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(54) snimaci systém méfici sondy

Vynilez se tyka snimaciho systému k /
méfici sondy, urdené pro automatické pro-
vadéni kontroly v pribdhu programovaného g -
cyklu obribdciho nebo méiicfho stroje. 5 =N ]

Jeho podstata spodiva v tom, Ze do- N
tykové &idlo je spojenro se zdkladnim té- : O\ P
lesem méiici sondy prostfednictvim pruné : N\
¢4sti a jeho Gelni plocha dosedd v kli- (EI::}:
dové poloze na opérnou plochu vytvoienou o
na zakladnim t8lese. Dotykové Cidlo ob- P

e

sahuje kontaktni téleso, které se dotyké e

v klidové poloze protikontaktniho té&lesa ~ e
uloZzeného v zékladnim télese, pridemZ 4//
kontaktni t&leso nebo protikontaktni té-

leso je spojeno s dotykovym &idlem nebo

se zakladnim télesem prostfednictvim

pruZného &lenu.
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4

Vyndlez se tykd snimaciho systému merici sondy, urceného ze jména pro
automatické provéddéni mezioperacni kontroly v pribéhu programovaného cyklu

¢1{slicové fizeného obrabéciho stroje.

Na méffcich a ¢islicové Fizenych obrébécich strojich je provédeéna
kontrola obrobkd prostfednictvim jejich tidlcich a odmérovacich systémd
a meffcich sond, vybavenych kontaktnim, pFipadné induktivnim snimacim
systémem.
Oba tyto systémy pak vyZaduji specifické postupy jak pri vlastnim mefenj,
tak pri zpracovani namerfenych dat.
Kontaktni meérici sondy se pfi me&feni pohybuji po stanovené dréze a
a signalizuj{ do ridictho systému stroje okamzik najeti doteku na obrobek.
Induktivni msrici sondy zaujmou pti méFfeni jmenovitou polchu a signa-
lizuji do fidiciho systému stroje hodnotu vychyleni dotekl od jmenovité
polohy. '
Kontaktni systémy majf{ nosné plochy tidla tvoreny zpravidla tfemi
'véleéky,rozmisténYmi po 120° soumérné k ose ¢idla tak, Ze jejich osy pie-
tinaji osu ¢idla a soutasné tvofi rovinu k ose tidla kolmou. Tyto vélecky
jsou ptitlatovény pruZinou do ti'i part véletkl, pripadné kulitek, upevnénych
v télese hlavice, ¢imZ je ddna zédkladni poloha ¢idla. Vdechny vélecky nebo
kulitky jsou elektricky propojeny tak, ?e vychylenim tidla ze zédkladni polohy
dojde k preruseni elektrického obvodua tim je signalizovédn kontakt s méfenou
plochou. Nevyhodou toho feSeni je, Ze poldrni charakteristika v roviné x, y
vykazuje tfi vyrazné vrcholy, coZ je zapticinéno rdznou silou potfebnou pro
vychyleni ¢éidla v rdznych smérech v roviné x, y,a tedy rdznou deformaci té-
lesa méficiho doteku ¢idla. PFi vodorovné poloze méfici sondy se projevuje
neptiznivé vliv hmotnoosti a délky vyloZeni é¢idla, zejména nerovnomérnym za-
tiZenim v jednotlivych GloZnych plochacha to nefddouci zmény polohy poléarni-
ho diagramu vi¢i ose sondy a zhor$enou poldrni charakteristikou v roviné x, y.
Dals{ nevyhodou tohoto systému je bodovy styk nosnych valeckd cidla s opérnymi
véletky nebo kulictkami v télese hlavice, ktery snadno pfenasi chvéni stroje
a neumoZnuje Géinné tlumeni, co? v b&Znych provoznich podminkdch na tislicove

tizenych obrdbécich strojich nepfiznive ovlivnuje pfesnost mefeni.
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Nevyhody vySe uvedenych systémd odstranuje snimaci systém méifci sondy
podle vyndlezu, jehoZ podstata spocivd v tom, Ze ¢elni plocha dotykového &idla
dosedd na opérnou plochu zékladniholtélesa,.pfiéemi zdkladni téleso je spojeno
s dotykovym ¢idlem pomoci prvniho pruZného clenunapriklad membrény pro zajisténi
vzdjemné klidové polohy dotykového tidla vici zékladnimu télesu. Dotykové ¢idlo
obsahuje alespon jedno kontaktni t&éleso a zédkladni téleso obsahuje alespon jedno
protikontaktni téleso. Alespoﬁ Jjedno kontaktni téleso se dotyké alespoﬁ jednoho
protikontaktniho teélesa, pfiéémi kontaktni. t&leso a mMebo protikontaktni téleso
je spojeno bud s dotykovym ¢idlemynebo se zdkladnim télesem prostiednictvim
druhého pruzného c¢lenu, pficdemz bud v dotykovém ¢idluyynebo v zdkladnim télese
je vytvorena dotykova plocha pro vymezeﬁi koncové polohy kontaktniho nebo proti-
kontaktniho té&lesa.

Prednosti tohoto - uspofddéani jé, Ze vychyleni doteku libovolnym smérem
v roviné x, y je ptevddéno na osovy pohyb a to s konstatnim prevodem. Charakte-
ristika v roviné x,'y je kruhovd, co? umoZnuje pouZitf{ tohoto snimaciho systé-
mu pro kontaktni i analogbvy zptsob métfeni. Vzhledem k pevnému 'spojeni dotyko-
vého ¢idla se zdkladnim té&lesem lze i pfi méreni ve vodorovné roviné pouzit
mé¥lct doteky vétSich rozmérd a vyvéZit je protizédvaZim. Systém umoZnuje vy-
klép&ni dotykového &idla v8emi sméry i osovy pohyb a soudasné zajistuje jého

osovou polohu.

Na vykrese je zndzornén piiklad snimaciho systému méfic{ sondy podle

vyndlezu s uspordddnim pro kontaktni méfeni.

Mezi zdkladnim télesem 2 s dotykovym cidlem 1 je uspotfddana
pruzina 5,c¢eln{ plocha Q.dotYkového Cidla 1 dosedd na opérnou plochu 6 zdklad-
niho télesa 2. Zékladni téleso 2 je spojeno s dotykovim ¢idlem 1 pomoci prvniho
pruZzného ¢lenu 3)napfiklad membrény,pro zajisténi vzdjemné klidové polohy dotyko-

vého ¢idla 1 vici zakladnimu télesu 2. Dotykové ¢idlo 1 obsahuje alespon Jjedno
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kontaktni téleso 7 a zdkladni téleso 2 obsahuje alespon jedno protikontaktni
téeleso 8, kde alespon jedno kontaktni t&leso 7 se dotyk4 alespon jednoho proti-
kqhtaktniho télesajgl pfiéemi kontaktni téleso Z_a/hebo protikontaktni téleso 8
Je spojeno bud s dotykovym cidlem 1;nebo se zékladnim télesem 2 prostfednictvim
druhého pruZného clenu 9, pficemz bud v dotykovém &idlu 1, nebo v zakladnim tele-~
se 2 je vytvofena dotykovéd plocha 10 pro vymezeni koncové polohy kontaktniho
nebo protikontakthiho télesa 7, 8.

Snimac{ systém méfici sondy pracuje nédsledujicim zpisobem:

Pri vychylen{ dotykového ¢idla 1 snimaciho systému z jeho zdkladni polohy,
kterd je definovdna dosednutim ¢elnf plochy 4 dotykového ¢idla 1 na op&rnou
plochu 6 zdkladniho té&lesa 2 a pruZznym &lenem 3 spojujicim dotykové ¢idlo 1.
se zékladnim télesem 2 a zajisteéna vlivem pruZiny 5, se dotykové ¢idlo 1.bu3
opfe jednim bodem své celni plochy 4 o jeden bod opérné plochy 6 zékladnfho
télesa 2 v piipadé vychylovéni kolmo k ose ¢idla -nebo se ¢elni plocha 4
‘vzdaluje od opérné plochy 6 v prtipadé vychyleni v ose ¢idla . V obou ptipa-
dech se Umérnd s vychylenim dotykového &idla 1 postupné zmenSuje propruZeni
druhého pruzného &lenu 9 aZ do jeho dosednuti na dotykovou plochu 10, kterd
vymezuje jeho koncovou polohu. Tim dojde soutasné k zruSeni dotyku kontaktniho

télesa 7 s protikontaktnim télesem 8.
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Snimaci systém méfici sondy, ktery obsahuje dotykové ¢idlo a zdkladn{
téleso, pricem? mezi zdkladnim t&lesem a dotykovym &idlem je uspotédéna
pruzina,vyznateny tim, %e &elni plocha /4/ dotykového &idla /1/ dosedd
na op&rnou plochu /6/ zakladniho télesa /2/, pritem? zékladni t&leso /2/
Jje spojeno s dotykovym &idlem /1/ pomoc{ prvniho pruZného &lenu /3/napt.
membrany; pro zajisténi vzéjemné klidové polohy dotykového ¢idla /1/ viti
zékladnimu té}esu /2/, kde dotykové &idlo /1/ obsahuje alespon jedno
kontaktni t&leso /7/ a zékladn{ tileso /2/ obsahuje alespon jedno proti-
kontaktni t&leso /8/, kde alespon jedno kontaktni t&leso /7/ se dotyké
alespon jednoﬁo protikontaktniho t&lesa /8/, pricemZ kontaktni t&leso /7/
a/hebo protikontaktn! téleso /8/ je spojeno bud s dotykovym ¢idlem /1ﬁ
nebo se zdkladnim t&lesem /2/ prostfednictvim druhého prufného &lenu /9/,
bud v dotykovém &idlu /1/inebo v zékladnim télese /2/ je vytvorena
dotykové plocha /10/ pro vymezeni koncové polohy kontaktnfho nebo proti-
kontaktniho t&lesa /7, 8/.

1 vykres
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