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(54) Zpusob regulace pohyb funké&nich organ( s pohybem unagede

Vynélez je urden pro pouZitf u bali-

cich strojd na tvarovéni, pln¥ni e uzavi-
réni obalovych nddob z termoplastické folie.
. Pouziti vyndlezu zvy3uje vyuZitelnost
prodlev cykld stroje pro vykondni technolo-.
gickfch operaci. ' ’ N o

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze

se zm&nou otédek ¥{diciho h¥fdele stroje 4

se m&ni{ okamZik zahdjeni @ ukon¥eni techno-
logickych operaci. Vyndlez mife byt vyu%it
u strojd s decentralizovanymi pohony ¥ize-
nych generétorem signdld s konstantni dhlo-
vou rychlosti.

Zdkladni vyobrazeni Jje na obr. 1.
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Vynélez se tykd apisobu regulace pohybd funk¥nich orgénﬁ, nap¥. balictho stroje na tva-
rovén{, pln¥ni a uzaviréni obalovych nédob z termoplastické félie s pohybem uné¥e¥e, doprav-
niku balictho stroje, u kterého pohyb funk¥nfch orgénd je vzhledem k pohybu uné¥ede orien-
tovén pri¥n& nebo pod zvolenym dhlem. Pohyb und¥efe a pohyb funk&nfch orgénd pejsou sppiu
pevné& mechenicky svézény.

U stévagicich strojd tohoto typu je po¥dtek pohybu funkintho orgénu’ jak sm&rem k uné e~
¢i, tak sm¥rem od und¥ede odvozen od spinade nebo -spina¥lt ovlddangeh libovolnym zpdsobem
v zévislosti na pootofeni ¥fdicfho hifdele, nap¥. programového bubnu s bezkontektnim spina-
Sem, ktery Jje sepnut po dobu prichodu praporku. Programovy buben se otd&{ rovnomZrns.

U strojt tekto regulovanych v rozmezi minimdlnfch e meximélnich oté&ek nent pln& vy~
uZita doba prodlevy nebo soubdhu pro yykondni technologické praxe v disledku nem&nného pfe-
kryvéni horizontdélnich a vertikdlnich pohybd.

Uvedené nevghody dosavadniho zplisobu jsou odstrenény novym zp&sobem regulace pohybﬂ
funk¥nich orgénd s pohybem unéd¥ede podle vyndlezu u strojt F{zenych h¥fdelem = praporky,
napf. u stroje pro tvarovédni -a pln¥ni obalovych nddob.

Jeho podstate spo¥ivé v tom, %e se po¥dtek pohybu funkénich orgénd reguluje vi¥i und-
ge¥1 v linedrni zévislosti na oté¥kéch stroje tek, Ze pri vzrdstajfcich oté&kéch stroje se
linedrn& zv&tduje pfedstih poZdtlku pohybu funkénich orgénd vi&i und3eZi a p¥i klesajfcich
oté&kdch stroje se linedrn& s nimi zmen3uje predstih poldtku pohybu funkinich orgénﬁ va&i
unéSeli.

Vyhody zpisobu podle vyndlezu spo&ivaji ve vyS88im vyuiitl prodlevy nebo soubdhu pro
vykonéni technologické operace.

Prfklad uspofddéni zplsobu podle vynélezu je na obr. 1, 2 & 3, kde obr. 1 zndzornuje
schematicky zplsob regulace se stabilnim praporkem a posuvnym spinalem, obr. 2 znézornuje
‘schematicky zpisob regulace se stabilnim spinafem a roztafitélnym praporkem & obr. 3 znd-
zornuje schematicky zpisod regulace se stabilnim praporkem a cyklicky pohyblivgm spinadem.

R{dicf h¥fdel 1 se otd3i konstantni rychlosti (obr+ 1) a je pevn® spojen se stabilnim
praporkem 3, ktery zapind pomoci spinafe 2 pribliZovaci & oddelovact pohyb funk¥niho orgénu
od unédgede.

Aby dosednuti funkénfho orgénu prob&hlo v po¥étku soubdhu nebo prodlevy, regulsce zné-
‘zorn&né na obr. ! se provddi tak, %e spina& 2 se posune linedrné& se zm3nou otdSek »idiciho
h¥fidele ! (programového bubnu) proti sm¥ru jeho otddent tak, %e p¥i minimdinich otddkéch
Je v poloze 4, kteréd zaru¥uje dosednutl funk¥ntho orgénu v mistd podétku prodlevy nebo sou-
b&hu nebo v jiném zvoleném bod&.

Poloha 5 zaruduje dosednutf funk®niho orgdénu k undSedi (£41ii) v mfst# po¥dtku prodle-
vy nebo soub&hu nebo v jiném zvoleném bodé p¥i minimélnfch oté¥kdch Ffdicfho hif{dele 1 (pro-
. gramového bubnu).

Pri tomto zplsobu regulace je délka praporku 3, pevnd spoaeného s fidicim h¥fdelem 1
(programovym bubnem), nem&nné a funk¥ni orgén se za¥ne oddalovat od unéfefs (£4lie) v tako-
vém okam¥iku, @by v konci soubdhu nebo prodlevy nebo v jiném zvoleném bod¥ byl ji¥ odd4len.
Prevod mezi reguladnim prvkem ovlddajicim linedrn¥ otéd¥ky stroje a pohybem spfnafe 2 miZe
byt proveden libovolnym élenem nebo mechanismen (napf kloubovym Yetdzem).

Na obr. 2 je spina& 2 stebilni a praporek 3 upevn&n na ¥fdic{m h¥fdeli 1 (programovénm
bubnu) se se zvy¥ujicimi se oté¥kami linedrn& prodlufuje ve smdru oté¥eni ¥fdictho h¥{de-
le l.(programového bubnu) tek, aby poloha 4 ovlddala seFfzeni pri meximélnfch oid&kdch & po-

lohe 5 pfi minimdlnfch oté&kéch,
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" Vysouvéni préporku‘} je lineérn& spojeno s reguladnim prvkem #fdfcim linedrni btééky
stroje tak, ‘aby pfi meximdlnich otdlkdch byl praporek 3 vysunut v poloze 4 a pri minimélnich
" otélkéch v poloze 3. . ‘

Na obr. 3 je na F{dicim h¥fdeli 1 (progreamovém bubnu) pevn¥ upevn¥n praporek 3. Sni-
ma& 2 je vykyvny a vykyvne se, jak je vyznafeno ¥ipkou. P¥ed najetim praporku 3 do spinade
2 je spina& 2 v poloze 3 odpovidejici predstihu pro dené oté&ky. Po najetl praporku do spi-
nafe 2 se spina¥ 2 pohybuje ve sméru otédlek ¥idicfho hifdele 1 (programového bubnu) tak,
aby nemohl preru¥it styk s praporkem 3 & v okam¥fiku, kdy bude praporek 3 vyjiZd&t z kontak-
tu se spinafem 2, byl spinal 2 v pcloze 4.

Vykyvny pohyb spina¥e 2 miZe byt vyvozen libovolnym mechanismem, Fizenym otd&kemi Fidi-
c¢fho h¥fdele 1 (programového bubnu). Velikost vykyvnutf spine¥e 2 z polohy 4 do polohy 5
je zdvisléd na velikosti otd¥ek & jeho velikost je moZno regulovaet libovolnym mechanismem.

Pouziti uvedeného zplisobu podle vyndlezu je moZné u v¥ech balicich strojl, kde pohyb
unéBele, dopravniku, neni pevn¥ mechanicky spojen s'pohybem funkénich orgdnd, nap¥. u stro-
je na tvarovéni, pln&ni a uzaviréni obalovych nédob, stroje na plné&ni a uzaviréni_kelimkﬁ,
stroje na balenf hotovych jidel do termoplastickych fé;ii atd.

PREDUMET VYINLLEZU

Zptsocb regulace pohybd funkEnich orgénl s pohybem unéfele u strojl #izenych h¥idelem
s praporky, napf. u stroje na tvarovdni a pln&ni obalovych nédob, vyznaleny tim, %e se po-
¥4tek pohybu funk¥nich orgént reguluje vi¥i undZeZi v linedrnf zdvislosti na otd¥kdch stro-
je tak, Ze p¥i vzristejicich otdZkdch stroje se linedrn& zvEtduje predstih po¥dtku pohybu
funkénich orgéni vi¥i unéSeli a pfi klesajicich otédkéch stroje se linedrnd s nimi zmen¥u-~
Je predstih poddtku pohybu funk&nich orgint viEi und¥eli.

1 list vykresd
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