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Celem odwzorowania punktu, leżącego w tere¬
nie, tachymetr i a zwykła dokonuje pomiaru trzech
elementów, a to: kąta poziomego, kąta piono¬
wego oraz odczytu trzech nitek krzyża. Z odczyta¬
nych elementów oblicza się wysokość punktu, jego
odległość od instrumentu, a następnie nanosi się
na plan przy pomocy nainośników. Wadą powyższej
metody jest konieczność dokonywania odczytów
i obliczeń Wszystkich elementów odnośnie każdego
punktu, zupełny brak kontroli nad dokonanymi
odczytami i konieczność dwukrotnego obliczania
kontrolnego, duży wysiłek przy niejednokrotnie
niepotrzebnej dokładności, powolność metody
i wypływające stąd duże koszta.

Tych wad unika się dziewa zastosowaniu tachy-
mefcru graficznego stolikowego według wynalazku.
Metoda tachymetrii graficznej stolikowej polega
na tym, że przez wprowadzenie do zwykłego ta-

*) Właściciel paten/tu oświadczył, że twórcą wy¬
nalazku jest Włodzimierz Kunzek.

chymetru dodatkowych i nieskomplikowanych
części, umożliwia się nim takie zmechanizowanie
czynności wyżej opijanych, iż wystarcza, nastawier
nie lunęły, na cel i odkłucie na podłożonej kalce
nastawionego punktu bez dokonywania innych
czynności i cKłczytfcw; Z wzajemnych przesunięć
odkłutych punktów na kalce w sensie podłużnym
i poprzecznym, przy zastosowaniu specjalnego no-
mogramu, odczytuje się wprost różnice wysokości
punktów, a ponadto kalka, jako wynik prac polo¬
wych, Ibędąca foftogirafią skażonej perspektywy
terenu, jest [równocześnie gotowym nanośnikiem.
Naniesienie przeto polega na odpowiednim przy¬
łożeniu i zorientowaniu kalki, a następnie me¬
chanicznym odklłuoiu na pdan zdjętych punktów.

Na załączonych rysunkach fig. 1 przedstawia
perspektywiczny widok zgłoszonego tachymetru
graficznego stolikowej, fig. 2 — przykład zdję¬
cia terenu metodą przekrojów, fig. 3 ^ przykład
zdjęcia terenu metodą wzdluż-cel5%^ fig. 4 —
nomogram do graficznego odczytywania różnic
wysokości fig. 5 — kalkę z odkłuitymi punktami



terenu, fig, 6 — przykład nasposób odczytywania
na planie pir^r pomocy nomogramu (fig. 4) różnic
wyBokdśdpuBfctów.

De*osi poziomej obrotu lunety (fig. 1) jest przy¬
twierdzony wycinek stożkowego kola zębatego a,
który zazębia się z kółkiem stożkowym b, dzięki
zaś wspólnej osi z tym kółkiem współpracujące
z nim-koło zębate c przesuwa zębatkę d. Obro¬
tom lunety dokoła osi poziomej odpowiadają pro¬
porcjonalne, linowe przesunięcia zębatki d. i po¬
łączonego z nią nakłuwacza e. Do nieruchomej
części instrumentu przytwierdzono drugą zasad¬
niczą część stolika f w kształcie pierścienia ró¬
wnież pod wspomnianym nakłuwaczem e. Sto¬
lik f służy do przytwierdzania na nim przy po¬
mocy uchwytów g kalki. Obrotom lunety dokoła
osi pionowej odpowiadają identyczne przesunię¬
cia nakłuwacza e nad stolikiem f. Dzięki zasto¬
sowaniu odpowiedniej przekładni do poprzednich
koi zębatych a, b i c otrzymuje się dokładności
jak w tachymetrii zwykłej.

W pracy polowej tachymetrem graficznym we¬
dług wynalazku wyodrębniają się trzy sposoby po¬
miaru. Sposób przekrojów, dający zupełne zme¬
chanizowanie czynności, polega na dokonaniu
szeregu przekiroi terenu z jednego stanowiska. Po¬
czątek i koniec każdego przekroju jest znany, tj
zdjęty innym sposobem, np. sposobem tachymetrii
zwykłej. Na fig. 2 uwidoczniono takie przekroję
ze stanowiska 1 między punktami A, B, C,. Na fig.
3 uwidoczniono sposób pomiaru wzdłuż celowej
dla odpowiednich konfiguracji terenu. Dla tego
sposobu (należy odczytać nitki krzyża. Dla terenów
o specjalnie urozmaiconej (konfiguracji stosuje się
zwykłą metodę punktów rozproszonych. A więc
sposób tachymetrii graficznej przewiduje zatem
tereny o konfiguracji, umożliwiającej zdjęcie
przekrojami.

Przebieg pracy polowej jest szybki, zwłaszcza
przy użyciu pierwszego sposobu. Nastawia się lu¬
netę na pitnkjt początkowy A <fig. 2), odczytuje
wszystkie elementy tachymetrii zwykłej i odkłu-
wa. Następne punkty charakterystyczne (przekroju
otrzymuje się przez nastawienie krzyża lunety na
stale miejisce na tyczce (wzamian łaty), po czyim
odkłuwa się na kalce. Do obliczania wysokości
punktów na postawie wielkości odstępów odkłuć
służy nomogram (fig 4), sporządzony dla równa¬

nia dh = tg/Jx, zredukowany do poziomu, przy
czym d oznacza odległość od instrumentu do celu,
fi — kąt pionowy między poziomą a celową do
pumktu na tyczce. W wyniku prac polowych otrzy¬
muje się kalkę z odkłutymi punktami terenu.
Dzięki temu, że uchwyty g kalki posiadają nakłu¬

cia otrzymuje się cztery diametralnie przeciwległe
otworki, przy połączeniu których otrzymuje się
środek kola kalki (fig. 5, a1, a2, a3, a*). Otrzymany
środek przykłada się do (planu, do punktu, odwzo-
rującego stanowisko instrumentu, orientuje się
kalkę na znany stały kierunek, po czym mecha¬
nicznie wzdłuż prostej łączącej oba punkty począt¬
kowe A, B przekroju odkłuwa się pozostałe punkty
z kalki na plan.

Celem obliczenia wysokości punktów wykreśla
się na kalce łuk koła o promieniu 0° w odniesieniu
do stanowiska St I (fig. 5), tj. do punktu, dla któ¬
rego istniało położenie lunety poziome lub o zna¬
nym kącie nachylenia. Łuk narysowany stanowi
poziom porównawczy, od któregoodmierza się od¬
ległości poszczególnych puirsktów ©dkłutych i znaj¬
duje się wartości na monogramie, będące ich ró¬
żnicami wysokości. Oznaczając punkty przecię¬
cia się promienia St I z łukiem koła przechodzą¬
cego przez punk O0, lx, 2x, 3x itd., otrzymuje się
różnice wysokości tychże punktów od płaszczy¬
zny warstwowej na wysokości celowej poziomej
w postaci odcinków l—lx, 2—2x, 3—3x itd. Aby
obliczyć prawdziwą wartość tych odcinków,
przykłada się początek O nomogramu do punktu
St I jak na fig. 6, po czym dosuwa się poziomą
Imię zerową nomogramu, zaopatrzoną w podział-
kę 0, 10, 20, 30, itd. w skali planu, do szukanego
punktu, uzyskując w ten sposób odległość zre
dukowaną celowej. Rozwartość cyrkla 1—lx =
dhl, wzięta z kalki (fig. 5), przykłada się do no¬
mogramu (fig. 6) wspomnianego miejsca linii
zerowej i odczytuje gotowy wynik. Wynik ten,
dodany do wysokości celowej, daje wysokość
punktu. Odnośnie innych sposobów należy obli¬
czyć i zredukować na poziom na nomogramie
wpierw długość celowej, a następnie obliczyć
jak poprzednio, wysokość punktu.

Zastrzeżenie patentowe •

Tachymetr graficzny stolikowy znamienny tym,
że posiada na osi lunety umocowany wycinek stoż¬
kowego koła zębatego (a), zazębiającego się przez
stożkowe kółko zębate (b) i osadzone z nim na
wspólnej ośce walcowe koło zębate (c) z uzębie¬
niem wykonując ruch liniowy zębatki (d), do
przedłużenia której przymocowany jest nakłuwacz
(e) oraz ze stolika (/), przytwierdzonego do spo¬
darki tachymętru, przy czym na stolik ten nakła¬
da się szkicówkę odkłuwaną przez nakłuwacz (e)m
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