coven POPIS VYNALEZU | 259574

o 'K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(51) Int. €14
B65D 1/12
(22]) Prihlasené 08 12 86
(21) (PV 9025-86.L)

{40) Zverejnené 15 03 88

OKAD PRO VYNALEZzy | (45) Vydané 15 03 89
A OBJEVY

{75) ‘
Autor vynélezu CVACHO MABIAN ing., KURNOCIK MILAN ing.,
RATULOVSKY LADISLAV ing., ZILINA

(54) Paletovy manipuldtor
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Zariadenie sliZi pre automatickd manipu-
laciu s medzipaletami v horizontdlnom a
vertikdlnom smere pri ich plneni, resp. vy-
prazdiiovani spolupracujicim manipulaé-
nym zariadenim obrobkov. Cinnost paleto- RN
vého manipulatora je rieSend riadiacim sy- \ \ o
stémom. Vyndlez je moZné realizovat pri . AN
stavbe automatizovanych technologickych \ AN ,1
pracovisk, automatizovanych vyrobnych li- SO ‘ S
niek a automatizovanych vyrobnych systé- \ Z
mov.
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Vynélez sa tyka paletového manipuldtora
na automatickd manipuldciu s medzipaleta-
mi, ktoré so zdkladnou paletou tvoria systé-
movu paletu.

Doteraz zndme zariadenie zhrnaﬁ nakla-
dad rieSi problém manipuldcie s medzipale-
tami len vo vertikdlnom smere pohybu s
mechanickym vyhffianim a nahfiianim ob-
robkov v jednej horizontdlnej rovine. Vy-
hffianie obrobkov z medzipalety, resp. ich
nahfilanie na medzipaletu je rieSené zloZi-
tym mechanicko-hydraulickym systémom a
obeinymi dopravnikmi. Riadenie &innosti
zariadenia si vyZaduje mnoZstvo snimacich
prvkov jeho stavu a polohy obrobkov s po-
Ziadavkov na vysoké technické parametre
riadiaceho systému. Nevyhodou uvedeného
zariadenia je zvySend €asovd néroénost na
vymenu medzipaliet, vysoké néaklady na
vyrobu, prevddzku a tdrZbu, ktoré spolu s
obeZnymi dopravnikmi kladi vysoké néro-
Kky na vyrobné plochy. KonStruk&né preve-
denie dlalej umoZiiuje manipuliciu so systé-
movou paletou, ktord je zloZend z obmedze-
ného pottu medzipaliet.

Uvedené nevyhody odstraiiuje paletovy
manipuldtor podla vyndlezu, ktorého pod-
stata je v tom, Ze paletov§ manipulator au-
tomaticky manipuluje s jednotlivymi medzi-
paletami systémovej palety vo vertikdlnom i
horizontdlnom smere, &im umoZiiuje vy-
préazdiiovanie a plnenie medzipaliet obrob-
kami v definovanej rovine. Paletovy mani-
puldtor sa skladd zo zdkladného portilu na
stojanoch, po ktorom sa pohybuje horizon-
tdlny vozik. Na horizontdlnom voziku sa
vo vertikalnom smere pohybuje uchytévacia
jednotka s ramenami, ktoré si vybavené z4-
padkami na uchytenie jednotlivych medzi-
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pahet za spodny okraj. Z&épadky st ovldda-
né otoénymi tyfami.

Vyhody paletového manipuldtora podl’
vynalezu st v jednoduchom principe jeho
¢innosti. Paletovy manipuldtor je moZné po-
uZit v spojeni automatickymi programova-
telnymi systémami indukénej, alebo regilo-
vej medzioperatnej dopravy s bofnym vy-
kladanim paliet bez pridavnych presuvnych
konStrukénych prvkov. Zariadenie je kon-
Strukéne jednoduché, mé nizke néroky na
vyrobné plochy, prevddzku, GdrZbu a wy-
robné néklady. Pretypovanie paletového ma-
nipuldtora nie je potrebné =zabezpedovat
mechanicky, ale len zmenou riadiaceho
programu.

Priklad rieSenia paletového manipulédtora
podla vyndlezu je vyobrazeny na priloZe-
nych vykresoch, kde na obr. 1 je zndzorne-
ny bokorys paletového manipulitora a na
obr. 2 pddorys paletového manipuldtora.

Paletovy manipuldtor podla obrazkov je
tvoreny portdlom na stojanoch 1, na ktorom
je umiestneny horizontdlny vozik 2 so sni-
mactom horizontdlnej polohy 5, uchytévacia
jednotka 3 so snimafom vertikdinej polohy
6 a oto&nymi zdpadkami 4.

Paletovy manipuldtor podla vyndlezu je
moZné pouZit ako zariadenie operatnej ma-
nipuldcie pri stavbe automatizovanych tech-
nologickych pracovisk, automatizovanych
vyrobnich liniek a systémov, v ktorych je
potrebné presné polochovanie medzipaliet
s obrobkami vo&i zariadeniu pre manipulé-
ciu s obrobkami. Pri zavAdzani paletového
manipuldtora v automatizovanych prevédz-
kach zabezpeluje predmet vyndlezu tisporu
pracovnych sil.

PREDMET VYNALEZU

Paletovy manipuldtor sa vyznaduje tym,
Ze pozostdva z portdlu uloZeného na stoja-
noch (1], na ktorom je umiestneny horizon-
tdlny vozik (2] opatreny snimadom hori-

zontdlnej polohy (5), pricom na horizon-
tdlnom voziku je umiestnend uchytdvacia
jednotka (3) opatrend snimafom vertiké4l-
nej polohy (6] a otoénymi zdpadkami (4]).

2 listy vykresov
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