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Vynilez se tyka zplisobu srovndvani Zelez-
mitni trati a zafizeni k provddEni tohoto
zpdisobu, které ke zjiSténi chiyby prébehu tva-
ti & ke spravmémw srovmdni trati pouZiva
sgustavy strun.

VSSSR patentovém spisu €. 471 413 je po-
psdno zafizeni pro srovndvani trati, ve kte-
rém se pouZivd drétu napnutého mezi pled-
nim a zadnim stanovitém zafizeni. Tento
drat tvoii t8tivu zaktfiveného tseku trati, po
kterém srovndvaci zafizeni prochédzi a tvoii
zamérnou nebo referencni pFimku.

Prvai mé¥Fici zaFizent uspoiddané pom&rngé
blizko prednihe stanevisté vyuZivd tohote
dratu k méFeni vzddlenosti trati od referenc-
ni pfimky v po sob€ ndasledwjicich bodech.
Provede se urlity polet téchto méfeni a ze
ziskanych vysledkd se vytvefl primeér. Dru-
hé mé¥icl zatizeni uspofddané pomérne bliz-
ko zadniho stanovidtd vyuZiva drdatw k po-
stupnému mé&Feni vzddlenosti od referem€ni
pFimky trati v bod®& bezprostiedn& pied jiZ
opravenym usekem trati. Ziskanad okamZité
hodnota se srovnéva se st¥edni hednotou zis-
kanou z prvniho meéficiho zafizeni a jsou-li
tyto. hodnoty rozdilné, je generovan chybo-
v§ signdl. Srovnévaci zafizeni je timto chy-
bovym signélem ¥izeno tak, Ze pesouvd trat
smérem nalevo nebo napravo v takevé mi-
e, aby se chyba odstramila nebe zmenSila.
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Nedastatek popsamého znédméhe zafizeni
spoéivad v tom, Ze délka struny je prakticky
emezena v disledku preblémd spojemych s
wloZenim dratu na Zelezmitnich veozech. P¥i-
tom vSak plati, Ze se zvétSwjicl se délkou
struny stoupd i p¥esnost méieni, kterd je tu-
diz v popsaném zatizenl omezena.

Jiny nedostatek pepsanéhe zndmeého zaii-
zenl spo&ivd v tem, %e prvni mé¥ici za¥izeni
je uspo#adano pobliZ p¥edniho konce drétm,
tak¥e jestliZe se tento pFredni kenec dréitw
nachézi na $patné srovnandm misté trati, bu~
de méteni zatieno velkow odechylkou od
LSpravné” hodnoty posunut{ vici referentnd
primce.

Uvedené nedostatky odstratiuje zpfisob
srovnavani Zeleznitni trati, p¥i kterém zafi-
zeni prochdzi po @seku trati a p¥i tomto pri-
chodu méfi hodnoty odechylky prabéhw trati
vidi strund tvofici tétivi v prvni sérii bodi,
pli¢emZ hodnety prib&hu trati jsou -autema-
ticky sCitdny a je z nich vytvafen pramsr,
¢im¥Z se ziskdva primérnd hodnota pribghu,
kterd se ndsledn® srovmdvd s hodnotou po-
lohy trati ziskanou v nejméné jednom mistg
dseku, ¢imZ se ziskavd hednota chyhy pri-
b&hu, kterd se vyuZiva k fizeni €innosti i-
stroji pro pesouvdni trati v tomte nejmémné
jednom mistg, ¢imZ se zmen3uje existujici
chyba priib&hu trati. Podstata vynélezu spo-
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¢ivd v tom, Ze méfeni chyb priib8hu trati v
prvni sérii bodli se provddi nezdvisle na
ziskdvini hodnoty polohy trati.

" Hodnota polohy trati se s vyhodou ziska-
vad mé&Fenim bocni vzdéalenosti trati od dru-
hé struny sledujici prvni strunu a prochéazeji-
ci mezi pfednim bodem a zadnim bodem
na trati, pfiCemZ druhd struna se pohybuje
spolu s prvni strunou.

Struny se pritom vedou se vzajemnym pie-
sahem a ustroji pro posouvéni trati se vede
pobliZ zadniho bodu pfedni struny.

Bezprostfedné po Cinnosti dstroji pro po-
souvani trati se znovu mé¥i hodnoty polohy
trati, které jsou znovu s&itany a zpracova-
vany, aby se ziskala nova priinérnd hodno-
ta polohy.

K provadéni zptsobu podle vynédlezu slou-
Zi zaFizeni, které sestdva z prvniho méficiho
zalizeni pro méfeni bo¢nich radialnich vzda-
lenosti mezi trati a referenéni strunou uspo-
Fadanou na zafizeni, jeji¥ predni a zadni ko-
nec jsou s trati koincidentni, zalizeni je o-
patfeno pohonem pro posuv po useku trati,
takZe prvni méfici zafizeni m&¥Fi sérii hod-
not polohy trati, ddle z pamé&tového a prii-
meérového obvodu vytvaiejiciho ze série hod-
not polohy trati primérnou hodnotu polohy,
z druhého meéfFiciho zafizeni sledujictho prv-
ni méfici zalizeni a slouZiciho pro mé¥eni
bocni vzddlenosti mezi trati a referenéni
strunou uspofddanou na zafizeni, ptricemZ
pfedni a zadni struna jsou koincidentni s
trati, z komparatoru pro srovndvani primér-
né hodnoty polohy s hodnotou méFenou dru-
hym méficim za¥Fizenim a pro ziskani hodno-
ty chyby polohy, p#i¢emZ pobli¥ druhého
meéfictho zafizeni je usporadanc ustroji pro
posouvani ‘trati, které je pohyblivé v pric-
ném sméru a presouvd trat v zavislosti na
hodnot& chyby pfién& natolik a v takovém
smyslu, aby se stdvajici chyba polohy trati
sniZila. Podstata vyndlezu aplikovaného na
tomto zaFizeni spoCivd v tom, Ze toto za¥i-
zeni sestdvd ze dvou strun, to jest pFedni
struny a zadni struny a prvni méfici zatize-
ni' je usporfdddno u pfedni struny a druhé
méfici zaFizeni je uspofddéano u zadni stru-
ny.

Struny se navzdjem pFekryvaji a zadni
bod predni struny je uspofddan u ustroji pro
posouvani trati.

Prvni méfici zafizeni je s vyhodou uspofa-
dano s odstupem od piedniho a zadniho bo-
du pfedni struny a druhé méfici zafizeni je
uspofdddno s odstupem od pFedniho a zad-
niho bodu zadn{ struny.

Novy a vy38i Udinek vyndlezu spodivd v
tom, Ze v dlsledku pouZiti dvou nezavislych
meéficich soustav, zejména v dtsledku pouZi-
ti dvou samostatnych strun, které jednotli-
vé mohou byt ve srovnani s dosud pouZiva-
nou jedinou strunou pom&rn& kratké se s
ohledem na fyzikdlni omezeni délky struny
dosdhne vyhodnéjsich vlastnosti zafizeni,
zejména zvySené presnosti.

Prvni méfici zafizeni pfitom miZe byt od
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koncli struny vzdaleno, takZe ani v pfipads,
kdy se jeden z koncl struny nachézi ve
Spatn& srovnaném misté trati, nedochédzi k
chybnému zji§téni prili§ velké odchylky.

Struny se kromé toho mohou pFekryvat,
takZe celkovd délka zafizeni se zmenS$i.

Vyndlez je v dalSim objasnén na pfikladu
jeho provedeni, ktery je vysvétlen na zédkla-
dé pripojeného vykresu, kde je schematicky
znazornéno jedno provedeni zakizeni podle
vynélezu.

Zarizeni 1 podle vyndlezu, které slouZi
pro vypodet chyby priib&éhu kolejnic a pro
lpravu Zeleznitni trati, sestdvd z prvni mg-
Fici soustavy, kterd je tvofena prednim bo-
dem 2 a zadnim bodem 3, které jsou obvyk-
lym zplsobem uspofddany na podvozcich
tvoficich ram 20 a spodivajicich na kolejni-
cich. Zafizeni 1 sestdvd ddle z ustroji pro
Ppojizdéni ramu 20 a podvozkd po trati, bo-
dy 2, 3 jsou piitom uspofddany ve stifedni
ose trati, Mezi pfednim bodem 2 a zadnim
bodem 3 je napnuta predni struna 4, kterd
je s vyhodou tvofena pouze 20' m dlouhym
dratem, ktery je pevné napnut mezi body
2, 3. V urc¢itém bodé mezi pfednim bodem 2
a zadnim bodem 3 je uspofdddno prvni mé-
Fici zafizeni 5% pro stanoveni wvzddlenosti
predni struny 4 od trati v tomto uréitém bo-
dé. Prvni méfici za¥izeni 5 je s vfhodou tvo-
Feno widlici objimajici pfedni strunu 4, pii-
emZ tato vidlice se 0td¢i napravo nebo na-
levo vidi indikatoru uspofddanému na ré-
mu 20, ¢imZ se ziskd hodnota odchylky mezi
trati a predni strunou 4. Indikétor uspofd-
dany na ramu 20 je s vyhodou tvofen otod-
nym diferenciadlnim prevodnikem, jehoZ ana-
logové vyistupni napéti je imérné uvedené
odchylce. Prvni mé¥ici zafizeni 5 je Fizeno
schematicky zndzornénym méficim zafize-
nim 15 uraZené drdhy tak, Ze ve vhodnych
odstupech, napriklad kaZdé 2 metry, se u-
zavie kontakt vzorkujici analogové napéti
Z ptrevodniku.

Do primérovactho obvodu 12 je pfivddén
vzorkovany analogovy signdl. Primérovaci
obvod 12 je konstruovan tak, Ze zpracovavé
analogovd napéti vzorkovand v po sob& né-
sledujicich bodech a s€itd je, takZe se ziskéd
stfedni hodnota polohy trati podél uzavie-
né vzdélenosti dvaceti metr. Tento primé-
rovaci obvod 12 je s vyhodou tvofen analo-
gové Cislicovym pPevodnikem, €iselné hod-
noty jsou postupné s¢itdny a soudet délen
pottem vzorkd. P¥i kontinudlnim pohybu za-
Fizeni 1 po trati je prvni z deseti vzorkd
vZdy vymazavén a ke zbyvajicim deviti vzor-
ktm je priditdn novy vzorek, takZe po kaZ-
dych dvou metrech se priib&Zn& ziskdva no-
vy pramér.

Druhé mévici soustava 'sestdvad z predniho
bodu 9 a zadniho bodu 10, které jsou rovnéZ
usporddany ve stiedni ose trati na podvoz-
cich tvoFicich druhy rdm. Na tomto druhém
rédmu je mezi body 9, 10 pevné& napnuta zad-
ni struna 8 tvofend 20 m dlouhym dréitem
piedstavujicim referenéni pi¥imku. Déle je
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na tomto druhém rdmu uspofdddno druhé

mérici zafizeni 14, které pracuje: stejnfm

zplsobem jako prvni méFici zafizeni 5, a
Ktepé v jednotlivych. po. seb# nasledujicich
bodecH. zjiStuje vzddlenost trati od zadni
stouny &

Vigstupni signédl: z primérovacihor obvodu
12 pliedstavuiici stfedni vzdalenest trati a
signal z dpuhého) mEficitio: zafiizen] B4: pied:
stavujich vzdalenost: ,,y' toath jsou: privdde-
ny. na pifsluiné vstupy’ prvniho. komparato-
rw 6. Velikest napéti na vystupu: prvniho

RKompardtoru 6 zéwisli na rozdilu. megzi: stiedr -

nii vzdalenostf: tratii a: vzdélenosti ,,y'* trati.

Chybové viistupni nap#ti prvniho kompar
patoru 6i je: vedene- do ustraji 7 pro posour
véni trati, které: miZe: byt tvofeno néktenym
ze' zndmyeh zatizeni pro- pfesoumani kodej:
nit v, piicném smdru, napiiklad servomechar
nickym ventilem 7a, Iidicim hydraulicky
védlea 7B: Ustroji 7 pro poseuvdni trati tedy
spowndvd trat v zavislosti na amplitud® a
znaménku. chybového signédlu z prvaibo kom-
pardteru: 6 v takovém smysluy aby se chyba
zmeangila nebwo odstranila.

V' usporddani, které se. zvlaSts osvé&diilo,
Byla: mdtici zaliigeni: 5 D4 uspolddéna 4
metry od zadnicl bodl 3, $:piilsludnychistrun
4, 8, které se navzajem presahovaly tak, Ze
zadnf bod ¥ pFedni struny 4 se nachazel po-
Blig stiedw zadni struny 8 jejiZ predni bod
10 se nachézel pobliZ stfedu pfedni struny
4 Viajemné: prekrywani strun 4§ 8 vyhodné
zmensuje celkovou délku zafizeni, mira piie-
koywéni je vdak omezena; nebot prilis. vaelke
piiekrytii by sniZovalo pFesnost vysledkd, coZ
je zplsobeno- tim; Ze vzorkované ldaje; zis-
}kané z prvnfho meficiho zaiizeni 5 jsow obr
vyltle zjistovany na deseti metrech. bezpre:
stFednd: phedchdzeiicich a na deseti: metreci
pezprostiedns nésledujicich po: bodw méte-
ném druhym méficim zafizenim I4; takZe
polovina vzorkd, ze kterych se vypoCitava
st¥edni hodnota, je zjiStovdna na useku. tra-
ti, ktery byl nésledné opraven. Vzdalenest:
mezi méFicimi zafizenimi 5, 14 tedy omezu-
je maximdlni vzdalenost, na které lze vzor-
ky ziskéavat.

V disledku prekryvéani strun 4, 8 je moZ-
no v priimérovacim obvodu 12 zavést zpst-
nou vazbu tak, Ze druhé méfici zarizeni 14
a tstroji 7 pro posouvéni trati jsou uspora-
dény v zadnim bodé& 3 piedni struny 4. Zad-
ni bod 3 predni struny 4 je tedy pfi finnosti
Gstroji 7 pro posouvani trati prib&Zng pre-
souvdn do opravené polohy. Opraveny zad-
ni bod 3 je presndjSim referentnim bodem
ne? neopraveny zadni bod 3, takZe hodnoty
méfené prvinim méficim zarizenim 5, jestli-
¥e pFednf struna 4 kon&i v opraveném zad-

nim bodd 3, jsou samoziejmé presné&jsi. Za-
Fizeni 1 tedy mlZe v piipad& zadniho bodu
3, nachéazejiciho se na upraveném tseku tra-
ti odvozovat tdaje z prvnihe: méficiho zafi-
zeni. &, to jest bezprostiedn& po Einnesti: G-
stroji: 7 pro«pesouvdni tratii Ukladajt arvzon-
kuji:se: tedy tyto hodnoty:

Dovzatizeni podle vyndlezu lze: dale wvile-
nit. za¥izeni pro méreni pievySeni kolejnic.
PrevySeni Zeleznitnich: kolejnic ,,x* je: podle
pormy. A.R.A déno-vztahem

E = ;0046 V2D

kde:

E = pfevySeni vom

V = piedpokladand rychlost viakuw v
km/h

D) = zakiiveni trati ve stupnich, méfené
jako thel sewieny poloméry, které jsow pie-
prnutyit&tivew o: délce 305 m.

Zatizeni B obsaliuje druhf: komparatoer-Il,
do- kterstios se: privadi: vistupnisignél z. priv-
méravacihoe cbvodu: 12;. ktery je Gmé&rny zar
kitveni Di

Druhy vstup druhého kompardtorw Il je
spojen se' stawdcim obvodem: 18 rychlosti
vlaku na tratii JestliZer nawpZend rychlest
vlaku: na trati je napbiklad 95:kmyh; je tato
rychlpst na: stavdcim: obvedw 18 rychlosti
nastavena a na dpuhg wstup. druhéhoe. kome
pavétorw 11 jer piiveden: odpovidajict signal.

Tretf vstup. druhéhe kompardterw 1T je
ptipojen ke: kyvadlovému snimeci: 13;. ktery
je v zafiizeni uspofddédn na stfednik ose. tatl
w blizkosti: dpuhého. méfictho zaPizeni B4
Na vystupu kyvadlového snimale 13 je ans
logowé napétf; jeho¥ amplituda a znaménko
zé&vist na prev§deni vndisl kolejnice vidi
vnitini kolejnici v zat&tce:

Druhy kempavator 1% srevnédvé: toto- pie:
v§deni s hodnotow 0,0046 V2D a pripadny
wfsledny signédl je umérny chybg pievyseni
kolejnic.

Uvedenym chybovym signdlem je Iizen
servomechanicky ventil 18a, ktery v zévis-
losti na tom, kterd kolejnice méd byt zved-
nuta, ovladd hydraulicky zveddk 16b nebo
hydraulicky zveddk 16c.

Je tFeba poznamenat, Ze Urovei napéti
predvadsného na prvni dva vstupy druhého
komparatoru 11 nemusi byt upravena podle
napéti ziskdvaného z kyvadlového snimacte
13, takZe nap&ti na prvnich dvou vstupech
druhého kompardtoru 11 se upravuji kon-
stantou vyplyvajici z parametrt kyvadlové-
ho snimade 13. Uvedend Uprava se s vyho-
dou provadi primo v druhém komparato-
ru 11
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PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob srovnévéni Zelezniéni trati, pri
kterém zafizeni prochédzi po Gseku trati a
pfi tomto prliichodu mé¥ hodnoty odchylky
prib&hu trati vici strun& tvoiici t&tivu v
prvai sérii bodd, priemZ hodnoty prib&hu
trati jsou automaticky s€itdny a je z nich
vytvéien primér, ¢imZ se ziskdvd primérna
hodnota priib&hu, kterd se nésledné& srovna-
vA s hodnotou polohy trati ziskanou v nej-
méné jednom mist& tseku, ¢imZ se ziskava
hodnota chyby priib&hu, kterd se vyuZivd k
Fizeni ¢innosti Gstroji pro posouvani trati
v tomto nejméné jednom misté, €imZ se
zmen3uje existujici chyba pribghu trati, vy-
znacujici se tim, Ze méfeni chyb préb&hu
trati v prvni sérii bod{i se provadi nezavisle
na ziskdvani hodnoty polohy trati.

2. Zplsob podle bodu 1 vyznad&ujici se tim,
Ze hodnota polohy trati se ziskdvd méFenim
bo&ni vzdalenosti trati od druhé struny sle-
dujici prvni strunu a prochézejici mezi pied-
nim bodem a zadnim bodem na trati, pii-
€emZ druhd struna se pchybuje spolu s prv-
ni strunou.

3. Zptsob podle bodu 2 vyznatujici se tim,
Ze struny se vedou se vzdjemnym presahem.

4. Zplsob podle bodu 3 vyznadujici se tim,
Ze ustroji pro posouvani trati se vede pobliZ
zadniho bodu pfedni struny.

5. Zplisob podle bodu 4 vyznadujici se tim,
Ze: bezprostifedné& po ¢innosti Ustroji pro po-
souvéani trati se znovu mé&¥{ hodnoty polohy
trati, které jsou znovu s&itdny a zpracové-
vany, aby se ziskala novéd priimérni hodno-
ta polohy.

6. Zafizeni k provadéni zplsobu podle bo-
du 1, sestdvajici z prvntho méf¥iciho zafize-
ni pro méreni botnich radidlnich vzdélenos-
t1 mezi trati a referenéni strunou uspofada-
nou na zarizeni, jejiZ pfedni a zadni konec

jsou s trati koincidentni, zafizeni je opatie-
no pohonem pro posuv po useku trati, takZe
prvni méfFici zafizeni mé¥ri sérii hodnot po-
lohy trati, ddle z pamé&tového a primérové-
ho obvodu vytvarejiciho ze série hodnot po-
lohy trati primérnou hodnotu polohy, z dru-
hého méfictho zafizeni sledujictho prvni
méFici zafizeni a slouZiciho pro m&ieni bod-
ni vzdalenosti mezi trati a referenéni stru-
nou uspofddanou na zafizeni, p¥iemZ pfed-
ni a zadni struna jsou koincidentni s trati,
z komparatoru pro srovndvdni primérné
hodnoty polohy s hodnotou m&Fenou dru-
hym méficim za¥izenim a pro ziskdni hod-
noty chyby polohy, pFi€emZ pobliZ druhého
meériciho zafizeni je usporfddéno ustroji pro
posouvéni trati, které je pohyblivé v p¥it-
ném sméru a presouvd ‘trat v zavislosti na
hodnoté chyby pfi¢né& natolik a v takovém
smyslu, aby se stdvajici chyba polohy trati
sniZila, vyznacujici se tim, Ze sestdvd ze
dvou strun, to jest pfedni struny (4) a zad-
ni struny (8) a prvni mérici zatfizeni (5) je
uspotddano u predni struny {4) a druhé mé-
Fici zafizeni (14) je uspofdddno u zadni
struny (8).

7. Zatizeni podle bodu 6 vyznacujici se
tim, Ze struny (4, 8) se navzdjem preKkry-
vaji.

8. ZafFizeni podle bodu 7 vyznafujici se
tim, Ze zadni bod (3) pFedni struny (4) je
uspofddan u uastroji (7) pro posouvani trati.

9. Zafizeni podle bodu 6 nebo 7 vyznadu-
jici se tim, Ze prvni méFici za¥izeni (5) je
uspofddano s odstupem od pfedniho a zad-
niho bodu (2, 3) predni struny (4) a druhé
méfici zarizeni (14) je uspofdddno s odstu-
pem od prfedniho a zadniho bodu (9, 10)
zadni struny (8).
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