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(54)实用新型名称

一种自主停车缴费系统

(57)摘要

本实用新型为一种自主停车缴费系统，包括

车位检测模块、自动计时模块、车位信息模块、自

主缴费模块、道闸控制模块、便携设备、后台服务

器，车位检测模块、自动计时模块、车位信息模

块、自主缴费模块、道闸控制模块、便携设备、均

与后台服务器进行连接；车位检测模块包括地磁

检测器，地磁检测器设于停车位内，地磁检测器

与后台服务器连接；车位信息模块包括车位二维

码、车位位置信息，车位二维码与便携设备连接；

自动计时模块将车辆停车时长数据传输至后台

服务器。本实用新型有效解决停车场缴费缓慢，

车辆出入滞留时间长的问题，车主可自主缴费，

无需在出口处滞留缴费，避免了车辆堵塞，大大

提高了停车场的工作效率，节约了人力物力。
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1.一种自主停车缴费系统，其特征在于，包括车位检测模块、车位信息模块、自动计时

模块、自主缴费模块、道闸控制模块、便携设备、后台服务器；

所述车位检测模块、自动计时模块、车位信息模块、自主缴费模块、道闸控制模块、便携

设备、均与后台服务器进行连接；

所述车位检测模块包括地磁检测器，所述地磁检测器设于停车位内，所述地磁检测器

与后台服务器连接。

2.根据权利要求1所述的一种自主停车缴费系统，其特征在于：所述地磁检测器包括电

源、无线通信模块、地磁传感器、霍尔开关、MCU处理器，所述电源、无线通信模块、地磁传感

器、霍尔开关、分别与MCU处理器进行连接。

3.根据权利要求1所述的一种自主停车缴费系统，其特征在于：所述车位信息模块包括

车位二维码、车位位置信息，所述车位二维码与便携设备连接。

4.根据权利要求1所述的一种自主停车缴费系统，其特征在于：所述自动计时模块将车

辆停车时长数据传输至后台服务器。

5.根据权利要求3所述的一种自主停车缴费系统，其特征在于：所述自主缴费模块通过

便携设备识别所述车位二维码后支付所需费用完成缴费。

6.根据权利要求1所述的一种自主停车缴费系统，其特征在于：所述道闸控制模块包括

车辆识别模块、道闸开关装置，所述车辆识别模块识别车辆信息并将识别结果传输至后台

服务器，所述后台服务器控制道闸开关装置。
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一种自主停车缴费系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及停车场管理技术领域，具体为一种自主停车缴费系统。

背景技术

[0002] 人们的生活水平在不断地提高，越来越多的人们拥有自己的车辆，随时随地都涉

及到停车问题，特别是在大城市，停车缴费就是人们日常生活非常关心的问题。目前车辆停

车缴费存在着较大的问题，采用人工计时收费的方式，当车辆驶入停车场时，在入口处需要

停车，工作人员在停车卡上记录车辆的车牌号码和入场时间等信息，驾驶人员领取停车卡；

驶出停车场时，驾驶人员将停车卡交还给工作人员，工作人员在停车卡上记录下出场时间，

并根据收费标准收取停车费用，驾驶人员缴费完毕后驶出停车场。

[0003] 采用扫码收费的方式，车辆驶入停车场时，在入口处识别车辆信息，驶出停车场时

停车识别车辆信息后，手机扫码缴费完毕后驶出停车场。

[0004] 无论是采用人工计时收费还是使用扫码收费的方式，驾驶人员都需要停车，比较

费时，尤其在进入或者驶出停车场比较集中的时段容易导致拥堵。

[0005] 为了解决上述问题，本领域工作人员对自主停车缴费系统进行了不同的研究：

[0006] 中国专利申请201520838270.X公开了一种路边停车的自动按时计费缴费系统，在

路边设置有停车线框，其特征在于在所述停车线框内设置检测车辆驶入和驶出的检测线

圈；在停车线框的正前上方设置数码相机；在停车线框对应的路侧设置缴费装置；检测线

圈、数码相机、缴费装置等均与控制器相连。所述缴费装置包括公共交通卡读卡器以及与其

连接的显示屏。本实用新型的特点是采用停车自动检测、车辆信息自动抓拍识别、自动按时

计费、刷卡一次缴费、过程信息追溯等先进的技术手段，实现无人值守自动按时计费缴费的

技术问题。解决了目前人工收费、咪表收费的种种技术弊端。然而，该缴费方式目前已经不

用，现在人们更倾向与扫描车位上的二维码进行费用支付，更加安全、快捷。

[0007] 因此有必要对自主停车缴费系统进行进一步的改进，以解决上述的各种不端。

发明内容

[0008] 本申请的目的：在于解决和克服现有技术和应用的不足，提供自主停车缴费系统，

有效解决停车场缴费缓慢，车辆出入滞留时间长的问题，车主可自主缴费，无需在出口处滞

留缴费，避免了车辆堵塞，大大提高了停车场的工作效率，节约了人力物力。

[0009] 本申请的目的是通过如下技术方案来完成的，一种自主停车缴费系统，其包括车

位检测模块、车位信息模块、自动计时模块、自主缴费模块、道闸控制模块、便携设备、后台

服务器；

[0010] 所述车位检测模块、自动计时模块、车位信息模块、自主缴费模块、道闸控制模块、

便携设备、均与后台服务器进行连接；

[0011] 所述车位检测模块包括地磁检测器，所述地磁检测器设于停车位内，所述地磁检

测器与后台服务器连接。
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[0012] 优选地，所述地磁检测器包括电源、无线通信模块、地磁传感器、霍尔开关、MCU处

理器，所述电源、无线通信模块、地磁传感器、霍尔开关、分别与  MCU处理器进行连接。

[0013] 优选地，所述车位信息模块包括车位二维码、车位位置信息，所述车位二维码与便

携设备连接。

[0014] 优选地，所述自动计时模块将车辆停车时长数据传输至后台服务器。

[0015] 优选地，所述自主缴费模块通过便携设备识别所述车位二维码后支付所需费用完

成缴费。

[0016] 优选地，所述道闸控制模块包括车辆识别模块、道闸开关装置，所述车辆识别模块

识别车辆信息并将识别结果传输至后台服务器，所述后台服务器控制道闸开关装置。

[0017] 本申请与现有技术相比，至少具有以下明显优点和效果：

[0018] 在本实用新型中，通过地磁检测器检测车辆是否停车，车主通过识别车位二维码

进行登记车辆信息，后台服务器绑定车位与车辆信息，并通过自动计时模块，计算车辆停车

时长，并将停车时长数据传输至后台服务器，后台服务器算出缴费金额，当车主使用便携设

备识别车位二维码后将显示停车时长以及需缴费金额，车主完成缴费后驶出停车场所，道

闸识别模块识别车辆信息后反馈至后台服务器，后台服务器调取车辆缴费信息，若缴费成

功则控制道闸开关装置，打开道闸放行；车主可自主缴费，无需在出口处等待，避免了车辆

堵塞，方便快捷，大大提高了停车场的工作效率，节约了人力物力。

附图说明

[0019] 图1是本申请自主停车缴费系统的整体结构连接关系图。

[0020] 图2是本申请中自主停车缴费系统的流程图。

[0021] 本申请中的附图标记：

[0022] 1车位检测模块、11地磁检测器、2车位信息模块、21车位二维码、22车位位置信息、

3自动计时模块、4自主缴费模块、5道闸控制模块、51车辆识别模块、52道闸开关装置、6便携

设备、7后台服务器。

具体实施方式

[0023] 结合附图和以下说明描述了本申请的特定实施例以教导本领域技术人员如何制

造和使用本申请的最佳模式。为了教导申请原理，已简化或省略了一下常规方面。本领域技

术人员应该理解源自这些实施例的变形落在本申请的范围内。本领域技术人员应该理解下

述特征能够以各种方式结合以形成本申请的多个变型。本申请中所引用的如“上”、“下”、

“左”、“右”、“中间”及“一”等的用语，亦仅为便于叙述的明了，而非用以限定本发明可实施

的范围，其相对关系的改变或调整，在无实质变更技术内容下，当亦视为本发明可实施的范

畴。由此，本申请并不局限于下述特定实施例，而仅由权利要求和它们的等同物限定。

[0024] 图1至图2示出，本申请的自主停车缴费系统的一种具体实施例。

[0025] 本实用新型为一种自主停车缴费系统，包括车位检测模块1、自动计时模块  3、车

位信息模块2、自主缴费模块4、道闸控制模块5、便携设备6、后台服务器7，车位检测模块、自

动计时模块3、车位信息模块2、自主缴费模块4、道闸控制模块5、便携设备6、均与后台服务

器7进行连接；车位检测模块1包括地磁检测器11，地磁检测器11设于停车位内，地磁检测器
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11与后台服务器7  连接；车位信息模块2包括车位二维码21、车位位置信息22，车位二维码

21  与便携设备6连接；自动计时模块3将车辆停车时长数据传输至后台服务器7。本实用新

型有效解决停车场缴费缓慢，车辆出入滞留时间长的问题，车主可自主缴费，无需在出口处

滞留缴费，避免了车辆堵塞，大大提高了停车场的工作效率，节约了人力物力。

[0026] 进一步地，车位检测模块1包括地磁检测器11，地磁检测器11设于停车位内，地磁

检测器11与后台服务器7连接。

[0027] 地磁检测器11包括电源、无线通信模块、地磁传感器、霍尔开关、MCU处理器，电源、

无线通信模块、地磁传感器、霍尔开关、分别与MCU处理器进行连接。

[0028] 霍尔开关用于感应地磁检测器11外部磁场强度并产生电平信号；MCU处理器用于

接收霍尔开关电平信号，并控制地磁检测器11的唤醒或休眠状态。

[0029] 霍尔开关用于感应地磁检测器11外部磁场强度高于预设磁性强度值时，产生第一

电平信号，感应地磁检测器11外部磁场强度低于预设磁性强度值时，产生第二电平信号，

MCU处理器接收到霍尔开关输出的第一电平信号时，控制地磁检测器11进入唤醒状态，MCU

处理器接收到霍尔开关输出的第二电平信号时，控制地磁检测器11进入休眠状态，

[0030] 地磁检测器11在休眠、唤醒的状态下，地磁检测器11的功耗不同，通过有效控制地

磁检测器11的休眠、唤醒状态有效降低了地磁检测器11的功耗，延长了电池使用寿命，同时

也保证了地磁检测器11的工作性能。

[0031] 进一步地，车位信息模块2包括车位二维码21、车位位置信息22，车位二维码21与

便携设备6连接。每个车位对应设有且仅有一个车位二维码21、车位位置信息22；便携设备6

为手机、iPad等用于识别车位二维码21、完成支付等设备。可通APP识别车位二维码21后查

看停车时长、泊位信息等，便于操作，放行可靠。

[0032] 进一步地，自动计时模块3将车辆停车时长数据传输至后台服务器7。当车主驶入

车位后，地磁检测器11识别出并通过无线通信模块传输至后台服务器7  记录停车开始时

间，当车主驾驶车辆离开车位后，地磁检测器11识别出没有车并将数据传输至后台服务器7

并记录停车结束时间，根据开始停车时间与结束停车时间计算出停车时长，生成停车费用。

[0033] 进一步地，自主缴费模块4通过便携设备6识别车位二维码21后支付所需费用完成

缴费。当车主使用手机APP扫描车位二维码21后点击缴费，并完成缴费，后台服务器7生成缴

费记录。

[0034] 进一步地，道闸控制模块5包括车辆识别模块、道闸开关装置52，车辆识别模块识

别车辆信息并将识别结果传输至后台服务器7，后台服务器7控制道闸开关装置52。当车主

完成缴费后，经过道闸处，道闸通过车辆识别模块识别车辆并将数据传输至后台服务器7，

后台服务器7调取缴费信息，若否完成缴费，则控制道闸开关装置52打开道闸，放行；若未完

成缴费则不允许通行，并通知车主完成缴费，直至完成缴费后方可允许通行。

[0035] 本实用新型在使用时：车主驶入车位，MCU处理器接收到霍尔开关输出的第一电平

信号，控制地磁检测器11进入唤醒状态，地磁检测器11检测出车辆已停在车位内，并将停车

信息传输至后台服务器7，后台服务器7记录开始停车时间，随后车主通过手机APP扫描车位

二维码21进行登记车辆信息，后台服务器  7绑定车位与车辆信息，并通过自动计时模块3，

计算车辆停车时长，并将停车时长数据传输至后台服务器7，后台服务器7算出缴费金额，当

车主使用手机  APP扫描车位二维码21后将显示停车时长以及需缴费金额，车主完成缴费后
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驶出停车场所，道闸识别模块识别车辆信息后反馈至后台服务器7，后台服务器7  调取车辆

缴费信息，若缴费成功则控制道闸开关装置52，打开道闸放行；若未完成缴费则不允许通

行，并通知车主完成缴费，直至完成缴费后方可允许通行。本实用新型有效解决停车场缴费

缓慢，车辆出入滞留时间长的问题，车主可自主缴费，无需在出口处滞留缴费，避免了车辆

堵塞，大大提高了停车场的工作效率，节约了人力物力。

[0036] 由于本领域技术人员能够很容易想到，利用申请的构思和原理之内所作的任何修

改、等同替换、改进等，均应包含在本申请的权利要求范围之内。
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图1

图2
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