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En mekanisme til havning og sankning af et sade, navnlig
til handicappede,omfatter to barearme (A', B'), som
hver isar ved deres ene ende er koblet med sadet (E),
henholdsvis ved forkanten og bagkanten af dette. Ved
deres anden ende samvirker barearmene (A', B') hver
isar med et fast punkt (1', 2'). Mindst &n af barearmene
er koblet med et drivorgan, og de to berearme (A', B')
er ved et punkt mellem deres ender koblet med hinanden.
Med henblik p4 at opni en pladsbesparende men alligevel
stabil mekanisme, som muligg¢r en fysiologisk korrekt
bevagelsesbane for et sade under havning og sankning af
dette, er barearmene (A', B') direkte drejeligt sammen-
koblet (D) med hinanden, og den ene af harearmene sam-
virker med det faste punkt pd en sidan mide, at den er
forskydelig i forhold til dette.

el

FIG.2




10

15

20

25

30

35

146233

1

Opfindelsen angdr en mekanisme med et drivorgan til
havning og sankning af et sade pid et siddemgbel sasom en
stol, navnlig til handicappede, hvilken mekanisme omfat-
ter to ba&rearme, som hver iser ved deres ene ende er kob-
let med sadet henholdsvis ved forkanten og bagkanten af
dette, og ved et punkt mellem deres ender er drejeligt
sammenkoblet med hinanden, hvorhos den ene barearm ved
sin anden ende er koblet drejeligt med et fast punkt.

Sader med sddanne mekanismer benyttes fortrinsvis
af handicappede, der kun vanskeligt eller miske slet ik-
ke kan satte sig p& eller rejse sig fra et sade, f.eks.
et stolesade, ved egen hjalp. I stdende stilling kan den
handicappede lazne sig mod sadet i dettes havede stilling
og aktivere drivorganet, som derpd bevager S®det til en
nedsenket stilling svarende til en normal siddestilling
for brugeren. Hvis brugeren fra denne stilling aktive-
rer drivorganet i den modsatte retning, bevages sadet
tilbage til sin havede stilling, hvor brugeren befinder
sig i tilnarmelsesvis stdende stilling og kan forlade
sadet.

Det er vigtigt, at sadet bidde under havebevagelsen
og under sankebevagelsen fglger en bane, som for bruge-
ren giver en mindst mulig belastning af knaleddet, dvs.
en bane, hvis centrum ligger foran s=zdets forreste kant
og sdvidt muligt er sammenfaldende med brugerens knaled.
En ren vippebevagelse om sadets forreste kant er enkel
at opnd, men ikke tilfredsstillende for brugeren.

Fra engelsk patentskrift nr. 1 150 379 og USA-pa-
tentskrift nr. 3 479 086 kendes der en mekanisme af den
indledningsvis omhandlede art, som i nogen grad opfylder
den forannavnte betingelse for sadets bevagelsesbane. I
den kendte mekanisme opnds have- og sankebevagelsen af
sadet ved, at den anden ende af den anden barearm, dvs.
den modsat s=zdet beliggende ende af den anden barearm,
er forbundet med en mgtrik, som fgres pid en ﬁotordrevet
gevindspindel, der ved sin rotation beveger mgtrikken
og dermed den pdgazldende barearms endedel frem og tilba-
ge i gevindspindlens akseretning, dvs. hen mod eller
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bort fra den fgrste barearms endedel, der som navnt i
det foranstiende er koblet drejeligt med et fast punkt.
Nar de to barearmes endedele bevages mod hinanden ved
aktivering af motoren i den ene omdrejningsretning, he-
ves sadet, og ndr bazrearmenes endedele ved aktivering af
motoren i den anden omdrejningsretning bevages bort fra
hinanden, sankes sadet.

I den helt nedsankede stilling af sadet skal de to
barearme danne en vis vinkel med hinanden afhangigt af
den trazkkraft, som motoren via mgtrikken kan udgve pa
den hermed forbundne anden bzrearm, og som denne bare-
arm kan overfgre til koblingspunktet med den fgrste ba-
rearm. Jo mindre vinklen bliver, desto stgrre bliver den
ngdvendige trakkraft, og hvis vinklen bliver nul svaren-
de til, at de to barearme ligger parallelt med hinanden,
befinder mekanismen sig i en dgdpunktstilling, som den
ikke kan bevages ud af ved motorens trakpavirkning af
en ene bazrearms endedel. Vinklen mellem barearmene i den
nedsankede stilling af sadet skal altsd have en vis
mindstestgrrelse, hvilket er uheldigt, fordi dette betin-
ger en vis mindstehgjde af mekanismen. Stole, som er for-
synet med den kendte have- og sznkemekanisme, skal der-
for forsynes med sarlige afskarmninger, som skjuler me-
kanismen og ggr den utilgangelig, hvilket indebarer, at
stolen skal forarbejdes specielt til denne mekanisme.
Dette fordjrer stolen, og dens design er pa forhé&nd mere
eller mindre bundet af hensynet til den forholdsvis vo-
lumingse have- og sankemekanisme.

7 Ved opfindelsen tilsigtes tilvejebragt en have- og
sankemekanisme, som muligggr det forannavnte gnskelige
bevagelsesforlgb for sadet, og som har en meget ringe
hgjde i szdets nedsankede stilling.

Hertil er en mekanisme af den indledningsvis om-~
handlede art ifglge opfindelsen ejendommelig ved, at den
navnte ene barearm er koblet med drivorganet til drej-
ningsp&virkning af armen om det faste punkt, og at den
anden barearm eller en hermed forbundet del er fgrt pa
lzngdeforskydelig m3de i et drejeligt stationart organ
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og koblet med drivorganet til drejning og langdeforskyd-
ning af den anden barearm i forhold til det stationare
organ.

Som fglge af drejningspdvirkningen af den ene bare-
arms endedel om det faste punkt, hvormed den er.koblet,
og den sazrlige kombinerede trak-/drejningspavirkning af
den anden barearm i det drejelige organ, hvormed den er
koblet, kan drivorganet have sadet, selv hvis vinklen
mellem barearmene er nul, dvs. parallelle arme, i den
nedsenkede stilling af sadet, idet selv et enkelt driv-
organ som fglge af den sarlige kobling med og pavirkning
af mekanismen kan bevage barearmene ud af denne stilling,
hvor den kendte mekanisme ville vare blokeret. Som fglge
af, at barearmene i mekanismen ifglge opfindelsen sdle-
des kan vare parallelle i den nedsankede stilling af det
med mekanismen forbundne sade, har mekanismen i denne
stilling en ekstremt ringe hg¢gjde, og den vil i de fleste
tilfelde kunne monteres i den forhandenvarende ramme i
en stol, som understgtter sadet. Denne ramme vil da dak-
ke mekanismen, og sarlige afskermninger kan udelades,
ligesom der er opndet en optimal frihed ved den g¢gvrige
udformning af stolen som fglge af den meget kompakte
haeve- og sankemekanisme.

Opfindelsen er i det fglgende forklaret narmere ek-
sempelvis under henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 viser en principskitse over en mekanisme
ifplge opfindelsen, og

fig. 2 mere detaljeret et eksempel pd en praktisk
udfgrelse af en mekanisme ifglge opfindelsen.

Fig. 1 viser skematisk en udfgrelsesform for meka-
nismen ifglge opfindelsen, som udmerker sig ved en meget
ringe hgjde i den nedseznkede stilling, og som derfor er
specielt velegnet til central montering under et sade,
f.eks. i1 en almindelig l@nestol.

Berearmene A og B er i den i fig. 1 viste udfg-
relsesform koblet med sadet, der her er et almindeligt
stolesade, henholdsvis med en dette bazrende ramme E
ved sadets forreste og bageste kant, og de er drejeligt
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koblet med hinanden ved et punkt mellem deres ender. I
fig. 1 ér der vist tre sidanne koblingspunkter D, DI,
D2 p& hver arm, over hvilke disse kan kobles med hinan-
den, siledes at der er skabt mulighed for at variere den
hzldning sadet indtager i den havede stilling, jf. de to
variationsmuligheder med minimal hazldning og maksimal
hzldning af sadet, der er vist henholdsvis til venstre
og til hgjre i fig. 1 henholdsvis ved b og c 09 ved

d og e i figuren.

I fig. 1 pdvirkes armen A til drejning om det
faste punkt 1, idet en med armen A forbundet stang
G over et haengselled H er koblet med et drivorgan
s&som et snekkedrev, der generelt er betegnet med 1I.

Armen A er ved sin modstdende ende lejret i et
glideleje i den ramme E, som understgtter sadet, hvil-
ket leje, som det ses i fig. 1, med sine glideflader
forlgber skrit nedefter under dannelse af en spids vin-
kel, f.eks. 100-150, med sazderammens plan.

Den anden barearm B er med sin ene ende koblet
med stolesazdets bareramme E ved sadets forkant, og
ved sin anden ende er armen B fgrt gennem et drejeligt
glideleje 2 og med en ombukket endedel B' forbundet
drejeligt med en aksel XK, hvorpa drivorganet I er
ophengt drejeligt. Armen B barer sdledes i det i fig.
1 viste udfgrelseseksempel drivorganet I ved sin mod-
sat koblingspunktet med sadet beliggende ende. Det ses
i fig. 1, at barearmen B ikke selv er fgrt gennem gli-
delejet 2, - hvilket uden videre ville vare muligt, men
at armen B samvirker med glidelejet 2 over en glide-
skinne Bl, som er fastgjort til bzrearmen B under
dannelse af en spids vinkel med denne pa lignendé mide
som det bazrearmen A optagende glideleje danner en vin-
kel med szderammen E, jf. det foranstiende. Disse vink-
ler bevirker en reduktion af de krafter, der af drivor-
ganet over bazrearmene A og B skal udgves pa sadet E
henholdsvis pad sazdets bareramme E ved havebevegelsens

' bngndelse.

Nar sademekanismen aktiveres fra den i fig.'l ved
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a viste nedsankede stilling, vil drivorganet I udgve
en trazkpdvirkning pd hzngslet H, og over stangen G
og det faste hangselpunkt 1 bevirkes der en svingebe-
vagelse af stangen A om hangselpunktet 1 i urviser-
retningen set i fig. 1. Derved bringes armen B over kob-
lingspunktet D, der bevages ad en cirkelbue med cen-
trum i punktet 1, til at bevage sig skrdt opefter og
mod hgjre i fig. 1, og den bevager sig herved i det sta-
tionere glideleje 2, samtidigt med at den drejes mod
urviserretningen i dette. Derved kommer drivorganet I,
der over endedelen B' bares af armen B, til at fore-
tage en svingebevagelse mod urviserretningen i forhold
til punktet 2, dvs. en bevagelse skrdt nedefter og mod
hg¢jre i fig. 1, under den fgrste fase af sadets havebe-
vagelse, hvilket dog ikke er vist narmere i figuren. Un-
der den fortsatte bevagelse af koblingspunktet D ad
den navnte cirkelbue fortsatter svingebevagelsen af
drivorganet, og i den havede stilling af sadet E, der
er vist ved ¢ og e i fig. 1, er drivorganet bevaget
mod hgjre og skrdt opefter, idet forbindelsesstangen
mellem drivorganet I og hangselpunktet H er trukket
delvis ind i drivbrganets hus. Hangselpunktet H bevages
herunder ad en cirkelbue med centrum i punktet 1.

Under havningen pavirkes szdet E ved sin bag-
kant af den hermed i glidelejet forskydeligt koblede en-
de af barearmen A og ved sin forkant af den hermed
drejeligt koblede ende af bzrearmen B, idet forholdet
mellem de to armenders bevagelser afhanger af de valgte
koblingspunkter D, D1, D2. Den med sadet koblede en-
de af armen A fglger ligesom koblingspunktet D en
cirkelbue med centrum i punktet 1, mens den med sadet
koblede ende af armen B fg¢lger en fra cirkelbueformen
afvigende bane som fglge af den drejning af armen B
mod urviserretningen om koblingspunktet D og dermed
indfgring af en yderligere lodret komposant i bevagelsen
af sadets forkant, som hidrgrer fra fgringen af armen
B 1 det stationare men drejelige glideleje 2. Dette
bevaegelsesforlgb forstarkes yderligere af forbindelsen
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af armens ombukkede endedel B' med drivorganet 1I's
bzreaksel K, som den derved understgtter, og som ved
drivorganets indtrzkning af forbindelsesstangen til
hangselpunktet H bringes til at narme sig dette og det
faste hengselpunkt 1.

Den med glidelejet 2 samvirkende bare-
arm B kunne ogs& vare koblet med et separat driv-
organ til frembringelse af den ¢nskede pavirkning af
den modsat koblingspunktet med saderammen E  be-
liggende ende af armen B, men den viste udfgrelse,
hvor armen B er koblet med det drivorgan, der og-
s& pdvirker armen A, er enkel og meget drifts-
sikker, og den ngdvendigggr kun &t drivorgan til frem-

bringelse af samtlige pdvirkningskrafter i mekanismen som

helhed.
Fig. 2 viser en praktisk udfgrelsesform for en

have- og sankemekanisme, som er sarlig velegnet til mon-
tering i en almindelig stol, f.eks. en lznestol, og sva-
rende til det i fig. 1 viste stangdiagram.

Mekanismens bazreramme 10, som kan vere en lukket
ramme af metalrgr, kan fastggres til den bzrende ramme
i en stol pa vilkarlig og derfor ikke narmere angivet
mdde. Rammen 10 har to hangselbeslag, hvoraf'kun det
ené er synligt i snitbilledet i fig. 2, hvor det er be-
tegnet med 1, . fordirdet udggr det faste punkt 1 i
fig. 1. Beslaget 1 er hangselforbundet med den ene
barearm ‘A, der ved sin anden ende er koblet pa forsky-
delig mdde med sadets bareramme E over en med armen
A forbundet klods 11, som med et spor er i indgreb
med en flange pa et til saderammen E fastgjort vinkel-
stykke 12. Den med sporet i klodsen 11 samvirkende
flange pé& vinkelstykket 12 danner en vinkel med sade-
rammens plan, s&dan som det er beskrevet i det foransta-
ende under henvisning til fig. 1.

Mellem sine ender er armen A koblet med den an-
den barearm B i koblingspunktet D2, sd&dan som det er
vist) eller over alternative koblingspunkter b1, D.
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Bezrearmen B er ved sin ene ende koblet drejeligt
med saderammen E ved den modsat dennes forbindelse
med armen A beliggende kant, og ved sin modsatte ende
bazrer armen B over forbindelsesstangen B' drivorga-
net I, som er ophangt drejeligt om en aksel K. Driv-
organets spindel er i punktet H koblet drejeligt med
en med bazrearmen A forbundet stang G. Det faste
punkt, hvormed bzrearmen B samvirker, udggres i det
viste udfgrelseseksempel af en pd rammen 10 drejeligt
fastgjort klods 13 med et spor, hvori en fra armen B
vinkelret udragende flange, f.eks. den ene flange pa et
til armen B fastgjort vinkelstykke, fgres. Flangen
danner, som det ses, en spids vinkel med armen B.

N&r drivorganet I fra den i fig. 2 viste stil-
ling, hvor sadet er delvis havet, fortsatter sin drift,
vil hengselpunkterne K og H blive trukket mod hin-
anden, og armen A vil ligesom stangen G blive dre-
jet i urviserretningen om det faste punkt 1. Kob-
lingspunktet D2 mellem armene A og B bevages li-
gesom koblingspunktet H ad en cirkelbue med centrum i
punktet 1, men samtidigt pdvirkes armen B fra kob-~
lingspunktet K med drivorganet I over stangen B',
sddan som det er beskrevet i det foranstdende under hen-
visning til fig. 1.

Drivorganet I pdvirkes af armen G over punktet
H til drejning mod urviserretningen om ophzngningspunk-
tet K, samtidigt med at det over punktet H og den
dermed koblede drivspindel udsattes for en trekpdvirk-
ning i retning mod punktet H. Derved pavirker driv-
organet over punktet K og stangen B' ogsda armen B
dels til langdeforskydning i glidelejet 2, dels til
drejning mod urviserretningen i dette, og den kombinere-
de drejnings—- og forskydningspavirkning, som armen A
tilfgrer armen B over punktet D2, understgttes f£¢l-
gelig via glidelejet 2 fra drivorganet. Derved op-
nds en bedre fordeling af belastningen, end hvis man
forestiller sig drivorganet I ophangt i den faste ram=-

me 10 og forbindelsesstangen B' £fjernet, i hvilket
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tilfelde det stykke af armen A, som ligger mellem
hengselspunkterne 1 og D, skulle optage den fulde
belastning.

Bevagelsesforlgbet bliver ogsd her fgrst en hoved-
sageligt lodret parallelforskydning af sadet, som deref-

ter beveges skrét fremad, idet sadets forkant sankes,

mens bagkanten haves, jf. fig. 1.

PATENTERKRAYV

1. Mekanisme med et drivorgan til havning og
senkning af et sade pd et siddemgbel sdsom en stol,
navnlig til handicappede, hvilken mekanisme omfatter to
barearme (A,B), som hver isar ved deres ene ende er kob~
let med sazdet (E), henholdsvis ved forkanten og bagkan-
ten af dette, og ved et punkt mellem deres ender er
drejeligt sammenkoblet (D) med hinanden, hvorhos den ene
bzrearm (A) ved sin anden ende er koblet drejeligt med
et fast punkt (1), k ende tegnet ved, at den
navnte ene barearm (A) er koblet med drivorganet (I) til
drejningspavirkning af armen (&) om det faste punkt (1),
og at den anden barearm (B) eller en hermed forbundet
del er fgrt pd langdeforskydelig médde i et drejeligt
stationzrt organ (13) og koblet med drivorganet (I) til

- drejning og lazngdeforskydning af den anden barearm (B)

i forhold til det stationazre organ (13).

2. Mekanisme ifglge krav 1, k ende tegnet
ved, at den anden barearm (B) fgres lengdeforskydeligt
i det drejelige organ (13) ved hjzlp af en pd armen (B)
fastgjort skinne, som danner en spids vinkel med den
pigazldende barearm (B).

3. Mekanisme ifglge krav 1 eller 2, k en d e~
tegnet ved, at den ved sin ene ende med det faste

punkt (1) koblede barearm (A) ved sin anden ende er kob-

let forskydeligt med szdet (E) ved dettes bagkant via en
fgring, som danner en spids vinkel med sadets plan.
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4. Mekanisme ifglge et eller flere af kravene
-3, kendetegnet ved, at drivorganet (I)
alene er koblet med og understgttet af de to barearme
(A,B) og indrettet til at pavirke disse 1 modsatte ret-

ninger.

Fremdragne publikationer:

CH patent nr. 553561
GB patent nr. 1150379
US patenter nr. 1025915, 3479086,
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