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Zatizeni pro plynulou regulaci pritoku
plynu je urfené zejména pro automatickou
regulaci pritoku zplynéného tekutého chla-
diva podle pfedem zvolené zdvislosti, napri-
klad u kryochirurgickych pfistroji. Regu-
la&ni) zaiizeni sestdvd z pohonné - jednotky
s hiidelem a napojené na vystup elektric-
kého regulatniho systému. Hiidel je opatfen
pruZinou s regulatnim prvkem a je ukonéen
uzaviracim elementem otworu vystupu ply-
nu. V¢stupni plyn je veden p¥ivodem pfes
tidlo teploty, které je napojena na vstup e-
lektrického regulatniho systému do ohfiva-
¢e vystupniho plynu.
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Vynélez se tyka zalizeni pro plynulou re-
gulaci prfitoku plynu, urfené zejména pro
automatickou regulaci priitoku zplyn&ného
tekutého chladiva podle p¥edem zvolené za-
vislosti, nap¥ikiad u kryochirurgickych pfi-
stroji.

Dosavadni kryochirurgické pristroje vyu-
7ivaji pfevainé elektromagnetického servo-
ventilu, pracujiciho v reZimu ,zapnuto —
vypnuto“. U pFistroji s tzv. hadicovym sy-
stémem, kdy velky zdsobnik tekutého chla-
diva — dusiku je spojen s vlastnim operac-
nim néstrojem pruZinymi hadicemi — neni
tato skutetnost prili§ na zdvadu, protoZe za-
soba chladiva je dostateCnd, jeho cena je
nizkd a proto neni nezbytné& nutné optima-
lizovat spotiebu a vyuZiti chladiva. U systé-
mi tzv. autonomnich, kde zdsobnik tekuté-
ho chladiva je soufdsti opera¢niho néstro-
je je spotfeba a vyuZitl chladiva jednim z
diileZitych parametrt, které ovliviiuji vdhu
pFistroje, a tim i manipulovatelnost s pii-
strojem, dédle délku nebo podet operaci na
jedno naplnéni zdsobniku chladiva. Pfi po-
uZiti elektromagnetického servoventilu, kte-
ry pracuje v reZimu ,zapnuto — vypnuto®,
dochédzi pi¥i otevfeni servoventilu k maxi-
malnimu pratoku chladiva vyménikem ope-
raéniho néastroje, kde se nemusi vZdy zcela
zplynit a potom ve formé& dvoufdzové smé-
si odchdzi do ohfivale vystupniho plynu,
¢imZ se zhor$uje vyuZit] energie chladiva a
zvy3uji se ndroky na vykon ohFivaCe. PIi
dosaZeni Zddané teploty vyméniku, elektro-
magneticky servoventil nédhle uzavie otvor
vistupu plynu, chladivo pPestane protékat
a zbytek chladiva ve vyméniku a &astetnsg i
v trubkédch se zplyni, tlak v operatnim ni-
stroji se zvysi aZ je vétsl neZ tlak v zéasob-
niku chladiva, zméni se sméru pritoku zby-
‘1é smési smérem do zdsobniku, kde stoupne
tlak aZ nad hodnotu nastavenych tlakdl po-
jistnych ventilli, které odpusti piebytecny
plyn do atmosféry. Tento jev se opakuje v
priibghu dvoupolohové regulace teploty pri
kaZdém uzavieni servoventilu. Tim se zvy-
%uje spotfeba chladiva a zhorSuje jeho vy-
uZiti s ohledem na omezeny obsah chladiva
v zésobniku, zejména pi¥i vyuZiti pfimochla-
zenych koncovek, kdy néroky na spotiebu
chladiva jsou maximdalni.

Uvedené nevyhody -odstraiiuje zaiizeni
pro plynulou regulaci, pritoku plynu podle
pfedmé&tného vynédlezu, pracujici na princi-
pu zdavislosti na teplot& vystupniho plynu.
Podstata vynalezu spotivd v tom, Ze hridel
pohonné jednotky, napojené na vystup elek-
trického reguladniho systému zarizeni, je
opatfen pruZinou s regulacnim prvkem a je
ukonden uzaviracim elementem otvoru vy-
stupu plynu, vedeného piivodem pfes ¢idlo
teploty, napojené na vstup elektrického re-
guladniho systému do ohFivale vystupniho
plynu. Elektricky regulatni systém pohon-
ného zaiizeni, napédjeny jednim zdrojem, je
s vyhodou napojen svym vstupem na cidlo
teploty a sestdva ze zesilovaCe udaje teplo-
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ty, napojeného na regulator se vstupem pro
vystupni hodnotu teploty a vstupem porov-
navaci hodncty teploty a s vystupem pro
vykonovy zesilovaé¢, napojeny na spinac, p¥i-
pojeny na pohonnou jednotku. Podle dalSi-
ho vyznaku pohonné jednotka sestava z li-
nedrniho motoru a podle posledniho vyzna-
ku vyndlezu sestdvd pohonnd jednotka z
rotatniho stejnosmé&rného motoru s pfiraze-
nym reduktorem.

Zatizeni pro plynulou regulaci pritoku
plynu podle vynédlezu tvoFi linedrni mator
nebo rotaéni stejnosmérny motor s redukto-
rem na jehoZ hiideli je soufdst uzaviraci-
ho elementu, kter¢ uzavird otvor vystupniho
plynu, p¥iemZ potfebny tlak pro uzavieni
vyvozuje pruZina, ddle ovldda& linedrniho
motoru, ktery tvoii vykonovy zesilovac, re-
gulator, ktery podle Z4dané a skutetné hod-
noty teploty snimané ¢idlem teploty umis-
téného do prostoru vystupu zplynéného
chladiva, ovlddd pohyb linedrniho motoru
nebo rotaéniho motoru, a tim i pritok ply-
nu. Regulovani je plynulé, coZ zaruCuje, Ze
priitok chladiva je tmé&rny odebiranému te-
pelnému vykonu z aktivni ¢4sti operacniho
nastroje, zejména v piipadg, Ze &idlo teplo-
ty je umistdno namisto na t8lese vyméniku
do prostoru vystupu zplynéného chladiva z
aktivni &&sti kryochirurgického nédstroje.

Prikladna provedeni podle vyndlezu jsou
schematicky vyznatena na pripojenych vy-
kresech, kde na obr. 1 je zakresleno zafize-
ni s linedrnim motorem a na obr. 2 je zafi-
zeni, jehoZ pohonnd jednotka sestdvd z ro-
taéniho stejnosmérného motoru.

Zafizeni pro plynulou regulaci pratoku
chladiva v kryochirurgickém pristroji sesté-
va z pohonné jednotky 4, sestdvajici z line-
arniho elektrického motoru, s hiidelem 3
a napojeného na vystup elektrického regu-
latniho systému zafizeni. Mezi regulacnim
prvkem 9 a pohonnou jednotkou 4 je na hii-
deli 3 umisténa pruZina 8. Hfidel 3 je na
svém funktnim konci opatfena uzaviracim
elementem 2 otvoru 1 vystupniho plynu. Vy-
stupni plyn je veden pfivodem 7 pfes Cidlo
5 teploty, které je napojeno na vstup elek-
trického reguladniho systému do ohfivale
16 vystupniho plynu. Elektricky regulagni
systém napdjeny zdrojem 13, je napojen
svym vstupem na €idlo 5 teploty a sestava
ze zesilovade 6 tdaje teploty, napojeného na
regulator 15 se vstupem 11 vystupni hodno-
ty teploty a vstupem 12 porovndvaci hodno-
ty teploty a s vystupem pro vykonovy zesi-
lovad 14. Vykonovy zesilova¢ 14 je napojen
na spinac 10 pfipojeny na pohonnou jednot-
ku 4 zafizeni. :

Reguladni zafizeni se uvede v &innost se-
pnutim spinae 10 s vyhodou seSlapnutim
noZni spoust& kryochirurgického piistroje.
Skute&na hodnota teploty je sniména ¢idlem
5 teploty, umisténym do pfivodu 7 proudi-
ciho vystupniho plynu. Signél z Cidla 5 tep-
loty je upraven na potfebnou tdroveil zesilo-
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vatem 6 Gdaje teploty a pFiveden jako vstup
11 vystupni hodnoty teploty na vstup regu-
latoru 15. V regulatoru 15 je porovndvan
na vstupu 12 porovnéavaci{ hodnoty teploty
se signdlem #&dané hodnoty teploty. Vy-
stupni signdl z reguldtoru 15 je pfiveden na
vstup vykonového zesilovafe 14 a pres spi-
na¢ 10 na svorky linedrniho motoru. Pohy-
bem hiidele 3 pohonné jednotky 4 se odda-
1i uzaviraci element 2 od otvoru 1 vystupni-
ho plynu a chladivo za¢ne protékat vymeéni-
kem kryochirurgického ndstroje, kde se
zplyni a vystupni plyn projde ohfivatem 16
vystupniho plynu k otvoru 1 vystupniho ply-
nu. Po vyrovndni teploty v pfivedu 7 vy-
stupniho plynu, snimané Cidlem 5 teploty
a upravené zesilovadem B tdaje teploty na
droveii skutené hodnoty teploty se Zada-
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nou hodnotou teploty se wotevieni ventilu,

. zajisténé pomoci linedrniho motoru, ustéli

na urCité hodnotd. Rozepnutim spinace 10,
s vyhedou uvoln&nim noZni spouSté Kryo-
kauteru, se vyradi pohonné jednotka 4 z
¢innosti a pomoci pruZiny 8, jejiZz tlak se na-
stavi regulatnim prvkem 8, uzavie otvor 1
vystupniho plynu. Celé zafFizeni se napaji ze
zdroje 13.

Zatrizeni pro regulaci priitoku chladiva v
kryokauteru podle p¥ikladu 1 sestdva z po-
honné jednotky 4, kterou tvofi elektricky
stejnosmérny motor s pfivafenym redukto-

‘rem 17, piifemZ pruZina 8 je na hiideli 3

umisténa mezi reduktor 17 a uzaviraci ele-
ment 2. Cidlo 5 teploty miiZe byt s vyhodou
umisténo ve vyméniku nebo v operaéni kon-
covce opera&niho nastroje.

PREDMET VYNALEZU

1. ZafFizeni pro plynulou regulaci pritoku
plynu v zavislosti na teploté vystupniho ply-
nu, vyznadené tim, Ze hiidel (3) pohonné
jednotky (4), napojené na vystup elektric-
kého regulaéniho systému zafizeni, je opat-
fen pruZinou (8) s regulatnim prvkem (9]
a je ukonfen uzaviracim elementem (2]} ot-
voru (1) vystupniho plynu, jehoZ privod
(7) je pres ¢idlo (5) teploty, napojené na
vstup elektrického regulatniho systému, pii-
pojen k ohfivaci (16} vystupniho plynu.

2. ZaFizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze elektricky regulatni systém, napéjeny
zdrojem (13), je napojen svym vstupem na

¢idlo (5) teploty a sestdva ze zesilovaCe (6)
tidaje teploty, napojeného na regulédtor (15)
se vstupem (11) vystupni hodnoty teploty a
vstupem (12) porovnévaci hodnoty a s vy-
stupem pro vykonovy zesilova (14}, napo-
jeny na spinal (10), pripojeny na pohon-
nou jednotku (4).

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznafené tim,
7e pohonnd jednotka (4) sestdvé z linedrni-
ho motoru.

4. Zarizeni podle bodu 2, vyznafené tim,
Ze pohonné jednotka (4) sestdvad z rotalni-
ho stejnosmérného motoru s pfifazenym re-
duktorem (17].
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