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1 2
Zafizeni je urfeno pro Fizeni oscilaCnich
a pifmogarych pohybl podélného stolu brus-
ky pro brouseni otvort. Zafizeni sestdvd z ‘r.-
elektrohydreulického prevodniku a indukc- W

nostnfho snimacCe polohy, které jsou zapo-
jeriy v obvodu polohové zpétné vazby, pri-
$em? poZadovand poloha se zaddvd ve for-
mé elektrického signdlu. Hydraulicky vélec
je vybaven automatickym odvzdusiiovacim
za¥izenim.
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Vyndlez se tyka ovlddaciho zafizeni pro
Fizeni oscilaénich a pifmo&aryjch pohybil
podélného stolu brusky pro broudeni otvo-
ri.

Zndma zarizeni pro Fizeni oscilaénich po-
hybl podélnych sirojil brusek na brouSeni
otvord vyuZivaji nejastéji elektrohydrau-
lické kopirovaci prvky pfi pouZiti otadeji-
ciho se vystfedniku (vacky).

P¥imofaré pohyby se zpravidla #idi po-
moci hydraulickych obvodl, s omezenim za-
rdaZzkami. U b&Zného feSeni je nutny sloZity
hydraulicky rozvdd&¢ s presnym kopirova-
cim 3Joupdtkem. Déle se pou¥ivd vatka s
ménitelnou vystfednosti, pohan&néd elektiro-
motorem pres prevodovou skFiil. Amplituda
oscilace se mé&ni zménou vystfednosti vat-
ky, rychlost oscilace se m8&ni pomoci zmény
otdCek elektromotoru. Zména poloh podél-
ného stolu v jednotlivych fazich cyklu brus-
ky se provadi posuvem zaraZek, respektive
kopirovaciho zarizeni.

Nevyhodou tohoto FeSeni kromé& vyrobni

sloZitosti je zejména nemoZnost plynulého
nastaveni velikosti oscilace a Casové né-
rofné ustaveni poloh stolu nutnych pro jed-
notlivé ukony pracovniho cyklu a soufasng
nutnost provadét tyto zdsahy piimo ve stro-
jil na jednotlivych agregdtech.
-~ Uvedené mnevyhody odstraiiuje ovladaci
zafizeni pro Fizeni pohybili podélného stolu
brusky pro brouSeni otvorl, sestdvajici ze
stolu pevn& spojeného s pistem a stojanu
brusky spojeného s hydraulickym vélcem, a
obsahujici induk&nostni snimad.

Podstlata vyndlezu spotivd v tom, Ze jadra
indukénostniho snimace jsou pevné spoje-
na se stolem a prochdzeji volné otvory ci-
vek indukénostniho snimafe. Tyto jsou poev-
né& spojeny se stojanem brusky, kde vystup
civek indukCnostniho snimaée je spojen s
elektronickym ovlddadem. Vystup elektronic-
kého ovlddade je spojen s hydraulickym
servoventilem, kde jeho prvni vystup je spo-
jen s levym prostorem hydraulického val-
ce. V jeho horni €4sti je umistdna 3krtici
clona, kterd je spojena s odvzdudiiovacim
okruhem. Druhy vystup hydraulického ser-
voventilu je spojen s pravym prostorem
hydraulického vélce, v jehoZ horni &asti je
umist&na Skrtici clona, kterd je také spoje-
na s odvzduSiiovacim okruhem.

Pokrok dosaZeny vyndlezem je zejména
v tom, Ze realizace je podstatn& jednodu$si
oproti zndmym systémiim, cofZ kromé& sni-
Zeni vyrobni pracnosti umoZiiuje podstatné
sniZeni hmotnosti brusky. Dal§im pokrokem
dosaZenym vynédlezem je, Ze vSechny para-
metry pohybu podélného stolu mohou byt
nastavovdny pomoci elektronického ovla-
dace plynule s poti¥ebnou presnosti. Dalsi
vyhodou je moZnost ddlkového nastavovani
téchto parametri.

Ovladaci zafizeni podle vyndlezu je zné-
zornéno na ptiloZeném vykrese, na obr. 1
a 2 ve vzdjemné& kolmych podélnych fezech.

Ovladaci zafizeni sestdvd ze stolu 1 pev-
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né spojeného s pistem 4, stojanu brusky 2
sposeného s hydraulickym valcem 3. Jadra
induk&nostniho snimace 7 jsou pevn& spo-
jena se stolem 1 a prochézeji voln& otvory
civek 8 induk¢nostniho snimade 7. Tyto jsou
pevné spojeny se stojanem brusky 2, kde
vystup civek 8 indukénostniho snimade 7
je spojen s elektronickym ovlddatem 11.
Jeho vystup je spojen s hydraulickym ser-
voventiilem 9, kde jeho prvni vystup 91 je
spojen s levym prostorem 31 hydraulické-
ho vdlce 3. V jeho horni ¢asti je umistdna
Skrtici clona 51, kterd je spojena s odvzdus-
Hovacim okruhem 5. Druhy vystup 92:hyd-
raulického servoventilu 9 je spojen s pra-
vym prostorem 32 hydraulického valce 3.
V jeho horni ¢&sti je umisténa Skrtici clo-
na 52, kterd je také spojena s odvzdusiio-
vacim okruhem 5. R

Cinnost ovladaciho zafizeni je zaloZena na
principu polohové zpé&tné wvazby. Jednotli-
vé prvky zpétndvazebniho okruhu jsou jadra
7 indukénostniho snimade, civky 8 induké-
nostniho snimade, elektronicky ovlidaé- 11,
hydraulicky servoventil 9, hydraulicky vé-
lec 3, pist 4 a jejich vzdjemné mechanické,
hydraulické a elekirické vazby a propoje-
ni. Jadra 7 induk&nostniho snimade jsou dg-
lend, provedend ze dvou rozdilnych mate-
ridlt, v daném provedeni ze -7eleza a meosa-
Zi a jsou uspofddana tak, Ze pii vzdjemné
zméné polohy stolu 1 a stojanu brusky 2
se indukcnost jedné z civek 8 induk&niho
snimade zvétSuje, zatimco se induké&nost
druhé civky zmen3uje. Tato zména se pro-
jevi na civkdch &, které jsou spoieny s e-
lektronickym ovlddadem 11, Elektronicky
ovlada¢ 11 porovndvd upraveny signdl z
civek 8, ktery udava okamZitou vzdjemnou
polohu stolu 1 a stojanu brusky 2 s poZa-
dovanou polohou, kterd je generovédna také
v elektronickém ovladadi 11. Rozdilovy sig-
ndl se z vystupu elektronického ovlddade 11
privadi na hydraulicky servoventil 9, z je-
hoZ prvniho vystupu 91, respektive druhého
vystupu 92 se privede tlakové médium. do
levého prostoru 31, respektive do pravého
prostoru 32 hydraulického valce 3.

Médium plsobi na pist 4 a jeho prostied-
nictvim na stlil 1 a na jddra 7 indukénost-
niho snimade tak dlouho, aZ po vyrovnéani
rozdilu mezi skutenou a poZadovanou po-
lohou skoné&i signdl na vystupu elektronic-
kého ovlddade 11. Cést média z prvniho v§-
stupu 91, respektive druhého vystupu 92
odchézi trvale pFes Skrtici clony 51, respek-
tive 52 pres odvzdusiiovaci okruh do odpa-
du. Vzhledem k tomu, Ze Skrtici clony 51,
respektive 52 jsou umistény nejvyse v le-
vém prostoru 31, respektive v pravém pros-
toru 32 hydraulického vélce 3, je tim zaji¥-
tovdno trvalé odvzdu$iiovdni prostoru val-
ce, ¢imZ je zaji§tovdna vysokd tuhost celé-
ho systému. VeSkeré pohyby stolu jsou za-
jiStovadny prostfednictvim generédtoru poZa-
dované polohy, ktery je soudésti elektronic-
kého ovlddace 11.
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PREDMET VYNALEZU

Ovladaci zafizeni pro ¥izeni pohybli po-
délného stolu brusky pro brouleni otvorid
sestdvajici ze stolu pevn& spojeného s
pistem, stojanu brusky spojeného s hydrau-
lickym véalcem a obsahujici induk&nostni
snimaé, vyznadené tim, Ze jadra (7] indukc-
niho snimace jsou.pevné spojena se stolem
(1) a prochédzeji voln& otvory civek (8]
indukénostniho snimade, které jsou pevné
spojeny se stojanem brusky (2}, kde vystup
civek (8) indukénostniho snimade je spo-

jen s elektronickym ovlddacem (11}, jehoZ .

vystup je spojen s hydraulick{m servoventi-
lem (9), pfiCemZ jeho prvni vystup (91) je
spojen s levym prostorem (31} hydraulic-
kého vélce (3), v jehoZ horni &&sti je u-
misténa Skrtici clona (51), kterd je spojena
s odvzduSiiovacim okruhem (5}, a druhy
vystup (92} hydraulického servoventilu (9)
je spojén s pravym prostorem (32} hydrau-
lického vélce (3), v jehoZ horni ¢4sti je u-
misténa Skrtici clona (52), kterd je také
spojena s odvzdusiiovacim okruhem (5).

1 list vykresi
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