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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny im-
pulsator do sterowania lacznikami i reljestrat'ora-
mi przeznaczony zwlaszcza do stosowania w ukla-
dach obserwacji i rejestracji przebiegow prado-
wych i napieciowych lukéw elektrycznych w ob-
wodach wysokopradowych oraz Agmoiliwiajacy
wlaczanie odpowiednich urzadzen w wybranycn
momentach dokladnie okreslonych w stosunku do
momentu poczgtkowego oz.naczonégo przez wlacze-
nie pragdu w obwodd gléwny.

W stosowanych dotychczas urzgdzeniach prze-
znaczonych do tego celu regulacja op6Znienia mo-
mentu wlgczenia urzadzen rejestracji i obserwaciji
okreslonego wygenerowaniem impulsu wyjsciowego
jest uzyskiwana przez zmiang stalych czasowych
obwodéw RC. Wadg takich rozwigzan jest mala
dokladnos¢ i powtarzalnos¢ uzyskiwanych opdi-
nien, oraz niestabilno$¢ pracy powodowana za-
tych urzadzen. -

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych
wad przez zbudowanie elektronicznego impulsato-
ra w oparciu o technike cyfrowg oraz elementy
logiczne. Impulsator wedlug wynalazku ma uklad
wejsciowy polaczony z pierwszym licznikiem dwoj-
kowym, ktéry poprzez uklad programowania po-
lgczony jest z drugim licznikiem dwéjkowym po-
lgczonym na drugim wej$ciu z ukladem wejstio-
wym za$§ na wyjsSciu polaczony jest poprzez pierw-

szy uklad programowania z ukfadem wyjsciowym -
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i z ukladem regulacji op6znienia impulséow dc-
tektora zera. Uklad wejsciowy polaczony jest po-
nadto z ukladem sterujacym, ten zas polaczony
jest z licznikiem dekadowym 1 generatorem po-
taczonym poprzez licznik dekadowy z drugim ukla-
dem programowania, ktéry polgczony jest z ukla-
dem wyjsciowym. .

Przedmiot wynalazku uwidoczniony zostal w
przykladzie wykonania na rysunku przedstawiza-
jacym schemat blokowy ukladu. Impulsator weéd-
tug wynaldazku ma uklad wejsciowy 1 polaczony
poprzez pierwszy licznik dwoéjkowy 2, uklad pro-
gramowania 3 z drugim licznikiem dwojkowym 4,
ktéry drugim wejsciem polgczony jest z ukladem
wejSciowym 1, a wyjéciem poprzez pierwszy
uklad programowania 5 z ukladem wyjsciowym 9
i z ukladem 11 regulacji opéinienia impulséw
detektora zera. Uklad wejSciowy 1 jest ponadto
polaczony z ukladem sterujacym 16, a ten na wyij-
Sciach polgczony jest z licznikiem dekadowym 7
oraz generatorem 6, ktéry polaczony jest z dru-
gim ukladem programowania 8, poprzez licznik 7.
Uklad programowania 8 polaczony jest na wyj-
fciu z ukladem wyjsciowym 9.

Dziatanie impulsatora opisane zostalo poni%ej.
Ukitad wejsciowy 1 jest sterowany napigciem
przemiennym ktére uzyskuje sie na niskcomowym
rezystorze wigczonym w glowny obwod pradowy
i wytwarza standardowe logicznie impulsy w mé-
mentach przejScia przebiegu pradowego przez zero.
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Impulsy te s3 zliczane w liczniku dwdéjkowym 2.
Uklad programowania 3 umozliwia uruchomierie
licznika dwojkowego 4 po naliczeniu przez liczn.k
dwojkowy 2 zaprogramowanej w ukladzie progra-
mowania 3 liczby impulséw. Uklad programowa-
nia 3 umozliwia pierwsza wstepna regulacjg
op6znienia impulséw wyjSciowych impulsatora
dotyczacg wszystkich kanaldow wyjsciowych., Po
osiagnieciu opéOznienia zaprogramowanego w ukia-
dzie programowania 3 impulsy z ukladu wejscio-
wego 1 sg zliczane przez licznik dwoéjkowy 4.
Uklad programowania 5 umozliwia regulacje opo6zi-
nienia impulséw wyjSciowych indywidualnie dla
kazdego kanalu wyjSciowego. Do precyzyjnego
ustawienia op6znien impulséw wyjéciowych stuzy
licznik dziesietny 7 zliczajacy impulsy z genera-
tora 6.

Uklad programowania 8 umozliwia regulacjg
opoznien dla kazdego kanalu indywidualnie sko-
kowo z dokladnoscia narzucong przez czestotliwosé
generatora 6. Impulsy wyjSciowe sg wzmacniane
w ukladzie wyjSciowym 9 i doprowadzone do
gniazd wyjSciowych. Uklad sterowania 10 sluizy

do zerowania licznikéw oraz ustalenia cyklu pracy

urzadzenia. Uklad regulacji opéinienia impulséw
detektora zera 11 umozliwia dodatkowg precyzyjna
regulacje opodznienia impulsu otrzymanego z ze-
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wnetrznego detektora zera w koincydencji z op6i-
nieniem zaprogramowanym w ukladach programc-
wania 3 i 5 dla jednego z wybranych kanatow.
Impulsator wedlug wynalazku zbudowany zostal
w oparciu o technike cyfrowg oraz elementy lc-
giczne typu E100-H co zapewnia duzg odpornosé
na zaklécenia przemystowe.

Zastrzezenie patentowe

Elektroniczny impulsator zwlaszcza do sterowa-
nia gcznikami z rejestratorami, znamienny tym,
ze ma uklad wejsciowy (1) polgczony z pierwszyin
licznikiem dwéjkowym (2) oraz z drugim Iliczni-
kiem dwojkowym (4) i ukladem sterujacym (19),
a pierwszy licznik dwojkowy (2) jest polaczony po-
przez uklad programowania (3) z drugim liczni-
kiem dwoéjkowym (4), ktéry poprzez pierwszy
uklad programowania (5) jest polaczony z ukladem
wyjSciowym (9) oraz bezposrednio z ukladem (11)
regulacji opéinienia impulsé6w detektora zera, na-
tomiast uklad sterujacy (16) polgczony jest z licz-
nikiem dekadowym (7) i generatorem (6) pola-
czonym poprzez licznik dekadowy (T) z drugim
ukladem programowania (8), ktory polaczony jest
z ukladem wyjsciowym (9).
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