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Wynalazek dotyczy ulepszen w maszy-
nach do mieszania, gniecenia i przecierania,
przy ktérych ramie gniotace porusza sie
po zamknietej krzywej linji.

Stosownie do wynalazku, ramie gniota-

~ ce jest sterowane przez czworopok przegu-

bowy, ktdrego jeden dolny rbég jest osa-
dzony na nieruchomym czopie i ktdrego
jedna strona podluina, polaczona z ramie-
niem obrotowem, zostaje wprowadzona prze-
zefh w ruch wahadlowy. Ramie gniotace
'tworzy przytem przedluzenie jednej z koly-
szacych sig stron czwor kata przegubowe-
go. Dzieki takiemu zamocowaniu jednego
rogu oraz wywolaniu ruchu czworoboku
przegubowego, za posrednictwem przymo-
 cowanego do jednej z jego stron podtuz-
nych ramienia obrotowego,
gniete, przy najwiekszej prostocie $rodké v,

zostaje osig-

mozliwie najdogodniejsze sterowanie ugnia-
tacza. , ’
Oprécz tego zastosowane jest urzadzenie
niedopuszczajace do niepozgdanego podnie-
sienia pokrywy, zwlaszcza przy podniesie-
niu ugniatacza, i umozliwiajace: otwieranie
i zamykanie pokrywy Kkadzi przy uzyciu
niewielkiej sity, poniewaz podczas najwigk-
szej cze$ci drogi ugniatacza ma miejsce zu-
pelne wyréwnanie cigzarow. :

Na rysunku przedstawiony jest sposbb
wykonania wynalazku.

Fig. 1 przedstawia widok boczny ma-
szyny do mieszania i gniecenia. _

Fig. 2 przedstawia inny sposéb wyko-
nania maszyny z dwiema réznemi krzywemi
ruchu I i I, wywolanemi przcz zmiang
punktu zaczepienia korby ze $ciang czwo
roboku.



Fig. 3 przedstawia inny sposéb wyko-
nania maszyny wraz z drogami gniecenia
IIL, IV i V, wyniklemi wskutek zmlany
skoku korby.

Fig. 4 przedstawia dalsze wykoname
przy maszynie do przecierania, ewent. prze-
cieraczce. ' :

Fig. 5 przedstawia catkowita, maszyne
wraz z urzadzeniem, oddzialywujacem na
pokrywe, przyczem potozenie otwartej po-
krywy przedstawione jest linjg kreskowana.

Jak to widaé z figury 1 do 3, ramie
gniotace @ jest przymocowane do zespolu
drazkéw w ksztalcie czworoboku przegubo-
wego w dwdch punktach. Ramie to w da-
nym wypadku tworzy przedluzenie gérnej
koltyszacej sie strony czworoboku przegu-
bowego. Gérna cze$¢ @ ramienia gniotace-
go -oraz pret & tworza dwa kroétkie boki,
za$ prety ¢ i 4 — dlugie boki czworoboku
przegubowego. Dolny rég czworoboku prze-
gubowego @ do ¢, 4 do d spoczywa na
stalym czopie e. Uruchomienie zespotu draz-
kow, a tem samem sterowanie ramienia
“gniotacego, odbywa si¢ za poérednictwem
czopa f krazka korbowego g, osadzonego
w precie bocznym 4.

Wedlug wykonania przedstawionego na
fig. 2, pret & posiada pewng iln$é, np. dwa,
otworébw d! &2, leiacych obok siebie w kie-
runku podluznym, w. ktére wstawia sig
czop korbowy, i w ten sposob zmienia sie
punkt przelozenia czop6w korbowych w kie-
runku podtuznym preta 4. Jezeli czop kor-
bowy / zostanie przesuniety przez otwér &,
to otrzyma sie krzywa gniecenia I. Jezeli
za$ czop korbowy f zostanie przesunigty
przez otwér &%, to powstanie krzywa linja II,

Przy wykonaniu wedlug fig. 3, krazek
korbowy g, zaopatrzony jest w trzy otwory,
znajdujace sig nar6znych promieniach 4 , 42 43
tak, ze sprzezenie preta & i krazka korbo-
wego g odbywa sie w prosty sposob przez
_przesunigcie czopa korbowego. Przedsta-
wione krzywe drogi gniecenia powstaja

wskutek zmiany skoku korby. Krzywa IIl

" czedci £ w ksztalcie walca,

odpowiada krzywejIt.j. 41 sprzezone z A"
przy krzywej IV — d1 jest sprzezone z 42,

przy krzywej za$ V. — d1 z /3.

Sterowanie przedstawione na fig. 4 by-
wa stosowane przy maszynach do przecie-
rania, ewent. przecieraczek.

Tego rodzaju maszyny stuzg do przecie-
rania wszelkiego rodzaju owocéw i ciat

miazgowych, lub tez do przecierania zup,.
sos6w i t. p.

Jak to widaé z rysunku zbiornik 7, po-
siadajacy w przekroju poziomym ksztalt
czworoboku, zaopatrzony jest $cianka 7!
zakrzywiong. odpowiednio do drogi, prze-
bieganej przez rozcieracz £ Scianka ta jest
zaopatrzona w otwory i moze by¢ zamie-
niang przez blachy o réinych dziurkowa-
niach. Przecieracz sklada sie z drewnianej
polaczonego

nieruchomo z pretem /. Ruch rozcieracza

.zostaje osiagniety za po$rednictwem zespolu

drazkowego e, 7z, o, przymocowanego do
gornego konca /2 preta /1. Zespél drazkow
kolysze si¢ kolo punktu statego, p, osadzo-
nego w ramie maszyny Naped odbywa sie
zapomocg korby 7, obracajacej sie okolo
czopa ¢ i pociagajacej swym czopem 7!
pret o mniej wiecej w jego $rodku. Przy
obrocie korby czworobok przegubowy ko-
lysze sie w sposdb uwidoczniony na rysun-
ku. Goérny przegub /% preta przecieracza
zakresla przytem krzywa, przedstawiong na
rysunku linjg przerywana, przez co rozcie-
racz £ w zbiorniku ¢ przebiega krzywa VI
w ksztalcie jajka, skierowanego swa waska
czelcia uko$nie ku goérze.

Podczas tego ruchu cialo, znajdujace sie
kazdorazowo migdzy rozcieraczem £ i $cian-

ka7, zostaje rozgniecione i przepchnigte

przez dziurkowanie,

Otrzymana krzywa rozcieracza posiada
duze znaczenie, mianowicie dlatego, ponie-
waz szybkosé ruchu rozcieracza zmniejsza
sie stale od punktu 1 do 3, a wigc jak raz
w tem miejscu zbiornika, gdzie rozcieracz
wskutek najwiekszego kazdorazowego na-




gromadzenia sie materjatu musi wykonaé
' najwigksza prace. ,

Urzadzenie zespolu drazkéw w ksztakcie
lezacego czworoboku przegubowego ma za
- cel zuzytkowanie wlasnej cigzko$ci. rozcie-
racza i zespolu drazkéw dla lepszego dzia-
tania, ,

Nalezy zaznaczyé, ze przedstawiona na
fig. 4 maszyna moze byé zastosowana réw-
niez do mieszania i gniecenia, jezeli zosta-
nie zastosowana blacha niedziurkowana.

‘Zapomoca urzadzenia, przedstawionego
na fig. 5, pokrywka zbiornika moze by¢
podnoszona i opuszczana przy zastosowaniu
bardzo nieznacznej sily, poniewaz podczas
najwiekszej cze$ci drogi tego urzadzenia
zostaje zupelnie zréwnowazona i tylko przy
poczatku otwierania, ewent. zamykania, musi
byé przezwyciezone lekkie cisnienie spre-
zyny. ' .

Wedlug przedstawionego sposobu wy.
konania pokrywka s zaopatrzona jest w ra-
mie noéne / obracajace sie okoto z. Ramie
nosne jest polaczone sztywno z ramieniem oz,
tworzac w ten sposéb dwuramienny dra-
2ek /—v. Ramie v polaczone jest przegu-
bowo z pretem w, osadzonym w obracaja-
cem sig wodzidle x. Na pret x jest nasu-
nieta sprezyna spiralna 9, ci$nienie ktérej
moze by¢ zmieniane dowolnie zapomoca
pierscieni ustawnych lub t. p. Koniec pre-
ta w, wystajacy z wodzidla zaopatrzony
jest sprezyna sz, dzialajaca na podobienstwo
zderzaka.

Stosownie do wynalazku pokrywa s da-
zy podczas pierwszego okresu G do auto-

matycznego powrotu do polozenia zamknig-

tego. Ta okoliczno$¢ ma w praktyce wiel-
kie znaczenie, poniewaz czesto sig zdarza,
ze pokrywa przez przybierajacy materjal,
wzrastajace ci$nienie pary, lub t. p,, zwla-
szcza przy podnoszeniu sig¢ ugniatacza, zo-
stanie podniesiona, co jest niepozadane,
Jezeli pokrywa zostanie recznie podnie-
siona do drugiego okresu M, to w czasie
tego okresu panuje zupelna réwnowaga,

t. j. pokrywa znajduje sie podczas calego

~swego ruchu pod dzialaniem sprezyny ci-

snacej y tak, ze po usunigciu reki pokrywa
pozostanie w spoczynku w kazdem poloze-
niu. Stad wynika, ze w okresie A/, moment
cisnacy sprezyny 9, dzialajacy na drazek »
w kazdem polozeniu pokrywy jest réwny
momentowi obrotowemu, wywieranemu przez
cigzar wlasny pokrywy.

Jezeli pokrywa ma byé w zupelnodci
otwartg, to do tego sluzy przesunigcie sie
jej do trzeciego okresu O, podczas ktérego

pokrywa przesuwa sie automatycznie w kon-

cowe czyli odkryte polozenie, pod dziata-
niem ci$nienia sprezyny y na ramie v Dla
usunigcia niepozagdanych uderzen stuzy spre-
zyna przeciwdzialajaca z.

Zamkniecie pokrywy odbywa sig bez
trudnosci, poniewaz podczas jej ruchu po-
wrotnego przez strefy O i M potrzebne
jest tylko nieznaczne przezwycigzenie ri-
$nienia sprezyny, za$§ ruch przez strefe G
odbywa sie zupelnie samodzielnie. Dla re-
gulowania oparcia pokrywy sluzy wystep
oporowy ze $ruba nastawng.

Cale to urzadzenie moze byé wygodnie
umieszczone w kadlubie maszyny, jak to
pokazano na fig. 5, w sposéb nie przeszka-
dzajacy jego ruchom.

Zastrzezenia patentowe.

1. Ulepszenie w maszynach do miesza-
nia, gniecenia i rozcierania, polegajace na
sterowaniu ramienia gniotacego, tem zna-
mienne, e jeden dolny rég czworoboku
przegubowego (a, ¢, §, d) osadzony jest na
stalym czopie (¢), a jeden jego podiuzny
bok (&) jest sterowany w jednym punkcie
(f) przez ramig obrotowe (fig. 1 do 3)

2. Ulepszenie w maszynach do mie-
szania, gniecenia i rozcierania, polegajace
na sterowaniu ramienia gniotgcego, zna-
mienne przez napedowy zesp6l drazkéw
w ksztalcie czworoboku przegubowego,
kolyszacego sig okolo stalego punktu (p)
i wprawianego w ruch za posrednictwem



korby (7), ktérego pret (), zachwytywany
przez korbe, -urzadzony jest poziomo, celem
wyzyskania ciezaru zespolu drazkéw i ugnia-
tacza, ewent. rozcieradla, przyczem stosunki
drazkéw sa tak wybrane, iz ugniatacz,
ewent. rozcieradlo (&), podczas obiegu po
krzywei VI w ksztalcie jajka, skierowanego
cienszym koncem ku goérze, zostaje opdznio-
ny w swym ruchu akurat w tem miejscu
(1 do 3) zbiornika (i), gdzie wypada naj-
wigksza dzialalno$é rozcieradta (fig. 4).

3. Ulepszenie w maszynach do miesza-
nia, gniecenia i rozcierania, skladajace sie

z urzadzenia do oddzialywania na pokry-

we podczas jej ruchu, znamienne ramie-
niem (v), polaczonem sztywnie z ramie-
niem (f), do ktérego przymocowana jest
pokrywa (s), polaczona przegubowo z pre-
tem (w), przesuwajacym sie w wodzidle (x)
i znajdujaca si¢ pod dzialaniem sprezyny
cisnacej (y), nasunietej na pret (w) tak, ze
pokrywa podczas poczatkowego i konco-
wego ruchu dazy do automatycznego na-
stawienia sie w potozenie zamkniete, ewent.
otwarte, natomijast podczas ruchu $rodko-
wego znajduje sie stale w obojetnej réwno-
wadze (tig. b).

Carl Laurick.
Zastepca: I. Myszczynski,

rzecznik patentowy




Do opisu patentowego N 918,
Ark. I.




Do opisu patentowego Ne 913.
Ark. II.




Do opisu patentowego Ne 913.
Ark. IIL




Do opisu patentowego Ne 918,
Ark. IV,
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