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(54) Zafizeni pro vibroizolaci rukojeti mobilnich stroja

Zatizeni je urdeno pro tlumeni vibra-
c¢i zejména zem8d8lskych, stavebnich nebo
silnidnich stroji, opatfenych ovlédacimi
kledemi s rukoje¥fmi. Je tvoreno alespoi
tfemi silentblokovymi loZi, provedenymi
mezi rémem stroje a rukoje%mi, Z nichz
st¥edni silentblokové lozZe je uspoiadano
kolmo na obé ostatni silentblokové loZe.
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Vynalez se tyka zatfizeni pro vibroizolaci rukojeti mobilw-
nich stroji, zejména opatfenych ovliZdacimi kledemie
| U riznych mobilnich stroji, opatfenyjch ovladacimi kledemi
s rukojetmi, jako jsou napi. men$i zem8délské, stavebni nebo
silniéni ruéné vedené anebo chodici obsluhou ovladané stfoje,
se v disledku jejich motorického pohonu a jim zpﬁsobenich new
vyvaZienych periodickych pohybl &4sti stroje pfenadi znadna &4st
takto zpisobenyck vibraci na ruce obsluhujiciho, coZ je z hle=
diska pracovni hygieny zavadné. Jsou sice pouiivéany rtizné tpra-
vy a zafizeni pro tlumeni téchto vibraci, avSak dosud nebylo do-
‘sazeno dostate&ného tlumiciho uéinku, vyhovujiciho z hlediska
hygieny prace, protoZe vzhledem k nutné manévrovaci schopnosti
kleé¢i nemtGize byt tlumeni provedeno z prili$ poddajného materigw
lu, ktery by byl z hlediska vibroizoladni schopnosti jinak vy~
hodnye Dosud tedy neni tento problém uspokojivé vyreSene

Zafizeni pro vibreizolaci rukojeti mobilnich stroji podle
vynédlezu tento zAavazZny nedostatek odstraﬁuje. Jeho podstata spo-~
¢iva v tom, Ze je tvofeno alespon tiemi silentblokovymi loZi,
provedenymi mezi ramem stroje a rukojefmi, z nichZ stfednf silent=
blokové loZe je usporddano kolmo na obd ostatni silentblokovi
loZe, |
‘ Zarizeni pro vibreizolaci rukojeti mobilnich stroji podle
‘ vynélgzu tlumi v disledku rdznych orientaci os jednotlivych
silentblokl a je jich uspoifadani neZadouci vibrace natolik, Ze
jejich minimalni hodnota, prenaSejici se do driadel a tak na rue
ce obsluhy, je z hlediska hygieny préce prfipustnd a pro obsluhu~
jiciho nezavadni.

Piiklad provedeni zafizeni podle vynédlezu je schematicky
znazornén na pripojenych vykresech, kde obr. 1 predstavuje
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Zatizeni v ¢astedéném bokorysném fezu, obr. 2 je Sasteénym pido-
rysnym fezem zarizeni, obr. 3 .znazornuje detail uchyceni ruko-
jeti ke klé&im v Easteéném fezu a obr. 4 je pidorysem z obr. 3.

K rému 1 stroje je upevnén nosny uchyt 2, pripadné miZe
byt tento pfimo na ramu 1 stroje vytvoren a je tak jeho soudasti.
Pomoci prvnfho tchytného &roubu 3 a lchytného silentblokového
loze 4, tvofeného dvéma prvnimi kuZelovymi silentbloky 5, jsou
k nosnému uchytu 2 uchyceny klefe 10. Uchyceni je provedeno po-
moci{ dvou prvnich vnitinfch kuZelovych styénych ploch 6, z nichi
jedna miZe byt provedena pfimo na hlavé anebo de hlavou prvnie
ho tuchytmého &roubu 3 a druhéd miZe byt vytvorfena na spojovaci
vloice 7, uspoiddané pod matici 8 prvniho idchytného Sroubu 3,
piipadné pod podloikou 9 matice 8 a dale pomoci dvou prvnich
vné jSich kuielovych styénych ploch 11, jimiZ @ opatifen nosny
dchyt 2. Osa X uchytnéhc silentblokového loZe 4 je Ve znézorné=
ném pripadé svisla, neni to viak podminkou. DileZzité je, aby
osa Y stifedniho silentblokového loZze 12, provedeného vedle
tichytného silentblokového loZe 4 na klefich 10 byla kolmi na
osu X uchytného silentblokového loZe 4. Ve znizornéném pripadsé
Jje osalx stfedniho silentblokového loze 12 vodorovné. Stiedni
silentblokové loZze 12 je tvoieno dvéma druhymi kuZelovymi si-
lentbloky 13, do nichz doléhaji dvé druhé vnitfni kuZelové styte
né plochy 14, vytvorené napis na dvou objimkdch 15 kledi 10, \
vloZenych pod matice 8 druhého uchytnéhé Sroubu 316, pripadné pod
podlotky 9 matic 8. Nad dva druhé kuzelové silentbloky 13 do=
léhaji dvé druhé vnd j$i kuzelové styéné plochy 17, jimiZ je opat-
fena spojovaci vlozka 1, spojujici tak ob& silentblokova loZe
4, 12 navzéjem a zajistujic{ tak soudasnd pripojeni kleé&i 10
na ram i strojes Klede 10 jsou dale opatreny alespon jednim,
lépe viak dvojici spojovacfch silentblokovych loZi 18, spojuji-
cich klede 10 s rukojefmi 19, opatfenymi driédky gg, a to pomow
ci spojovacich Sroubd 21. V alternativnin; neznizornéném pii-
padé mohou byt rukojeti 19 vzajemné spojeny a provedeno pouze
jedno spojovaci silentblokové loZe 18 Spojovaci Srouby 21
spojuji trmeny 22 kle&f 10 s rukojefmi 19, resp. s jejich oky
23, opatrfenymi kaZdé svou &elni dorazovou plochou 24 pruzného
dorazu 25, uloZeného ve t fmenu 22 kleéi 10. Osa Z spojovaciho
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ailentblokového loZe 18 je kolmi na osu Y stifedniho silentblo=
kového loZe 12. Ve znizornéném piipadd je osa Z bud Sikma nebo
svislad, av8ak uloZena ve svislé roviné. Silentblokovym loZem
12 prochéazi spojovaci Sroub 21, opatieny matici 8 a podloZkou 8.
Na spojovacim Sroubu 21 je navledena vnitrfni spojovaci trubka
26, doléhajici svymi &elnimi okraji na vnitfni plochy tFfmene 22
kleé¢i 10, Na wnit#nt spojovaci trubku 26 doléhid spojovaci si=
lentblok 2T,ktery objimé wné j§i spojovaci trubka 28, nalisovani
v oku 23 rukojeti 19. V zobrazeném pripadd je spojovaci silente
blok 27 valcového tvaru, neni to vSak podminkou.

Zarizeni podle vynalezu funguge takto : V disledku vzijeme
'né kolmosti os X, Y iuchytného silentblokového loZe 4 a stiedni-
ho silentblokového loZe 12 se utlum{ v téchto dvou silentblokow=
vych loZzich 4, 12 prevaind ¢ast vibraci, vznikajickch pFfi prée
ci strojes Kle¢e 10 pak prendseji jiZ jen rezidu4lni vibrace,
které se prakticky zcela utlumi ve spojovacich silentblokov§ch
lozich 18, jejichZ osy Z jsou kolmé na osu Y stredniho silentw
blokového loZe 12. Do rukojeti 19, resp. do drZadel 20 se tak
prakticky nepiendsSeji iadné'vibraqe anebo pouze v takové minie
mélni mife, ktera je z hlediska hygieny préce piripustni. Pruz~
ny doraz 25 pak napomdhd spridvnému a uUdelnému vedeni stroje
pomoci rukojeti 19 a kled¢i 10 a soulasné tlumi i pfi stramovém
nebo vyskovém vikyvu stykovy pfenos vibraci mezi kledemi 10
a rukojefmi 19,
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Zatffzeni pro vibroizolaci rukojeti mobilnich stroji,
opatfenych kledemi pro vedeni anebo ovladéani, vyznacené
tim, Ze je tvoifeno alespon tiemi silentblokovymi loZi

(4, 12, 18), provedenymi mezi ramem (1) stroje a ruko jef-

mi (19), z nichZ stiedni silentblokové loze (12) je uspo=-
#4d&no kolmo na obd ostatni silentblokovd loZe (4, 18).
Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze na ram (1) stro-
je je uchyceno uchytné silentblokové loZze (4) proétfddu
nictvim nosného tGchytu (2), jimZ prochazi prvni uchytny
&roub (3), spojujici s lichytnym silentblokovym loZem (4)
spojovaci vlozku (7), kterou prochazi drﬁhy ﬁchythy Sroub
(16), uspofédany kolmo na prvni uchytny Sroub (3) a nesou-
ci stfedni silentblokové loze (12), na néZ doléhaji objim~
ky (15) kle&fi (10), které jsou s rukojefmi (19) spojeny
pomoci alespon jednoho spojovaciho silentblokového loze
(18), jimZz prochéazi spojovaci &roub (21), uspofadany kolw
mo na druhy uchytny Sroub (16). '
Zaffzeni podle bodu 2, vyznalené tim, Ze uchytné silent=
blokové loze (4) je tvofeno dvéma prvnimi kuZelovymi
silentbloky (5) na néZ doléhaji dvé prvni vnitini kuZelo=
vé styéné plochy (6), uspoiadané jednak na prvnim tchyte=
ném Sroubu (3), jednak na spojovaci vloZce (7), a dvé
prvni vnéj8{ kuZelové styéné plochy (11), jimiZ je opatfen
nosny uchyt (2). |

Zafizeni podle bodu, vyznalené tim, Ze stfedni silentblo-
kové loze (12) je tvofeno dvéma druhymi kuZelovymi silent~
bloky (13), do nichZ doléhaji dvé druhé vnitini kuzZelové
styéné plochy (14), vytvorfené na objimkdch (15) kledf (10),
a dvé druhé vnéjs{ kuzelové styéné plochy (17) jimiZ je
opatiena spojovaci vloZzka (7).

Zar{izeni podle bodu 2, vyznalené tim, Ze spojovaci silent-
blokové loZe (18) je uspofadsno mezi kledemi (10) a alespon
jednou rukojeti (19), opatfenou okem (23) v némZ je ulo-
7ena vné j$i spojovaci trubka (28), objimajici spojovaci
silentblok (27), v ném% je usporédédna vnitfni spojovaci
trubka (26), navlelenad na spojovacim Sroubu (21) a doléha~-
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jici svymi &elnimi okraji na vnitfni plochy trmene (22)
kleéi (10).

Zatizeni podle bodu 5, vyznadené tim, Ze oko (23) ruko-
jeti (19) je opatieno &elni dorazovou plochou (24) pruie
ného dorazu (25), uloZeného ve tfmenu (22) kleéi (10).
Zarizeni podle bodu 2, vyznadené tim, Ze prvni uchytny
Srow (3) tchytného silentblokového loZe (4) ma svislou

osu (Xi, druhy ﬁchytn? Sroub (16) stredniho silentbloko~
vého loZze (12) ma vodorovnou osu (Y) a spojovaci Sroub (21)
spojovacfho silentblokového loZze (18) ma svou osu (Z)

. usporadanou svisle nebo Sikmo ve svislé rovinéd.

3 vykresy
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Obr. 4
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