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Zestyki elektryczne precyzyjnych przekazni-
kéw elektrycznych, przekazanikéw galwano-
metrycznych, wzglednie ktardzo czulych urzadzen
automatyki, wykazujg skionno$¢ do sklejania
sie przy przeplywie nawet bardzo malych prg-
dow rzedu kilku pA. Sklejaja sie nawet stylki
platynowe.

W zestyku elektrycznym wedlug wynalazku
przy jednym ze stykdéw jest ustawiony maly
elektromagnes, zasilany pradem przerywanym
lub prgdem zmiennym np. 50 okresowym. Elek-
tromagnes ten dziala na malg blaszke zelazna,
przymocowang do tego styku, powodujgc jego
wibracje i przez to nie dopuszcza do sklejenia
sig obu stykéw w momencie przeplywu pradu
elektrycznego przez zestyk. Styki moga byé
wykonane z platyny, molibdenu lub metali in-
nych wzglednie stopowych materialéw styko-
wych. ‘Wibracja jednego ze stykéw ma te cenng
zalete, ze styki ulegajg stalemu samoczynnemu
oczyszezaniu sie.

Na fig. 1, 2 i 3 uwidocznione sg zestyki o roz-
nych sposobach wibracji, tj. podtuznej, skretnej
i poprzecznej. Przy wibracji podiuznej (fig. 1)

styk wibrujacy odbija lekko styk drugi. Wibra-
cja skretna (fig. 2) daje znacznie mniejsza am-
plitude odbicia styku drugiego, a przy walco-
wej powierzchni styku skretnie wibrujgcego
nie ma w ogoble odbijania styku drugiego. ‘Wi-
bracja poprzeczna (fig. 3) réwniez nie powo-
duje odbijania styku drugiego. Spos6b wibracji
obiera sie w zalezno$ci od rodzaju konstrukeji,
w ktérej zestyk ma byé zamontowany. Moze byé
réwniez jeden ze stykéw obracany w osi geo-
metrycznej zestyku -(fig. 4), co zapobiega réw-
niez sklejaniu sie stykéw przy przeplywie przez
nie pradu elektrycznego.-

Urzgdzenie zestyku moze byé tak skonstruo-
wane, ze drgania styku, wzglednie obro6t jed-
nego ze stykéw, moga byé ciggle, albo tez mo-
g3 zjawiaé¢ sie w momencie zaistnienia zwarcia
stykow. Wibracje wzglednie obrét styku tylko
w momencie zaistnienia zwarcia sie stykdw
uskutecznia sie w ten spos6b, Ze przekaZnik,
uruchamiany pragdem plyngcym przez omawiany
zestyk, podaje z kolei swymi stykami prad elek-
tryczny na elektromagnes wibracyjny, wzgled-
nle silniczek elektryczny, obracajacy styk.
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Zestyk eléktryczny, znamienny tym, ze na

styku przymocowana jest blaszka

2@1&2:1&. a obok styltu ustawiony jest elek-

. tromagnes (fig. 1, 2 i 3), zasilany pradem-

przerywanym ewentualnie prgdem zmiendym,
co powoduje mechaniczng wibracje styku
lub zamontowany jest silniczek elektryczny

(fig. 4), ktéry obraca jeden ze stykéw, przez .

co mie dopuszcza sie do sklejania sie obu
stykéw zestyku pod wplywem przeplywaja-
cego przezeh pradu elektrycznego.
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2, Zestyk elektryczny wedlug zastrz. -1, zna-

mienny tym, ze elektromagnes jest odpowied-
nio ustawiony w stosunku do osi zestyku,

i dzieki czemu uzyskuje si¢ wibracje styku

podtiizng, skretng lub poprzeczng, przy czym
elektromagnes- wzglednie silniczek elektrycz-
ny sg albo stale pod pragdem elektrycznym,
albo tez tylko w momencie zaistnienia zwar-
cla zestyku na skutek wilgczenia ich bezpo-

. §rednio lub poSrednio do obwodu dzialania

pradu elektrycznego zestyku.
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