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Redeni se tyka univerzalni zalomené Kkli-
ky k provadé&ni montdZnich operaci, vyZa-
dujicich otd¢ivy pohyb, pouze jednou rukou, I
tvolend akéni ¢&sti na jednom konci zakon-

Cenou upinacim prvkem nebo montd¥nim ?
néastrojem a na druhém konci prechdzejici e
V. botni rameno s manipula&ni &&sti. Jeho 2~ |

pbodstatou je, Ze akéni ¢dst prichazi pod |
dhlem o velikosti 95 aZ 125° v bo&ni rame- ’
no o délce 25 aZ 80 mm. Toto bo&ni rame-
no v roviné prochézejici akéni ¢dsti a bog-
nim ramenem navazuje na manipulacni ¢ast,
kterd svird s bofnim ramenem thel o veli-
kosti 85 aZ 95°.
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Vynédlez se tyka univerzdlni zalomené kli-
ky k provddéni montdZnich operaci, vyZadu-
jicich ot&givy pohyb, pouze jednou rukou,
ktera je tvorena ak&ni &asti na jednom kon-
ci zakon&enou upinacim prvkem nebo mon-
taznim néstrojem a na druhém konci ple-
chéazejici v boCni rameno s manipulacnil cas-
ti.

V podminkdch préumyslovych a stavebnich
organizaci, ale i organizaci opravdrenskych
a sluzeb se dasto provadé&ji montdZni ope-
race, vyZadujici opakovany otaCivy pohyb,
ve vy8kach i na mélo piistupnych mistech.
Prikladem mfiZe byt idrZba a revize elektro-
instalaci, kdy zna&nd &éast elektrozafizeni je
instalovdna na vyrobnim i pomocném zatize-
ni, vét§inou ve vétsich vyskdch &1 na mis-
tech &patné pristupnych, pfifemZ Casto je
toto elektrozafizeni v nevybuSném provede-
ni, takZe demontd? funké&nich Césti nebo je-
jich kontrolu je moZno proveést jedin& po
vysroubovani zdamkovych Sroubfi. Vzhledem
k tomu, Ze hlava zamkového Sroubu je pro-
vedena ve tvaru &asti kruhového segmentu,
nedovoluje pouZiti stavajiciho klie ve tva-
ru T & jinych dosud pouZivanych montaz-
nich pomiicek jiny postup, neZ po kazdé pil-
otace provést prehmat, takZe zejména pii
praci nad hlavou musi byt pouZivdno per-
manentnd obou rukou, coZ ohroZuje bezpec-
nost pracovnikit a neumaZiiuje Fadng& zajis-
tovat demontovany kryt &i jinou soudast za-
fizeni pfed upadnutim a znehodnocenim.

V nékterych pFipadech je tato situace fe-
gena pouZitim pomocného pracovnika, coZ
klade zvySené naroky na pracovni sily a
komplikuje zaji§tovat bezpetnosti p¥i pra-
ci. RovnéZ pri jinych montdZnich, adrZbaf-
skych &i reviznich pracich v podminkach
primyslovych i jinych organizaci se Casto
vyskytuji operace ve vySkdch a v nucenych
polohéch, jako je montdZ a demontdZ Srou-
bovych spoji, rugni navrtdvédni, Sroubovéni
vruti a podobn#, kdy pracovnik musi pouZi-
vat obou rukou na tkor bezpe€nosti prace
nebo rychlosti provadénych tkond.

Uvedené nedostatky odstraiiuje pouZiti
univerzdlni zalomené kliky podle vynélezu.
Jeho podstatou je, Ze akéni ¢dst pFichazi pod
dGhlem o velikosti 95 aZ 125° v bo&ni rame-
no o délce 25 aZ 80 mm. Toto bo€ni rame-
no v rovin& prochézejici akéni ¢asti a boc-
nim ramenem navazuje na manipula¢ni &ast,
které svird s bo&nim ramenem Ghel o veli-
kosti 85 aZ 95°. Prdci s univerzdlni zalome-
nou klikou velmi usnadni, opat¥i-li se mani-
pulagni &ast neposuvnou otofnou rukojeti

ve tvaru komolého kuZele s vybranim pro.

prsty. Na ak&ni féast univerzalni zalomené
kliky je tufelné zabudovat Sestihran.
Vzajemné geometrické uspofadani jedno-
tlivych &asti univerzdlni zalomena Kkliky po-
dle vyndlezu vede k tomu, Ze osa predlokti
ruky, kterd p¥i montdZi svird manipula&ni
gast univerzdlni zalomené kliky, leZi prak-
ticky v ose jeji ak&ni &asti. To umoZituje vy-
vozovat plynuly ota€ivy pohyb pracovniho
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nastroje pfirozenym krouZivym pohybem za-
pésti a zabraliuje vysmeknuti pracovniho na-
stroje z manipulované soufdsti. Pohyb ru-
ky je zcela fyziologicky a odpada potfeba
jakéhokoliv pFechycovani nastroje v priibé-
hu montdZni operace. VyuZiti univerzalni
montédzni kliky podle vyndlezu pFinédsi pro-
ti dosud zndmym a pouZivanym montaznim
pomiickam predevdim zvySeni bezpelnosti
prdace a zkrdceni doby montdZnich praci.
Zvy%eni bezpetnosti prdce plyne z toho, Ve
vySroubovdni a zaSroubovéni zdmkovych
Sroub@i u svitidel nebo dalSiho elektrozafi-
zeni, montdZ a demontdZ Sroubovych spoji
pro $rouby do M 8, Sroubovéani vrutdl, vrta-
ni dér do mdkdich materidlt a jiné opera-
ce vyZadujici otd¢ivy pohyb néstroje lze aZ
na ojedinglé pripady provaddét spolehlivé
pouze jednou rukou. Druhd ruka slouZi mi-
mo jiné k zaji¥tovani bezpenosti pracovni-
ka. Zkraceni montdZnich praci vyplyva z to-
ho, ¥e prace s univerzdlni zalomenou klikou
podle vynalezu nevyZaduje pomocnika, na-
opak je$té odpadnou riizné ztratové casy,
vznikajici dosud sloZit&j8i manipulaci, a da-
le z toho, Ze druha ruka je rovnéZ k dispo-
zici pro pomocné a zajiStujici manipulace.
Pfiklady provedeni univerzadlni zalomene
kliky podle vyndlezu znazorfiuji priloZené
vykresy. Na obr. 1 je zndzornéna univerzal-
ni zalomend klika ukonend upinacim prv-
kem, obr. 2 predstavuje zalomenou kliku
podle vynélezu, kterd je k pouZiti pro udrz-
bu a revizni prdce na provozni elektroinsta-
laci ukondena pfimo pracoviim néstrojem
pro manipulaci se zdmkovymi Srouby, a obr.
3 predstavuje Fez rovinou A—A z obr. 2.
Pro konstrukci univerzdlni zalomené Kli-
ky podle vynélezu (obr. 1) bylo pouZito ne-
jiskFici oceli kruhového prGfezu o primé-
ru 10 mm. Vlastni zalomend klika podle vy-
nélezu byla vytvarovdna tak, Ze na akéni
tast 1 délky 110 mm navazuje pod thlem o
o velikosti 97° na bo&ni rameno 4 délky 45
milimetrd a déle pod thlem g o velikosti
90° na manipulatni ¢ast 5 délky 120 mm.
Aké&ni 84st 1 je zakonfena upinacim prvkem
2, v konkrétnim p¥ipadd byl pouZit norma-
lizovany &tyFhran se zédskotkou. Ve vzda-
lenosti 20 mm od piechodu v bo&ni rameno
4 je ak&ni Gast 1 opatfena pevné zabudova-
nym $estihranem 7. Na manipulaéni Cést 5
je nasunuta oto¢nd rukojet 6 z kluzného si-
lonu tvaru komolého kuZele, kterd je zajis-
téna pevn& zabudovanou horni zardzkou 8
ve tvaru krouZzku o vnéj§im priméru 20 mm
a doln{ zardZkou 9 ve tvaru krouZku o vnéj-
§im priméru 16 mm. Pomoci upinaciho prv-
ku 2 je moZno na tuto univerzalni zalome-
nou kliku upevnit jakykoliv nédstroj pro mon-
tdZni a jiné operace, vyZadujici otagivy po-
hyb, jako jsou specidlni kli¢e k zdmkovym
groubtim, nastrékové klie, Srouboviéky, vr-
tdky a podobnd. Pii prdci s univerzdlni za-
lomenou klikou podle vynélezu se vyuZiva
krouZivé pohyblivosti zdpé&sti, otafivy pohyb
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pFendsi z manipuladni ¢4as-
st 1 aZ na pracovni nastroj

se lehce a G¢innd
ti 5 p¥es akéni ¢4
3.

Ve druhém provedeni (obr. 2) je jiZ za-
lomend klika podle vynélezu specializovdna
bro manipulace se zdmkovymi Srouby, akg-
nj &ast 1 je pfimo ukondena prisluSnym pra-
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covnim nastrojem 3. Sestihran 7, ktery je
pevné zabudovan v akéni 8&sti 1 zalomené
kliky podle vyndlezu, slouZi k nasazeni po-
mocné paky pro ty ojedinglé p¥ipady, kdy je
nutno vyvinout zvy3eny moment, potfebny
k odtaZeni zakorodovanych nebo siln& uta-
Zenych Sroubd.

PREDMET VYNALEZU

1. Univerzélni zalomena klika k provadeéni
montazZnich operaci, vyZadujicich otacivy po-
hyb, pouze jednou rukou, tvoFena akéni cas-
1, na jednom konci zakon&enou upinacim
prvkem nebo montdZnim néastrojem, a na
druhém konci prechdzejici v bo&ni rameno
§ manipulacni ¢asti, vyznacena tim, Ze akdni
Cast (1) prechézi pod thlem o velikosti 95
az 125° v bo¢ni rameno (4) o délce 25 a3
80 mm, které v roving prochézejici akéni
Casti (1) a bo&nim ramenem (4} navazuje

na manipulatni ¢ast (5}, kterd svird s boé-
nim ramenem thel o velikosti 85 a¥ 95°.

2. Univerzédlni zalomen4 klika podle bodu 1,
vyznatend tim, Ze manipuladni &&st (5) je
opatfena neposuvnou ototnou rukojeti (6)
ve tvaru komolého kuZele s vybranim pro
prsty.

3. Univerzdlni zalomend klika podle bodu
1, resp. podle bodu 2, vyznaCend tim, Ze
akeni ¢ast (1) je opatifena Sestihranem (7).

2 listy vykresit
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