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(57) Resumo: INSERÇÕES VIRTUAIS EM VÍDEO 3D. As modalidades referem-se às inserções em vídeo 3D. Os modelos de
câmera virtual possibilitam que as inserções sejam reconciliadas em relação aos canais esquerdo e direito do vídeo 3D para
maximizar a precisão 3D e o realismo das inserções. As câmaras são formadas como composto, e podem ser derivadas de outros
modelos. Os modelos de câmara podem ser baseados em uma análise visual do vídeo 3D e podem ser baseados nos dados da
câmera 3D incluindo a convergência ("toe-in") e o espaçamento ocular. Os dados da câmera podem ser derivados da informação
coletada usando a instrumentação conectada a uma sistema de câmera 3D, derivados com base na análise visual do vídeo 3D,
ou derivados usando uma combinação da informação coletada usando a instrumentação e a análise visual do vídeo 3D. As
inserções podem ser ajustadas no espaço 3D e/ou transmitidos separadamente para um sítio remoto. As inserções podem ser
ajustadas no espaço 3D com base em um tipo de inserção, de composição da cena de vídeo 3D, e/ou do retorno do usuário,
incluindo o ajustamento interativo das inserções 3D e os ajustamentos em vista da sensibilidade do usuário ao cansaço visual.
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REIVINDICAÇÕES 

1. Método caracterizado por compreender: 

- determinar um primeiro parâmetro de dados da câmera 

de um primeiro modelo de câmera associado com um primeiro canal de um 

vídeo 3D, em que o primeiro modelo de câmera descreve o campo de visão do 

primeiro canal; 

- determinar um segundo parâmetro de dados da câmera 

de um segundo modelo de câmera associado com  um segundo canal do vídeo 

3D, em que o segundo modelo de câmera descreve o campo de visão do 

segundo canal; 

- em que a determinação do primeiro parâmetro de dados 

da câmera e do segundo parâmetro de dados da câmera é baseada em uma 

análise de pesquisa de pelo menos o primeiro canal, a análise de pesquisa 

baseada em voxels correspondendo a pelo menos o primeiro canal; 

- gerar um modelo de câmera composto reconciliando o 

primeiro parâmetro de dados da câmera do primeiro modelo e o segundo 

parâmetro de dados da câmera do segundo modelo de câmera; e 

- inserir um aprimoramento no vídeo 3D com base no 

modelo de câmera composto. 

2. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por compreender adicionalmente reconciliar o primeiro 

parâmetro da câmera e o segundo parâmetro da câmera.  

3. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por determinar o primeiro o parâmetro de dados da câmera e o 

segundo parâmetro de dados da câmera é ainda com base na análise visual de 

ao menos um dentre o primeiro e o segundo canal de vídeo 3D. 

4. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelos parâmetros de dados da câmera incluírem o espaçamento 

ocular e o ângulo de convergência. 

5. Método, de acordo com a reivindicação 1, 
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caracterizado por adicionalmente compreender calibrar automaticamente um 

sistema de câmera 3D associado com o vídeo 3D, com base nos parâmetros 

de dados da câmera. 

6. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por o primeiro canal de vídeo 3D e o segundo canal de vídeo 3D 

são obtidos a partir de um sistema de câmera 3D associado com o vídeo 3D. 

7. Método, de acordo com a reivindicação 6, 

caracterizado por compreender restringir a análise de busca pesquisa com 

base em uma relação entre o primeiro e segundo canais de video 3D. 

8. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por adicionalmente compreender atualizar o primeiro e o 

segundo parâmetro de dados da câmera com base em ao menos a análise de 

acompanhamento do primeiro canal. 

9. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por adicionalmente que compreender bloquear o aprimoramento 

baseado no modelo de câmera composto. 

10. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por adicionalmente compreender posicionar de forma interativa 

o aprimoramento em uma localização 3D de acordo com a entrada recebida. 

11. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado pelo aprimoramento ser um elemento visual tridimensional 

renderizado. 

12. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por adicionalmente compreender posicionar automaticamente o 

aprimoramento em uma localização 3D de acordo com uma composição de 

cena do vídeo 3D e o tipo do aprimoramento. 

13. Método caracterizado por compreender: 

- receber um primeiro parâmetro de dados da câmera 

associado com um primeiro modelo de câmera, o primeiro modelo de câmera 

está associado a um primeiro canal de um vídeo 3D e descreve o campo de 
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visão do primeiro canal; 

- receber um segundo parâmetro de dados de câmera 

associado a um segundo modelo de câmera, o segundo modelo de câmera é 

associado a um segundo canal do vídeo 3D e descreve o campo de visão do 

segundo canal; 

- em que a determinação do primeiro parâmetro de dados 

da câmera e do segundo parâmetro de dados da câmera é baseada em uma 

análise de pesquisa de pelo menos o primeiro canal, a análise de pesquisa 

baseada em voxels correspondendo a pelo menos o primeiro canal; 

- gerar um modelo de câmera composto com base em 

pelo menos o primeiro parâmetro de dados da câmera e o segundo parâmetro 

de dados da câmera; e 

- inserir um aprimoramento no vídeo 3D com base no 

modelo de câmera composta, em que a inserção é realizada remotamente a 

partir de um estágio de tubulação de produção no local. 
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