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Urzgdzenie do przeprowadzania doswiadczen na szczurach

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do przeprowadzania doswiadczen na szczurach, zwlaszcza
badan odruchdw tych zwierzat, wspotpracujgce z typowymi klatkami do$wiadczalnymi, umozliwiajgce
zaprogramowanie i automatyczne wykonywanie calych cykli doswiadczen.

Badanie odruchdw u szczur6w przeprowadza si¢ w typowych klatkach doswiadczalnych wyposazonych
w Zrédlo bodzcéw akustycznych, Swietlnych, impulséw szoku, karmik oraz czujnik naciskowy shuzgcy do
kontroli reakcji zwierzgcia. Znane s3 uklady skladajace si¢ z elementéw stykowych jak np. przekazniki,
wybieraki itp. sterujgce podawaniem poszczegdlnych bodZcéw do klatek co pewien zadany okres czasu, lecz
s3 to ukfady bardzo rozbudowane i posiadaja wiele wad jak np. glo$na praca, mala szybko$¢ przelaczen,
wprowadzanie zaklocen elektrycznych powodowanych iskrzeniem styk 6w oraz do$¢ ograniczone mozliwosci
programowania do$wiadczen.

Istota rozwiagzania wedlug wynalazku polega na tym, ze zawiera on ukiad programowania poczatkow
poszczegllnych prob programujacy w dowolnych odstgpach czasowych do 10 préb doéwiadczalnych o
maksymalnym czasie trwania proby do 120 min. z wyjsciami co 1 min. Uk{ad programowania poczatkéw
prob polaczony jest z ukladem programowania czasu i rodzaju préoby, ktéry umozliwia zaprogramowanie
przed doswiadczeniem kazdej proby jako pozytywna lub negatywna. Uklad programowania czasu i rodzaju
proby polaczony jest z generatorem szoku oraz z uktadem programowania rodzaju bodicow i programowa-
nia dawkowania pokarmu, ktdry pofaczony jest z uktadami wykonawczymi: bodZcow §wietlnych, bodZzcow
akustycmych, sterowania dawkowania pokarmu oraz generatorem szoku. Kazdy z tych ukiadéw wykona-
wczych sktada si¢ z jednakowej liczby samodzelnych blok 6w, ktérych ilo$¢ jest rowna ilosci klatek doswiad-
czalnych wspélpracujacych z urzadzeniem. Wyjscie kazdego z tych blokow polaczone jest z przetwornikami
poszczegblnych bodzcow usytuowanymi w klatkach dos§wiadczalnych. Urzadzenie zawiera tez ukiad
formujgco-zliczajacy, do ktorego wejscie dostarczane sg informacje o reakcji zwierzgcia z czujnik Ow usytuo-
wanych w klatce oraz informacje silo$ci pokarmu. Wyjscia z uktadu formujaco-liczacego sumujgcego wyniki
za cale do§wiadczenie w rozbiciu na poszczegdlne klatki potaczone sa z drukarkg uruchamiang sygnalem z
uktadu programowania poczatkéw préb oraz z ukladem sterowania dawkowania pokarmu.

Urzadzenie umozliwia w peini automatyczne przeprowadzanie catych cykli do§wiadczet w dowolnym
czasie rownolegle w szeregu klatkach, ktérych iloé¢ moze dochodzié do 20, dajac gotowy wydruk wynikéw
dos$wiadczen dla poszczegbinych klatek. '

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladach wykonania na rysunku przedstawiajgcym
schemat blokowy uktadu w wersji przeznaczonej do wspdlpracy z czteremu klatkami do§wiadczalnymi.
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Urzadzenie skiada si¢ z uktadu programowania poczatk 6w préb 1, ktory umozliwia zaprogramowanie
przed do$wiadczeniem w dowolnych odst¢pach czasowych do 10 pr6b do§wiadczalnych, ktérych czas moze
by¢ regulowany w szeregu podzakresach od 5 do 10 minut przy czym maksymalny czas do§wiadczenia wynosi
120 min. Po wykonaniu cyklu préb w zaprogramowanym czasie uktad wylacza urzgdzenie. Ponadto ukiad
wyposazono w system wyswietlania cyfry wskazujgcej aktualny stan do$wiadczenia. Uklad programowania 1
polaczony jest z drukarka D podajac do niej impulsy startu w odstgpach czasowych co 30sek. oraz potaczony
z ukladem programowania czasu i rodzaju préb 2, ktéry umozliwia zaprogramowanie wst¢pne przed
dos$wiadczeniem kazdej z préb jako pozytywng lub negatywng. Ukiad programowania czasu i rodzaju préb 2
polaczony jest z ukladem generatora szoku 8 uruchamianym przy prébach pozytywnych oraz z ukiadem
programowania rodzaju bodicéw i programowania dawkowania pokarmu 3. Zawiera on cztery bloki
programowania bodzcéw dla kazdej z klatek doswiadczalnych. Uklad programowania 3 polgczony jest z
uktadem wykonawczym bodzcow akustycznych S. Ukiad wykonawczy bodicéw akustycznych zawiera
cztery bloki wykonane, na liniowych ukiadach scalonych z dzelnikowaniem pozioméw intensywnosci
polaczone z poszczegdinymi klatkami i umozliwia otrzymywanie bodzcéw w formie tonéw o czgstotljwos-
ciach akustycanych podawanych z generator6w tonéw lub tez bodZcéw w postaci biatego szumu z generato-
réw biatego szumu o intensywnosciach 80, 75, 70, 60, 55i 50 dB wybieranych osobno dla kazde;j klatki K1, K2,
K3 i K4 Ukiad programowania rodzaju bodzcéw i dawkowania pokarmu 3 potaczony jest tez z ukladem
wykonawczym bodZcéw $wietlnych 6, wykonanych na tyrystorach. Uklad ten zawiera cztery bloki wykona-
wcze polaczone z poszczegSlnymi klatkami K1, K2, K3i K4 Istnieje mozliwo$¢ sterowania intensywnoscia
natgzenia $wiatla dla kazdej klatki oddzelnie. Ukiad programowania 3 polaczony jest tez z generatorem
szoku 8 oraz z ukladem sterowania dawkowania pokarmu 7. Ukiad ten skiada si¢ z dwoch zespol6dw:
sterowania taém programujacych podawanie pokarmu oraz z zespolu sterowania karmikami, w ktore
zaopatrzone s3 poszczeg6line klatki. - '

" Informacje o reakcji badanego zwierz¢cia R z czujnik w naciskowych umieszczonych w poszczegéinych
klatkach podawane s do ukiadu formujaco-zliczajagcego 4, do ktérego podawane sq tez informacje o
dawkowaniu pokarmu P, z poszczegbinych klatek. Ukiad 4 pracuje jako licznik ilosci reakcji oraz pokarmu.
Informacje z czujnikéw oraz karmikéw formowane s3 w standardowy impuls o dugoéci 100 msek, a

" nast¢pnie zliczane s3 w sposéb sumaryczny za cake do$wiadczenie w rozbiciu na poszczegdlne klatki.
Pojemno#¢ licznika reakcji wynosi 9999 (przecigtna ilo$¢ reakcji w do$wiadczeniu ok. 2500) za$ pojemnosé
licmika pokarmu wynosi 99 (przecigtna ilos¢ pokarmu za do$wiadczenie wynosi ok. 50). Wyjsécia ukiadu
formujaco-zliczajacego reakcj¢ i pokarmu 4 polaczone sa z drukarkg D oraz z ukladem wykonawczym
podawania pokarmu 7. Urzadzenie wykonane jest w calosci na uktadach scalonych i elementach p6iprzewod-
nikowych w technice TTL. W zaleznosci od ilosci klatek doswiadczalnych wspélpracujacych z urzagdzeniem,
ilo$¢ blok 6w poszczegoinych uktadéw wykonawczych ulega powieleniu.

Zastrzetenia patentowe

1. Urzadzenie do przeprowadzania do$wiadczen na szczurach, wspotpracujace z klatkami do§wiadczal-
nymi wyposazonymi w Zrédio bodicéw akustycznych, Swietlnych, impulséw szoku oraz naciskowy czujnik
reakcji znamienne tym, ze zawiera ukiad programowania poczatkéw préb (1) potaczony z ukiadem progra-
mowania czasu i rodzaju préb (2), ktory polaczony jest z generatorem szoku (8) oraz z ukladem programowa-
nia rodzaju bodzcow i programowania dawkowania pokarmu (3), ktéry to ukiad z kolei potaczony jest z
uktadem wykonawczym bodicoéw akustycznych (5), ukladem wykonawczym bodzcéw swietinych (6), gene-
ratorem szoku (8) i ukladem sterowania dawkowania pokarmu (7) do ktérego dotgczone s3 tez wyjécia
ukiadu formujaco-zliczajacego (4) potaczone z drukarky (D), przy czym do wejscia ukiadu formujaco-
zliczajacego (4) doprowadzane s3 z klatek doswiadczalnych informacje z czujniké6w naciskowych reakcji
.zwierzgcia (R) oraz informacje o ilo$ci pokarmu (P). '

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Zze uktad programowania rodzajow bodZcéw i programo-
wania pokarmu (3), ukiad wykonawczy bodZcow akustycznych (8), uklad wykonawczy bodZcéw $wietlnych
(6) i ukiad sterowania dawkowania pokarmu skiadaja si¢ z jednakowej liczby samodzelnych blokéw
wykonawczych, ktérych ilo§¢ jest réwna ilo$ci wspélpracujacych klatek do§wiadczalnych, przy czym wyjécie
kazdego bloku polaczone jest z whasciwymi przetwornikami poszczegéinych klatek (K1, K2, K3, K4).
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