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Tiivistelmd - Sammandrag

Keksinn8n kohteena on menetelm# paperin pinta-
liimaus— ja pddllystyslaitteen terdn sddtdmi-
seksi. Menetelmissd sHdddetddn terdn (10) kuor-
mituselimen (14) valkutuspalkkaa ja vaikutus-
voimaa terdvoiman (A) saamiseksi halutuksi ja
terdkulman (A3) saamiseksi halutuksi, jolloin
menetelmdssd terdkulmaa (/3) mddrdttiessd las—
ketaan ja otetaan huomioon terdn kuormituksesta
aiheutuva taipuma., Keksinn®n kohteena on myds

menetelmidssd kidytetty laite.

Uppfinningen aveer ett fiirtarande fir reglering
av bladet 1 en ytlimnings- och belidggningsanord-
ning f8r papper. Vid fiirfarandet regleras verk-
ningsstillet fir bladets (10) belastningsorgan
(14) och verkningskraften fiir att {4 bladkraften
(A) 8nskad och f&r att fi bladvinkeln (Jg)
bnskad, varvid man vid bestiimning av blad-
vinkeln (;) vid fdrfarandet riknar och tar {
beaktande bijningen som fiirorsakas av belast-
ningen p) bladet. Uppfinningen avser ocksi en

anordning for anviindning vid férfarandet.
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Paperin pintaliimaus- ja p&#llystyslaitteen terin
sddtdmenetelmd ja menetelmdssd kiytetty laite

Forfarande f8r reglering av bladet i en ytlimnings- och
bestrykningsanordning f8r papper och anordning som anvinds

vid f8rfarandet

Keksinndn kohteena on paperin pintaliimaus- ja pddllystyslaitteen terin

sddtdmenetelmd ja menetelmdssd kdytetty laite.

Pintaliimaus- ja pddllystyslaitteen terdn kuormitusta muutettaessa
muuttuu normaalirakenteissa myds terdkulma terdn taipuman muutoksesta
johtuen. T&118in terdn kontakti vastatelaan muuttuu viivamaiseksi,
kunnes terdn kuluessa teridn kirki muodostuu vastatelan ja terikulman
mukaisesti. Haittana td116in on, ettd liima- tai pddllystemddrd ei

pysy vakiona. Ongelma on tekniikan tason eriissi ratkaisuissa pyritty
voittamaan laitejédrjestelylld, jossa ter#n kulmaa voidaan pitii vakiona
kuormitusta muutettaessa k#dntimdllid terdpalkkia erityisin k#édnt&meka-
nismein. Tunnetaan my8s laiteratkaisu, jossa rakenteessa on terin
vastakkaisella puolelle ns. kuormitusletku, jolla ter#in kuormituksesta
atheutuva kulmamuutos voidaan kompensoida. Tunnetut laiteratkaisut eivit

kuitenkaan tyydyttdvdsti ratkaise edelld mainittua ongelmaa.

Keksinndn p#iméirdnd onkin sellainen menetelmi ja laiteratkaisu, jossa
voidaan ter#n sd#dtd suorittaa luotettavasti ja verrattain konstruk-

tiivisesti yksinkertaisin laiterjdrjestelyin.

Keksinndn mukaisessa menetelmdssd on oivallettu ratkaista terikulman ja
terdvoiman siditd tekemdlli ter#dn kuormituselimen vailkutuspaikka siiddet-
tdvdksi. Muutettaessa pddllystemddrdd valitaan sopiva terdvoima ja tera-
kulma vastatelaa vasten. Tém# edelleen m#idri# terii kuormittavan voiman

ja sen vaikutuskohdan.

Keksinndén mukaiselle menetelmille on piHasiallisesti tunnusomaista se,
ettd menetelmissd sidddetdin teridn kuormituselimen vailkutuspaikkaa ja

vaikutusvoimaa ter#dvoiman saamiseksi halutuksi ja teridkulman saamiseksi
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halutuksi, jolloin menetelmidssd terdkulmaa mddridttdessd lasketaan ja

otetaan huomioon terdn kuormituksesta aiheutuva taipuma.

Keksinnén mukaiselle laitteelle on pidasiallisesti tunnusomaista se,
ettd laite kdsittdd terdosan, joka on sovitettu painautumaan telaa
vasten, ja ettd laite kdsittdd terdn suhteen liikutettavan vasteosan, ja
vilineet vasteosan vaikutuspaikan ja vaikutusvoiman sddtdmiseksi terdidn

nidhden.

Keksinndn mukaisessa menetelmdssid on oivallettu ottaa laskennallisesti
huomioon terdn kuormituksesta aiheutuva taipuma terdkulmaa mddrdttidessd.
Terdn taipuma voidaan mddrdtid ennakolta ja laskea, kun ldhtOtietoina

on teridn kuormitusvoima ja kuormitusvoiman paikka terddn ndhden. Ndin
ollen keksinndn mukaisesti on muodostettu laitteisto, jossa terdin
vaikuttavaa vasteosaa voidaan siirtdi terddn nZhden. My8s vasteosan
voima on sdddettdvissi halutuksi halutun terédvoiman toteuttamiseksi.
Keksinndn mukaisesti on toteutettu laiteratkaisu, jossa terdd kuormit-
tavaa vasteosaa siirretdidn erillisten kuormituselimien edullisesti
kuormitusletkujen avulla. Kuormitusletku tai -letkut on sovitettu
siirtim#sn terdidn vaikuttavan vasteosan runkoa joko kddntd@midlld kyseistd
runko-osaa tai siirtdmi#lld sitd yhdensuuntaissiirtona. Vasteosan paikka

on mitattavissa terdidn ndhden erillisin mittalaittein.

Keksint8d selostetaan seuraavassa viittaamalla oheisien piirustuksien
kuvioissa esitettyihin keksinn®n erdisiin edullisiin suoritusmuotoihin,

joihin keksint6d ei ole tarkoitus kuitenkaan yksinomaan rajoittaa.

Kuviossa 1A on esitetty kaaviomaisesti keksinn®n mukainen menetelmd ja
kuvion perusteella tarkastellaan lihemmin menetelmin matemaattisia

perusteita.

Kuviossa 1B on esitetty graafisesti ter#n kuormitusvoiman ja paikan

middrdiminen.

Kuviossa 1C on havainnollistettu keksinn¥n mukaista sddddn toteutusta

erityisesti tekniikan tason ratkaisuihin n&dhden.
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Kuviossa 1D on esitetty keksinn®n mukaisessa menetelmissi kédytetty eris

sd4d4dtn toteutus,
Kuviossa lE on esitetty toinen s#iddn toteutus.

Kuviossa 2 on esitetty keksinndn mukaisessa menetelmissi kdytetyn

laitteen ensimmiinen edullinen suoritusmuoto.

Kuviossa 3 on esitetty keksinndn mukaisen laitteen toinen edullinen

suoritusmuoto sivultapdin ja poikkileikkauskuvantona.

Kuviossa 4 on esitetty keksinndn mukaisen laitteen kolmas edullinen

suoritusmuoto sivukuvantona ja poikkileikkausesitykseni.

Kuviossa 5 on esitetty keksinndn mukaisen laitteen neljds edullinen

suoritusmuoto ja vastaavasti poikkileikkaus- ja sivukuvantona.

Kuviossa lA on esitetty keksinndn mukainen menetelm# kaaviomalsena esi-
tyksend. Keksinndn mukaisessa menetelmissi saadaan haluttu terikulma
sédtdmdlld terdn kuormituselimen vaikutuspaikkaa ja vaikutusvoimaa.
Muutettaessa pddllystemddrdd valitaan sopiva terdvoima A vastatelaa
vasten, joka mddrdd edelleen terii kuormittavan voiman F ja sen vaiku-
tuskohdan o{ x L luettuna terdn vapaasta pidstid. Niin ollen ajettaessa
vakioterdkumalla kutakin terdvoimaa A vastaa tietty kuormitusvoima F ja

kyseisen kuormitusvoiman paikka o x L luettuna terin vapaasta pididstd.

Kuviossa 1A on esitetty ndiden muuttujien seki terin taipumakulman
mddrddminen. Terdd kidsitellddn matemaattisessa mallissa kuten toi-

sesta pddstddn jdykdsti ja toisesta pdistdin vapaasti tuettua palkkia.

Terdvoimalle saadaan kaava
A=Fp? (14 1)
A= F(l -1+ 0

Terdkulmalle /QA saadaan kaava

/A = Fa2 )
4F1
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Kunct + B =1 ja (a =Ax L jab = Bx L saadaan seuraava laskenta-

kaava

TR 56 SR S Br=S W o Sl C St-r)
4EL 4EIL

Ehtona terdkulman /% vakiona pitidmiseksi on, etti tulo F x (0(2 - GK3)

on vakio. Saadaan seuraava taulukko.

Taulukko 1
/BA = vakio
2 3

X A — K F /3 A
0,2 0,032 F 0,8 F, x 0,704

0,063 0,508 F_10,7 F_ x 0,286
0,4 ' 0,096 . 0,333 F 0,6 FO x 0,144
0,5 0,125 0,256 F_ 0,5 F_ x 0,080
0,6 0,144 . 0,222 F_|0,4 F_ x 0,046
0,7 0,147 i 0,218 F_ 10,3 | F_x 0,026

Nihdddn, ettid haluttu /ZA-kulma voidaan toteuttaa halutulla terd-

voimalla A.

Kuviossa 1B on esitetty graafisesti kuormitusvoiman ja sen paikan mdd-
rddminen. Haluttu teridvoima luetaan pystyakselilta. Haluttu terdvoima A
midrii kuormituspaikan, joka luetaan kuvaajan fA pisteestd A1 sen vaaka-
koordinaatilta. Vastaavasti kuormituskohdan of kautta mddrdytyy pis-
teestd F1 kdyrdled £
koordinaatistosta.

F tarvittava kuormitusvoima, joka luetaan pysty-

Kuviossa 1C on edelleen havainnollistettu keksinndn mukaista menetelmdd
ja erityisesti s#iddn toteutusta. Kuviossa 1C on esitetty terdn 10
sijainti telaa 1l vasten. Telan tangentin ja ter&dn tangentin védlinen

kulma terdn kidrjessid on h. Telan tangentin ja kuormittamattoman terén
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eli suoran terédn vilinen kulma hs' Terdn kuormituksesta aiheutuva

terdn kulman muutos on Ah. Telan tangentin ja terdn tangentin vdlinen
kulma h on hS - Ah. Tunnetuissa tekniikan tason ratkaisuissa h-kulmaa
eli varsinaista terdkulmaa voidaan pitdd vakiona muuttamalla kulmaa

hs, kun Ah nuuttuu eri kuormitusvoimilla. T#m#n hakemuksen mukaisessa
keksinndllisessd menetelmissi pidetddn Ah vakiona eri kuormitusvoimilla

ja terdvoimilla,

Kuviossa 1D on er#ds s#iddén toteutus lohkokaavioesityksend. Tiedot halu-
tusta Ah kulmasta ja halutusta terdvoimasta A ohjataan sdidt8yksikkddn,
joka antaa edelleen kuormitusvoimalle ja asemalle A x L pitoarvon.
SdétSlaitteen ja saidtdyksikdn vilissi on takaisinkytkentipiste, johon
johdetaan mittalaitteelta saatu takaisinkytkentidsignaali ja erosuureen
avulla edelleen si#idet#in haluttu terivoiman pitoarvo. Vastaavasti asema-
suureen o{ x L. kanssa takaisinkytkent#haaraa pitkin tuodaan mittalaitteella
havainnoitu asema-arvo < x L summapisteeseen ja erosuureen avulla edel-
leen ohjataan s#itdlaitteella oikea X x L asema, jonka sdit&yksikkd on

tuottanut sdiitSyksikblle annettujen ldhtdtietojen A ja Ah perusteella.

Kuviossa 1E on esitetty keksinn®n mukaisen sddddn toinen toteutusvaihto-
ehto lohkokaavioesitykseni. Haluttu pddllystemdird annetaan liht&tietona
tietokoneelle, joka tuottaa edelleen kidskysuureena sddtdyksikslle Ah:ta,
hs:éé ja voimaa A vastaavat kiskysuureet. Pd&dllystysprosessista saadaan
takaisinkytkentini toteutunut pddllystemdirid. Takaisinkytkentiitieto

voidaan tuottaa p#illystemdirin mittauslaitteelta,

Kuviossa 2 on esitetty keksinndn mukaisen menetelmén ja s3i#dén toteut-
tava laitteisto. Taipuisaa terdi on merkitty viitenumerolla 10 ja
vastetelaa viitenumerolla 11. Ter#runko 12 kisittii terdn puoleisessa
péédyssddn kolon 12', johon on sovitettu kuormitusletku 13 ja teridd
painava vasteosa 14. Tuotaessa ylipaine letkuun 13 liikutetaan vasteosaa
14 nuolen L1 suunnassa, Tdll8in painaa vasteosa 14 terii 10 kuormitus~
letkun 13 m#iri&md113 voimalla ja pyrkii liikuttamaan siti kuviossa

esitetysti vasemmalle. Terid 10 taipuu ja terékulma/gumuttuu.

Runko-o0sa 12 on nivel8ity runko-osaan 16 kddntyvidsti kulman t toteutta-

vasti ripustusvidlinein 15, jotka kiisittiviit laakerointiakselin 15a ja
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laakerointiakselin kiinnityksen muuhun runkorakenteeseen 16,K n&hden.
Runko-osan 12 ja runko-osan 16 vilissd on toinen kuormituselin edulli-
sesti kuormitusletku 18. Siirt#m#lld ylipaine kuormitusletkuun 18 siir-
retiin ja k##nnetddn runko-osaa 12 akselin 15a varassa sen kuormitus-
akselin x ympdri ja samalla siirretidin vasteosan 14 vaikutuspaikkaa
terilld 10. Kun kuormitusletkun 18 ylipaine poistetaan siirtdd jousiosa
17 jousivoimallaan edelleen runko-osan 12 vastakkaiseen suuntaan. Jousi-

elementti 17 on sovitettu ensimmdisen runko-osan 12 ja toisen runko-osan

16 vdlille.

Kuviossa 2 esitetty laiteratkaisu k#sitt#i edelleen kolmannen kuormitus-
letkun 19, jonka avulla voidaan kiinnitt#d terd 10 runkoon K ja samalla

voidaan vaikuttaa terdn 10 perussuuntasddtdon.

Kuviossa 3 on esitetty keksinndn mukaisen laitteen toinen edullinen suo-
ritusmuoto. Laite kdsitt#d tdssi suoritusmuodossa edelleen terdosan 10
ja vastatelan 11. Vasteosaa 14 liikutetaan kuormitusletkun 13 avulla
nuolella L1 esitettyyn suuntaan. Suoritusmuoto kdsittdi ensimmdisen
runko-osan 20, jonka terin puoleiseen pddtyyn ja sen pddtykoloon 20" on
sovitetut kuormitusletku 13 ja vasteosa 14, Kuormitusletku 13 on sovi-
tettu viliosaa 20e vasten. Runko-osaa 20 voidaan liikuttaa tdssd suori-
tusmuodossa yhdensuuntaisesti pystysuunnassa (nuoli LZ)' Toinen runko-
osa 2?1 kdsittdi ensimmiisen runko-osuuden 2la ja siitd terdd kohti
ulkonevan laippaosan 21b. Ensimmiisestd runko-osasta 20 sen runko-
osuudesta 20a ulkonee alaspiin runko-osa 20c ja siitd vaakasuuntaisesti
runko-osa 20b. Runko-osien 20a ja 20 b vdliin j&ad vdlitila C, johon
toisen runko-osuuden 21 ulokeosa 21b on sovitettu siten, ettd osien 20b
ja 21b viliin j43 tila kuormituselimelle 22 edullisesti kuormituslet-
kulle. Kuormitusletkuun 22 tuodun paineisen vidliaineen avulla siirretdan
runko-osaa 20 pystysuuntaisesti nuolella L2 esitetysti. Jousi 23 on
sovitettu rungon K ja ensimmiisen runko-osan 20 ulokeosan 20b vdlille ja
niin ollen kuormituselimelld 22 siirret&ddn ensimmiistd runko-osaa 20
jousen 23 jousivoimaa vasten. Mittauslaitteen D avulla havainnoidaan
ensimmiisen runko-osan 20 etdisyytt# rungosta K. Mittaustapahtuma voi
olla esim. sdhkdinduktiivinen. Mittauslaite voi havainnoida runko-osan

20 pinnan ?.Od1 ja rungon K pintaosan K' vdlimatkan.
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Kuviossa 4 on esitetty kolmas keksinndn mukaisen laitteen edullinen
suoritusmuoto. Kuvion suoritusmuodon mukainen laite kd#sittdd edelleen
ensimmiisen runko-osan 24, joka on liikkuva. Sen terdn puocleiselle sivu-
pinnalle ja siitd avautuvaan koloon 24' on sovitettu vasteosa 14 ja kuor-
mituselin 13 edullisesti kuormitusletku. Sindnsi tunnetun kuormituselimen
13 avulla siirretdin vasteosaa 14 nuolella L1 esitetysti ja vaikutetaan
niin vasteosalla terdin 10. Runko-osaa 24 voidaan edelleen siirtdd pysty-
suuntaisesti nuolella L2 esitetysti. Kyseinen siirto suoritetaan kuormi-
tuselimien edullisesti kuormitusletkujen 26' ja 26" avulla. Ensimmdisen
runko-osan 24 toiseen sivupinnan koloon 24" sen pintojen 24a1 ja 24a2
viliin on scvitettu kyseiset kuormituselimet 26' ja 26". Kyseiseen tilaan
24" on asetettu lisdksi toisen kiintedn runko-osan 25 ulokeosa 25b, joka
ulkonee runko-osan 25 ensimmidisen runko- osuuden 25a sivupinnalta 25'.
Ulokeosa 25b jakaa ensimmdisen liikuteltavan runko-osan 24 tilan 24"
kahteen puoliskoon 24"a ja 24'"b. Toiseen tilaan on asetettu kuormitus-—
elin 26', edullisesti kuormitusletku, ja toiseen tilaan 24"b kuormitus-
elin 26", edullisesti my8s kuormitusletku. Runko-osan 24 ja runko-osan K
vilille on asetettu jousielin 27, jonka jousivoimaa vasten siirretdin ja

1iikutetaan runko-osaa 24.

Kuviossa 5 on esitetty keksinndn mukaisen laitteen neljds edullinen suo-
ritusmuoto ja kyseisessd guoritusmuodossa on kolme vasteosaa 14°,14",14"",
joita voidaan siirt#dd vuorollaan tai samanaikaisesti terdosaa 10 vasten
halutun kuormituksen toteuttamiseksi. Runko-osa 28 kisittdi teridn puolei-
sella sivulla kolon 28', johon on sovitettu ensimmiinen kuormituselin
13', edullisesti kuormitusletku ja sen vasteosa 14' ja toinen kuormitus-
elin 13" ja sen vasteosa 14". Lisdksi kyseisen tilan ldpi on viety kolmas
kuormituselin 14"', joka on sovitettu olemaan ensimmiisen ja toisen kuor-
mituselimen ja niiden vasteosien vidlissd ja kuormituselin 14"' kdsittda
padtyosan 14"'a ja siihen liittyvidn varsinaisen vasteosan 14"'b. Vaste-
osan 14"' osa 14"'a on sovitettu liikkumaan kuormituselimen 13"' vaiku-
tuksesta ollen my8s edullisesti kuormitusletku. Runko-osa 28 kdsittda
kaksi puoliskoa; yl&dpuoliskon 28a ja alapuoliskon 28b. Kyseisten puolis-
kojen vdliin jdd tila 28c, jossa sijaitsee vasteosan 14"' piityosa 14"'a
ja kuormituselin 13"' edullisesti kuormitusletku. Kuormituselin 13"' on
sovitettu siirtimdin vasteosaa 14"' nuolen L, suuntaisesti terdn 10

jousivoimaa vasten.



10

15

20

25

30

35

8 80313

Patenttivaatimukset

1. Menetelmi paperin pintaliimaus- ja pAdllystyslaitteen terin sii-
tdmiseksi, jossa menetelmidssd siidetiin terin (10) kuormituselimen

(14) vaikutuspaikkaa ja valkutusvoimaa terivoiman (A) saamiseksi
halutuksi ja terikulman (f!) saamiseksi halutuksi, jolloin menetelmissi
terdkulmaa (ﬁ) midrdttidessd lasketaan ja otetaan huomioon terin kuor-
mituksesta aiheutuva taipuma, tunnettuy siitd, ettd menetelmissi
terdkulman ja terivoiman sddtdmiseksi halutuksi miiritidn kuormitusvoima

(F) ja sen paikka (% x L) terdssd (10).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unnettu siiti,
ettd menetelmissi tiedot halutusta terivoimasta (A) ja halutusta
kuormitusvoiman (F) aiheuttamasta terin (10) kulmamuutoksesta ohjataan
sddtdvksikkdsn, joka antaa edelleen kuormitusvoimalle (F) ja kuormitus-

asemalle (Ax L) pitoarvot, jotka terin sidtblaitteisto toteuttaa.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tunnettu siitd,
ettd l&htStietona annetaan tietokoneelle haluttu pddllystemdsird ja
tietokone tuottaa pﬁﬁllysteméérétietojen perusteella sidtSyksikslle

tarvittavaa terivoimaa ja terdkulmaa vastaavat kdskysuureet.

4. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukaisessa menetelmissi
kdytetty laite, tunnet tu siitd, ettid laite kisittii terdosan
(10), joka on sovitettu Painautumaan telaa (11) vasten, ja ettd laite
kdsittd3d teridn suhteen liikutettavan vasteosan (14), ja vdlineet (13)
vasteosan (14) vaikutuspaikan ja vaikutusvoiman siitimiseksi teriin (10)

nidhden.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnet¢tu siitd, etti
laite kisittdd rungossa (12) olevan kuormitusletkun tai vastaavan, jonka
avulla siirretdin terii kuormittavaa vasteosaa (14) ja etti teris (10)
kuormittavan vasteosan (14) runkoon (12) on sovitettu vaikuttamaan kuor-
mitusletku (18) tai vastaavat, jonka avulla vasteosa on siirrettdvissi

terddn (10) nihden.
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6. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laitteisto, tunmnettu siiti,
etti terii kuormittavan vasteosan (14) runkoa (12) kddnnetddn erillisen
kuormituselimen, edullisesti kuromitusletkun (18), avulla vasteosan (14)

paikan mddrddmiseksi.

7. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd
on kuormituselin, edullisesti kuormitusletku (22), joka on sovitettu
giirtdmdin terdidn (10) valkuttavan vasteosan (14) runkoa (20) pysty-
suuntaisesti (nuoli L2) kuormituselimen edullisesti kuormitusletkun (22)
sijaitessa runko-osan (20) ulokeosan (20b) ja kiintedn runko-osan (21)

ulokeosan (21b) vidlissi.

8. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd
on kaksi kuormituselintid, edullisesti kuormitusletkua (26',26"), jotka
on sovitettu siirtdmiidn terddn (10) vaikuttavan vasteosan (14) runkoa
(24) pystysuuntaisesti (nuoli L2) kuormituselimien, edullisesti kuormi-
tusletkujen (26',26") sijaitessa liikuteltavan runko-osan (24) kolossa
(24") kiinteidn runko-osan (25) ulokeosan (25b) sijaitessa kuormitus-
elimien (26',26") vilissi.

9. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laitteisto, tunmnettu siiti,
etti on useita terii kuormittavia vasteosia (14',14",14""), joita
kutakin voidaan siirt#i yhteistoimisesti tai erikseen kuormittamaan

terdosaa (10).
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Patentkrav

l. FSrfarande for reglering av bladet av en ytlimnings- och beliggnings-
anordning fOr papper, vid vilket fdrfarandet man reglerar verknings-
stillet f8r bladets (10) belastningsorgan (l14) och verkningskraften for
att f3 bladkraften (A) 8nskad och bladvinkeln (3 ) 8nskad, varvid man
vid bestdmning av bladvinkeln (ﬁ ) vid f6rfarandet riknar ut och tar i
beaktande bSjningen som férorsakas av bladets belastning, k E nn e -
tecknat dérav, att vid f6rfarandet bestims belastningskraften (F)
och dess plats (o« x L) i bladet (10) fdr reglering av bladvinkeln och
bladkraften.

2. Forfarande enligt patentkrav 1, k anneteck n at dirav, att
vid fd8rfarandet styrs informationen om 8nskad bladkraft (A) och vinkel-
fOrdndringen av bladet (10) som férorsakas av dnskad belastningskraft
(F) till en reglerenhet, som vidare ger hallvirden for belastnings-
kraften (F) och belastningsliget (< x L), som genomfdrs av regler-

anldggningen f8r bladet.

3. Forfarande enligt patentkrav 1, k innetec k nat dirav, att
som utgdngsinformation f3r datorn ges Onskad beldggningsmingd och datorn
producerar motsvarande orderstorheter f5r den bladkraft och bladvinkel
som behSvs f6r reglerenheten pa basen av informationen om beliggnings-

mdngden.

4. Anordning f8r anvindning vid f&rfarandet enligt ndgot av fdregiende
patentkrav, kinnetecknad ddrav, att anordningen innefattar
en bladdel (10), som 4r anordnad att trycka sig mot valsen (11), och att
anordningen innefattar en i f&rhillande till bladet rorlig spirrdel
(14), och medel (13) for reglering av verkningsstidllet och verknings-

kraften av spidrrdelen (14) i f8rh3llande till bladet (10).

5. Anordning enligt patentkrav 4, k inneteckna d di3rav, att
anordningen innefattar en belastningsslang eller motsvarande i stommen
(12), med hjidlp av vilket spdrrdelen (l4) som belastar bladet forflyttas

och att man i stommen (12) av spirrdelen (14) som belastar bladet (10)
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anordnat att verka en belastningsslang (18) eller motsvarande, med hjdlp
av vilken spirrdelen kan fdrskjutas i f&rh3llande till bladet (10).

6. Anlidggning enligt patentkrav 4, kdinnetecknad dirav, att
stommen (12) av spidrrdelen (14) som belastar bladet svidngs med hjdlp av
ett separat belastningsorgan, f&rdelaktigt en belastningsslang (18),

f6r bestdmning av stdllet f8r spirrdelen (14).

7. Anordning enligt patentkrav 4, k 2 nnetecknad dirav,

att det finns ett belastningsorgan, f&rdelaktigt en belastningsslang
(22), som dr anordnad att fdérflytta stommen (20) av spidrrdelen (l4) som
verkar p&d bladet (10) i lodrit riktning (pil Lo), varvid belastnings-
organet som fdrdelaktigt &r en belastningsslané (22), 4r beliget mellan
stomdelens (20) utskjutningsdel (20b) och utskjutningsdelen (21b) av den

stationidra stomdelen (21).

8. Anordning enligt patentkrav 4, k innetecknad dirav, att
det finns tva belastningsorgan, fordelaktigt belastningsslangar (26',26"),
vilka dr anordnade att fdrflytta stommen (24) av spidrrdelen (14) som

verkar pad bladet (10) i lodr#t riktning (pil LZ) under det att belast-
ningsorganen, som fdrdelaktigt bestdr av belastningsslangar (26',26")

dr beldgna i hdlet av den r8rliga stomdelen (24), varvid utskjutnings-
delen (25b) av den stationdra stomdelen (25) &r belidgen mellan belast-

ningsorganen (26',26").

9. Anliggning enligt patentkrav 4, k annetecknad didrav, att
det finns flera spidrrdelar (14',14",14"'), som belastar bladet, vilka
var och en kan férflyttas i samverkan med varandra eller skilda f&r sig

fér att belasta bladdelen (10).
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