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Vyndles se tyké polygrafickych stroji.

- Vyndles red{ zapojenf elektronického kon-
trolnftho a vyhodnocovaciho za®f{zen{ ke
zji3téni pFekrodeni zvolené hodnoty neele-
ktrické veliliny nebo jevu, ktery zménu
neelektrické veliéiny zplisobf,pracujici

~ bezdotykovou metodou.

Podstata vyndlezu spodi{vd v tom,%e kon-
troln{ zafizeni je. zapojeno jako zp&tno-
vazebn{ &len mezi neinvertujfc{ vystup
integrdtoru a vstup inregrdtoru,piifem?
mezi invertujic{ vy¥stup integrétoru a je-
ho vatup je zapojen prvanf odpor.

MoZnost vyu¥it{ vyndlezu p¥ipadé v dvehu
nap¥.v mé&tic{ a derpac{ technice pohon~
nych hmot ke kontrole vydky hladiny kapa-
-lin,ve strojirenském primyslu k pod{tént
virobkd a k bezdotykovému sniméni poloh
mechanismd v papirenském a polygrafickém
primyelu.

Ne jlépe je vynélez charakterizovédn na
obr, 1.
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Vynélez se tyké zapojen{ elektronického kontrolniho a vyhodnocovac{ho zafizenf ke
3jistdn{ prekrolen{ zvolené hpdnoty neelektrické veli¥iny nebo jevu, ktery zmdnu neelekt~-
rické veliliny zpisobf, pracujfci besdotykovou metedou.

V mnoha p¥i{padech je nutno kontrolovat a pfipadn& vyhodnotit bezdotykovBu me todou
prekroéeﬁi zvolené hodnoty neelektrické veliliny, kterou zpravidla byvd urditd kvalita
nebo kvantita sledovaného materidlu, koncentrace né&jaké ldtky v hmoté, poloha né&jakého
kovového mechanismu nebo polotovaru. Uvedend zarizen{ jsou Zasto vyuZivédna nap¥. v mé&fic{
a Zerpacf technice pochonnych hmot ke kontrole vysky hladiny kapalin, ve strojirenském
primyslu k po&ftdni vyrobkd a k bezdotykovému snimdni poloh mechanismu v papfrenském a
polygrafickém primyslu.

U papirehskych a polygrafickych stroji se jedné zpravidla o kontrolu sprévného pfi-
sunu papiru do pracowvnich &4dt{ stroje. Ve vhodném m{std® dopravniho zarfzenf pro dopravu
asledovaného materidlu je umfstno kontrolni zaf{zeni, v jehoZ blizkosti je dopravovén
zpracovdvany materidl., Toto kontrolni za¥fzeni je souldst{ obvodd elektronického vyhodno-
covactho zerfzen{. V tomto p¥ipadé je pr{tomnost vé&tifho neZ zvoleného mnoZatvi materidlu,
nap¥. papiru, indikovéna pFekrolenim zvolené hodnoty dielektrické konstanty sledovaného
materidlu, nap¥. p¥{tomnost dvou nebo vice archi na sobZ na dopravnim stole,nebo zména
vydky stohu archd na vykléddacim a naklddacim stole ofsetovych tiskovfch stroji a nebo
znénou elektrického pdle zpisobenou p¥{tomnost{ vodivyjch kovovych materidly v kontrolova-

né oblasti, na p¥fklad p¥i po¥ftdni kovovych vyrobkd snimén{ poloh mechanismi apod.
\

Dosud znémé zarizeni pro sniméni vysky stohu archld na naklddacim a vyklédacim stole
a pro kontrolu dvou a vice archl na sob& na doprgvnim stole tiskovych strojd pracujf na
dotykovém mechanickém a bezdotykovém fotoelektrickém principu. Ddle jsou zndmé zarizeni

pracujic{ na kapacitnim principu.

Nevyjhodou znémfch za¥izeni pracujfcich na mechanickém dotykovém principu je, Ze
nastdvd podkozovéni potiskovaného materidlu nebo vlastnich tiskd vlivem znadnych sil,
pisobfcich v. dotykovych &lenech. Daldf jejich nevfhodou je jejich mald citlivost, omezené
Zivotnost a spolehlivost v ddsledku pouZit{ Fet&zce pohyblivych &lenl pro zabezpedent
néslednych funkef.

Nevyhodou bezdotykovych fotoelektrickych zarfzeni je, Ze jejich spréwvnd funkce je
negativné ovliviovdna ciz{m sv¥tlem, rdznymi barvami potiskovaného materidlu a prachem.
Znémé zalfzenf zalofend na kapacitnim principu sestévajf z kapacitnfch snimacfch hlav,

p¥ipo jenych obvykle ne jednotku tranzistorového generdtoru.

Nevyhodou t&chto zafizen{ je, Ze zmény zﬁﬁeobené p¥itomnost{ m&Feného materidlu
nevyvolaji vidy na vystupu signél dostateln& velky, stabiln{ a s pom&rem signélu k rufen{
vhodny pro daldf{ zpracovén{. Zejména je obti%né rozlifen{ mezi jednoduchym a dvojitym
archem, nebo sejmutf vj¥ky stohu archd, nenf{-1i stoh v klidu v ddsledku pisobeni nakldda-
cfho 2i vyklédaciho zaFf{zeni, pisobenim rozfuku a dotykovych rovnadd.

Uvedené mevyhody odstranuje zapojen{ elektronického kontrolnfho a vyhodnocovac{ho
zafizen{ podle vyndlezu, jehoZ podstata spodfvé v tom, %e kontrolni zafizen{ je
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zapojené Jjako zp¥tnovazebn{ &len mezi neinvertujici vystup integrétoru a vatup integréto- .
ru pridemf mezi invertujic{ vy¥stup integrdtoru a jeho vstup je zapojen prwni odpor.

V¥hodou uvedeného zapojeni je vysokd citlivost zef{zen{ k indikaci smdn i od t&ch
nejten¥fch potiskovenych archd papiru, velkd a regulovatelnd hystereze, kters zajistuje
pot¥ebnou odolnost za¥f{zen{ vidi rudeni.

Dals{ vyhodou uvedeného ,zapo,jonf je to, %e je velmi jednoduché, snedno realizova-
telné a vede k objemovi nenéro¥né konstrukci. Uvedené zapojeni umoiuje indikaci i velai
malych zmén dielektrické konstanty, pFipadn& elektrického odporu nebo elektrického pole
v oblasti sledované kontrolnim zatrizenim, a to bez slofitjch teplotuich kompenzaci.

Jedno z moZnych Pedeni je nakresleno na pi¥iloZenfch vfkresech, kde na obr., 1 je
schematicky zndzorné&no vzdjemnéd propojen{ kontrolniho a vyhodnocovaciho .ni‘inni, né obdr. -
2 je schematicky znézornéno kontrolnf & vyhodnocovac{ zaffzeni vSetn# jeho zapojeni pro
kontrolu vydky stohu archd a k posuvu odkléddacfho stolu, na obr. 3 je schematicky sndsor-
néno kontroln{ a vyhodnocovaci zafizen{ v alternativnim uspo4dénf pro rosliden{ podtu

archd nad sebou.

Kontroln{ zafi{zeni ] je tvoreno t&lesem 1 z dielektrického materidlu s hodnoton
relativnl dielektrické konstanty v rozmezi 1 f & 9 2,5 a elektrodami 6 upewnénimi v
t&lese 1. Pomdr vydky v elektrod 6 k jejich 3ifce 8 v rozmez{ %- 5-:- g 3+ Kontrolnt
zarizen{ je zapojeno jako zpétnovazebn{ Xlem vyhodnocovaciho zaffzen{, tvofeného integré-
torem, sestédvajicim z druhého odporu 14, kondenzdtoru 12 a zesilovade 15. Integréitor md

mezi invertujfc{ vystup M3 a vstup M1 zapojen v druhé zp¥tné vazb§ prwnf odpor 3.

Kontrolni zarfzenl 7 um{stiné pred stohem 2 archl 5, leffcim na vyklédacim stole
2y Je elektricky propojeno pies vyhodnocovaci zar{zenf, tvofené integrdétorem sestdvajfcim’
z kondenzétorﬁ 12, druhého odporu 14, zesilovade 15 a p¥es prvaf odpor 13. Elektricky
obvod 8, relé 3, stykad 10 s elektromotorem 11, zaji¥fujfef posuv vyklédaciho stolu R
zévislosti na zvolené vjsce h a prirdstku gh této zvolené visky stohu 2 archd 5y Jek je
znézorn&no na obr, 2. Na obr. 3 je znézornéno kontroln{ a vyhodnocovac{ zaff{zen{ v alter-
nativnim uspo#édéni pro rozliseni podtu archd nad sebou. Kontrolnf zaﬁioni 1 je un{stino’
v dopravnim stole 4 pod dopravovanymi archy 5. Obdobné jako p#i kontrole vidky stohu 2
vyklédactho stolu J je kontrolnf zaffzenf ] propojeno pres vyhodnocovaci zarizeni sesté-
vajicl z integrdtoru a prvnfho odporu 13, a pfes elektronicky obvod 8, reldé 9 s elektro-
magnetem ovlﬁda,j:’.\ci doprawu archd v zévislosti na piirdstku zvolené vyiky dh, represen~
tujic{ podet archi.

linnost zarf{zenf v zapo jenil podle vyndlezu je nésledujic{f :

Kontrolni zar{zeni 7, tvofené elektrodami 6 pevnd nebo prestavitelns upevnényai v
t&lese 1 z dielektrického materidlu, zndzorn¥né na obr., 2 a obr. 3 a urdend pro kontrolu
vy8ky stohu 2, na pffklad v nakladadi nebo vykladadi ofsetového stroje k rozlidenf podtu *
archd na pi{klad na dopravnim stole, jsou zaloZena na principu zmény reaktance kontrolni-
ho iaMzenf I vlivem zmén jeho dielektrike, na pF{kled zémsnou dielektrika vsduch sa
dielektrikum papir.

. .
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Zmény reaktance jsou umdrné poméru prisludnych relativnich dielektrickych konstant
papiru a vzduchu a poméru zaménéného mno%stvi dielektrika papir za dielektrikum vzduch

v prostoru sledovaném kontrolnim zai{zenim.

P#i funkéi archového ofsetového stroje se v prostoru sledovaném kontrolnim zaif{ze-
afm nachdz{ v ur¥itém kvantitativnim a kvalitativnim poméru dielektrikum vzduch a diele-
ktrikum papir. Na p¥{klad p¥i snimén{ vysky sloupce nebo rozlidenf{ podtu archi viz obr.

2 a 3 je ve vyice h papir, ve zbyvaJ:(cI pak vzduch, pridem? vlivem funkce stroje se vy3ka
. h dielektrika papir mén{ o p¥f{rdstek dh, ktery je p¥i rozlien{ po&tu archi celodiselnym
. nésobkem tlousfky zpracovanych archd a ktery predstavuje bud pF¥iridstek vysky sloupce

nebo roglidenf podtu erchi.

Zmény reaktanee_kontrolniho za¥fzen{ ] vyvolané zménou‘kvality i kvantity dielektri-
ka, na prffklad vzduch za papir, jsou pak zpracovény ve vyhodnocovacim za¥{zenf, tvo¥eném
alektronickym integrétorem, jeho% neinvertujfcf vystup M4 je spojen s jeho vstupem M1
prost¥ednictvim kontrolnfho za¥fzenf 7. Invertujic{i vystup M3 se vstupem Ml integrétoru
je spojen pres prvni odpor 13.

Jak ji%¥ bylo Pedeno, vyvold zdména dielektrika v prostoru sledovaném kontrolnim
zaf{zenim, na pFfiklad papi{r za vzduch, zménu reaktance kontrolniho za¥izeni 7 dmé&rnou
poméru pF{slusnfch dielektrickych konstant papiru a vzduchu a poméru mnoZstvi dielektrika
na p¥tklad papir misto -dielektrika vzduch.

Tyto pomdrnd malé zmény reaktance nelze znémymi prostiedky vyhodnotit tak, aby na
vystupu vyhodnocovaciho za¥izenf byl signdl dostateln& velky, stabilni a s odstupem uZfi~-
tedného signdlu k rulen{ vhodny pro zpracovéni na po%adované nésledné funkce, na priklad
posuv naklédacfho stolu nebo odkléddaciho stolu, zastaveni dopravy archi apod.

V. -zapojenf podle obr.l lze vhodnou volbou koeficientu zp&tné vazby K (K 2)
podle vztahu

X ol = 1 + R,
Q’oca iE1

doséhnout - toho, aby napiiklad pf'i symetrickém zapo,]eni R]. R2 = R a C1 = 02 C
-vyhodnocovacihe zaMzeni (integrdtor se zapojenymi zpé&tnymi vazbami) po p¥ekrodeni zvole-
né hodnoty reaktance kontrolnfho za¥izeni 7 reprezentujfc{ neelektrickou velidinu,

vzristem &initele jakosti Qo podle vztahu

1
lim Q, = lim - Y = pro Ry =R, =R
K=+2 - wal2 (B * Ry -XRy -z°-
a C,=¢C, =C lim 1
1 2 o= K‘B"Z o CT TR = o< nade v3echny meze a pokle=-

sem 3{fky pésm pi‘enééenych kmitodtd AF podle vztahu
lim AF = lim —2X0_
. Qo—’“ -Q

=0

na nulu, vyhodnocovaci{ za¥fzeni reagovalo na pfekroden{ zvolené hodnoty neelektrické

veli&iny.
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 Tate reakce vyhodnocovaciho gafiseni jo vdeobecné znémymi prostiedky, napifklad
elektronickym obvodem 8 sestavenym z elektronického impedaninfho transformétoru, filtru a
usmérfiovade, relé 9, stykafe 10 & elektromotoru 1l - podle obr. 2, zpracovéna na poZadované

» nésledné funkce pracovniho stroje, nap¥fklad posuv odklédaciho stolu archového ofsetového

stroje.

PREDMET VINAKLEZU

Zapo jen{ elektronického kontrolniho a vyhodnocovactho zarfzenf k zjistovénf prekro-
Sen{ zvolené hodnoty neelektrické velidiny bezdotykovou metodou, vychézejici ze zapo jen{
integrdtoru tvotcnépo druhym odporem, kondenzétorem a zesilovadfem, vyznalujici se tim, Ze
- kontroln{ zaifzenfi (7) je zapojeno jako zpétnovazebni &len mezi neinvertujfcf vystup (M4)
integrétoru a vstup (Ml) integrétoru, prilemf mezi invertujicf vystup integrédtoru (M3) a
Jjeho vatup (Ml) je zapojen prvaf odpor (13).
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