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本发明公开一种海参育苗网清洗机，包括机

架，其特征在于：所述机架的顶部设置有跑道形

的滑槽，所述滑槽内滑动连接有传动链，所述机

架的顶部还设置有驱动电机，所述驱动电机工作

端上的链轮与所述传动链相咬合，在传动链上等

距地设置有多个挂钩，所述机架的底部则设置有

与滑槽相匹配的、同样为跑道形的卡槽，所述卡

槽由内框架和外框架组成，所述内框架为闭合的

完整跑道形状，而外框架则为一端为敞口的U字

形，所述内框架和外框架之间留有间隙，且其顶

部相向地倾斜分布，即内框架和外框架的纵向端

面呈八字形，所述机架的中部设置有隔板，所述

隔板沿滑槽和卡槽的长轴方向分布，隔板将机架

内部分为清洗区域和干燥区域。
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1.一种海参育苗网清洗机，包括机架（1），其特征在于：所述机架（1）的顶部设置有跑道

形的滑槽（2），所述滑槽（2）内滑动连接有传动链（3），所述机架（1）的顶部还设置有驱动电

机（4），所述驱动电机（4）工作端上的链轮与所述传动链（3）相咬合，在传动链（3）上等距地

设置有多个挂钩（5），所述机架（1）的底部则设置有与滑槽（2）相匹配的、同样为跑道形的卡

槽（6），所述卡槽（6）由内框架（7）和外框架（8）组成，所述内框架（7）为闭合的完整跑道形

状，而外框架（8）则为一端为敞口的U字形，所述内框架（7）和外框架（8）之间留有间隙，且其

顶部相向地倾斜分布，即内框架（7）和外框架（8）的纵向端面呈八字形，所述机架（1）的中部

设置有隔板（9），所述隔板（9）沿滑槽（2）和卡槽（6）的长轴方向分布，隔板（9）将机架（1）内

部分为清洗区域和干燥区域，

在所述清洗区域中设置有两组喷淋总成，这两组喷淋总成以位于清洗区域中滑槽（2）

的直线部分为轴对称分布，所述喷淋总成包括多根相互平行且纵向分布的喷淋管（10），所

述喷淋管（10）上均匀分布有多个高压喷淋头（11），所有所述的喷淋管（10）都与设置在机架

（1）底部的水泵（12）的出口端通过管路相连，而水泵（12）的入口端则通过管路与水源相连，

位于清洗区域的机架（1）的底部还设置有污水收集槽（13），所述污水收集槽（13）的底部设

置有排污管路，

在所述干燥区域中设置有两个导风箱体（14）组成，这两个导风箱体（14）以位于干燥区

域中滑槽（2）的直线部分为轴对称分布，所述导风箱体（14）上开设有多条相互平行且水平

分布的狭长出风口（15），在机架（1）的底部设置有加热风幕机（16），所述加热风幕机（16）的

出口端通过管路与两个导风箱体（14）底端的入气端相连通，

所述滑槽（2）的端部还设置有自动脱钩装置（17），所述机架（1）的底部滑动连接有育苗

网收集抽屉（18），所述育苗网收集抽屉（18）位于自动脱钩装置（17）的下方，

所述机架（1）的底部设置有至少三个滚轮（19）,

所述挂钩（5）包括固定钩体（20），所述固定钩体（20）上通过带有扭簧的挂钩轴（21）转

动连接有摆动钩体（22），所述摆动钩体（22）与固定构体（20）的底端相向设置有圆滑的突出

部（23），所述自动脱钩装置（17）包括固定设置在滑槽（2）上的支撑框（24），所述支撑框（24）

上设置有挡块（25），当固定构体（20）底端的突出部（23）与摆动钩体（22）底端的突出部（23）

相互接触时，所述挡块（25）与摆动钩体（22）顶端的运动轨迹相互干涉，当两个突出部（23）

相互分离时，所述挡块（25）与摆动钩体（22）顶端的运动轨迹不会干涉。

2.根据权利要求1所述的海参育苗网清洗机，其特征在于：不同所述喷淋总成中，喷淋

管（10）在水平方向上相互错开，同一所述喷淋总成中，相邻喷淋管（10）上的高压喷淋头

（11）在纵向上相互错开。

3.根据权利要求1所述的海参育苗网清洗机，其特征在于：两个导风箱体（14）中的狭长

出风口（15）在纵向上相互错开。

4.根据权利要求1所述的海参育苗网清洗机，其特征在于：所述污水收集槽（13）底板为

V字形。
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一种海参育苗网清洗机

技术领域

[0001] 本发明涉及一种清洗装置，特别是一种海参育苗网清洗机。

背景技术

[0002] 海参是一种名贵海产动物，是典型的高蛋白、低脂肪食物，深受人们欢迎，因此大

规模的人工海参养殖产业应运而生，其中在海参幼苗的培育阶段，需要大量育苗网用于海

参苗附着，使用过的育苗网上附着有大量海参粪便和饵料残留物，致使海参生长水体恶化，

故需要定期清洗育苗网以保证海参的健康养殖，清洗周期为三到七天不等，目前育苗网的

清洗方式为人工清理，不仅会耗费大量的财力与人力，而且水资源浪费严重，目前并无海参

育苗网这类柔性育苗网机械化清洗设备的研究报道，仅有的烟草育苗穴盘清洗机不能解决

该问题。因此现在需要一种能够代替人工清洗海参育苗网的方法或装置。

发明内容

[0003] 本发明是为了解决现有技术所存在的上述不足，提出一种结构简单，设计巧妙，布

局合理，能够高效、便捷且节省人工成本地对海参育苗网进行清洗和烘干操作的清洗机。

[0004] 本发明的技术解决方案是：一种海参育苗网清洗机，包括机架1，其特征在于：所述

机架1的顶部设置有跑道形的滑槽2，所述滑槽2内滑动连接有传动链3，所述机架1的顶部还

设置有驱动电机4，所述驱动电机4工作端上的链轮与所述传动链3相咬合，在传动链3上等

距地设置有多个挂钩5，所述机架1的底部则设置有与滑槽2相匹配的、同样为跑道形的卡槽

6，所述卡槽6由内框架7和外框架8组成，所述内框架7为闭合的完整跑道形状，而外框架8则

为一端为敞口的U字形，所述内框架7和外框架8之间留有间隙，且其顶部相向地倾斜分布，

即内框架7和外框架8的纵向端面呈八字形，所述机架1的中部设置有隔板9，所述隔板9沿滑

槽2和卡槽6的长轴方向分布，隔板9将机架1内部分为清洗区域和干燥区域，

在所述清洗区域中设置有两组喷淋总成，这两组喷淋总成以位于清洗区域中滑槽2的

直线部分为轴对称分布，所述喷淋总成包括多根相互平行且纵向分布的喷淋管10，所述喷

淋管10上均匀分布有多个高压喷淋头11，所有所述的喷淋管10都与设置在机架1底部的水

泵12的出口端通过管路相连，而水泵12的入口端则通过管路与水源相连，位于清洗区域的

机架1的底部还设置有污水收集槽13，所述污水收集槽13的底部设置有排污管路，

在所述干燥区域中设置有两个导风箱体14组成，这两个导风箱体14以位于干燥区域中

滑槽2的直线部分为轴对称分布，所述导风箱体14上开设有多条相互平行且水平分布的狭

长出风口15，在机架1的底部设置有加热风幕机16，所述加热风幕机16的出口端通过管路与

两个导风箱体14底端的入气端相连通，

所述滑槽2的端部还设置有自动脱钩装置17，所述机架1的底部滑动连接有育苗网收集

抽屉18，所述育苗网收集抽屉18位于自动脱钩装置17的下方，

所述机架1的底部设置有至少三个滚轮19，

所述挂钩5包括固定钩体20，所述固定钩体20上通过带有扭簧的挂钩轴21转动连接有
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摆动钩体22，所述摆动钩体22与固定构体20的底端相向设置有圆滑的突出部23，所述自动

脱钩装置17包括固定设置在滑槽2上的支撑框24，所述支撑框24上设置有挡块25，当固定构

体20底端的突出部23与摆动钩体22底端的突出部23相互接触时，所述挡块25与摆动钩体22

顶端的运动轨迹相互干涉，当两个突出部23相互分离时，所述挡块25与摆动钩体22顶端的

运动轨迹不会干涉。

[0005] 不同所述喷淋总成中，喷淋管10在水平方向上相互错开，同一所述喷淋总成中，相

邻喷淋管10上的高压喷淋头11在纵向上相互错开。

[0006] 两个导风箱体14中的狭长出风口15在纵向上相互错开。

[0007] 所述污水收集槽13底板为V字形。

[0008] 本发明同现有技术相比，具有如下优点：

本种结构形式的海参育苗网清洗机，其结构简单，设计巧妙，布局合理，它针对传统的

育苗网人工清洗方式所存在的耗时费力、占用大量人力资源、工作效率低下等多种问题，设

计出一种特殊的结构。它利用传动链和卡槽将育苗网伸展开，并让其在本装置内部行进，同

时利用多个错位分布的高压喷淋头对育苗网的不同位置进行高压喷淋，以达到清洗的目

的；此后，还利用不同高度处吹出的热风对育苗网进行干燥处理，从而达到自动化清洗、干

燥等一系列的工作目的。这种清洗机，一方面可以解放出大量的人力资源，减轻人员的劳动

量，另一方面可以大幅提高育苗网清洗的工作效率，且能够保证清洗效果。因此可以说它具

备了多种优点，特别适合于在本领域中推广应用，其市场前景十分广阔。

附图说明

[0009] 图1是本发明实施例的结构示意图（方向一）。

[0010] 图2是本发明实施例的结构示意图（方向二）。

[0011] 图3是本发明实施例中卡槽部分的结构示意图。

[0012] 图4是本发明实施例中传动链部分的结构示意图。

[0013] 图5-6是本发明实例中脱钩装置结构示意图。

具体实施方式

[0014] 下面将结合附图说明本发明的具体实施方式。如图1至图6所示：一种海参育苗网

清洗机，包括机架1，在机架1的顶部设置有跑道形的滑槽2，所述滑槽2内滑动连接有传动链

3，所述机架1的顶部还设置有驱动电机4，所述驱动电机4工作端上的链轮与所述传动链3相

咬合，在传动链3上等距地设置有多个挂钩5，所述机架1的底部则设置有与滑槽2相匹配的、

同样为跑道形的卡槽6，所述卡槽6由内框架7和外框架8组成，所述内框架7为闭合的完整跑

道形状，而外框架8则为一端为敞口的U字形，所述内框架7和外框架8之间留有间隙，且其顶

部相向地倾斜分布，即内框架7和外框架8的纵向端面呈八字形，所述机架1的中部设置有隔

板9，所述隔板9沿滑槽2和卡槽6的长轴方向分布，隔板9将机架1内部分为清洗区域和干燥

区域，

在所述清洗区域中设置有两组喷淋总成，这两组喷淋总成以位于清洗区域中滑槽2的

直线部分为轴对称分布，所述喷淋总成包括多根相互平行且纵向分布的喷淋管10，所述喷

淋管10上均匀分布有多个高压喷淋头11，不同所述喷淋总成中，喷淋管10在水平方向上相
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互错开，同一所述喷淋总成中，相邻喷淋管10上的高压喷淋头11在纵向上相互错开；所有所

述的喷淋管10都与设置在机架1底部的水泵12的出口端通过管路相连，而水泵12的入口端

则通过管路与水源相连，位于清洗区域的机架1的底部还设置有污水收集槽13，所述污水收

集槽13的底部设置有排污管路，并且污水收集槽13底板为V字形，

在所述干燥区域中设置有两个导风箱体14组成，这两个导风箱体14以位于干燥区域中

滑槽2的直线部分为轴对称分布，所述导风箱体14上开设有多条相互平行且水平分布的狭

长出风口15，在机架1的底部设置有加热风幕机16，所述加热风幕机16的出口端通过管路与

两个导风箱体14底端的入气端相连通，且两个导风箱体14中的狭长出风口15在纵向上相互

错开；

所述滑槽2的端部还设置有自动脱钩装置17，所述挂钩5包括固定钩体20，所述固定钩

体20上通过带有扭簧的挂钩轴21转动连接有摆动钩体22，所述摆动钩体22与固定构体20的

底端相向设置有圆滑的突出部23，所述自动脱钩装置17包括固定设置在滑槽2上的支撑框

24，所述支撑框24上设置有挡块25，所述挡块25与摆动钩体22顶端的运动轨迹相互干涉。

[0015] 所述机架1的底部滑动连接有育苗网收集抽屉18，所述育苗网收集抽屉18位于自

动脱钩装置17的下方，

所述机架1的底部设置有至少三个滚轮19。

[0016] 本发明实施例的海参育苗网清洗机的工作过程如下：首先将育苗网的顶部侧边连

接在多个挂钩5上，然后将底端的陶瓷吊坠（育苗网本身就具有陶瓷吊坠）放入卡槽6的入口

处，让陶瓷吊坠进入内框架7和外框架8之间的空隙中，由于内框架7和外框架8的顶部相向

地倾斜分布，因此陶瓷吊坠进入卡槽6后，无法向上从卡槽6中脱出，只能在运动的末尾阶段

从卡槽6的出口处脱出，这样可以保证在清洗和干燥的全过程中，育苗网在纵向上始终处于

完全伸展状态，有利于对其进行彻底的清洗；

上述准备工作结束后，启动驱动电机4，驱动电机4通过链轮带动传动链3转动，进而带

动悬挂状态的育苗网运动，育苗网在清洗区域中，会被两侧的喷淋总成喷出的高压清洗液

进行冲洗，冲落的杂质、污物等随同水流一同落入到下方的污水收集槽13中；由于所有的高

压喷淋头11在空间上都相互错开，这种设计能够确保育苗网上尽可能多的地方能够被冲洗

到；

当育苗网离开清洗区域、进入干燥区域后，其两侧的导风箱体14上会在不同高度处吹

出高速热风，对育苗网进行干燥处理，当育苗网运动到育苗网收集抽屉18的上方时，在自动

脱钩装置17的作用下自动与挂钩5分离，并落入育苗网收集抽屉18中，操作者可拉开抽屉并

将其回收；

如图5、图6所示（图5与图6中均只画出一个完整挂钩5，其余挂钩5省略示意），由于挂钩

5由相互铰接的固定钩体20和摆动钩体22组成，同时二者之间的挂钩轴21上还设置有扭簧，

因此这两个钩体相当于形成一个夹子，利用它们底端设置的圆滑的突出部23来阻挡育苗网

的侧边（育苗网的侧边位于两个突出部23的上方），当挂钩5运动到自动脱钩装置17处时，由

于该状态下挡块25与摆动钩体22顶端的运动轨迹相互干涉，因此挡块25会拨动摆动钩体22

的顶端摆动，摆动钩体22发生摆动，两个突出部23相互分离，在自重的作用下育苗网从挂钩

5中脱出，而两个突出部23相互分离后，由于挡块25与摆动钩体22顶端的运动轨迹不再处于

干涉状态，因此当前挂钩可以顺利通过自动脱钩装置17，并在扭簧的作用下重新恢复到夹
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持状态。
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图1
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图3
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图5

图6
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