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Mechanizm odczepiajacy
zwlaszcza ogniwo liny spadochronu hamujacego

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm odczepiajgcy, zwlaszcza ogniwo liny spadochronu
hamujgcego.

Znane s3 mechanizmy odczepiajace spadochron hamujacy od samolotu lub podtrzymujace
hak chowanego podwozia w czasie wypuszczania go do lagdowania.

Mechanizmy te maja przynajmniej jedna dZzwigni¢ dwuramiennag, ktérej jedno ramig podtrzy-
muje ogniwo wypuszczanego spadochronu lub hak podwozia, a drugie rami¢ wsparte jest na
mechanizmie blokujacym. Odblokowanie nast¢puje po odprowadzeniu do cylinderka ci§nienia
gazu lub cieczy, co powoduje przesunigcie ttoczyska w cylinderku i zaatakowanie dZzwigni blokujg-
cej 1 jej czgSciowy obrét w osi zawieszenia, az do odczepienia ogniwa lub haka obcigzonego
zawieszonym ci¢zarem.

Znany jest réwniez mechanizm mocowania liny spadochronu samolotéw <2ybk1ch Mecha-
nizm ten sterowany z kabiny ci§énieniem gazu lub cieczy powoduje przesunigcie ttoczyska i odbloko-
wanie dZwigni obrotowej utrzymujacej ogniwo liny spadochronu. Odblokowanie dZwigni uwalnia
ogniwo, ktore pod dzialaniem sit od spadochronu wykrgca si¢ na polgczeniu $rubowym
niesamohamownym.

Zasadnicza wadg tych rozwigzan jest stosowanie uktadu pneumatycznego lub hydraulicznego
do odblokowania mechanizmu, koniecznego do uzyskania duzych sit koniecznych do pokonania
tarcia §lizgowego na styku dZzwigni dwuramiennej i mechanizmu biokujacego.

Celem wynalazku jest konstrukcja mechanizmu odczepiajacego potrzebujacego matej sity do
pokonania tarcia wywotanego naciskiem ramienia dzwigni na element oporowy mechanizmu
odczepiajacego.

~ Cel ten zostat osiggnigty przez skonstruowanie mechanizmu odczepiajacego, w ktérym tarcie
posuwiste zastapiono tarciem tocznym. Mechanizm odczepiajacy, kt6rego korpus stanoewi jedno-
czesnie szcz¢k¢ podtrzymujacg, ma o$ obrotu dzwigni dwuramiennej ze szcz¢ka dolng zakoriczong
wystepem — powierzchnig oporowa, opierajagcym si¢ na rolce dolnej mechanizmu blokujacego
zamocowanego w tylnej cz¢Sci korpusu. Mechanizm blokqucv ma przynajmniej dwie rolki toczne,
dolng i gérna, na ktérych wspiera si¢ powierzchnia oporowa diwigni dolnej dwuramiennej, przy
czym rolki toczne podtrzymywane sg pakictem sprezyn plaskich lub zwojowych w stanie napigtym.
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Tarcie toczne w skonstruowanym mechanizmie odblokowujgcym umozliwia zastosowanie
napedu elektromagnetycznego o matych gabarytach i cigzarze. '

Mechanizm odczepiajgcy wedtug wynalazku pokazano w przykiadzie wykonania na rysunku,
na ktérymfig.l przedstawia zamek w stanie zablokowanym a fig.2—zamek w stanie
odblokowanym.

Jak pokazano na rysunku mechanizm odczepiajycy sktada si¢ z korpusu 1 zamocowanego do
konstrukcji samolotu majacym na jednym koncu 2 szczek¢ podtrzymujaca gorna 15 oraz dzwigni
dwuramiennej 3, ze szcz¢ka podtrzymujacy dolng 14, zamocowang obrotowo na sworzniu 4, na
ktérym zamocowana jest rowniez sprezyna 12 dociskajgca powierzchni¢ oporowa 13 dZwigni
dwuramiennej 3 do rolki 10 mechanizmu blokujacego.

W tylnej czgéci korpusu 1 pod bieznig 17 umiejscowiony jest suwliwie sworzen blokujacy 7
zamocowany we wsporniku 5 $rubami 6 polaczony z elektromagnesem (nie pokazanym na
rysunku). Sworzen blokujacy 7 ma bieznie 9 do podtrzymywania rolek 10 oraz pakiet plaskich
sprezyn 8. Przed wapadnigciem rolki gérnej 10 zabezpiecza kotek 11 zamocowany w korpusie 1.
Powierzchnia oporowa 13 dzwigni 3 jak i bieznie 9 sworznia blokujacego 7 wspieraja si¢ na
elementach tocznych — rolkach 10.

Pozycj¢ zamknig¢ta mechanizmu odczepiajacego wyjasnia fig. 1. Sifa, dziatajac za posrednict-
wem ogniwa — zaczepu 16 napiera na dzwigni¢ dwuramienna 3, a poprzez przetozenie na rolki 10
powierzchnig oporowa 13 uniemozliwiajac tym samym rozwarcie szcz¢k 14 115.

Odblokowanie mechanizmu nast¢puje po zadziataniu sita P, elektromechanizmu (nie pokaza-
nego na rysunku) na sworzen 7 i $ciaggnigcie go w kierunku dziatania tej sity. Podczas ruchu
posuwistego sworznia 7 nast¢puje napinanie spr¢zyn 8 oraz toczenie si¢ rolek 10 po powierzchni
oporowej 13 dzwigni 3 i biezniach 9 sworznia 7 oraz 17 korpusu 1. Po opuszczeniu przez rolkg 10
powierzchni oporowej 13, nast¢puje obrét dzwigni 3 na sworzniu 4i wyzwolenie ogniwa — zaczepu
16 ze szczgk 14i 15.

Wykorzystanie w mechanizmie odczepiajgcym tarcia tocznego, ktdrego wspdiczynnik jest
kilkanascie razy mniejszy, umozliwia stosowanie napedu elektromagnetvcznego do odblokowania
mechanizmu o mate;j sile i gabarytach.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm odczepiajacy, zwlaszcza ogniwo liny spadochronu hamujacego, znamieany
tym, ze sklada si¢ z korpusu (1), ktérego jeden koniec (2) zakornczony jest szczgka podtrzymujaca
(15), dzwigni dwuramienne;j (3), zamocowanej obrotowo na sworzniu (4) ze szcz¢kg podtrzymujacy
dolna (14) i powicrzchniag oporowa (17) na drugim jej koficu oraz mechanizmu blokujacego.

2. Mechanizm odczepiajacy wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze mechanizm blokujacy ma
wspornik (§), w ktérym suwliwie umiejscowiony jest sworzenn blokujacy (7) z biezniami (9)
podparty pakietem sprgzyn (8), oraz przynajmniej dwoma rolkami (10) wspierajacymi si¢ w stanie
zablokowanym mechanizmu réwniez o bieznig¢ (17) korpusu (1) oraz powierzchni¢ oporows (13)
dzwigni (3).
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