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(59 zarizeni pro ovladini natoleni hlavniho hiidele tkaciho stroje

ldelem vyndlezu je Fedenf jednodu- 3
chého zplsobu, ktery umoZnuje obsluze iy B
stroje dosaZeni kterékoliv polohy natole- o 5'12 1 \J_h;
ni hlavniho hfidele stroje s dostatednou
rychlost{ a pfesnosti. Je to dosaZeno 1\E: s AD\7
elektronickym impulsnim zafizenim bez
zpétné vazby ovladanym tladitkem, které OBR1
aktivuje vykonny prvek stroje - napii-
klad elektromagnetickou spojku nebo
elektromotor. Doba aktivace vykonného
prvku je umérnéd dobd stisku tladitka, r;
pricemZ? elektronické impulsni zarizeni —_ ) 8
bez zpétné vazby mé nastavitelnou maxi- ' 2
mélni dobu aktivace serizovaciho prvku. ) 47 /
P¥i stisku tlalftka na dobu krat$i neZ EJ * J‘7
Jje nastaveni maximdlni doby aktivace, je
doba aktivace umérné dobé stisku tladit-
ka, ale elektronické impulsni zaiizeni
zajisfuje urditou pevné nastavenou mini-
milni dobu aktivace vykonného prvku
stroje.
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Vyndlez se tykd ovlddéni natodenf hlavniho hiidele textilni-
ho stroje pii obsluze a sefizovéni. |

P*i obsluze a sefizovdni tkaciho strcjé je nutné umoZnit do-
saeni kterékoliv polohy natodeni hlavniho h¥idele a to s dosta-
tednou rychloat{ a presnosti. Podle soutasného stavu techniky Je
tento poZadavek Feden bud elektronickym obvodem se zp&tnou viz-
bou, ktery zajist{ zastaveni tkaciho stroje po dosaZeni Z4dané
- polohy a nebo je tkaci stroj vybaven zarizenim pro pomaly chod
tkaciho stroje, tek¥e obsluha je schopna v poZadované poloze stroj
zastavit. Ob¥& tato FeSeni jsou sloZitd a nékladnd a cilem vynédle-
zu je najit jednodu3dl a levné&jsi redeni.

Cile vyndlezu je dosaZeno reSenim zarizeni pro ovlédéni_naé
todeni hlavniho hiidele tkaciho stroje, tvorené eleltronickou Cés-
ti, ovlédacim tladitkem a vykono#jm prvkem podle vyndlezu, jeho%
podstatou je, Ze elektronickd &dst zahrnuje elektronické impulsni
zar{zeni bez wvndjs{ zp&tné vazby a polovodilovy spinaé, piilemi
elektronické impulsni za¥izeni je tvo¥eno monostabilnim klopnym
obvodem s nastavitelnou délkou vystupniho impulsu a obvodem pro
vypnuti polovodidového spinace p¥i zéniku vstupniho impulsu.

Hlavni vyhodou je jednoduché Fedeni bez nutnosti pouzit &id-
la pro sniméni polohy nato&eni hlavniho h¥idele nebo zafizeni pro
pomaly chod stroje. Tato jednoduchost re¥eni, jako dal3i vyhoda,
umo¥nuje vybavit timto zarizenim tkaci stroje ji%f d¥ive vyrobené
bez velkych zésahl do konstrukce tkaciho stroje.

Podstata vznélezu je bli%e objasn&na na p¥ipojeném vykrese,

kde obr. 1 pre stavuje prikladng schematicky nékres zlepSené va-
rianty Fedeni podle.vynélezu a jeho vzéjemné vztahy.
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Ze zdroje ] Jje napdjen vykonny prvek 7 na priklad elektro=-
magnetickou spojku, Tladftko 3 je pripojend na vstup elektronic-
kého impulsniho zeiizeni 2, zahrnujiciho monostabilni klopny
obvod 4 s nastavitelnou délkou vystupniho impulsu pomoci nasta-
vovaciho prvku 5, ddle obvod pro vypnuti polovoditového spinale
9 a vlastni polovodilovy spinal 6 na p¥iklad tyristor, s nezné-
zornénymi obvody potifebnymi pro jeho funkeci.

Pro zlep3eni funkce zafizeni s ohledem na Zivotnost obvodd
polovodiéového spinate a mechenické &dsti zarizeni je v elektiro-
nickém impulsnim zafizeni 2 zapojen dalsdi jiny elektronicky klop-

ny obvod 8, s neménnou pevné& nastevenou délkou vy¥stupniho impul~

su. Zaffzeni pracuje takto: Vykonny prvek 7 na pi#fklad elektro-
magnetickd spojka je napéjen ze zdroje | pres polovodidovy spi-
na¢ 6. P¥i stisknuti tladitka 3 generuje monostabilni klopny

obvod 4 ¥{dfci impuls pro polovodilovy spinad 6 na p¥fklad tyri-

stor nebo trensistor a_pod. Délku impulsu lze nastavit nastavova-
cim prvkem 5. Po uplynuti nastaveného Gasu zabezpeii monostabilni
klopny obvod 4 spolein& s obvodem pro vypnuti polovodilového spi-
nate J preruleni proudu vykonnému prvku 7. P¥i uvolnéni tlalfitka
3 pfed uplynutim nastaveného Zasu se pierusf proud prochézejici
nezndzorndnym vinutim vykonného prvku J v okamZiku uvolnéni tla-
¢itka 3. Lze tedy doséhnout toho, Ze obsluha stroje miZe sktivo-
vat vykonny prvek 7] na pfedem nastavenou dobu podle velikosti ma=-
ximélné& poZadoveného pootoleni bez nebezpe&i pietoleni hlavniho
h¥i{dele pFes %dédanou polohu kombinaci nastavené doby pootoéeni

a pF¥isludné zkrécenym stiskem tladitka 2+ Dal3iho zlepSeni ucin-
ku zae¥fzeni je dosafeno umistn¥nim daldiho elektronického klopné-
ho obvodu 8 v elektronickém impulsnim zefizeni 2, ktery mé nemén-
né pevné nastavenou délku vystupniho impulsu, kterd podstatn& je
krat8i, a zabezpeluje pPfi libovolné& krétkém stisku tlacitka 3
vidy urctitou minimélni dobu aktivace vykonného prvku 1, zejména
v obdobi, kdy jsou vyvolény prechodové jevy vyvolané spinénim,
co¥ pFiznivd ovlivnuje Zivotnost mechanické i elektrické Gésti
stroje.
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PREDMET VYNALEZU

Zerizeni pro ovldddni natodeni hlévnihoAhiidele tkactho stro-
Je tvoiené elektronickou ¢dsti, ovlddacim tladitkem a vykonnym
prvkem, vyznalené tim, Ze elektronickd i4st zahrnuje elektro-
nické impulsni zarizeni /2/ bez vn&js81 zpétné vazby a polovo-
ditovy epina® /6/, pritem? elektronické impulsni zedrfzeni /2/
Je tvoreno monostabilnim klopnym obvodem /4/ s nestavitelnou
délkou vystupniho impulsu a obvodem pro vypnuti polovodifové=
ho spinafe /9/ p¥i zéniku vstupniho impulsu.

Zatizen! podle bodu 1, vyznaZené tim, Ze elektronické impulsnit

zalfizeni /2/ zahrnuje delsi Jiny- elektronicky klopny obved /8/
8 neménnou pevné nastavenou délkou vystupniho impulsu.

1 vykres
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