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54
4 Nat&Zecf{ zarfzen{ pro rozvédddcf lopatky vednich turbin

Vynélez re3{ systém natddeni rozvé-
décfch lopatek vodnich turbin.

Podstatou natdZeciho zaifzentf, je%
sestévé z reguladniho kruhu s hydromoto-
rem, dvoJjramenné péky, natdZeci kliky a

hydraulického servomechanismu, obsahuji-
efho hydromotor se Boupdtkovim rozvads¥em,
Je to, %e Boupdtko Zoupdtkového rozvddsde
Je ptipojeno z jedné strany prost¥ednic-
tvim prvé pruZiny k dvojramenné pdce, jeZ
Je ve stdlém zéb¥ru s reguladnfm kruhem,
a.z opa¥né strany prostfednictvim druhé
pruiny k natédfec{ klice, naklinované na
rozvédsct lopatce,
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Vynélez se tfké natdlectho za¥fzeni pro rozvéd&ci lopatky vodnich turbin, je% se pouZi-
v4 zejména u Eerpadlovych turbin se samostatnym natdfenim jednotlivych rozvéddcich lopatek,
a Fed¥f se jim synchronizace pohybu téchto lopatek jakoZ i stabilizace jejich polohy.

U v&t3iny dosud znémych zar{zen{ pro samostatné natd¥eni jednotlivych rozvdd&cich lo-
patek pou¥fvaji se hydraulické servomachanismy, jejichZ vstupni &len - zpravidla Soupétkovy
rozvédds - je nepohyblivy a nesouvis{ p¥fmo s pohyblivym vy¥stupnim &lenem zmin&ného servome-
chanismu, tj. s natéfecim hydromotbrem. Proto vzhledem k tomuto uspordddni nejsou oba zmin&-
né &leny hydraulického servomechanismu vzdjemn& spojeny nepoddajnymi kovovymi trubkemi, ale
prufnymi a ohebnymi vysokotlekymi hadicemi, které se ov3em prévé pro tyto vlastnosti neZd-
doucn& podfleji podstatnou m&rou na polohové nestélosti rozvad&cich lopatek, projevujici se
jejich kmiténim, provédzenym hlukem. U jiného znémého zati{zen{ pro samostatné natédeni jednot-
livych rozvéddcich lopatek je Zoupétkovy rozvad&# naopak vestavén p¥imo do natdfecfho pfimo-
garého hydromotoru, tak¥e hydraulicky servomechanismus vélcového tveru tvorf ucelenou montdi-
ni skupinu, souose umisténou bezprostiedn& na &epu rozvddéci lopatky za Uéelem zlepseni jej{
polohové stability. Nicmén¥ ani toto uspo¥dddni natédectho zarizenf, jeZ obsahuje mj. dvojici
kloubovych&mechanism&, nenf schopno - prévé vzhledem k velkému podtu &epovych vil{ ve zminé-
nyeh kloubovych mechanismech - Skodlivému kmitdni rozvéd&cich lopatek zcela zabrdnit nebo je
alespon sni%it na pfijatelnou hodnotu.

Popsané nevyhody se nevyskytuji u natégectho zarizgni pro rozvdd&ci lopatky vodnich
turbin podle vyndlezu, je¥ sestdvad z reguladniho kruhu s hydromotorem, ¢yojremenné péky, na-
t43ect{ kliky a hydraulického servomechanismu, obsahujicfho hydromotor se Zoupdtkovym rozvé-
d&&em, jeho% podstata spodfvd v tom, %e Houpdtko ZoupAtkového rozvéiéée je pfipojeno z jedné
strany prost¥ednictvim prvé pru¥iny k dvojramenné pace, jeZ je ve stdlém zdb&ru s regulainim
kruhem, a z opa¥né strany prostiednictvim druhé pruZiny k natddeci klice, naklfnované na roz-
védéci lopafce.

Ob& pruZiny, mezi nimi¥ je 3oupdtko Zoupédtkového rozvédéle zavéieno, vytvéfej{ vné js{
zp&tnou vazbu natd¥ectho hydraulického servomgchanismu,-jei Je pfes svou jednoduchost neoby=z
%ejnd citlivé, takZe se velmi u¥inn& pod{ili na stabilizaci reguladntho pochodu. ProtoZe veli-
xost zesilenf zp¥tnovazebntho signdlu zdvisi v tomto pf{padé jen na hodnotéch tuhosti obou
pruzin, lze vhodnou volbou t&chto pruZin ziskat snadno libovolné zesileni zpé&tnovazebniho
sign&lu podle pot¥eby. Popsané uspofddéni natddectho zarfzeni podle vyndlezu rovnéZ umoZnuje
pripojit Boupdtkovy rozvad&& k nétééecimu hydromotoru kovovym potrubim & vylou¥it tak pruZné
hadicové spojenf, které je pi¥finou nejen jiZ vyZe zmin&nych Bkodlivych vibract roz&édécich‘
lopatek, ale navic jedté i nep¥iznivé pisobfetho vzristu tzv. dopravniho zpoZdéni. Vyznamnou

pPednost! natdfectho zarfzeni podle vyndlezu je teké jeho odolnost vi¥i vlhkosti, nedistotdm
a otFesim. ]

Prikladné. proveden{ natddectho za¥fizen{ podle vyndlezu je pro jednu rozvéd&ci lopatku
zjednodudend znézorn&no na vykrese.

Hlavnf %&st{ natédeciho za¥fzenf podle vyndlezu Je hydraulicky servomechanismus, jeho%
vstupnim &lenem jé Soupstkovy rozvéd&® 6 a vystupnim éleﬁem pfimodary natéfeci hydromotor 8,
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ktery je pFipojen k natélec{ klice 9, naklinované na rozvéd&ct lopatce 10. Soupdtko Soupdt-
kového rozvidsfe 6 jJe zavdSeno mezi dvéma pruZinemi 5, 7, je¥ toto ¥oup4tko spojujfl jednak s
vykyvnym koncem natddecf kliky 9, jednak s jedn{m z ramen dojramenné pdky 4, jejf% druhé fa~
meno se opird o Zep 3 na reguladnim kruhu 2, ktery je pfipojen k p¥fmodarému reguladnfmu hyd-
romotoru 1. ’

JestliZe reguladni hydromdtor 1 obdr#{ od reguldtoru turbfny impuls ke 2mén& polohy
rozvédéci lopatky 10, vychyl{ regula¥nf kruh 2 z jeho ustélené polohy a tento pohyb se pre~
nese na dvojramennou pdku 4, kterd vykyvnufim napne prvai pruZinu 5, plsobfici na Soupdtko
Soupdtkového rozvédéfe 6. Prestavenim Soupdtka z jeho st¥edn! polohy umo¥nf se pritok tlako-
vého oleje pod pist natdfectho hydromotoru 8, jeho’ pistnice se proto vysune a prostiednic-
téim natddect kliky 9 nato¥f rozvéd&ci lopatku 10 do poZadované polohy; soudasné se pritom
napind druhd pruZina 7, vracejfcf Boupdtko §odpétkového rozvadéde 6 zp&t do jeho stiedni
rovnova#né polohy. .

PREDMET VYNALEZU

Natddec{ za¥{zen{ pro rozvddic{ lopatky vodnfch turbin, je% sestdvd z reguladnfho kru-
hu s hydrodotorem, dvojramenné pdky, natddecf kliky a hydraulického servomechanismu, obsahu-

Jiciho hydromotor se Zoupitkovym rozviddZem, vyznadené tim, Ze Boupstko Soupatkového rozvé-

_ d&ke (6) je pripojeno z jedné strany prostfednictvim prvé pruiny (5) k dvojramenné péce (4),

JeZ je ve stdlém zdb&ru s reguladnim kruhem (2), a z opadné strany prostiednictvim druhé pru-
%iny (7) k natéZecf klice (9), nakl{inované na rozvéd&eci lopatce (10).

1 vykres
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