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Mandatar:

s4 Dispozitiv pentru transferul pasilor de prijini

67) Rezumat: Inventia se referd la un dispozitiv

pentru transferul pagilor de prijini cu lungimi N
variabile, intre axa sondei i nigte spafii de
depozitare, dezvoltate lateral fafi de axa sondei, in ¢
cadrul operafiilor de introducere/extragere a t. 5 _
gamniturii de foraj in/din gaura de sondi. i

Dispozitivul este aplicabil,atat la masturile avind i l
doudl picioare dispuse in forma literei A, cét si la lx X
masturile constituite dintr-o grindi cu sectiune in
forma lierei U, precum si la turlele de foraj
troncopiramidale. Dispozitivul, conform inventiei, ! 4
include un cadru (E) pe care se dezvoltd niste
platforme de Ilucru (F,G,H), previzute cu —
mecanisme de preluare a pasului (I) (24,25), ce se s
pot deplasa, pe orizontaldi §i verticali, cu
dispozitive surub de transmisie (10), piulifa (9),
legate de un cadru vertical (D), ce se poate deplasa ’
pe orizontala podului podar (c) printr-un mecanism [ w1 =,

cu lant (5,8). ¥ /ﬁ/

Revendiciri: 2
Figuri: 3
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Inventia se referd la un dispozitiv
pentru transferul pasilor de prajini cu
lungimi  variabile, intre axa sondei si
spatile de depozitare, la operatile de
introducere/extragere a garniturii de
foraj in/din gaura de sonda. Dispozitivul
este aplicabil, atat la masturile avand
doud picioare dispuse in forma literei A,
cat si la masturile constituite dintr-o
grindd cu sectiune in forma literei U,
precum si la turlele de foraj
troncopiramidale.

In vederea transferului pasilor de
prajini intre axa sondei si spatille de
depozitare, este cunoscut un dispozitiv
mecanizat, care contine un brat cu
deplasare orizontald pe doud directii
perpendiculare, prevazut la partea
anterioara cu un sistem cu bacuri, care
poate aplica prdjina prin Tmpanare si se
poate deplasa vertical, tras de un cablu
actionat de un dispozitiv de ridicare in
legdtura cu turla (mastul) de foraj. Acest
dispozitiv prezintd dezavantajul c& bratul
necesitd, pentru deplasarea lui pe cele
doud directii, o fanta practicats pe toat3
lungimea cursei laterale in aparatoarea
podului podar, iar la ridicarea turlei
necesitd, pentru evitarea atingerii bratului
de sol, fie o excavatie, fie niste capre de
Tnaltime mare pe care se reazem3 turla
la sol.

Mai este cunoscut un dispozitiv de
transfer la care pasii sunt ghidati la
partea superioard dupa ce, fiind sustinuti
in macara, capatul inferior a fost depus
pe perne de pr&jini. Nici acest dispozitiv
nu elimind Tn totalitate efortul fizic al
podarului si sondorilor si nici nu permite
manevrarea pasilor care prezinta abateri
mari fatd de lungimea nominala.

Problema rezolvati de inventie,
consta n realizarea unui dispozitiv pentru
transferul pasilor de prajini, care s&
permita transferul pasilor cu lungimi
avand abateri ridicate fatd de o lungime
nominald, cu preluarea greutétii pasilor si
sustinerea lor la partea superioara.

Dispozitivul, conform inventiei,
inldturd dezavantajele sus-mentionate
prin aceea c4, in vederea stivu-irii pasilor
de lungimi variabile, prezinta o platform3
extensibild pe care se poate deplasa un
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apucator bilateral, care sustine greutatea
pasilor sub mufd, platforma avand
deplasari orizontale pe doud directii, din
axa sondei spre spatiile de depozitare, si
deplasari verticale pentru aducerea
apucatorului la nivelul mufelor a unor pasi
cu lungimi diferite.

Dispozitivul, conform inventiei, are
avantajul c& permite deplasarea pasilor
din axa sondei catre degetele de stivuire
prin mecanisme compacte, care nu se
dezvoltd dincolo de podul podarului,
permitand inchiderea totald a spatiilor de
depozitare pentru protejarea zonei de
lucru, precum si montarea usoard la
orizonald a mastului (turlei) In vederea
ridicarii.

Se da, in continuare, un exemplu
de realizare a inventiei ,in legaturd cu fig.
1...3, care reprezint3 :

- fig.1, vedere de ansamblu a
dispozitivului pentru transferul pasilor;

- fig.2, vedere laterala a
dispozitivului de transfer;

- fig.3, schema unei variante
pneumatice de actionare.

Conform inventiei, n vederea
transferului unui pas A, dintr-o axd a a
unui mast (turld) B intr-un cdmp de
depozitare b, sau b, al unui pod podar
(de stivuire] C, dispozitivul de transfer se
compune dintr-un cadru vertical D cu
deplasare laterald, pe o cale inferioars 1
in legdturd cu o grinda principald 2 a
podului € si cu rezemare pe o cale
superioara 3 in legaturd cu mastul (turla)
B prin niste grinzi 4. Cadrul vertical D
este actionat de un motor 5, care poate
fi pneumatic, hidraulic sau electric, tinut
frénat in repaus de o frand 6, si o
transmisie 7 Tn legdturd cu un lant de
transmisie 8, intins de-a lungul caii 1 si
fixat la capete de grinda podului 2. Pe
cadrul D se poate deplasa pe verticald un
alt cadru E, rectangular, in leg&turs cu o
platforma fixd F, orizontald. Cadrul E este
antrenat In miscare de o piulitd 9 a unui
surub longitudinal 10 sau un alt sistem
de miscare de translatie, in sine cunos-
cut. Surubul 10 este pus n'miscare de
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un motor 11 franat de o frénd 12,
printr-o transmisie 13. Pe platforma fixa,
orizontald F se poate deplasa, pe o
directie perpendiculard pe directia de
deplasare a cadrului D si a cadrului E, o
platform& mobild G, actionatd de un
motor 14, franat de o frand 15, care
antreneaza, printr-o transmisie 16, un
surub de miscare 17 Tn legatura cu
platforma fixd F, cu o piulitd 18 in
legatura cu platforma mobild G, sau
printr-un alt mecanism de translatie in
sine  cunoscut, in felul acesta
prelungindu-se platforma F catre axa
sondei a prin platforma G. Pe platforma
G se poate deplasa un carucior H
antrenat printr-o piulitd 19 de un surub
20 in legdturd cu platforma G, pus in
miscare printr-o transmisie 21 de un
motor 22 franat de o fréna 23, la partea
anterioara a caruciorului H, care
constituie un cadru de rezistentd, care
poate transmite incarcari platformei G,
existdnd, pe fiecare parte laterald, céate
un sistem i de preluare a pasului,
constand fiecare din niste placi 24
interschimbabile, avadnd o deschidere
laterald egald cu diametrul corpului
prajinii si pe care se poate rezema mufa
superioara a pasului si un sistem de
zavordre 295, actionat  manual,
pneumatic, hidraulic sau electric, in sine
cunoscut, care asigura pasul in timpul
deplasarilor. Cadrul céruciorului H este in
legdtura cu o platformda J pentru
operator si cu un pupitru de comanda K.

Intro variantd pneumatica de
actionare, pupitul K este alimentat de o
conductd magistrald de aer, 26, la care
este racordat, printr-un distribuitor cu
comanda pneumatica 27,un distribuitor
28 de comanda a motorului de translatie
S, un distribuitor 29 de comandd a
motorului de ridicare 11 si un distribuitor
30 de comandd a motoarelor de
deplasare spre axa sondei 14 (al

platformei G) si 22 (al caruciorului H), pe -

fiecare ramurd de iesire (¢ sau d) din
distribuitorul 30 fiind intercalat cédte un
distribuitor 31 si 32 cu comanda
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pneumaticd, care selecteaza alimentarea
unui motor 14 sau a altui motor 22,
functie de pozitia lor de comutare, iar pe
ramura de alimentare a motorului 14, in
sensul extinderii platformei G, se afld un
distribuitor 33 cu comandd pneumatica,
care permite sau nu deplasarea spre axa
sondei a platformei G, functie de pozitia
sa de comutare, franele 6,12,15 si 23
ale motoarelor 5,11,14 si 22 fiind
defranate prin cdte un bloc 34 de
supape de comutare si evacuare rapida,
n sine cunoscute, atunci cdnd motorul
respectiv primeste aer pentru deplasare
ntr-un sens sau altul.

O derivatie 35 a conductei 26
alimenteaza un distribuitor 36 in legatura
cu cadrul D si actionat de o cama 37
plasata pe grinda 2 a podului podar n
dreptul axei sondei, un distribuitor 38 n
legatura cu platforma fixa F si actionat de
platforma mobild F, atunci cand aceasta
este retrasd complet si un alt distribuitor
39 in legatura cu platforma G si actionat
de caruciorul H, atunci cand acesta este
deplasat la capatul cursei sale spre axa
sondei.

Distribuitorul 36 comanda, atunci
cand cadrul D se afla in pozitie centrald,
printr0 conducta 40, distribuitorul 33 In
sensul alimentarii motorului 14 pentru
extinderea platformei G, distribuitorul 38,
actionat cand platforma G este retrasd,
comanda, printr0 conductd 41
distribuitorul 27 in sensul alimentarii
distribuitorului 28 si, printr-o conducta
42, comanda distribuitorul 32 1n sensul
alimentarii motorului 14, iar distribuitorul
39, actionat atunci cand céruciorul H se
afld la capatul cursei, comanda, printr-o
conducta 43, comutarea distribuitorului
31 in sensul alimentarii matorului 14.

Distribuitorul 38 poae fi actionat
de podar printr-o manetd 44, situati
langa pupitrul K, maneta 44, actionand
totodatd, si un distribuitor 495 care
deschide accesul aerului cdtre un
dispozitiv de avertizare sonord 46,care
poate fi un fluier, o hupa sau similar.

Dispozitivul, conform inventiei,
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functioneaza in felul urmator :

Considerand ca dispozitivul se afla
situat n dreptul axei sondei, venind
dinspre unul din cdmpurile de depozitare
b, sau b, cu platforma G strénsa, astfel,
incat distribuitorul 38 este actionat,
deschizénd calea aerului spre comanda
distribuitoarelor 27 si 32, primul
alimentand distribuitorul 28 al motorului
de deplasare 5, celalalt selectdnd calea
aerului spre motorul 22, n sensul
retragerii caruciorului H, distribuitorul
36, actionat de 37, comandd, prin
conducta 40, distribuitorul 33, in sensul
alimentarii motorului 14, n vederea
extensiei platformei G.

Comutarea de catre operator a
distribuitorului 30 in sensul deplasarii
spre axa sondei, cu iesirea aerului prin
orificiul ¢, determind alimentarea, prin
distribuitorul de selectare 31, a
motorului 22 de deplasare a caruciorului
H, care ajungand la capatul cursei,
actioneaza distribuitorul 39 care
comanda, prin conducta 42, comutarea
distribuitorului 31, care schimba
alimentarea motorului 22 in alimentarea
motorului 14, miscarea spre axa sondei
find continuatd de platforma G cu
caruciorul H Tn capatul ei. )

Dispozitivul de preluare a pasului |,
adus in dreptul axei sondei a, trebuie
deplasat lateral spre axa a si aceasta se
face de catre operator, actiondnd cu
maneta 44 distribuitorul 38, care
comanda distribuitorul 27 n sensul
alimentérii distribuitorului 28 al motorului
de translatie 5, actionand, totodatd, si
distribuitorul 45 de alimentare a
avertizorului sonor 46, care atrage
atentia cd manevra trebuie facuta cu
finete, pdna la prinderea pasului. Pasul
poate fi asigurat cu zévorul 25, elevatorul
poate fi deschis de catre podar,
macaraua se poate ridica, iar intreg
cadrul E poate fi ridicat prin comutarea
distribuitorului
desurubat poate fi preluat de placa de
rezemare 24. Operatorul comanda apoi
retragerea din axa a, comutand iesirea

29 pand cand pasul
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aerului prin orificiul b al distribuitorului
30, iar prin distribuitorul 32 este
alimentat motorul de retragere a
platformei G pana la atingerea de catre
aceasta a distribuitorului 38, care
comanda comutarea distribuitorului 32,
miscarea de retragere fiind continuata de
motorul 22 pana céand dispozitivul de
preluare | este adus in dreptul degetului
de stivuire dorit.

Totodatd, platforma G fiind
strédnsa, poate fi efectuatd deplasarea
laterald a cadrului E, prin distribuitorul
28, pus sub presiune de distribuitorul 27
comandat de 38.

Aducerea pasului iIn axa sondei
decurge in ordine inversa.

Schema de comandd poate fi

realizatd similar pentru  actionare
hidraulicd si la fel pentru actionare
electrica, utilizand n locul

distribuitoarelor 36,38 si 39 limitatoare
de cursa si relee in locul distribuitoarelor
comandate hidraulic, 27,30,31,32 si
33.

Revendicari

1. Dispozitiv pentru transferul
pasilor de prdjini, caracterizat prin
aceea cé include un cadru vertical (D)
avand posibilitatea de deplasare laterala,
pe orizontald, pe o cale inferioard (1)
dispusa pe o grinda principald (2) a unui
pod podar de stivuire (€} cu rezemare pe
o cale superioara (3) legatd de mastul
sondei (B) prin niste grinzi (4); un lant de
transmisie (8) intins de-a lungul caii
inferioare (1) si fixat la capete de grinda
(2) a podului, serveste la deplasarea
cadrului vertical (D) actionat
corespunzator de un motor (8); pe cadrul
vertical (D) este dispus un alt cadru.
rectangular (E) ce se deplaseazéd pe
verticald printr-o transmisie cu piulitd (9)
surub  longitudinal (10) antrenat
corespunzdtor de un motor (11), de
cadrul retangular (E) fiind fixatd o
platforma orizontald (F); .o platforma
mobild (G) este dispusa pe platforma
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orizonald (F) cu posibilitatea de a se
deplasa perpendicular pe directia de
deplasare a cadrului vertical (D) si a
cadrului  rectangular (E)  printro
transmisie piulitd (18], surub de miscare
(17) antrenat corespunzator de un motor
(14); pe platforma maobild (G) este dispus
un carucior (H) deplasat printr-o
transmisie, piulitda (19), surub de
miscare (20), antrenat corespunzator de
un motor (22); la partea anterioard a
caruciorului (H) sunt prevazute, de
fiecare parte laterald a lui niste placi
interschimbabile (24), de preluare a
sarcinii, avand fiecare o deschidere
laterald egald cu diametrul corpului

mufa superioara a pasului, un mecanism
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de zavorare (25) in sine cunoscut,
precum si o platforma fixa (J) pentru
operator Tmpreuna cu un pupitru de
comanda (k) a ansamblelor intregului
dispozitiv.

2. Dispozitiv, conform revendicarii
1, caracterizat prin aceea ca
deplasarea laterald a cadrului vertical (D)
fatd de grinda (2) a podului podar (c) este
permisa numai cand platforma mobila (G)
este complet retrasa; platforma mabild
(G) poate fi extinsd numai cand cadrul
vertical (D) se afld in dreptul axei sondei,
iar caruciorul (H) este complet deplasat
catre axa sondei, retragerea caruciorului
(H) este permisa numai dupa completa
retragere a platformei mobile (G).

Presedinele comisiei de inventii : ing. Poenaru Vasile

Examinator : ing. Andronache Paul
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