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Urzadzenie do prob i docierania przekladni hydraulicznych

1

Przekladnie hydrauliczne sg prébowane i do-
cierane w stoiskach fabrycznych przed ich zabu-

dowa na lokomotywach w celu umikniecia miedo-

ktadnos$ci ich wykonania i dzialania.

Dotychczas stosowane stoiska skladajg sie z sil-
nika elektrycznego, ktéry przez przelozenie pary
ko6t zebatych napedza wat wejSciowy przekladni
hydraulicznej. Jej wal wyjSciowy napedza ha-
mulce Prony‘ego z nastawnym momentem hamo-
wania. Dla dokomania pomiaréw wlgczone sg ta~
chometry, dynamometry torsyjne oraz wagi do
pomiaru momentéw hamulcéw. Moc doprowadzo-
na do przekladni hydraulicznej zamienia sie w
cieplo, ktére musi by¢ odprowadzane przez wode
przeptywajacg przez hamulce, co powoduje strate
energii elektrycznej.

Normalna przekladnia hydrauliczna poza cze§-
cia podstawowa — hydrauliczng — zawiera szereg
przetozen, od dziesigciu do pietnastu kot zeba-
tych, ktére mie pracujg jednocze$nie. Nie wystar-
czag pomiary w szeregu punktéw dziatania prze-
twornicy i sprzegiel zatem wszystkie kola zebate
powinno sie dooiera¢é na stoisku. Przy sze$ciu do
oSmiu kombinacji k6l zebatych czas potrzebny do
dotarcia wszystkich k6! wynosi 12 godzin. Prze-
kladnia o mocy wejSciowej 800 KM zuzywa wiec
przy docieraniu

12 x 800

————— = 8000 kWh.
0,9 x 1,36
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Nie jest to racjonalny sposéb prébowania i docie-
rania przektadni hydraulicznych.

Niniejszy wynalazek przewiduje wykorzystamie
‘mocy wyjsciowej przektadni do jej napedu. Osig-
ga sie to przez polaczenie walu wejSciowego i
wyjSciowego przekladni przez wielostopniows
przekiadni¢ mechaniczng. Calg moc wyjSciows
przekladni hydraulicznej przenosi si¢ w ten spo-
s6b na jej wat wejSciowy, przy czym do napedu
calosci wystarczy silnik elektryczny o mocy
mniej wiecej 209, mocy nominalnej przekladni
hydraulicznej. Silnik pokrywa wiec tylko straty
hydrauliczne i mechaniczne przekladni hl}vdrau-
licznej i straty przekladni mechanicznej.

Przez utrmzymanie obrotéw silnika elektrycznego
i tymm samym walu wejSciowego mna okreSlonym
poziomie pompa przetwornika hydraulicznego
przekladni przejmuje 'okreS§long moc. Przez na-
stawienie przelozenia przekladni mechanicznej,
nadaje sie okre§long liczbe obrotéw walowi wyj-
Sciowemu przekladni hydraulicznej i tym samym
lopatkom turbiny przetwornika. Jest to oczywis-
cie uwarunkowane sztywnym polaczeniem walu
wejsciowego z kolem zdawczym przekladni me-
chanicznej a watu wyjSciowego z jej kotem od-
biorczym.

Wynika z tego okre§lony moment turbiny i o-
kreSlona liczba obrotéw watu wyjSciowego prze-
kladni hydraulicznej. Iloczyn momentu i obrotéw
daje moc wyjSciowa przektadni, ktdra przez prze-
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kladnie mechaniczng przenosi si¢ na wat wejscio-
wy, napedowy przekladni hydraulicznej.

Podstawowym efektemm tego wurzadzenia jest
oszczedno§é energii elektrycznej w wysokodci
80%,, odpada poza tym mamipulacja przy hamul-
cach i zbedne s3 pompy wodne i chhodnie wody.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-
sunku, na ktérym podany jest schemat urzadze-
nia.

Silnik elektryczny 1 mapedza przekladnie me-
chaniczg 2 z walem wejsciowym 3 i walem przej-
Sciowym 4 z osadzonym na mnim dynamometrem
torsyjnym 5 i wal wejSciowy 6 przekladmi hydra-
ulicznej 7.

Wal wyjsciowy 8 przekladni hydraulicznej na-
pedza przez drugi dynamometr torsyjny 9 wal
wejSciowy 10 przekladni mechanicznej 2.

Wal wejSciowy 6 przekaldni hydraulicznej na-
pedza poprzez przelozenie przys$pieszajace 11 wal
12 z osadzonym mna nim sprzeglem hydraulicznym
13 i przetwomicami hydraulicznymi 14 i 15. Prze-
kladnie zebate 16 wzglednie 17 przenoszag moment
na wal posredni 18 o wielkosci zaleznej od tego,
ktory z trzech elementéw hydraulicznych pod
wplywem regulatora predkosci jest napelniony.
Moment walu 18 przenoszony jest przez dwusto-
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pniowa przeklagnie 19 wzglednie 20 oraz nawrof-
nik 21 ma wal wyjsciowy 8 przekladni hydrau-
licznej.

Jako przekladnia mechaniczna przyjeta jest
przykladowo przekladnia zawierajgca nawrotnik
22 i osiem stopni przelozen przy pomocy jedena-
stu koél, czterech sprzegiel ciernych 23—26 oraz
dwoéch sprzegiet jednokierunkowych 27 i 28.

W zaleznio$ci od tego, ktére sprzeglo cierme
wiaczone jest drogg elektropneumatyczng, daje
przekladnia mechaniczma osiem roéznych przeto-
zen, co umozliwia wyhamowanie ofmiu réznych
momentéw przektadni hydraulicznej i przeniesie-
nie ich z powrotem na wal wejSciowy przekltadni

15 hydraulicznej.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do prob i docierania przektadni hy-

20 draulicznych, znamienne tym, Ze posiada energe-

tycme sprzezenie. zewnetrzne miedzy —walem
zdawcezym a walem napedowym prébowanej
przekladni hydraulicznej, zawierajace wielostop-
niowe przekladnie mechaniczne przekazujace mo<
wyjsSciowa walu zdawczego przekiadni hydrau-
licznej z powrotem na jej wal napedowy.
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