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SOUPAPE DE SURPRESSION.

Soupape de surpression comportant un corps (21), un
élement d’obturation (30) mobile dans le corps (21), entre
une position d’ouverture et une position de fermeture. Un
espace circonférentiel (45) est défini entre I'élément d’obtu-
ration (30) et le corps (21). Un premier joint (41) ferme I'es-
pace circonférentiel (45), et un second joint (42) ouvre ou
ferme un passage situé entre Fespace circonférentiel (45) et
Pintérieur du corps, selon la position de I'élément d’obtura-
tion. Un trou d’évacuation (46) est formé dans le corps (21)
mettant Pespace circonférentiel (45) a 'atmospheére. Un res-
sort (38) maintient 'élément de fermeture dans la position
de fermeture, et une paroi de poussée (31) fait saillie depuis
Félément d’obturation (30) pour subir la pression existant a
Pintérieur de I'espace de communication (20R) et déplacer
Félément d’obturation (30) vers la position d’ouverture lors-
que cette pression est augmentée jusqu’a une valeur prédé-
terminée ou plus.
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La présente invention concerne une soupape de
surpression qui agit lorsqu'une pression intérieure aug-
mente Jjusqu'a une valeur prédéterminée ou au-dessus de
celle-ci, en évacuant ainsi un fluide intérieur comprimé
vers l'extérieur.

La figure 8 représente une soupape connue du
type décrit ci-dessus, donnée a titre d'exemple. La sou-
pape de surpression représentée comporte un élément cy-
lindrique 1 monté sur une conduite 5 ou un récipient, une
buse 2 agencée dans 1'élément cylindrique, un élément
d'obturation mobile 3 poussé par un ressort hélicoidal de
compression 4 contre un orifice d'évacuation de la buse.
Lorsque la pression dans la conduite 5 a augmenté jusqu'a
une valeur prédéterminée ou au-dessus de celle-ci, 1'élé-
ment d'obturation mobile 3 est écarté de l'orifice d'éva-
cuation a l'encontre de la force élastique du ressort hé-
licoidal de compression 4, aprés quoi le fluide intérieur
est évacué a l'extérieur. Le document JP-A-2001-271 950
décrit une soupape de surpression du type décrit
ci-dessus.

Dans la soupape de surpression décrite
ci-dessus, 1'élément d'obturation mobile 3 est déplacé
dans la direction d'écoulement du fluide évacué a l'exté-
rieur (par exemple dans la direction de la fléche A sur
la figure 8). En conséquence, par exemple, 1'élément
d'obturation mobile 3 est déplacé dans la direction per-
pendiculaire a la direction dans laquelle g'écoule l'air
comprimé situé dans la conduite 5 c'est-a-dire une direc-
tion axiale par rapport & la conduite 5 comme représenté
par une fléche B sur la figure 8. Donc, 1l'élément d'obtu-
ration mobile 3 fait saillie latéralement & partir de la
conduite 5. Cette structure nécessite un espace plus

grand dans la direction d'écoulement de l'air comprimé.
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Par conséquent, un but de la présente invention
consiste a fournir une soupape de surpression qui a une
structure compacte.

La présente invention fournit une soupape de
surpression qui agit lorsqu'une pression intérieure est
accrue jusqu'a une valeur prédéterminée ou au-dessus de
celle-ci, évacuant ainsi & l'extérieur un fluide inté-
rieur comprimé, caractérisée en ce qu'elle comporte un
corps extérieur formé selon une forme cylindrique ayant
deux extrémités ouvertes, le corps extérieur comportant
un trongon d'ajustement de diamétre plus grand et un
trongon d'ajustement de diamétre plus petit, les deux
ayant des diamétres intérieurs différents 1'un de 1l'autre
et étant alignés axialement, un élément d'obturation mo-
bile formé selon une forme cylindrique ayant deux extré-
mités ouvertes, 1'élément d'obturation étant agencé dans
les trongons d'ajustement de diamétre plus grand et de
diamétre plus petit de maniére & étre déplacé entre une
position d'ouverture située du cbté du trongon d'ajuste-
ment de diamétre plus petit et une position de fermeture
située du cbté du trongon d'ajustement de diamétre plus
grand, un espace de communication défini de maniére &
s'étendre & travers le corps extérieur et 1'élément d'ob-
turation mobile de sorte qu'un fluide comprimé s'écoule 3
travers celui-ci depuis une premiére extrémité du corps
extérieur jusqu'a l'autre extrémité du corps extérieur,
un premier élément d'étanchéité normalement fermé agencé
entre 1'élément d'obturation et le trongon d'ajustement
de diamétre plus petit pour fermer une partie de 1'espace
circonférentiel défini entre 1'élément d'obturation et le
corps extérieur, la partie de 1l'espace circonférentiel
s'étendant & partir du cb6té de trongon d'ajustement de
diamétre plus petit jusqu'd l'espace de communication, un
second élément d'étanchéité agencé entre 1'élément d'ob-

turation et le trongon d'ajustement de diamétre plus
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grand destiné & fermer une partie de 1l'espace circonfé-
rentiel s'étendant & partir du cété de trongon d'ajuste-
ment de diamétre plus grand jusqu'a l'espace de communi-
cation lorsque 1'élément d'obturation mobile est déplacé
vers la position de fermeture, le second élément d'étan-
chéité ouvrant ladite partie de l'espace circonférentiel
lorsque 1'élément d'obturation mobile est déplacé vers la
position d'ouverture, un trou d'évacuation formé dans le
corps extérieur de sorte que l'espace circonférentiel
communique normalement avec 1'atmosphére extérieur au
corps extérieur indépendamment de la position de 1'élé-
ment d'obturation, un dispositif de retenue destiné 3 re-
tenir 1'élément d'obturation au niveau de la position de
fermeture par 1l'intermédiaire d'une force de retenue, et
une paroi de poussée faisant saillie & partir de 1'élé-
ment d'obturation a l'intérieur du trongon d'ajustement
de diamétre plus grand pour déplacer 1'élément d'obtura-
tion du cbté de la position d'ouverture lorsque la pres-
sion dans 1l'espace de communication est augmentée jusqu'a
une valeur prédéterminée ou au-dessus de celle-ci alors
gque l'élément d'obturation est dans la position de ferme-
ture.

Le fluide comprimé s'écoule a travers l'espace
de communication défini de maniére 3 s'étendre 3 travers
le corps cylindrique et 1'élément d'obturation. L'élément
d'obturation est déplacé dans la direction d'écoulement
du fluide ou axialement par rapport au corps. Lorsque la
pression dans l'espace de communication est plus petite
que la valeur prédéterminée, 1'élément d'obturation est
retenu dans la position de fermeture de telle sorte qu'un
passage situé entre le corps, 1'élément d'obturation et
le trou d'évacuation est fermé. Lorsque la pression dans
l'espace de communication est augmentée jusqu'a la valeur
prédéterminée ou au-dessus, la pression intérieure appli-

gquée sur la paroi de poussée déplace 1'élément d'obtura-
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tion du cbté de la position d'ouverture, de sorte que
l'espace de communication communique avec le trou d'éva-
cuation de telle sorte que du fluide comprimé est é&vacué
a partir du trou d'évacuation & l'extérieur du corps. En
conséquence, la pression de fluide existant dans 1'espace
de communication est commandée de maniére a ne pas dépas-
ser la valeur prédéterminée. Ainsi, puisque 1'élément
d'obturation est déplacé axialement par rapport au corps,
1'élément d'obturation ne fait pas saillie latéralement &
partir de la conduite, de sorte que la structure de la
soupape de surpression peut étre rendue compacte.

Selon des aspects avantageux mais non
obligatoires, une soupape conforme & 1‘invention peut
incorporer une ou plusieurs des caractéristiques
suivantes :

- le dispositif de retenue comporte un ressort
hélicoidal de compression rappelant 1'élément d'obtura-
tion du cbté du trongon d'ajustement de diamétre plus
grand ;

- le corps extérieur comporte une partie étagée
située entre les trongons d'ajustement de diamétre plus
petit et de diamétre plus grand, et le ressort hélicoidal
de compression est ajusté avec une périphérie extérieure
de 1'élément d'obturation de maniére & é&tre contracté en-
tre la partie étagée et la paroi de poussée ;

- 1l'un ou l'autre parmi le trongon d'ajuste-
ment de diamétre plus petit ou 1'élément d'obturation a
une gorge pour joint torique, le premier élément d'étan-
chéité comprend un joint torique regu dans la gorge pour
joint torique, et le joint torique fournit une force de
friction servant de force de retenue du support ;

- le fluide provoque une résistance & 1'écou-
lement lorsqu'il s'écoule & travers l'espace de communi-

cation, la résistance & 1l'écoulement appliquant & 1'élé-
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ment d'obturation une force de poussée servant de force
de retenue du support ;

- le trongon d'ajustement de diamétre plus
grand du corps extérieur comporte un premier troncon
d'ajustement de diamétre plus grand et un second trongon
d'ajustement de diamétre plus grand disposé plus prés du
trongon d'ajustement de diamétre plus petit que le
premier trongon d'ajustement de diamétre plus grand, le
second trongon d'ajustement de diamétre plus grand ayant
un diamétre intérieur plus grand que le premier trongon
d'ajustement de diamétre plus grand, la paroi de poussée
comporte une paire de rebords composant la paroi de
poussée, capables de passer a travers le premier trongon
d'ajustement de diamétre plus grand, les rebords é&tant
agencés axialement, et le second élément d'étanchéité est
regu entre les rebords appariés composant la paroi de
poussée et comprend un second joint torique ayant un
diamétre extérieur plus grand que le premier trongon
d'ajustement de diamétre plus grand et plus petit que le
second trongon d'ajustement de diamétre plus grand.

La présente invention va étre décrite, & titre
d'exemple uniquement, en référence aux dessins annexés,
sur lesquels

- la figure 1 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale d'une soupape de
surpression conforme a un mode de réalisation de la
présente invention et d'une valve de gonflage a laquelle
la soupape de surpression est reliée,

- la figure 2 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale de la soupape de
surpression dans un état fermé,

- la figure 3 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale de la soupape de

surpression dans un état ouvert,
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- la figure 4 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale d’une soupape de sur-
pression conforme a un deuxiéme mode de réalisation,

- la figure 5 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale d’une soupape de sur-
pression conforme & un troisiéme mode de réalisation,

- la figure 6 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale d’une soupape de sur-
pression conforme a un quatriéme mode de réalisation,

- la figure 7 comporte une demi-vue latérale et
une demi-vue en coupe longitudinale d’une soupape de sur-
pression conforme & un cinquiéme mode de réalisation, et

- la figure 8 est une coupe longitudinale d'une
soupape de surpression habituelle.

Un mode de réalisation de la présente invention
va étre décrit en référence aux figures 1 & 3. En se re-
portant & la figure 1, la soupape de surpression 20 selon
la présente invention est représentée reliée 3 une valve
de gonflage 10 de pneumatique. La valve de gonflage 10
comporte un corps cylindrique 11 ayant deux extrémités
ouvertes et un mécanisme de soupape 12 agencé dans le
corps. Le corps de valve de gonflage 11 comporte une
piéce de caoutchouc 13 en forme de disque agencée du cbdté
d'extrémité proximale (du cbté de 1l'extrémité inférieure
sur la figure 1). La piéce 13 est fixée sur un pneumati-
gue (non-représenté). Le corps 11 s'étend & travers un
rebord 14 agencé a l'intérieur du pneumatique et est fixé
sur le rebord par une prise vissée d'un écrou agencé sur
l'extérieur du corps. Le corps 11 a un cbté d'extrémité
distale (cbté d'extrémité supérieure sur la figure 1) ou-
vrant qui sert en tant qu'orifice d'alimentation 18 et un
cbté d'extrémité proximale ouvrant qui sert en tant
qu'orifice d'évacuation 19. De l'air comprimé est amené i

s'écouler depuis l'orifice d'alimentation 18 wvers l'ori-
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fice d'évacuation 19, de sorte que le pneumatique est
gonflé & l'aide de l'air comprimé.

Un mécanisme de soupape 12 est fixé dans le
corps de valve de gonflage 11 pour empécher un écoulement
en retour du fluide comprimé depuis le cbté orifice
d'évacuation 19 vers le cdté orifice d'alimentation 18.
De maniére plus spécifique, le mécanisme de soupape 12
comporte un corps de mécanisme 15 en prise vissée avec la
face intérieure du corps 11 et ayant deux extrémités ou-
vertes et une tige mobile 16 sg'étendant & travers le
corps de mécanisme. La tige mobile 16 est rappelée du cb-
té d'une extrémité par un ressort hélicoidal de compres-
sion 17. La tige mobile 16 a une extrémité proximale mu-
nie d'un élément d'obturation (non-représenté) poussé
contre l'extrémité ouverte du corps de mécanisme 15. En
résultat, le mécanisme de soupape 12 ferme normalement le
corps 1l. Lorsqu'une pression située a une valeur prédé-
terminée ou au-dessus de celle-ci est appliquée sur le
mécanisme de soupape 12 a4 partir du cébté orifice d'ali-
mentation 18, la tige 16 est déplacée a l'encontre de la
force de rappel du ressort hélicoidal 17 pour ouvrir ain-
si le corps 11, de sorte que l'air comprimé s'écoule de-
puis l'orifice d'alimentation 18 vers l'orifice d'évacua-
tion 19. Lorsque la pression appliquée & l'orifice d'ali-
mentation 18 est réduite en dessous de la valeur prédé-
terminée, la force de ressort du ressort hélicoidal 17
raméne le mécanisme de soupape 12 vers l'état de ferme-
ture.

La figure 2 représente une soupape de surpres-
sion 20 déconnectée de la valve de gonflage 10 représen-
tée sur la figure 1. La soupape de surpression 20 com-
porte un corps extérieur cylindrique 21 et un élément
d'obturation cylindrique mobile 30 requ dans le corps. Le
corps 21 a deux extrémités ouvertes et une premidre ex-

trémité située du cbté d'extrémité proximale (cbdté d'ex-
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trémité inférieure sur la figure 2) sert en tant qu'ori-
fice de refoulement 21H qui communique avec l'orifice
d'alimentation 18 de la valve de gonflage 10 (voir figure
1) . L'autre extrémité du corps 21 sert en tant qu'orifice
d'alimentation 21K avec lequel communique un tuyau
s'étendant a partir d'une pompe de gonflage
(non-représentée) .

De maniére plus spécifique, le corps 21 com-
porte un cylindre distal 22, un cylindre intermédiaire 23
et un cylindre proximal 24, tous étant reliéds axialement
les uns aux autres. Le cylindre 22 a une extrémité dis-
tale ayant une buse 22A. L'orifice d'alimentation 21K est
ouvert a l'extrémité distale de la buse 22A. Un écrou de
fixation de tuyau 25 est en prise vissée avec une face
extérieure de 1l'extrémité distale du corps 21 de maniére
a entourer la buse 22A. Le tuyau s'étendant & partir de
la pompe de gonflage (non-représentée) est agencé entre
la buse 22A et 1l'écrou 25.

L'extrémité du cylindre distal 22 opposée & la
buse 22A est en prise vissée avec l'extrémité distale in-
térieure du cylindre intermédiaire 23. Un joint torique
40 est agencé du cbté d'une extrémité de la partie en
prise vissée située entre le cylindre distal 22 et le cy-
lindre intermédiaire 23, fermant un espace existant dans
la partie en prise vissée. Une paroi de blocage d'outil
22B s'étend latéralement & partir d'une partie axialement
médiane du cylindre distal 22. La buse 22A est en butée
contre une face distale du cylindre intermédiaire 23 de
sorte que le cylindre distal et le cylindre intermédiaire
sont positionnés. Une partie de 1l'intérieur du cylindre
intermédiaire 23 s'étendant depuis la partie en prise
vissée avec le cylindre distal 22 du cété du cylindre
proximal 24 sert en tant que trongon d'ajustement de dia-
métre plus petit 28, qui est ouvert vers le cylindre

proximal.
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L'orifice de refoulement 21H mentionné
ci-dessus est ouvert a une extrémité du cylindre proximal
24. Un filetage femelle 61B est formé sur une face cir-
conférentielle intérieure du cylindre proximal 24 du cbté
orifice de refoulement 21H. Le filetage femelle 61B est
en prise vissée avec la périphérie extérieure de 1'extré-
mité distale du corps de valve 11 (voir figure 1). De
plus, une gorge pour joint torique 61A est formée dans
une partie intérieure du filetage femelle 61B. Un joint
torique 43 regu dans la gorge pour joint torique 61A est
en appul contre la périphérie extérieure de 1'extrémité
distale du corps de valve 11 (voir figure 1).

L'extrémité du cylindre proximal 24 opposée a
l'orifice de refoulement 21H est en prise vissée avec la
périphérie extérieure du cylindre intermédiaire 23. La
face d'extrémité du cylindre proximal 24 est en butée
contre une paroi de butée 23A s'étendant a partir de la
face extérieure du cylindre intermédiaire 23. Une partie
d'ajustement 26 de diamétre plus grand est formée sur une
partie de l'intérieur du cylindre proximal 24 située plus
vers l'intérieur que la partie de celui-ci en prise vis-
sée avec le cylindre intermédiaire 23 (cbté inférieur sur
la figure 2). Le trongon d'ajustement 26 de diamétre plus
grand a un diamétre intérieur plus grand que le trongon
d'ajustement 28 de diamétre plus petit. Le troncon
d'ajustement 26 de diamétre plus grand a une extrémité
qui est opposée au cylindre intermédiaire 23 et qui est
formée ayant une partie conique 27 ayant un diamétre in-
térieur graduellement réduit lorsque le trongon d'ajuste-
ment 26 de diamétre plus grand s'éloigne du cylindre in-
termédiaire 23. Un trou d'évacuation 46 est formé dans le
trongon d'ajustement de diamétre plus grand 26 de maniére

s'étendre a travers le cylindre proximal 24. Le trou

a
d'évacuation 46 est situé & proximité de la partie du



10

15

20

25

30

35

2856485

10
trongon d'ajustement de diamétre plus grand 26 en prise
avec le cylindre intermédiaire 23.

Un élément d'obturation mobile 30 est formé se-
lon une forme cylindrique et comporte deux extrémités ou-
vertes. L'élément d'obturation 30 est agencé au-dessus
des trongons d'ajustement de diamétre plus petit 28 et de
diamétre plus grand 26 du corps 21. Un fluide comprimé

~

est amené & s'écouler a travers un espace de communica-
tion 20R défini de maniére & s'étendre & travers les par-
ties intérieures du corps 21 et de 1'élément d'obturation
30. De plus, 1l'é€lément d'obturation 30 est déplacé entre
une position d'ouverture (voir figure 3) située du cété
d’un trongon d'ajustement de diamétre plus petit 28 et
une position de fermeture (voir figure 2) située du cbté
d’un trongon d'ajustement de diamétre plus grand 26. De
maniére plus spécifique, un ressort hélicoidal de com-
pression 38 est agencé de maniére & étre contracté entre
une face d'extrémité distale de 1'élément d'obturation 30
dirigée du cbté de la buse 22A et la face d'extrémité ar-
riére de la buse située a l'intérieur du corps 21. En
conséquence, 1'élément d'obturation 30 est normalement
rappelé du cbté du trongon d'ajustement de diamétre plus
grand 26 (du cbté de la position de fermeture). Une sail-
lie distale 36 s'étend a partir de la face d'extrémité
distale de 1'élément d'obturation 30 de maniére & entou-
rer le ressort hélicoidal 38. La saillie distale 36 a une
face de guidage formée sur sa face extérieure. La face de
guidage est inclinée vers 1l'intérieur lorsqu'elle s'étend
en direction de l'extrémité distale. L'élément d'obtura-
tion 30 peut facilement é&tre inséré dans le trongon
d'ajustement de diamétre plus petit 28 par le guidage de
la face de guidage.

Une gorge pour joint torique 35 est formée dans
une périphérie extérieure de 1'extrémité de 1'élément

d'obturation 30 située du cété du trongon d'ajustement de
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diamétre plus petit. Un joint torique normalement fermé
41 agencé dans la gorge 35 est comprimé entre le trongon
d'ajustement de diamétre plus petit 28 et la gorge. Le
joint torique 41 sert en tant qu'élément d'étanchéité
normalement fermé dans la présente invention et ferme une
partie de l'espace circonférentiel 45 qui est situé entre
1'élément d'obturation 30 et le corps 21 et s'étend a
partir du trongon d'ajustement de diamétre plus petit 28
vers 1l'espace de communication 20R.

Une paroi de poussée 31 fait saillie a partir
de l'extrémité proximale de 1'élément d'obturation 30 en
direction du trongon d'ajustement de diamétre plus grand
26. La paroi de poussée 31 comporte une face inclinée 34
s'étendant graduellement dans la direction latérale de-
puis 1l'extrémité proximale de 1'élément d'obturation 30
en direction du cbté d'extrémité distale. La face incli-
née 34 comporte une gorge pour joint torique 33 qui est
formée dans sa partie médiane et dans laquelle est agencé
un joint torique actif 42. Le joint torique actif 42 sert
en tant qu'élément d'étanchéité active dans la présente
invention. Lorsque 1'élément d'obturation 30 est maintenu
dans la position de fermeture par la force de ressort du
ressort hélicoidal 38 (voir figure 2), le joint torique
actif 42 se colle étroitement a la partie conique 27 si-
tuée a4 la premiére extrémité de la partie d'ajustement de
diamétre plus grand 26, fermant ainsi une partie de l'es-
pace circonférentiel 45 qui est située entre 1'élément
d'obturation 30 et le corps 21 et s'étend a partir du cé-
té du trongon d'ajustement de diamétre plus grand 26 vers
l'espace de communication 20R. D'autre part, lorsque
1'élément d'obturation 30 est déplacé vers la position
d'ouverture (voir figure 3), le joint torique actif 42
est 1libéré de la partie conique 27, ouvrant la partie de
l'espace circonférentiel 45 qui s'étend & partir du cbté

du trongon d'ajustement de diamétre plus grand 26 vers



10

15

20

25

30

35

2856485

12
l'espace de communication 20R. En conséquence, 1'espace
de communication 20R communique par 1'intermédiaire de
l'espace circonférentiel 45 et du trou d'évacuation 46
avec l'extérieur du corps 21.

La soupape de surpression du mode de réalisa-
tion ainsi construit agit comme suit. La soupape de sur-
pression 20 est reliée a la valve de gonflage 10 comme
représenté sur la figure 1. Lorsque de l'air comprimé est
alimenté & partir de l'orifice d'alimentation 21K, une
pression est appliquée via 1l'egspace de communication 20R
au mécanisme de soupape 12 de la valve de gonflage 10, a
la suite de quoi le mécanisme de soupape est ouvert de
telle sorte que l'air comprimé s'écoule & travers l'es-
pace de communication 20R. Dans ce cas, l'élément d'obtu-
ration 30 de la soupape de surpression 20 est retenu dans
la position de fermeture par la force de ressort du res-
sort hélicoidal 38, de sorte que l'espace de communica-
tion 20R est coupé du trou d'évacuation 46. En résultat,
tout l'air alimenté & partir de l'orifice d'alimentation
21K est en outre alimenté & travers l'espace de communi-
cation 20R jusqu'a l'intérieur du pneumatique.

Lorsque la pression intérieure du pneumatique
augmente, la pression intérieure de l'espace de communi-
cation 20R augmente également en conséquence. La pression
intérieure de l'espace de communication 20R agit comme
une force axiale poussant axialement 1'élément d'obtura-
tion 30. En ce qui concerne une face de réception de
pression de 1'élément d'obturation 30, la composante di-
rigée du cdété de l'orifice de refoulement 21H, d'une com-
posante de force axiale, est augmentée du fait de 1la
fourniture de la paroi de poussée 31. En conséquence, la
pression intérieure de l'espace de communication 20R sou-
met 1'élément d'obturation 30 & une force axiale dirigée
du cbté de la position d'ouverture. Lorsque la pression

intérieure de 1l'espace de communication 20R augmente jus-
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qu'a une valeur prédéterminée ou au-dessus de celle-ci,
la force axiale surmonte la force de ressort du ressort
hélicoidal 38 de sorte que 1'élément d'obturation 30 est
déplacé du cbté de la position d'ouverture. L'espace de
communication 20R est alors ouvert a 1'extérieur & tra-
vers l'espace circonférentiel 45 et le trou d'évacuation
46, de sorte que l'air comprimé situé dans 1'espace de
communication 20R est évacué a l'extérieur du corps 21.
En résultat, la pression intérieure de 1'espace de commu-
nication 20R est réduite en dessous de la valeur prédé-
terminée, de sorte que la force de ressort du ressort hé-
licoidal 38 raméne 1'élément d'obturation 30 vers la po-
sition de fermeture. Ensuite, lorsque la pression exis-
tant dans 1l'espace de communication 20R augmente & nou-
veau jusqu'a la valeur prédéterminée ou au-dessus de
celle-ci, 1'élément d'obturation 30 est déplacé du cbté
de la position d'ouverture. En conséquence, la pression &
la fois dans la soupape de surpression 20 et le pneumati-
que est maintenue & une valeur prédéterminée.

Dans la soupape de surpression 20 du mode de
réalisation, l'air comprimé s'écoule & travers 1'espace
de communication 20R s'étendant a travers le corps cylin-
drique 21 et 1'élément d'obturation 30. L'élément d'obtu-
ration 30 est déplacé dans la direction d'écoulement de
l'air comprimé ou axialement par rapport au corps 21. En
conséquence, 1'élément d'obturation ne doit pas nécessai-
rement étre formé de maniere a faire saillie latéralement
a partir de la conduite comme 1'élément d'obturation de
la soupape de surpression habituelle, de sorte que la
structure de la soupape de surpression peut étre rendue
compacte.

La figure 4 représente un deuxiéme mode de ré-
alisation de la présente invention. La soupape de sur-
pression 60 du deuxiéme mode de réalisation est diffé-

rente de la soupape de surpression 20 du mode de réalisa-
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tion qui précéde au niveau de la structure du corps exté-
rieur 62 et de la paroi de poussée 71. Seules les diffé-
rences entre le deuxiéme mode de réalisation et le pre-
mier mode de réalisation vont étre décrites par la suite.
Les parties identiques ou similaires du deuxiéme mode de
réalisation sont indiquées par les mémes références numé-
riques que celles du premier mode de réalisation et la
description de ces parties ne sera pas faite.

Le corps 62 comporte un cylindre de corps 61 et
le cylindre distal 22 reliés l'un & l'autre dans le
deuxiéme mode de réalisation. Le cylindre de corps 61
comporte le cylindre intermédiaire 23 et le cylindre
proximal 24 formés en un seul bloc l'un avec l'autre. Le
cylindre distal 22 est le méme que décrit dans le mode de
réalisation qui précéde. Un trongon d'ajustement de dia-
métre plus grand 66 du cylindre de corps 61 comporte des
premier et second trongons de diamétre plus grand 64 et
63. Le second trongon de diamétre plus grand 63 est situé
plus prés du cdté du trongon de diamétre plus petit 28
que le premier trongon de diamétre plus grand 64. Le se-
cond trongon de diamétre plus grand 63 a un diamétre in-
térieur plus grand que le premier troncon de diamétre
plus grand 64. Une partie de gradin conique 65 est agen-
cée entre les premier et second trongons de diamétre plus
grand 64 et 63. Une paroi de poussée 71 formée sur 1'élé-
ment d'obturation mobile 30 comporte deux rebords 67 et
70 opposés l'un a l'autre axialement en ce qui concerne
1'élément d'obturation. Une face de fixation de joint to-
rique 68 est agencée entre les rebords 67 et 70. La face
de fixation de joint torique 68 est plus étroite du cété
du trongon d'ajustement de diamétre plus petit 28.

Lors de l'assemblage de 1'élément d'obturation
30 dans le corps 62, le joint torique actif 42 servant a
la fois d'élément d'étanchéité active et en tant que se-

cond joint torigue de la présente invention est placé du
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cété plus profond de la face de fixation de joint torique
68 entre les rebords 67 et 70. L'élément d'obturation 30
est ensuite inséré a travers l'orifice de refoulement 21H
a l'intérieur du corps 62. Le joint torique actif 42 est
ensuite poussé au niveau du premier trongon d'ajustement
de diamétre plus grand 64 et en conséquence revient vers
son état premier au niveau du second trong¢on d'ajustement
de diamétre plus grand 63. L'élément d'obturation 30 est
rappelé du cbté position de fermeture par le ressort hé-
licoidal 38. Le joint torique 42 vient en contact avec la
partie de gradin 65 existant entre les rebords 67 et 70
et se déplace vers le c8té plus étroit de la face de
fixation de joint torique 68, de sorte que le joint tori-
que 42 est poussé contre le rebord 70 et la partie de
gradin 65. En conséquence, l1'élément d'obturation 30 ne
peut tomber en dehors du corps 62 et ferme une partie de
l'espace circonférentiel 45 allant du cbté du trongon
d'ajustement de diamétre plus grand 66 vers la soupape de
surpression 20.

Dans le deuxiéme mode de réalisation, aucune
piéce séparée n'est nécessaire pour empécher 1'élément
d'obturation 30 de tomber a l'extérieur du corps 62, de
sorte que l'assemblage peut étre simplifié et le nombre
de piéces peut étre réduit.

La figure 5 représente un troisiéme mode de ré-
alisation de la présente invention. Dans la soupape de
surpression 73 du troisiéme mode de réalisation, le res-
sort hélicoidal de compression 38 est éliminé de la sou-
pape de surpression 60 du deuxiéme mode de réalisation,
comme représenté sur la figure 5. Dans la soupape de sur-
pression 73, la résistance a 1'écoulement de 1l'air com-
primé s'écoulant a travers l'orifice d'alimentation 21K
jusqu'a 1l'espace de communication 20R agit en tant que
force axiale déplacant 1'élément d'obturation 30 du cdté

position de fermeture. Lorsque 1l'élément d'obturation 30
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a été déplacé jusqu'a la position de fermeture, 1'élément
d'obturation 30 est retenu dans la position de fermeture
par une force de friction existant entre le joint torique
normalement fermé 41 et le trongon d'ajustement de diamé-
tre plus petit 28 et par la résistance & 1'écoulement.

Dans le troisiéme mode de réalisation, 1'élé-
ment d'obturation 30 est retenu dans la position de fer-
meture par la force de friction due au joint torique nor-
malement fermé 41. En conséquence, le nombre de piéces
peut étre réduit. De plus, puisque la résistance a
1'écoulement déplace 1'élément d'obturation 30 vers la
position de fermeture, le nombre de piéces peut encore
étre réduit. De plus, l'intégration du cylindre de corps
61 et du cylindre distal 22 peut encore réduire le nombre
de piéces.

La figure 6 représente un quatriéme mode de ré-
alisation de la présente invention. La soupape de sur-
pression 74 du quatriéme mode de réalisation comporte le
corps 37 formé en reliant axialement le cylindre distal
22 mentionné ci-dessus, un cylindre intermédiaire 93 et
un cylindre proximal 95. L'orifice de refoulement 21H est
ouvert a une premiére extrémité du cylindre proximal 95.
A l'autre extrémité du cylindre proximal 95, le cylindre
intermédiaire 93 est en prise vissée avec la circonfé-
rence intérieure du cylindre proximal. Un anneau formant
joint 92 et un anneau de fixation de joint 91 sont main-
tenus entre les parties étagées 95D et 93D formées sur
les parois intérieures des cylindres proximal 95 et in-
termédiaire 93. Un trongon d'ajustement de diamétre plus
grand 98 formé sur le cylindre intermédiaire 93 comporte
un trongon d'ajustement de diamétre plus grand de ferme-
ture 90 et un trongon d'ajustement de diamétre plus grand
d'ouverture 97. Le trongon d'ajustement de diamétre plus
grand de fermeture 90 est situé du cbté de l'orifice de

refoulement 21H et a un diamétre intérieur plus petit que
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le trongon d'ajustement de diamétre plus grand d'ouver-
ture 97. Le trou d'évacuation 46 est formé dans le tron-
gon d'ajustement de diamétre plus grand d'ouverture 97.

La paroi de poussée 88 de 1'élément d'obtura-
tion 87 est formée selon la forme d'un disque dimensionné
de maniere a étre ajusté dans le trongon d'ajustement de
diamétre plus grand de fermeture 90 et & ne pas pouvoir
tomber & l'extérieur au niveau de l'anneau de fixation de
joint 91. La gorge pour joint torique 89 est formée dans
la face périphérique extérieure de la paroi de poussée
88. Lorsque 1'élément d'obturation 87 est dans la posi-
tion de fermeture, le joint torigque actif 42 relié & 1la
gorge pour joint torique 89 est en appui serré sur la
face circonférentielle intérieure du troncon d'ajustement
de diameétre plus grand de fermeture 90, fermant ainsi le
passage allant de 1l'espace circonférentiel 45 jusqu'a
l'espace de communication 20R. D'autre part, lorsque
1'élément d'obturation 87 est déplacé vers la position
d'ouverture, le joint torique actif 42 est déplacé du cb-
té du trongon d'ajustement de diamétre plus grand d'ou-
verture 97, ouvrant ainsi le passage allant de 1'espace
circonférentiel 45 jusqu'a 1l'espace de communication 20R.
En conséquence, on peut obtenir les mémes effets 3 partir
du quatriéme mode de réalisation qu'avec les premier 3
troisiéme modes de réalisation.

La figure 7 représente un cinquiéme mode de ré-
alisation de la présente invention. La soupape de sur-
pression 96 du cinquiéme mode de réalisation comporte le
corps 77 formé en reliant le cylindre distal 75, le cy-
lindre intermédiaire 76 et le cylindre proximal 78 les
uns aux autres. Le cylindre distal 75 a un pas de vis ta-
raudé 75N formé dans sa face intérieure au niveau du cbété
de l'orifice d'alimentation 21K. Un tuyau

(non-représenté) est raccordé au pas de vis taraudé 75N
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de sorte que le réfrigérant d'un conditionneur d'air est
amené a s'écouler & travers celui-ci, par exemple.

Le cylindre distal 75 comporte le troncon
d'ajustement de diamétre plus petit 28 formé dans sa par-
tie axialement médiane. Le cylindre distal 75 comporte de
plus un cylindre de mise en prise vissée 75R gitué 2
l'opposé du cylindre 75, le troncon d'ajustement de dia-
métre plus petit 28 étant disposé entre eux. Le cylindre
de mise en prise vissée 75R a un diamétre intérieur plus
grand que le trongon d'ajustement de diamétre plus petit
28. Le cylindre de mise en prise vissée 75R est en prise
vissée avec la parol circonférentielle intérieure de
l'extrémité distale du cylindre intermédiaire 76.

Le cylindre intermédiaire 76 comporte un tron-
¢on d'ajustement de diamétre plus grand 80 cdté orifice
de refoulement ainsi que le trongon d'ajustement de dia-
métre plus grand 26 et la partie conique 27 tous deux dé-
crits dans le premier mode de réalisation. Le troncon
d'ajustement de diamétre plus grand cbté orifice de re-
foulement 80 est adjacent & la partie conique 27. Un an-
neau formant joint 86 est agencé dans un bord d'ouverture
du cylindre intermédiaire 76 opposé au cylindre distal
75. Le cylindre proximal 78 est en prise vissée avec
l'extrémité du cylindre intermédiaire 76 de sorte que
l'anneau formant joint 86 est fixé. L'orifice de refoule-
ment 21H est ouvert a 1l'extrémité du cylindre proximal 78
opposée au cylindre intermédiaire 76.

La paroi de poussée 79 formée sur 1'élément
d'obturation 81 comporte une extrémité 83 agencée de ma-
niére lache dans le trongon d'ajustement de diamétre plus
grand cété orifice de refoulement 80 et un rebord 85 gi-
tué plus prés du cb6té du trongon d'ajustement de diamétre
plus petit 28 que 1l'extrémité 83. Une gorge pour joint
torique 84 est formée & la limite entre 1'extrémité 83 et

le rebord 85. Le rebord 85 est opposé & la partie étagée
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77D du cylindre distal 75 existant entre le trongon
d'ajustement de diamétre plus petit 28 et le cylindre de
mise en prise vissée 75R. Un ressort hélicoidal de com-
pression 82 est regu dans un espace existant entre la
partie étagée 77D et le rebord 85 de maniére & é&tre
contracté. Le joint torique actif 42 fixé dans la gorge
pour joint torique 84 est en contact avec la partie coni-
que 27 et est libéré de celle-ci, ouvrant et fermant ain-
si le passage de l'espace circonférentiel 45 existant de-
puis le cbété du trongon d'ajustement de diamétre plus
grand cbté orifice de refoulement 80 jusqu'd 1l'espace de
communication 20R.

L'élément d'obturation 81 a une longueur allant
du rebord 85 jusqu'ad son extrémité distale située du cbté
du trongon d'ajustement de diamétre plus petit 28, la-
quelle longueur est plus longue que la longueur naturelle
du ressort hélicoidal 82. En résultat, le ressort héli-
coidal 82 dans sa globalité est inséré dans 1'é&lément
d'obturation 81, de sorte que 1'élément d'obturation 81
peut étre assemblé dans le corps 77 alors que le ressort
hélicoidal ne peut pas flamber. En conséquence, le tra-
vail d'assemblage peut étre effectué facilement. De plus,
puisque le ressort hélicoidal de compression 82 est agen-
cé autour de 1l'élément d'obturation 81, la soupape de
surpression 96 peut &tre rendue compacte en ce qui
concerne la direction axiale par comparaison avec 1'é&lé&-
ment d'obturation 81 et le ressort hélicoidal 82 lors-
qu'ils sont agencés axialement.

Des formes modifiées des modes de réalisation
qui préceédent vont étre décrites. Dans chacun des premier
a cinquiéme modes de réalisation, l'air comprimé s'écoule
dans la méme direction que la direction dans laquelle
1'€lément d'obturation est déplacé vers la position de
fermeture. Cependant, l'air comprimé peut s'écouler dans

la méme direction que la direction dans laquelle 1'élé-
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ment d'obturation est déplacé vers la position d'ouver-
ture.

Le fluide comprimé s'écoulant a travers la sou-
pape de surpression ne doit pas étre limité & de l'air ou
a un réfrigérant de conditionneur d'air. Un autre gaz ou
liquide peut étre utilisé.

La soupape de surpression de chacun des modes
de réalisation qui précédent est disposée dans le passage
dfalimentation en air comprimé de chacun des modes de ré-
alisation qui précédent. Cependant, une extrémité de la
soupape de surpression peut étre fermée, par exemple par
un bouchon et l'autre extrémité peut étre raccordée & un

récipient.
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REVENDICATIONS

1. Soupape de surpression qui agit lorsqu'une
pression intérieure est accrue jusqu'd une valeur prédé-
terminée ou au-dessus de celle-ci, évacuant ainsi a 1'ex-
térieur un fluide intérieur comprimé, caractérisée en ce
qu'elle comporte

un corps extérieur (21, 37, 62, 77) formé selon
une forme cylindrique et ayant deux extrémités ouvertes,
le corps extérieur comportant un troncon d'ajustement de
diamétre plus grand (26, 66, 98) et un trongon d'ajuste-
ment de diamétre plus petit (28), tous deux ayant des
diamétres intérieurs différents 1'un de l'autre et étant
alignés axialement,

un élément d'obturation mobile (30, 81, 87)
formé selon une forme cylindrique et ayant deux extrémi-
tés ouvertes, 1'élément d'obturation (30, 81, 87) étant
agencé dans les trongons d'ajustement de diamétre plus
grand et de diamétre plus petit (26, 66, 98 ; 28) de ma-
nieére a étre déplacé entre une position d'ouverture si-
tuée du cbté de trongon d'ajustement de diamétre plus pe-
tit (28) et une position de fermeture située du cdté de
trongon d'ajustement de diamétre plus grand (26, 66, 98),

un espace de communication (20R) défini de ma-
niére a s'étendre & travers le corps extérieur (21, 37,
62, 77) et 1l'élément d'obturation mobile (30, 81, 87) de
sorte qu'un fluide comprimé s'écoule & travers celui-ci
depuis une premiére extrémité du corps extérieur (21, 37,
62, 77) jusqu'a l'autre extrémité du corps extérieur,

un premier é&lément d'étanchéité normalement
fermé (41) agencé entre 1'élément d'obturation (30, 81,
87) et le trongon d'ajustement de diamétre plus petit
(28) pour fermer une partie de 1l'espace circonférentiel
(45) défini entre 1'élément d'obturation (30, 81, 87) et
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le corps extérieur (21, 37, 62, 77), la partie de l'es-
pace circonférentiel (45) s'étendant & partir du cdté de
trongon d'ajustement de diamétre plus petit (28) jusqu'a
l'espace de communication (20R),

un second élément d'étanchéité (42) agencé en-
tre 1'élément d'obturation (30, 81, 87) et le trongon
d'ajustement de diamétre plus grand (26, 66, 98) pour
fermer wune partie de 1l'espace circonférentiel (45)
s'étendant & partir du c8té de trongon d'ajustement de
diamétre plus grand (26, 66, 98) Jjusqu'ad 1l'espace de com-
munication (20R) lorsque 1'élément d'obturation mobile
(30, 81, 87) a été déplacé dans la position de fermeture,
le second élément d'étanchéité (42) ouvrant ladite partie
de l'espace circonférentiel (45) lorsque 1'élément d'ob-
turation mobile (30, 81, 87) a été déplacé dans la posi-
tion d'ouverture,

un trou d'évacuation (46) formé dans le corps
extérieur (21, 37, 62, 77) de sorte que l'espace cir-
conférentiel (45) communique normalement avec 1'atmos-
phére extérieur au corps extérieur (21, 37, 62, 77) indé-
pendamment de la position de 1'élément d'obturation (30,
81, 87),

un dispositif de retenue (38, 41, 82) destiné &
retenir 1'élément d'obturation (30, 81, 87) dans la posi-
tion de fermeture par l'intermédiaire d'une force de re-
tenue, et

une paroi de poussée (31, 71, 79, 88) faisant
saillie & partir de 1'élément d'obturation (30, 81, 87) &
l'intérieur du trongon d'ajustement de diamétre plus
grand (26, 66, 98) pour déplacer 1'élément d'obturation
(30, 81, 87) du cbté de la position d'ouverture lorsque
la pression dans l'espace de communication (20R) est aug-
mentée jusqu'a une valeur prédéterminée ou au-dessus de
celle-ci alors que 1'élément d'obturation (30, 81, 87)

est dans la position de fermeture.
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2. Soupape de surpression selon la revendica-
tion 1, caractérisée en ce que le dispositif de retenue
comporte un ressort hélicoidal de compression (38, 82)
rappelant 1'élément d'obturation (30, 81, 87) du cdté du
trongon d'ajustement de diamétre plus grand (26, 66, 98).

3. Soupape de surpression selon la revendica-
tion 2, caractérisée en ce que le corps extérieur (77)
comporte une partie étagée (77D) située entre les tron-
gons d'ajustement de diamétre plus petit et de diamétre
plus grand (26 ; 28), et le ressort hélicoidal de com-
pression (82) est ajusté avec une périphérie extérieure
de 1'élément d'obturation (81) de maniére & &tre contrac-
té entre la partie étagée (77D) et la paroi de poussée
(79) .

4. Soupape de surpression selon la revendica-
tion 1, caractérisée en ce que l'un ou l'autre parmi le
trongon d'ajustement de diamétre plus petit (28) ou
1'élément d'obturation (30, 81, 87) a une gorge pour
joint torique (35), le premier élément d'étanchéité (41)
comprend un joint torique (41) regu dans la gorge pour
joint torique (35), et le joint torique (41) fournit une
force de friction servant de force de retenue du support
(38, 41, 82).

5. Soupape de surpression selon la revendica-
tion 1, caractérisée en ce que le fluide provoque une ré-
sistance a 1'écoulement lorsqu'il s'écoule & travers
l'espace de communication (20R), la résistance & 1'écou-
lement appliquant & 1'élément d'obturation (30, 87) une
force de poussée servant de force de retenue du support
(38, 41, 82).

6. Soupape de surpression selon l'une quel-
conque des revendications 1 & 5, caractérisée en ce que
le trongon d'ajustement de diamétre plus grand (66) du
corps extérieur (62) comporte un premier troncon d'ajus-

tement de diamétre plus grand (64) et un second troncon
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d'ajustement de diamétre plus grand (63) disposé plus
prés du trongon d'ajustement de diamétre plus petit (28)
que le premier trongon d'ajustement de diamétre plus
grand (64), le second trongon d'ajustement de diamétre
plus grand (63) ayant un diamétre intérieur plus grand
que le premier trongon d'ajustement de diamétre plus
grand (64), la paroi de poussée (71) comporte une paire
de rebords (67, 70) composant la paroi de poussée, capa-
bles de passer & travers le premier trongon d'ajustement
de diamétre plus grand (64), les rebords (67, 70) étant
agencés axialement, et le second élément d'étanchéité
(42) est regu entre les rebords appariés composant la pa-
roi de poussée (67, 70) et comprend un second joint tori-
que (42) ayant un diamétre extérieur plus grand que le
premier trongon d'ajustement de diamétre plus grand (64)
et plus petit que le second trongon d'ajustement de dia-

métre plus grand (63).
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