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Apparatet, der tillader synkroniseringsadskillelse i et
transmissionssystem med tidsdelt multipleksering af ana-
logbilledsignaler og digitale lyd- og datasignaler, mulig-
ger regenerering af taktsignalet og det i digitalsignaler-
ne indeholdte synkroniseringssignal. Apparatet omfatter

en forstwrker (24) med variabel forstarkningsfaktor {G),
en summeringskreds (26) til tilfejelse af et indstille-
1igt javnspendingsniveau til det forstzrkede signal, or-
ganer (36, 38} til detektering af spidsvardierne af det

af summeringskredsen (26) afgivne signal, organer (50, 54)
til styring af forsterkningsfaktoren (G) som funktion af
differensen mellem spidsvardierne, organer (48, 56) til
indstilling af jevnspendingsniveauet som funktion af sum-
wen af spidsverdierne, og organer (30, 68, 70, 72, 74, 76)
til dekodning af signalet og regenerering af taktsignalet
og synkroniseringssignalet.
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Opfindelsen angdr transmissionsanleg af den art,
der anvender en tidsdelt multipleksering af digitalsig-
naler, som sikrer den samlede synkronisering, og af ana-
logsignaler. Opfindelsen er sarlig vigtig ved teletrans-
missionsanleg med tidsdelt multipleksering af analog-bil-
ledsignaler og digitale lyd- og datasignaler, som er ud-
sendt i grupper (salver) under linieslukkeintervallerne.
Adskillelse af synkroniseringen udggr i dette tilfzlde
et problem, som ikke findes, ndr videosignalet er et fuld-
stendigt videosignal (f.eks. SECAM, PAL eller NTSC) og
liniesynkroniseringen sikres ved hjzlp af impulser, som
er beliggende i hvert slukkeinterval (linie eller delbil-
lede) og ved anvendelse af de for luminanssignalet forbud-
te niveauer. Genkendelsen af signalerne er i dette tilfel-
de enkel.

Synkroniseringen er ligeledes enkel, ndr signa-
let er et rent digitalt signal og de transmitterede data
har en statistisk uafhengighed, som kan vare virkelig el-
ler vere opndet kunstigt ved blanding (modulo 2-addition
af en pseudoaleatorisk sekvens). Der er i dette tilfelde
et tilstrzkkeligt antal overgange til at tillade regenere-
ring af taktsignalet og beregning af amplituden og middel-
verdien af signalet, dvs. indstilling af dataenes dekod-
ningsterskel (eller -tarskler) og f@lgelig gendannelsen
af synkroniseringssignalet.

Det er ikke tilfaldet med en tidsdelt multipleks
i basisbandet omfattende et billedsignal, der som fglge
af at det i sig selv er redundant og har en meget varia-
bel middelverdi, bryder den statistiske uafhzngighed og
udelukker faste terskelvardier, der er valgt en gang for
alle i forhold til det oprindelige signal.

Problemet er sarlig stort i forbindelse med en
multipleks, hvor datasignalets yderverdier ikke oversti-
ger analogsignalets niveau, hvilket umuligggr synkronise-
ringen af de digitale signaler, eller hvor analogsigna-
lerne udggér en betydelig effekt ved de digitale signalers
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taktfrekvens. Denne sidstnavnte situation forekommer iszr
ndr der ved hjzlp af en multipleks af analogkomposanter
("multiplexage analogique & composantes" = MAC) til fjern-
synsmultiplekssignalet er knyttet et duobinert kodet
digitalsignal. Det digitale signals binare signaltakt er
10,125 Mbit/s og svarer til et frekvensband, i hvilket

det tidskomprimerede analogsignal har et betydeligt ener-
giindhold.

Anvendelsesomradet for opfindelsen angar det
system, der er kendt under navnet "D2-MAC-PAQUETS". Dette
system, som i det samme basisbdndsignal sammenkobler et
signal af typen MAC og ducbinert kodede data med en takt
pa 10,125 Mbit/s, er en videre udvikling af det af UER
foreslaede system C-MAC/PAQUETS til satellitradiotrans-
mission. Systemet D2-MAC~-PAQUETS kan dog tillige anven-
des til transmission over jordstationer, som ikke har den
badndbredde B = 27 MHz, der kraves til direkte satellit-
fjernsynstransmission i 12 GHz ba&ndet. De tillader isar
transmission i 7 eller 8 MHz kanalerne ved anvendelse
af amplitudemodulation af sidebéandet.

Formalet med opfindelsen er at muligggre hurtig
indfangning af synkroniseringen og derefter dens opret-
holdelse i transmissionssystemer af den ovenfor nzvnte
art. Formalet med opfindelsen er fglgelig at tillade
demodulering af det digitale signal selv ved tilstede-
vaerelse af kraftige lavfrekvente forvrangninger, ved
lavfrekvensafbrydelse, ved stgjaddition eller ved et
sinusformet signal med netfrekvens (50 Hz eller 60 Hz)
og ved overlejring af en javnspanding.

Det angivne formdl opnas ifglge opfindelsen med
en fremgangsmide til synkroniseringsadskillelse i et
transmissionssystem med tidsdelt multipleksering af
digitalsignaler, der indeholder et synkroniseringssig-
nal, og analogsignaler, karakteriseret ved detektering
af spidsverdierne af de signaler, som skal dekodes, hvil-

ke signaler forud er forstzrket med en forsterkningsfak-
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tor G, med en tidskonstant, som er forenelig med de lav-
frekvente afbrydelser, som skal genvindes, styring af for-
sterkningsfaktoren G som en aftagende funktion af for-
skellen mellem spidsvardierne med en tidskonstant, der
er flere stgrrelsesordener stgrre end multipleksgenta-
gelsesperioden, idet der fgr dekodning og bestemmelse af
spidsverdierne til det forsterkede signal tilfgjes en
jevnspendings- eller jevnstrgmskomposant, som er en af-
tagende funktion af summen af spidsverdierne, indtil re-
generering af taktsignalet, og derefter identifikation
af-synkroniseringssignalet efter dekodningen.

N&r fgrst denne indfangningsfase er virkeliggjort,
kan synkroniseringens opretholdelse sikres ved at erstat-
te den styring, der er en funktion af forskellen mellem
spidsvaerdierne, med en styring ved hjzlp af forskellen
mellem hvid- og sortniveauerne og ved at erstatte den
styring, der er en funktion af spidsverdiernes sum med
en styring ved hjelp af et i hvert af multiplekssignalets
linier indeholdt niveaufikseringssignal.

De forskellige styringer skal naturligvis udfg-
res med en egnet tidskonstant, som kan opnds ved indfgring
af en integration i behandlingen af et forsterkningssty-
ringssignal og af den til det forsterkede signal tilfgjede
verdi.

Ved opfindelsens anvendelse til synkroniserings-
adskillelsen i et fjernsynssystem med 625 linier og tids-
delt multipleks af duobinzrt kodede digitalsignaler inde-
holdende synkroniseringssignalerne og tidskomprimerede
luminans- og chrominansanalogsignaler, og hvor forholdet
mellem digitalsignalernes og analogsignalernes amplitu-
der er mellem 80% og 100%, kan der under indfangnings-
fasen anvendes en tidskonstant mellem 100 ms og 1 s ved
styringen af forsterkningsfaktoren. Ved beérbejdelsen af
det til signalet tilfgjede javnspandings- eller jevnstrgms-
niveau kan der anvendes en tidskonstakt, som tilnermelses-
vis er lig med varigheden af en linie under indfangningen,

og som er mellem 1 og 5 § s under opretholdelsesfasen.
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Opfindelsen anviser ligeledes et apparat til ud-
gvelse af fremgangsmiden. Dette apparat er ejendommeligt ved
det i krav 5's kendetegnende del angivne.
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Opfindelsen forklares i det fglgende nzrmere un-
der henvisning til tegningen, p& hvilken

fig. 1 viser strukturen af en fjernsynslinie p&
64 p s i1 et sdkaldt "D2-MAC-PAQUETS"-signal,

fig. 2 er et gjediagram for signalet i fig. 1,

fig. 3 er et diagram over den duobinzre dekoder,

fig. 4 er et kredslgbsdiagram, der viser en mu-
lig udfgrelsesform af synkroniseringsadskillelsesappara~
tet, . '

fig. 5 er et kredslgbsdiagram, der viser en mulig
udfgrelsesform af en spidsverdidetektor, som kan anvendes
i det i fig. 4 viste apparat,

fig. 6 er et diagram der viser virkemaden af
spidsverdidetektorerne og apparatet ved tilstedevarelse
af en lavfrekvensafbrydelse, og

fig. 7 er et blokdiagram over en zndret del af
fig. 4.

Opfindelsen beskrives i forbindelse med dens an-
vendelse i et fjernsynssystem, som anvender en signalform
af den i fig. 1 viste art for en skanderingslinie, hvis
pa hinanden fglgende intervaller a til h har fglgende
anvendelser:

a: Dataperiode (106 bit udsendt med en takt p&
10,125 Mbit/s) indeholdende en begyndelsesbit, et linie-
synkroniseringsord pd 7 bit, derefter ca. 100 databit,
der kan omfatte lydinformations-, betjenings- og tele-

 tekstkanaler. Disse data er duobinert kodede, dvs. med

en kode med tre niveauer som har forbudte overgange, hvis
¢jediagram er vist i fig. 2. Dekodningen af det duobi-
nzre signal i basisbéndet (ved den i modtageren tilveje-
bragte hgjfrekvensdemodulators udgang) udfgres simpelt
hen ved hj=lp af et kredslgb 30, som f.eks. det i fig. 3
viste, hvilket kredslgb omfatter to komparatorer 32 og
en EKSKLUSIV ELLER port 34.
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b: overgangen mellem datasignalet og niveaufikse-
ringsintervallet,

c: niveaufikseringsintervallet som tilvejebringer
et centreringsniveau,

scl: billedkodning,

d: farvedifferens (354 taktperioder),

g: luminans (307 taktperioder),

sc2: billedkodning,

h: overgang mellem billedsignalet og datasignalet.

Hele linien reprasenterer 1296 taktperioder. Hvert
delbillede omfatter endvidere referenceniveauer, der udsen-
des i 1gbet af linie nr. 624, dvs. pa delbilledets niveau.
Disse niveauer omfatter sort- og hvidniveauer. Hvert del-
billed omfatter endvidere under linie nr. 625 et delbil-
ledsynkroniseringsord, som er lzngere end liniesynkronise-
ringsordet (64 bit i stedet for 7 bit) for at sikre en
nesten sikker genkendelse af synkroniseringssignalet alle-
rede fra den f@rste identificering.

Denne struktur svarer til strukturen for systemet
C-MAC/PAQUETS, som er beskrevet i artiklen "Systé&me C-MAC/-
PAQUETS pour la té&ldvision directe par satellite", Revue
de 1'U.E.R-Technique nr. 220, august 1983.

Eftersom datasignalets amplitude er fra 80% til
100% af billedsignalets amplitude, er det ikke muligt at
udskille datasignalet og vurdere dets amplitude og mid-
delverdi og derved indstille detekteringsterskelverdierne
i overensstemmelse med forholdet mellem signalerne. Det
bemzrkes, at denne indstilling kan udfgres enten ved at
pavirke tmrskelvardierne eller ved at pavirke forstark-
ningen af det modtagne signal og en niveauforskydnings-
spending som er tilfgjet dette. Det et i almindelighed
den anden lgsning, som er af interesse, og kun den om-
tales i det fglgende.

For at afhjzlpe denne vanskelighed anvender frem-
gangsmiden ifglge opfindelsen to pd hinanden fglgende
trin, som benzvnes indfangningsfase og opretholdelsesfase.
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Under indfangningsfasen er det ngdvendigt at vur-
dere datasignalets amplitude og middelvardi med de sam-
lede signaler som udgangspunkt, hvilket tillader tilnzrmel-
sesvis indstilling af dekodningstersklens position (el-
ler dekodningst@rsklernes nar der kraves to dekodnings~
terskler, hvilket er tilfzldet med duobinsr kodning) i
forhold til signalet. Denne indstilling udfgres ved endring
af signalets forsterkning og tilfgjelse af en niveaufor-
skydningsspznding til tilnzrmelsesvis positionering af
dette i forhold til de to faste dekodningsterskelvaerdier
Sl og S2 (fig. 3). Herefter kan taktsignalet regenereres,
hvorefter synkroniseringssignalet kan udskilles.

Ved afslutningen af indfangningsfasen er der til-
vejebragt en tidskoordinat og i lgbet af opretholdelses~-
fasen kan signalet centreres i forhold til det referen-
ceniveau, som sendes &n gang pr. linie (fikseringsniveauet),
og dets amplitude reguleres i overensstemmelse med de
sort- og hvidniveauer, der sendes for hvert delbillede.

I 1lgbet af opretholdelsesfasen virkeligggres alt-
sd en finregulering af signalet.

Det i fig. 4 viste apparat tillader virkeligggrel-
se af de ovenfor nzvnte funktioner. Apparatet modtager
signalet gennem en kondensator 20, som er bestemt til at
undertrykke en eventuel javnspazndingskomposant. Konden-
satoren efterfglges af en bufferforstarker 22 med hej
indgangsimpedans derefter en forstarker 24 med en vari-
abel forsterkningsfaktor G som er bestemt til at tillade
regulering af signalamplituden i- et omrade, som i almin-
delighed vil vare omkring + 6dB. Forstarkeren 24 efter-
fglges af en med en videoforsterker 27 forbundet summe-
ringskreds 26, som tillader til signalet fra forster-
keren 24 at tilfgje en korrektionsspznding.

Forsterkeren 27 forsyner flere signalveje. En af
disse omfatter en videoudgang 28. En anden signalvej om~
fatter kredslgbene til afgivelse af eksemplerede data.

De indbefatter dekoderen 30, som omfatter to komparatorer
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32 med tarskelverdier S1 og S2 efterfulgt af en EKSKLUSIV
ELLER port 34. Denne dekoder forsyner kredslgbskomposan-
terne til regenerering af taktsignalet og til eksemple-
ring af dataene, som beskrevet nedenfor.

En signalvej til regulering og centrering af sig-
nalet omfatter en positiv spidsdetektor 36 parallelfor-
bundet med en negativ spidsdetektor 38. Detektoren 36 kan
have den i fig. 5 viste udformning. Detektoren 36 omfat-
ter et indgangsfilter RC med en tidskonstant pd omkring
100 ns, som er bestemt til at eliminere en del af stgjen
og at undertrykke datasignalets oversving. Tidskonstanten
er valgt si spidsverdidetektoren 36 ndr op til det duobinazrt
kodede datasignals maksimalvardi (dvs. de positive spids
verdier) svarende til et led pa "1". Spidsdektoren 36 om-—
fatter en operationsforstaerker 39, hvis positive indgang
er forbundet med RC kredslgbets udgang. Denne operations-—
forstarker efterfglges af en transistor 40 og en ensret-
ter 42. Ensretteren 42's udgang er tilbagekoblet til opera-
tionsforsterkeren 39's inverterende indgang. En lagrings-
kondensator 44 tillader at bevare spidsverdien. Den har
en saddan verdi, at afladningstidskonstanten er pa omkring
3 ms. Dette valg er resultatet af et kompromis: det til-
lader at genvinde afbrydelser indtil en frekvens pé& om-
kring 50 Hz uden at forringe t®rskelverdiernes pracision
under indfangningsfasen, sdledes som en mindre tidskon-
stant ville gg¢re. .

Den negative spidsvaerdidetektor 38 omfatter en
positiv spidsverdidetektor 36a, som er identisk med de-
tektoren 36, med en foranstillet inverter 46.

Spidsverdidetektorerne 36 og 38 forsyner to kreds-
1¢b, af hvilket det ene frembringer summen og det andet
differensen af signalernes spidsvardier. Som vist i fig.

4 kan hvert kredslgb omfatte en operationsforsterker 48
eller 50, som er koblet pid en egnet made.

Differensen C+ + C- udggr udgangssignalets am-
plitude. Summen C+ + C- udggr en beregning af liniens

referenceniveau.
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Et s=t omskiftere 52, som kan vere udfgrt i MOS
teknik, sikrer de med fuldt optrukne streger i fig. 4
viste forbindelser, nar indfangningsfasen finder sted. I
denne tilstand for omskifterne 52 patrykkes differensen
mellem signalerne C+ - C~ den ene indgang pa& en opera-
tionsforstarker 54, som er koblet som integrator, og den-
ne differens sammenlignes med en referencespznding (f.eks.
+ 1 V). Integratoren 54's udgang styrer forstzrknings-
faktoren for forstmrkeren 24 med variabel forsterkning.
Tidskonstanten for den sdledes dénnede styreslgjfe for
forstaerkeren 24 kan i overensstemmelse med den gnskede
hastighed for signalsvaret valges mellem 100 ms og 1 s.
En verdi pé& omkring 600 ms vil i almindelighed vare hen-
sigtsmessig.

I den viste udfgrelsesform pitrykkes signalernes
sum en anden operationsforsterker 56, der er koblet som
integrator, som frembringer det niveau, der skal tilfe-
jes til signalet i summeringskredsen 26. Integrations-
kredslgbet RC's modstand 58 er valgt p& en sidan made, at
integrationstidskonstanten har en varighed, som tilnar-
melsesvis er lig med en linies, dvs. 64 U s. Som det ses
nedenfor, er denne verdi optimal, eftersom den tillader
at fejlsignalet pd en linie ophaves. Mere generelt geel-
der, at hvis en afvigende vardi 7" for tidskonstanten
blev anvendt, ville det tilvejebragte fejlsignal f@glge
en kvotientrakke 1~64/7". Denne formel viser at en var-

di svarende til 32 p s ikke kan underskrides, eftersom
rzkken af fejlsignalets verdier ville divergere.

Forsterkeren 27 forsyner ogsd to signalveje, som
omfatter eksempleringskredslgbene 60 og 62, som er be-
stemt til at tilvejebringe en hvidreference B og en sort-
reference N. Disse eksempleringskredslgb, som hvis sty-
ring bliver beskrevet senere, forsyner ved hjelp af lager-
organer med en kort lagringstid et ikke vist subtraktions-
kredslgb, der kan svare til subtraktionskredslgbet 48,

hvis udgang gennem en forbindelsesomskifter er forbundet
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med integratoren 54 n&r opretholdelsesfasen finder sted
(forbindelserne er angivet med punkteret streg i fig. 4).

Endelig forsyner forstarkeren 27 ved hjalp af et
eksempleringskredslgb 64 for fikseringsniveauet og en om-
skifter integratoren 56 under opretholdelsesfasen. Inte-
grationsmodstanden 66, som s& erstatter modstanden 58,
er valgt for at give integratoren 56 en forholdsvis kort
tidskonstant, typisk pa 1-5 ps.

Dekoderen 30 er forbundet med et kredslgb, som
pad den ene side sikrer regenereringen af taktsignalet og
p& den anden side tilvejebringelsen af de eksemplerede
digitélsignaler. Hertil omfatter den en f¢rste gren, som
er forsynet med et eksempleringskredslgb 68, hvis udgang
afgiver de eksemplerede data, nar fgrst indfangningen
af synkroniseringen er udfgrt. Eksempleringskredslgbet
68's udgang er endvidere forbundet med en korrelator 70
til regenerering af delbilledsynkroniseringssignalet.

Som fglge af dette signals lzngde, er en enkel identifice-
ring tilstrekkelig (hvorimod i tilfzldet med liniesyn-
kroniseringssignalet anses indfangningen fgrst for ud-
fgrt efter et antal pd hinanden fg¢lgende identifikatio-
ner). Endelig er korrelatorens udgang forbundet med en
tidskoordinat 72, som er bestemt til at udskille betje-
ningssignalerne og iser omskiftningsstyresignalerne.

Tidskoordinaten 72 er forbundet med en abnings-
indgang p& en port 74 i et kredslgb 76 til regenerering
af taktsignalet, der igen styrer (nar f@rst oprethol-
delsesfasen er ndet) eksempleringskredslgbet 68 og tids-
koordinaten 72.

Kredslgbet i fig. 4 fungerer pa fglgende made.

I indledningen af indfangningsfasen er omskif-
terne 52 af tidskoordinaten 72 bragt i den med de fuldt
optrukne streger viste tilstand. Taktkredslgbet 76 fun-
gerer som en frit svingende oscillator uden faseforbin-
delse med ankomsttakten for digitaleksempleringerne. Por-

ten 74 er til stadighed &ben.



10

15

20

25

30

35

DK 165038 B

10

Under hver linie tilvejebringer spidsvardidetek-

torerne 36 og 38 datasignalets spidsverdier. Differensen

mellem spidsverdierne anvendes til indstilling af forsterk-

ningsfaktoren G og summen til tilnermelsesvis at centrere
signalet. Nar f@rst denne indstilling er udfért tillader
den af dekoderen 30 foretagne dekodning korrelatoren at
identificere delbilledsynkroniseringen eller ved hjelp af
en kendt fremgangsmdde omfattende flere p& hinanden fgl-
gende genkendelser, liniesynkroniseringen. Denne genken-
delse tillader at indstille tidskoordinaten 72, hvilket
atter tillader at spzrre kredslgbet 76 til regenerering
af taktsignalet ved at lukke porten 74 udenfor det digi-
tale signals ankomstintervaller.

Nér fgrst signalet er positioneret pa tilnzrmel-
sesvis made i forhold til terskelverdierne S1 og S2 og
synkroniseringen er regenereret, styrer tidskoordinaten
72 omskiftningen af omskifterne 52. Til disse kan anven-

des MOS omskiftere som i almindelighed har en omskiftnings-

tid pa omkring 500 ns. P4 dette stadium spiller de i
kredslgbene 24's og 26's styreveje anbragte integratorer
en vesentlig rolle, eftersom de opretholder niveauerne
og undgdr at miste den under indfangningsfasen opnaede
indstilling.

Fra dette ¢jeblik styrer de fra tidskoordinaten
72 afgivne signaler eksempleringskredslgbene 60 og 62,
som tilvejebringer hvid- og sortniveauerne, hvis differ-
ens styrer forstarkeren 24's forsterkningsfaktor G med
samme tidskonstant som ndr styringen ved hjzlp af C+ - C-
finder sted. Den pa summeringskredsen 26 patrykte centre-
ringsspznding indstilles ved eksemplering af fikserings-
niveauet under eksempleringskredslgbet 64's slutning i
lgbet af perioden c (fig. 1). Varigheden af eksemplerin-
gen er kort (omkring 700 ns) og kraver anvendelse af et
eksempleringskredslgb 64 med hurtig omskiftning. Der kan
anvendes en bipolar hybridomskifter med en omskiftnings-
tid p& mindre end 50 ns, som f.eks. model V 111 fra CIT
ALCATEL.
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Et eksempel p& virkem&den af kredslgbet i tilfalde
af en lavfrekvensafbrydelse er vist i fig. 6, som svarer
til tilfeldet med billedsignalets overgang fra vedvarende
sort til vedvarende gradt fra et delbillede til det f¢l-
gende. Den fgrste linie viser signalformen forringet af
den voldsomme lavfrekvensafbrydelse. Kurverne 78, 80 og
82 i den nedre del viser den positive spidsvaerdi, middel-
verdien hhv. den negative spidsverdi og anskueliggg@r den
progressive gencentrering ved =ndring af det pa summerings-
kredsen 26 patrykte niveau. Det ses, at middelvaerdien 80
varierer lidt under liniens varighed, idet @ndringerne
optrader ved begyndelsen af datagruppen.

Hvis €n betegner fejlsignalet i lgbet af den n'te
linie, og €n+l betegner signalet i lgbet af den fglgende
linie og 7 tidskonstanten (i us) for integratorens 56,
gelder:

€nt+l = €n - €n (64/7)
hvilket giver optimum for 7 = 64 us.

Det ses, at afvigelserne som fglge af variationer
af analogniveauet s&ledes genvindes i lgbet af &n linie.

Endrede udfgrelsesformer af opfindelsen er selv-
sagt mulige. Nermere bestemt kan den pa summeringskredsen
26 patrykte spending styres med en aben slgjfe, idet den
spending, der er reprasentativ for middelverdien (den hal-
ve sum af spidsvaerdierne) fjernes i summeringskredsen.
Kredslgbet har s& den i fig. 7 viste udformning. Men denne
udformning komplicerer spidsdetektorernes afbrydelse un-
der opretholdelsesfasen.

Det netop beskrevne apparat har den yderligere
fordel at tillade centrering af signalet i et modtage-
filter, hvilket er ngdvendigt nadr signalet er frekvens-
moduleret for at tillade demodulation deraf.

Hertil er det tilstrakkeligt at udelade indgangs-
trinet med kondensatoren 20 for at tillade passage af sig-
nalets jevnspzndingskomposant og direkte forbinde detek-
toren med forstzrkeren 24. Den pd& summeringskredsen 26

padtrykte korrektionsspznding udggr s& en vurdering af
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det modulerede signals decentrering i forhold til mod-
tagefilteret. Forsavidt som der ikke er en faseforskyd-
ning mellem midten af modtagefilteret og detektorens nul,
kan denne spanding anvendes til styring af et kredslegb

til automatisk frekvensséyring. Dette kreésl¢b bdr simpelt
hen have en tidskonstant, som er tilstrakkelig lang til

at der ikke findes lavfrekvensoscillationer som fplge af
tilstedevarelsen af to parallelle reguleringsslgjfer.
Kredslgbet til automatisk frekvensstyring bliver automa-
tisk eksempleret af kredslgbet 64 allerede ved synkroni-

seringens detektering.
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PATENTZEKRAV.
1. Fremgangsmade til synkroniseringsadskillelse i

et transmissionssystem med tidsdelt multipleksering af di-
gitalsignaler, der indeholder et synkroniseringssignal,
og analogsignaler, ke nd e t e gne t ved detektering
af spidsverdierne af de signaler, som skal dekodes, hvil-
ke signaler forud er forsterket med en forsterkningsfak-
tor G, med en tidskonstant som er forenelig med de lav-
frekvensafbrydelser, som skal gehvindes, styring af for-
sterkningsfaktoren G som en aftagende funktion af for-
skellen mellem spidsverdierne med en tidskonstant, der er
flere stgrrelsesordener stgrre end multipleksgentagelses-
perioden, idet der f¢r dekodning og bestemmelse af spids-
verdierne til det forstzrkede signal tilfgjes en javn-
spendings- eller javnstrgmskomposant, som er en aftagende
funktion af summen af spidsverdierne, indtil regenerering
af taktsignalet, og derefter identifikation af synkronise-
ringssignalet efter dekodningen.

2. Fremgangsmade ifglge krav 1, k en d e t e g-
net ved, at efter identifikation af synkroniserings-
signalet opretholdes synkroniseringen ved at erstatte den
styring, der er en funktion af forskellen mellem spids-
verdierne, med en styring ved hjalp af forskellen mellem
hvid- og sortniveauerne og ved at erstatte den styring,
der er en funktion af spidsverdiernes sum, med en styring
ved hjzlp af et i hvert af multiplekssignalets linier in-
deholdt niveaufikseringssignal.

3. Fremgangsméde ifglge krav 1 for et fjernsyns-
system med 625 linier og en taktfrekvens pa 20,25 MHz
og tidsdelt multipleks af duobinzrt kodede digitalsigna-
ler indeholdende et synkroniseringssignal pr. linie og tids-
komprimerede luminans~ og chrominansanalogsignaler, og
hvor forholdet mellem digitalsignalernes og analogsigna-
lernes amplituder er mellem 80% og 100%, k ende t e g~
net ved, at der i lgbet af den fgrste fase anvendes

en tidskonstant mellem 100 ms og 1 s til styring af for-
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sterkningsfaktoren og en tidskonstant som tilnmrmelsesvis

er lig med varigheden af en linie ved behandlingen af det

til signalet tilfgjede javnspzndings- eller javnstrems-
niveau.

4. Fremgangsmade ifglge krav 2 og 3, ke n d e-
tegnet ved, at der under opretholdelsen af synkroni-
seringen anvendes en tidskonstant, hvis stgrrelse er mel-
lem 1 us og 5 us ved behandlingen af det til signalet til-
fgjede jmvnspzndings- eller jevnstrgmsniveau.

5. Apparat til synkroniseringsadskillelse i et
transmissionssystem med tidsdelt multipleksering af digi-
talsignaler indeholdende et synkroniseringssignal og ana-
logsignaler, k ende tegnet ved, at det i rzkke-
fglge i signalvejen omfatter:

a) en forstzrker (24) med variabel forsterkningsfaktor
(G,

b) en summeringskreds (26) til tilfgjelse af et indstille-
ligt jz=vnstrgms- eller jazvnspzndingsniveau til det for-
sterkede signal,

c) organer (36, 38) til detektering af spidsverdierne af
det fra summeringskredsen afgivne signal,

d) organer (50, 54) til styring af forsterkningsfaktoren
(G), som funktion af forskellen mellem nzvnte spidsvar-
dier,

e) organer (48, 56) til indstilling af jevnstrgms~ eller
jevnspazndingsniveauet som funktion af summen af spids-
verdierne, og

f) organer (30, 68, 70, 72, 74, 76) til dekodning af det
fra summeringskredsen (26) afgivne signal og regenere-
ring af taktsignalet og synkroniseringssignalet.

6. Apparat ifglge krav 5 for et teletransmissions-
system, k endetegnet ved, at det omfatter om-
skifterorganer (52) til som svar pé& regenerering af syn-
kroniseringssignalet at styre forstzrkningsfaktoren (G)

i afhengighed af differensen mellem hvid- 0g sortniveauerne

og indstille javnstrgms- eller j®vnspendingsniveauet som
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funktion af et fikseringsniveau for signalet.

7. BApparat ifglge krav 6 for et fjernsynssystem
med 625 linier med en taktfrekvens pa 20,25 MHz til tids-
delt multipleksering af duobinart kodede digitalsignaler,
der indeholder et synkroniseringssignal pr. linie, og tids-
komprimerede luminans- og chrominansanalogsignaler, idet
forholdet mellem digitalsignalernes og analogsignalernes
amplituder er mellem 80% og 100%, k e n detegnet
ved, at styreorganerne (54) har en tidskonstant mellem 100
ms og 1 s.

8. Apparat ifglge krav 7, k end e tegnet
ved, at organerne til indstilling af jevnstrgms- eller
jevnspendingsniveauet har en tidskonstant af samme stgr-
relse som varigheden af en linie, ndr styringen ved
hjzlp af summen af spidsniveauerne finder sted, og mel-
lem 1 og 5 ps ndr styringen ved hjzlp af fikseringsniveau-
et finder sted.

9. Apparat ifglge krav 7 eller 8, k ende t e g-
n et ved, at fikseringsniveauet tilvejebringes af eksemp-
leringsorganer (64) med en omskiftningsvarighed p& om-

kring 10 ns.



DK 165038 B

FI1G.1.

o L
.

64.us

ST

RN R T

81—

FIG.2.

52——-—

FI1G.3.



DK 165038 B

HANLITAWYIYNDIS

AVIAINIONGYI 4T

AN V4

TUNId

-4004
Hl =SdId
Y.LYda

AW TINASIT

7 Ol4



DK 165038 B

FIG.5.

FIG.6.




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

