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(67) Die Erfindung betritft eine Geratekombination zur
Bodenbearbeitung und Aussaat. Die Geréte solcher
Kombinationen, beispielsweise eine Kreiselegge und eine
nachgeordnete Drillmaschine werden mit
Dreipunktanbauvorrichtungen miteinander verbunden. Bei
der Vielfalt der Geréatetypen unterscheiden sich die
Anbaupunkte sehr erheblich. Um die Drillmaschine eines
Typs an moglichst viele Kreiseleggen verschiedener
Hersteller ohne besonderen Umriistaufwand anbauen zu
kénnen, wird erfindungsgemas vorgeschlagen, die Lenker
der Dreipunktanbauvorrichtung mit Mitteln zu versehen,
mit denen sich ihre Absténde zusinander am gemeinsamen
Kopplungsrahmen verdndern lassen und weitere Mittel
vorgesehen sind, mit denen eine Lage- und/oder
Richtungsanderungen der erfindungsgemaf zwaeiteilig
ausgefiihrten unteren Lenker ermdglicht wird. Dazu sind
die unteren Lenker mit Klemmstiicken an einer
Quertraverse des Kopplungsrahmens befestigt und mit je
einem Schwenkarm versehen. Figur
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Patentansprilche:

1. Ger#dtekombination zur Bodenbearbeltung und Aussaat, die aus einem vorlaufenden, an der
hydraullschen Aushebsvorrichtung des Traktors angebauten Bodenbearbeitungsgerét und einer
mit einer Dreipunktanbauvorrichtung am Bodenbearbeitungsgerét angekoppelten Sémaschine
besteht, dadurch gekennzelchnet, daR zur Kopplung der Geréte (1, 2) ein Kopplungsrahmen (4)
vorgesehen ist, der einerseits die Schnellkoppelglieder (8, 9) zum Anschluf der Drillmaschine (2)
trdgt und an dem andererseits die Lenker (6, 6, 7) der Dreipunktanbauvorrichtung (3) befestigt sind,
wobei die Lenker (6, 6, 7) der Dreipunktanbauvorrichtung (3) mit Mitteln (14, 16, 16, 17) zur
Verénderung ihrer Abstéinde voneinander am Kopplungsrahmen (4) befestigt sind und aus zwei
Tellstlicken (18, 19) bestehen, die untereinander mit Mitteln (19-23) zur Richtungsénderung und/
oder zur Ldngenénderung verbunden sind.

Gerédtekombinationen nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet, daf8 die unteren Lenker (5, 6)

starr am Koppiungsrahmen (4) befestigt sind und die Kopplungsebene (29) der am

Kopplungsrahmen (4) angeordneten Schnellkopplungsglieder (8, 3) mit der Kopplungsebene (30)

der komplementéren Schnellkopplungsglieder {10, 11) der Drillmaschine (2) im Augenblick des

Beginnes des ¥ pplungsvorganges eine zueinander geneigte Lage unter Einschluf eines nach

unten offenen Winkels (31) einnimmt.

3. Geréitekombination nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, daf3 die unteren Lenker (5, 6)
auf einer Quertraverse (12) des Kopplungsrahmens (4) mit Klemmstticken (16, 17) stufenlos quer
verschieblich und feststellbar befestigt sind.

4. Gerdtekombination nach Anspruch 1-3, dadurch gekennzeichnet, dal der eine Teil des zweiteiligen
unteren Lenkers (5, 6) als Schwenkarm (19) ausgebildet ist, der an dem vorlaufenden
Bodenbearbeitungsgerat (1) befestigt und mit einer Klemmschraube (22) zur Einstellung
verschiedener Lagen versehan ist.

»

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet

Die Erlindﬁng betrifft eine Gerdtekombination zur Bodenbearbaitung und Aussaat fir den Einsatz in der Landwirtschaft,

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Es sind Gerdtekombinationen bekannt, bei denen mehrere Geriteeinheiten miteinander kombiniert sind. Als vorlaufende
Bodenbearbeitungsgerate werden oft Kreiseleggen eingesetzt, 's am Traktor mittels der hydraulischen Anbauvorrichtung
angebaut sind. Ihr folgen weitere Bodenbearbeitungswerkzeuge wis Kriimelwalze, die den Boden saatfertig bearbeiten. Zur
gleichzeitigen Aussaat sind Sémaschinan oder zum Diinger, nachgeordnet. Diese Geréteeinheiten werden mit
Dreipunktanbauvorrichtungen an die vorlaufende Geridtesinheit angekoppelt.

Die Koppeleinrichtungen bestehen dabei in der Regel aus zwei Unterlenkern und einem Oberlenker, die beide Gerédteeinheiten
starr miteinander verbinden. Angehoben wird die gesamte Gerdtekombination mit der Traktor-Hubeinrichtung. Solche
Anordnungen sind beispielsweise in der DE OS 1940988 dargestellt.

Werden die Geréteeinheiten von einem Hersteller gefertigt, bestehen in der Kombinationsméglichkeit keine Probleme. Oftist es
jedoch erwiinscht, Gerdteeinheiten verschiedener Hersteller miteinander zu verbinden. Dies fiihrt jedoch zu aerheblichen
Schwierigkeiten, wenn die Koppelpunkte der Geréteeinheiten entsprechend der spezifischen Konstruktion der Gerite
voneinander abweichen. So sind beispielsweise eine Vielzahl verschiedener Kreiseleggen im Einsatz, welche die
unterschiedlichsten Koppelpunkte fiir nachfolgende Geriiteeinheiten aufweisen. Bei weitem nicht alle Hersteller riisten ihre
Geréte mitgenormten AnschluBpunkten aus, oder sehen iberhaupt kaine AnschluBmaglichkeiten fiir Nachfolgegeréte vor, Das
trifft umgekehrt auch auf die Nachfolgegeréte zu, also auf Simaschinen, Diingerstreuer und dhnliches.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist, die Kombination verschiedener Gerateeinheiten unterschiedlichen Typs mit voneinander abweichenden
Kopplungspunkten zu erleichtern.

Waesen der Erfindung

Die Erfindung stelit sich zur Aufgabe, eine universell ein~etzbare Drelpunktanbauvorrichtung zur Kopplung zweier oder mehrerer
Gerdteeinheiten verschiedenen Typs zu einer Gerdtekombination zu schaffen, mit der ohne besonderen Aufwand eine
Anpassung an die unterschiedlichen, in ihren Abstédnden von einander abweichenden AnschluBméglichkeiten des
Nachfolgegerates an das Vorlaufgerét, z.B. zwischen einer Drillmaschins und einer Kreiselegge méglich ist.
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Erfindungsgem¥B wird das dadurch erreicht, daB aur Kopplung der Ger#iteeinheiten ein Kopplungsrahmen vorgesehen Ist, dor
einerseits die Schnellkopplungsglieder zum AnschluB der Drillmaschine trdgt und andererseits die Lenker der
Dreipunktanbauvorrichtung. Erfindungswesentlich ist dabeli, daB die Lenker der Dreipunktanbauvorrichtung, insbesondere die
unteren Lenker, mit Mitteln zur Verinderung threr Absténde vonelnander am Kopplungsrahmen befestigt sind und aus 2wel
Teilstiicken bestahen, die untereinander mit Mitteln zur Richtungséinderung und/oder zur Lingeninderung verbunden sind.
Die unteren Lenker sind starr am Kopplungsrahmen befestigt. Die wirksame L4nge des Oberlenkers Ist dabel stets gréBer als die
Léngen der unteren Lenker vorgesehen, wodurch die Kopplungsebene der am Kopplungsrahmen vorgesehenen
Schnellkopplungsglieder gegenilber der Kopplungsebene der komplementéren Schiellkopplungsglieder der Drillmaschine im
Augenblick des Beginnes des Kopplungsvorganges (tiefste Lage des Vorlaulgeriites) eine zueinander gencigte Lage unter
EinschluB eines nach unten offenen Winkels einnimmt.

Zur Verstellung des Abstandes der unteren Lenker sind die Lenker auf einer Quertraverse des Kopplungsrahmens verschieblich
und feststelibar mit Klemmstilcken befestigt.

Der dem Vorlaufger&taugekehrte Tell des zweitelligen unteren Lenkers ist als Schwenkarm ausgebildet, der sich gegeniiber dem
anderen Teil dos Lenkers nach oben und unten verschwenken und mit einer Klemmschraube festlegen 18Bt, Zur Ergiinzung
dieser Einrichtung dient eine senkrechto Lochreihe am Kopplungsrahmen als Mittel zur senkrechten Abstandstinderung des
oberen Lenkers, der seinerseits in bekannter Welse lingenverénderlich ist. Die Verstellmdglichkeiten der Lenker, insbesondere
die Querverschieblichkeit der unteren Lenker am Kopplungsrahmen in Verbindung mit ihrer zweiteiligen Cestaltung schafft
erfindungsgemiB den Vorteil einer hchst variablen Anpassungsfihigkeit der Dreipunktanbauvorrichtung an die
verschiedensten Anbaumdglichkeiten unterschiedlicher Fabrikate des Vorlaufgerites.

Ausfihrungsbeispiel
Die Erfindung wird an Hand eines Ausfilhrungsbeispieles niher erldutert. In der zugehdrigen Zeichnung zeigen

Fig.1: s hematische Darstellung der Dreipunktanbauvorrichtung mit Scawenkarm
Fig.2: Darstellung des Kopplungsrahimens.

2Zwischen der Kreiselegge 1 als Vorlaufgerit und der Drillmaschine 2 als Nachlaufgerét der Geridtekombination ist die
Dreipunktanbauvorrichtung 3 angeordnet. Zur Dreipunktanbauvorrichtung 3 gehdren der Kopplungsrahmen 4, die unteren
Lenker 5, 6 und der obere Lenker 7. Am Kopplungsrahmen sind die Schnelikopplungsglieder 8,9 angebracht, ihre
komplement#iren Schnellkopplungsglieder 10, 11 befinden sich an der Drillmaschine 2. Der Kopplungsrahmen 4 ist aus einer
Quertraverse 12 und einem in der Mitte aufgesetzten senkrechten Tragarm 13 gebildet. Anderseits des Kopplungsrahmens 4 ist
der obere Lenker 7 an der Lasche 14 mit mehreren Bohrungen 15 befestigt und unten auf der Quertraverse 12 die unteren
Lenker 5,6 mitKlemmbiigeln 16 und Klemmplatten 17 als Mittel zur Verénderung der Absténde der Lenker 5, 6, 7 untereinander.
Die unteren Lenker sind in 2zwei Teilen 18, 19 ausgefihrt, wobei der eine Teil als Schwenkarm 19 am anderen Teil 18 schwenkbar
um den Bolzen 20 gelagert ist, Ein Langloch 21 am Teil 18 und eine Klemmschraube 22 erméglicht eine Verschwenkung und
Feststellung des Schwenkarmes 19 in verschiedene Lagen. Die Lingeninderung der unteren Lenker 5, 6 wird iber eine weitere
Lochgruppe mit Bohrungen 23 im Teil 19 realisiert. Die Lenker 5, 6, 7 sind entsprechend an Befestigungspunkten 24, 25 der
Kreiselegge 1 angebracht, die wiederum mit den Lenkern 286, 27 an der Traktor-Hubanlage 28 angelenkt ist.

Die Kopplungsebene 29 der Schnellkopplungsglieder 8, 9 nimmt im Moment des Einkuppelvorganges mit der
Kopnlungsebene 30 der komplementéren Schnellkopplungsglieder 10, 11 eine geeignete Lage ein, die einen nach unten offenen
Winkel 31 einschlieft.
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