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Pro lokalizaci zény na povrchu vyuZiva tento systém déleni
povrchu na zény, ve kterych: povrch je rozd&len do i &asti ve
dvou smérech, déle do deviti z6n, které jsou oznateny jako
prvni stupeft a kterym je piifazeno &islo 1 aZz 9; kazdd ze zon n
je rozdélena stejnym zplisobem do deviti zon n+1, kterym je
opét pFifazeno &islo od 1 do 9, pfi¢emZ z6na s¢ stupném n je
zZnazoména sekvence n &isel, které obsahuii &islo pisluiné
z6ny a viechna &isla zon niZsich; tento systém sestava

z prostfedkd pro urdeni sekvence z6ny se stupném n, ve které
se nachazi zéna Z k lokalizaci, pfitemZ n je maximalni
hodnota, ve které je povrch zdny Z obsazen a dale sc jedna o
prostfedky pro manipulaci s touto sekvenci,
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CISELNE SOUSTAVY S8
Meéfici a lokalizatni systém vyuZivajici [iﬁlil’ﬁdghtﬁ a devét a zpiisob jeho pouZiti

Oblast techniky:

Pfedmét vyndlezu se tykd méfictho a lokaliza&niho systému vyuZivajiciho
Ciselné soustavy se zakladem 3 a 9 a zplisob jeho pousiti pro definici a lokalizaci
zény v prostoru. UmoZiiuje zvIasté numerickou lokalizaci z0ny v prostoru a v ¢ase.

Vyuii.va'l se zv]asté, ale ne jenom, v geografickych a kartografickych oblastech.

Dosavadni stav techniky:

Aktuélni métic{ systémy jsou z4vislé na konkrétnich zptisobech pouZivanych v
jednotlivych zemich a osobach, které je uivaji. V dne¥ni dob& je jih velky podet a
jsou zatim malo harmonizovény. Desetinny systém je dnes v celém svéts nejcastéji
pouZivanym a dé se konstatovat, ¢ metricky systém, vytvofeny ve Francii v roce
1795 dosahl behem poslednich dvou stoleti jisty usp&ch. Mezinrodni jednotkovy
systém byl vytvofen v roce 1960 a v témZe roce byly vytvofeny také mezindrodni
jednotky.

Mezinarodni systém definoval sedm zakladnich jednotek, které jsou metr
(délka), kilogram (hmotnost), sekunda (as), ampér (intenzita elektrického prouduy),
kelvin (teplota), mol (kvantita materidlu) a kandela (intenzita svétla). Mezi t&mito
sedmi zékladnimi jednotkami jicg' Sest vyuZiva desetinny systém. Pro jednotky jsou
znémy nézvy jako deka (10), hekto (10%), kilo (10%), mega (10%), giga (10°), atd. Pro
mensi hodnoty jsou uZivané terminy jako deci (10™), centi (10?), mili (10), mikro
(10%), nano (10), atd.

K méfeni dasu se neuZiva systém desetinny, ktery je nejCastéji vyuzivany, ale
jde o smieny konkrétni systém se zakladem 60: 60 sekund tvofi minutu, 60 minut

tvoli hodinu, 24 hodin tvofi den a rok je tvoten 365 dny.

Pro méfeni Ghld nenf také pouZivan desetinny systém: kruh ma 360 stupfi (4
krat 90 stupiid), mens$i hodnoty neZ stupné jsou minuty ({thel m4 60 minut) a sekundy

(Jedna minuta ma 60 sekund).
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Je tedy otdzkou, zda byl tento vybér, ktery byl zvolen b&hem adopce riiznych
jednotek a riznych zékladnich systémovych mezindrodnich jednotek, vhodny. Je
viak tfeba poznamenat, 7e tyto jednotky pfedstavuji jistou miru nesourodosti: v
jednom pfipadé se zvolil systém desetinny (délka), v druhém p¥ipad¥ se zvolil systém
hexadesetinny (€as) a v tfetim pipadé (méfeni Ghid) se zvolil systém Eastedné
hexadesetinny (90 a poté 60).

Déle je moZné poznamenat, Ze to neni tak davno (v letech 1990) co se v oblasti
geografie zvolil Ctvrty systém, ktery je jest® komplexndjdi pro definovéni
geografického umisténi bodu na zemi: zde se nevyuZivaji dva ale tfi systémy riznych
jednotek na zafizenich GPS ("Global Positioning System"), ktery umotiuje zpFesnit

vzhledem k satelitim umist&ni bodu na povrchu zemé& nebo v prostoru.

Zemé&pisna Sifka a zemépisnd délka bodu jsou ve v&$ing systémt GPS
definovany nejdfive pomoci Ghli (zaklad je 360), poté v minutéch (zéklad je 60),
poté jiZ ne v sekundéch (zéklad 60), ale v tisicindch minut (zéklad je 1000).

Profesiondlni pfijimate GPS, které jsou daleko pfesn&jsi, uZivaji také vhel,
minutu, sekundu, pak desetiny sekund (desetiny, setiny, tisiciny, atd).

Dale je vhodné poznamenat, Ze pro jednotky mé&Fici vzdalenost, neni metr jako
mezinérodni jednotka uZivin v mnohych oblastech: jedna se naptiklad o namotni
navigace - zde se vyuZzivd ndmofnich mil (jedna minuta kruhu politaném na
poledniku je 1852 m). V letecké navigaci také neni vy$ka méfena v metrech, ale ve
stopach (jedna stopa je asi 33 cm).

Pro méfeni uhld jsou definovény tfi jednotky: radian, stupeti, grad. Radian je
thel, ktery mé svilj vrchol ve stfedu kruZnice a jeho rozffeni ma stejnou délku jako
priumér této kruznice. KdyZ je primér kruZnice zvolen jako roven 1, radidn je whel,
ktery je na kruZnici také roven 1 a obvod této kruZnice je tedy 2.

Stupeii je definovin jako thel, ktery je tvofen 360 &4stmi krusnice, pfigemz je
ho moZné rozdelit na 4 homogenni &asti, které maji 90°. Stupefi je tvofen 60




minutami a jedna minuta m4 60 sekund. Stupeii je jednotka $edesatinné a VyuZiva se
pro méfeni oblouku.

Grad je definovan jako thel, ktery je tvoten 400 &4stmi kruZnice, pficem je ho
moZné rozdélit na 4 homogenni &4sti, které maji 100 gradd. Jeden grad je tvofen 10

decigrady, 100 centigrady a 1000 tisicigrady. Grad je desetinn4 jednotka pro méfeni
oblouku,

Pro méfeni Ghli zname nasledujici rovnice:
2m radiant = 360° = 400 gradt
1 radian = 180/n = 57°17°447 = 63,662 gradi.

Je zfetelné, Ze rozd&leni kruhu na stupn, minuty a sekundy neni prili§
praktické pro jednotky mensi neZ je sekunda vihlu, jednotka, ktera je velice uZivani
napfiklad v astronomii: logika zékladu 60 by m&la predpokladat rozd&leni do 60
Casti sekundy a dale takto délit oblouk podle Sedesatinného systému: to viak nebylo
provedeno a zdé se, Ze je pro uZivatele jednodud¥i vyuzivat desetinny systém pro
jednotky méfeni dhll men3i ne je sekunda. Umisténi hv&zd se na obloze definuje s
plesnosti v centimetrech, tisicinich nebo desetitisicinich sekund, Hvézdafské
dalekohledy které vyuZivaji téchto jednotek, které jsou zfidka kdy také vyuzivany i v
neprofesiondlnich astronomickych brylich.

Na druhou stranu je nutno poznamenat, Ze grad se vyuziva zvI4ts v topografii,
v triangulacich a pro méfeni hld b&hem zvednuti bodd. Tacheometrie, teodolity,
holometrické alilady nebo nivelace, sklonoméry vyuZivaji vétdinou procentaZe a to
setiny minut pro méfeni svahéi nebo whll. V letecké nebo vesmimé fotogrametrii jsou
snimky a fotografie zhotoveny ptistroji vyuZivajici zamifeni, které je definovano ve
stupnich pro objektivy s polem (90°,...): analogické nebo analytické stereorestitutory

vyuZivané v aerotriangulaci,...

Co se tyte umisténi bodu na povrchu zems je jeho zméfeni dobré poridit

dvojim zptisobem: jeho zem&pisné délka a $itka jsou ob& dvé urfeny ve stupnich.



VyuwZiti radianu a gradu neni jiZ zcela nezbytné, nebot’ nerozsifuji soufadnice bodu

na zemi.

Co se tyte zemépisné délky, je dileZité mezindrodni doporudeni - polednik
Greenwich: rozliSujeme zemépisnou délku od 0 do 180° na vychod od poledniku
Greenwich a zem&pisnd délka 0 a% 180° na zépad od tohoto poledniku. Co se tyce
zemepisné $ifky, odkazem je rovnik: rozlidujeme zemépisnou ffku na severu, kters
se pohybuje od 0 do 90° a jiZni zemé&pisnou ¥itku, kters se také pohybuje od 0 do
90°, kdyZ se pohybujeme smérem k jihu od rovniku. Tento systém je zaloZen na
principech déleni zemé na dvé &4sti a to od poledniku, ktery byl urden v roce 1884 v
Greenwich, coZ je mésto umisténé na vychod od Londyna v Anglii; zemi také
rozd€lujeme horizontdln€ podle rovniku. Tyto &ty zbny jsou schematicky

znazornény na obréazku 1.

KaZdy bod, nachdzejic{ se na zemi, se musi nutn& nachézet v jedné z téchto
Ctyf 26n a viechny nyni uZivané systémy, vyuHvajici geografické soufadnice, zvI4t&
pak systémy pro navigaci lodni, vzdu$nou a v ned4vné dob& také navigace na zemi
jsou zaloZeny na tomto principu. Systém urovani pfesné polohy pomoci satalitu

GPS je také zaloZen na tomto principu rozdéleni zemé.

KdyZ se omezime na celé stupn, je tento princip urfovéni pfesné polohy
zaloZen na rozdé&leni zemé do 4 z6n s 16 200 sektory (180 x 90), nebo celkové 64
800 (4 x 16 200) sektory. Tento systém ma vyhodu v tom, e je velice jednoduchy a
Ze je shodny s klasickym systémem presného ur&ovani polohy bodd, ve kterém se
také rozlisuji 4 26ny:

- 2Z6nal:++:o0sax aosay pozitivni (Sever - Vychod)
- z6na2:+-: osax pozitivni a osa y negativni (Jih - Vychod)
- z6na3: -+ osa x negativni a osa y pozitivni (Sever - Zépad)

- z6na4:--:osaxaosay negativni (Jih - Zapad).

KdyZ pfirovndme vodorovnou osu x polednikéim a osu y rovnobézkam, pak

jsou osy x rovnik a osy y polednikem Greenwich.



V kaZdém pfipad€ tento princip rozdéleni predstavuje nevyhodu uZivani
Sedesatinového systému, jako je tomu u vihli. Tento princip vyuziva prvniho déleni na
zdklad€ kruhu s 360 stupni, ktery je dglitelny 4 po 90 stupnich, coZ umoZituje
definovat ploché hly (180°) a kolmé whly (90°). Nésledné& vyuziva dedesatinového
systému, tedy se zakladem 60 pro minuty a sekundy: neni zde tedy Z4dna kontinuita
ani logika mezi prvni m&mou jednotkou (stupefl) a sekunddrnimi jednotkami
(minuta, kter4 je 1/60 stupng) a sekunda (ktera je 1/60 minuty a 1/3600 stupng).

Pro odstranéni této nevyhody navrhujeme uZivéni d€leni kruhu ne stupni, ale
grady (kruh ma 400 gradd, coZ je délitelné do 4 sektord po 100 gradech). Toto
rozdgleni zachovavé ploché Ghly (200 gradi) a kolmé thly (100 gradt) a dale se
vyznatuje vyhodou kontinuality, protoZe sekundarni jednotkou jsou decigrady (1/10
gradu), centigrady (1/100 gradu) a miligrady (1/1000 gradu). Mimo to lze
konstatovat, Ze tento systém je velice ¥iroce vyuZivin ve Francii Néarodnim
geografickym institutem (IGN), zvI4$t¢ pak v projektech Lambert 2, které jsou
vyuzZivany ve viech mapich tohoto institutu.

KdyZ vyuZijeme jednoho nebo druhého z vyde popsanych systémid dé&leni,
pofad tento princip rozd&leni pfedstavuje ur&itou nevyhodu ve stanoveni presné
polohy bodu 2 ned4va presnost tomuto méfeni ani Z4dné dal¥f informace o pfesnosti
tohoto méfeni. Jeden stupei kruhu tak pfedstavuje délku poledniku 111 km, minuta
1852 m a sekudna 30, 9m. V realits nedefinujf soufadnice bod, ale zénu, jejich?
rozméry (vyjadiené ve stupnich, minutich nebo sekundach) zaleZ{ na pfesnosti nebo

nepiesnosti méfeni.

Podstata vynilezu:

Pfedmét vynalezu se tykd odstran&ni vySe uvedenych nevyhod. Tohoto je
dosaZeno pfedpokladem lokalizaéniho systému pro lokalizaci zény v prostoru
vzhledem k piedem urdenému bodu, ktery se nachézi na povrchu. Podle predmétu

vyndlezu tento systém uZivé déleni povrchu na zony ve kterych:

- povrch je rozd&len do 9 zén prvniho stupné a to rozdélenim

zemé na tfi &asti ve dvou riznych smérech,




- kazdé z t€chto z6n je ptid&leno &islo od 1 do 9,

- kaZdd z6nma n, piemZ n je lislo v&tdi nebo rovné 1, je
rozd€lena stejnym zplisobem do zén n+1, které jiZ nemaji oznaeni prvoi
stupen, a znovu je kaZdé z t&chto z6én pfidéleno &islo od 1 do 9,

- z0na se stupnZm n je urlena sekvenci, kterd se vyznaluje n
Cisly, které oznaluji dané zény a dale je upfesnéna zénami n-1, které jsou
také oznadeny &isly,

- systém sestdvajicici z prosttedkil pro zji¥&ni sekvence
upfesnéni polohy bodu zény prvniho stupng n, ve které se nachézi zéna,
kterou je potfeba lokalizovat na zemi, pfiem n je maximélni hodnota,
kde je z6na na lokalizaci umisténa, stejng jako prostfedky pro pfeneseni
a/nebo obdrZeni a/nebo znizomeni a/nebo vyusiti této sekvence ur&ovani
pfesné polohy bodu.

Vyhodn& je povich ve tvaru kruhu, ktery je predem rozd&len do 6 stejnych
sektorll, devét zén prvniho stupné je ziskdno pro kaZdy sektor vydélenim sektoru
tfemi stejnymi sektory a dv&mi centrovanymi kruhy na stfedu povrchu, pfi¢em?
kaZdi ze z6én prvnfho stupng je dile délena stejnym zplisobem do zén n+1 do t¥
sektoril a dvémi vycentrovanymi kruhy na stfed kruhovitého povrchu.

Je vyhodné, aby kruhy mély polomér takovy, ktery by zaji¥toval kaZdé ze z6n
n stejné velky povrch.

Stejng tak je vyhodné, aby kruhy mély takovy polomér, ktery by zajidtoval
kaZdé ze z6n konstantni &itku radialy.

Podle jednoho z vyznakii predmétu vynélezu, v pripads, %e je povreh kulovy, je
zéna, kterou je potfeba lokalizovat rozdélena vzhledem k pfedem zvolenému
poledniku na kulovém povrchu, piitemZ tento kulovy povrch byl rozd&len do 2
hemisferickych zén a to prostfednictvim radidly, kterd prochdzi zvolenym
polednikem, pfidemz téchto 9 zén prvniho stupng bylo ziskdno délenim kazdé
hemisferické zény do tf kulovych &4sti, vyhodn& stejnych, a to dvémi radialnimi
fezy podle polednikii a kazdy ze tf kulovych sektort je rozdélen dvéma svislymi,

navzdjem kolmymi radidlnimi fezy podle rovnob&¥ek.




Vyhodné je kulovym povrchem povrch zem&koule.

Podle dal$iho z vyznaki pfedmétu vynélezu, pro lokalizaci z6ny v prostoru,
tento systém sestdva z prostfedkit pro urbeni kuZelu, ve kterém se nachazi JiZ
zminén4 z0na v prostoru, pfiemZ tento kuzel ma za stfed stfed sferického povrchu a
jako smérovy vektor obvod jedné ze zén prvniho stupné n, pficemZ n je maximé4ln{

hodnota stejné jako je lokalizaéni zéna uvniti v ji zminéném kuelu.

Podle je$t¢ daldtho z vyznaki predm&tu vynalezu, tento systém systiva z
prostfedki pro asociaci viech pevnych i mobilnich bodi vzhledem ke sféfe sekvenc{

pfesn¢ho urleni umisténi zony n, ve které se jiz zminény bod nachazi.

Podle dal3ho z vyznaki predmé&tu vynalezu, tento systém sestdvé z prostfedki
pro pfeménu sekvence piesného uréenf umisténi a to dvémi soufadnicemi, kterymi
jsou polednik a rovnob&ka kulového povrchu, vzhledem k bodu, ktery byl zvolen
jako origindlni, a naopak.

Vyhodné tento systém sestivé z alespoii jednoho zafizeni, které by obsahovalo
recepini prostfedky pro pHjimani lokalizagnich signdld, dale prostfedky pro
propoCet, které jsou nutné pro upfesn&ni sekvence umistini zény n, ve které se
zafizeni nachézi, pfi¢em? pfislutnd zéna n byla zvolena tak, aby korespondovala s
pfesnosti lokalizaéniho sign4lu.

Velice vyhodng jsou lokalizaZni signaly vysilény orbitalnimi satelity, které

krouzi kolem zems.

Dile je také vyhodné, aby vye zmin&né zatizeni piedstavovalo také butikovy
terminal telefoni sitg, kterd by spo&ivala v mnoZstvi stanic pro lokalni pfenos, které
jsou urgeny pro spojeni s pfsluinou stanici, pfitem? kazd z lokélnich stanic vysila
lokalizaéni signal ozna&ené sekvence z6ny n, jejiZ stupeii je stejny nebo vys$¥ nez je
maximalni hodnota pfislu$né butiky lok4lni stanice a dile tento terminal sestava z

prostiedkil pro vyznadeni odpovidajictho oznageni sekvence.



Podle daldiho z vyznakd predmétu vynalezu, tento systém sestavd z
geografické mapy, kterd znézoriiuje jiZ zmin&né rozdéleni zemé do zén s pislusnym
oznafenim n a znizomuje také sekvence oznateni téchto z6n, pfidemZ stupeit n je

zvolen tak, aby bylo moZné ho adaptovat na méfitko mapy.

Podle dalstho z vyznaki pfedmétu vynalezu, tento systém sestiva z nastroje,
ktery je uréen pro zaostfenf k bodu a z prostfedkd pro zaostfeni nistroje v ptedem

zvolené z6né a to vzhledem k sekvendni osnove.

Je vyhodné, aby byl povrch, kde se nachézi z6na k lokalizaci, numerickym
obrazkem, ktery je tvofen pixely, pfi¢emz rozdéleni zon na obrizku je adaptovatelné

na velikost a &islo pixelu obrazku.

Podle daliiho z vyznaki pfedmétu vynélezu, tento systém sestava z kalkulatoru
na konverzi &islic se zékladem 10 na zdklad 9 a opa&né.

Pfedmét vyndlezu se také tykd geografického lokalizadntho postupu pro
lokalizaci z6ny na zemi vzhledem k pfedem urdenému poledniku zems. Podle
pfedmétu vynilezu tento postup spodiv4 v nasledujicich etapéach:

a) rozdelit zemi do dvou hemisferickych zén a to pomoci radidlniho fezu,
prochézejiciho polednikem,

b) rozddlit povrch kadé z hemisfér do zém n, &ehoZ je dosaZeno
postupnym rozd€lenim ka?dné zony se stupndm niZ¥im n-1 a to do tfech
sferickych sektor(l, vyhodn& identickych, dvémi radidlnimi fezy, z nich
kaZdy je veden polednikem a kazdy ze tfi sferickych sektord dvémi
kolmymi fezy, pfiemz kaZdy je veden rovnob&Zkou a n je &islo rovné
nebo vétsi nezZ 1,

c) pfifadit pfedem zvolen4 &isla 1 - 9 kaZdé ze zon se stupnénm 1 do kazdé
zdny nizsi n-1,

d) zjistit umisténi zony k lokalizaci a to asociaci &isel z6n s oznatenim 1
aZ n, a podle znaménka, které informuje o hemisferické z6n&, ve které se

nachazi lokaliza¢ni z6na a tak ziskat sekvenci oznadeni této z6ny,



e) predat a/nebo obdrZet a/nebo oznimit a/nebo pouZit tuto oznadovaci

sekvenci.

Piehled obrazkd na vvkresech:

Pfedmét vyndlezu je dale popsin a vysvétlen prostfednictvim obrazki na
vykresech, které znizorfiji jednu z vyhodnych provedeni pfedmétu vynilezu, ale
nijak nelimituji jeho podstatu a je na nich zndzorn&no:

Obrazek 1 znézorfiuje rozd&leni plochého povrchu zény podle vyse zmingného
klige.

Obrézek 2 zndzorttuje pliklad rozdéleni povrechu zény do deviti 4sti podle
predmétu vynilezu.

Obrazek 3 znézorfiuje rozd&leni povrchu zény do 81 &4sti (nebo 100 se
zdkladem 9) podle pfedmétu vynédlezu;

Obrazek 4 zndzoriiuje rozd&leni kruhového povrchu do 18 (20 se zikladem 9)
z6n, potom 54 (60 se zdkladem 9) a rozd&lenf kruhového obvodu do 486 sektori
(600 se zakladem 9) podle pfedmétu vynalezu;

Qbrazek 5 zndzoriiuje rozd&leni povrchu zem& do 18 zén podle pfedmétu
vynélezu.

Obrazek 6 zndzorfiuje rozdéleni povrchu zény do 6561 zén (10 000 se
zékladem 9) podle pfedmétu vynalezu;

Obrazek 7 znazorfiuje variantu rozd&leni, které je zndzornéno na obrizku 6,

kde jsou soufadnice oznadeny se zdkladem 9;

Obrézek 8 znézorliuje mapu povrchu zemé, kterd je rozdélena do zén podle

stupfiti, podle pfedmétu vynélezu;




Obrazek 9 znazoriiuje mapu Evropy, kterd je rozdélena do sekundarnich
stupii, podle pfedmétu vynalezu;

Obrazek 10 znazoziiuje mapu Francie, rozd&lenou do dal3ich podstupiiti, podle

pfedmétu vynilezu,

Obrazek 11 znézoruje mapu PatiZe, rozd&lenou do dal§ich podstuprid, podie

pfedmétu vynalezu;

Obrézek 12 znizoriiuje mapu patffské &tvrti, kterd je rozdélena do dalsich
podstupiid, podle pfedmétu vynalezu;

Obrazek 13 znizoriluje buzolu nebo kompas, kterd je adaptovatelni na
rozdelen kruhu do 486 sektorii (600 se zékladem 9), podle pfedmétu vynélezu;

Obrézek 14 znizomiuje lokalizalni geografické za¥izeni podle pfedmétu
vynélezu.

Obrdzky 15 a 16 zndzoriuji tomografické pohledy na lebku &lovéka, respektive
znazoriiuji pohled podélny a pfitny;

Obrazek 17 znézoriuje hodinky nebo hodiny, které jsou adaptované na
rozdéleni zemé do 18 &4sti.

Obrézek 18 zndzorituje variantu hodinek nebo hodin, které jsou znézornény na
obrézku 17, na kterych je viak &as znézorfiovan se zdkladem 9.

Podrobny popis vynalezu:

Piedmét vynalezu navrhuje systém, ktery jiZ nevyuziva desetinny systém se
zékladem 10, ale uZivé systém se zdkladem 9.

Objekt, at’ uZ se jednd o ploché zény, uzaviené nebo ne, miZe byt obklopen

polygonem se tfemi nebo &tyfmi stranami, které, v tomto poslednd zmingném



pfikladé, mohou byt zvoleny ve tvaru &tythranu lichob&Zniku, rovnob&Zniku,
obdélniku nebo &tverce. Podle pfedmétu vynélezu kard4 strana (kazdd ze dvou
dimenzi, kterou oznatujemem &ifka a délka) tohoto uzavieného obrysu je rozdslena
do tfi Easti, coz definuje devét vnittnich zén polygonu (pravouhly v pripadé obrazku
2), ktery je zndzorn&n na obrazku 2.

Nyni je dileZité definovat oznateni t¥chto deviti zén a to napiiklad
nasledovné:

- centrdlni z6na "Stfed" je oznadena &islici 1.

- zona "Sever", kterd je umisténa nahofe od "Stfedu" je
ozna&ena &islici 2.

- zbna "Vychod", kter4 je umisténa na pravo od "Stfedu" je
oznalena &islici 3.

- z6na "Jih", kterd je umist&na pod "Stfedem" je oznalena &islici
4,

- zbna "Zapad", kterd je umist&na vlevo od "Stfedu" je oznaena
Sislici 5.

Cty¥i zbyvajici z6ny "Sever-Zapad", "Sever-Vychod", "Jih-Vychod" a "Jih-
Zapad" jsou oznaleny &islicemi 6, 7, 8, 9 a to podle kruhovitého oznaleni, které
navazuje na 5 vyse zmin&nych 26n, jak je zndzorn&no na obrézku 2.

Je samoziejmosti, Ze toto oznadeni a &islovani je naprosto libovolné. Viechny
dal¥f moZnosti oznadeni &isly nebo pismeny jsou mozné a to bez opudténi rdmce
pfedmétu vynélezu,

KaZda ze z6n prvniho stupn® je dale rozdélena do tH, co? umoZiuje ziskat
délitelnost kaZdé ze zén prvniho stupné do 9 zén druhého stupné. Stejnym
zpsobem, jako byl shora popsén, jsou jim pfidélena oznadeni 1 az 9, takze jsou takto
oznaceny zny jak prvnfho tak i druhého stupné a &islice, které byly pfidéleny z6nam
prvniho stupné se nasledné vyskytuji jako prvni pro oznadeni druhého stupné déleni
(obrazek 3).
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Princip déleni, ktery byl shora popsén je rozifen na viechny vy3§i stupné a

poté na stupné n.

Timto zplsobem je rozdélena ka’da zéna n, kterd se dile rozd&luje do
sekvenci nesouci jeji prvni &islo a tento princip je zachovan i pii déleni na niZsi

stupné 1 a n-1, podle z6ny, o kterou se jedna.

Logicky systém sestdvd také z prostfedkii pro determinaci a zefektivnéni
postupného déleni tfi stran polygonu a dale automatické oznadeni zén stupné n, ve
kterych se nachdzi objekt k lokalizaci, pfi¢emZ n je maximdalni hodnotou povrchu
objektu k lokalizaci, ktery se nachazi v této z6n& n.

Pfedmét vyndlezu nabizi dédle nové d&leni kruhu, ktery je rozd&len podle 3
jednotek (radian, stupeti, grad).

Konstatuje se, Ze vSechny priméry kruhu tvofi jeho symetraly. Pokud defini&ng
nazveme novou jednotku "grado", které by slouZila pro méfeni ahli v kruhu, kruh by
byl definovén nésobkem 2 &isel "gradoj".

Abychom zabranili zapamatovani nového rozdélen! kruhu do 2 jednotek,
zvolime si jako méfitko jiZ existujici jednotky (stupné a grady) a to zvolenim d&leni
polo-kruhu ne na dvé& &asti, ale na tfi sob& rovné &4sti.

Kruh je tak rozdélen do 6 sob& rovnych &ésti, které budeme nazyvat 6
zékladnich z6n nebo sektord, které jsou piikladné oznaleny &islicemi od 1 do 6 a to
bud’ v opalném sméru, neZ je tomu u hodinovych rugitek, nebo v jiném sméru, podle
potteby (obrazek 4). Cislice oznadujfci sektory jsou znézornény na obrizku 4 a

Pfedtim, neZ budeme uZivat kontinuitu metody, kter se vyuZiva u polygonu,
rozdélime sektory kruhu do tii sob& rovnych &asti a tak se kruh rozdéli na 18 sobd
rovnych sekvenci. KdyZ budeme pokrafovat v déleni tfemi a to po tieti, po &tvrté a
po paté, tak obdrZime kruh rozd&leny na 54, 162 a nésledn& na 486 sob& rovngch
Casti. Pri zékladu 9 je kruh rozdélen na 100 sobé rovnych &4sti (81 pfi zakladu 10 =




100 phi zakladu 9) a nakonec je kruh rozdélen do 6 x 100 = 600 sob& rovnych

sektort.

Cislo 486, které je vy8¥ neZ 360 (které je uZivano pro stupng) a vy$si nez 400
(uZivané pro grady), jednotkové déli kruh na malé thly, které jsou men3{ neZ jeden
stupeni nebo jeden grad. Nyni definujeme novou jednotku, kterou nazveme "grado"
(stupeti esperanto). Grado je tedy thel, ktery ma sviij vrchol ve sttedu kruhu a tento
kruh rozdéluje na 486 sob& rovnych &4sti. Tento thel d&li kruh na 486 &4sti obvodu

kruhu. Timto jsou jasné nésledujici rovnice:
2 7 radiant = 486 gradoj = 400 gradi = 360 stupii.

Obrazek 4 znézorfiuje déleni na stupn& v gradojich 10 - 10 a 0 - 600 se
zékladem 9.

Protoze pfesné urleni nové jednotky bylo provedeno rozd&lenim kruhu
nejdfive na dv& Easti, poté pétkrét vydileno 3, miZeme toto déleni 3 zachovat. Kdy?
ho provedeme &tyfikrét, ziskdme déleni 81 grado. Definién® nazveme 81 &4st grado

"minuto”,

Pii sledovén{ &tyfech dElenf tfemi minuto, opét ziskdme délitelnost 81 a tak
ziskdme i novou jednotku "sekundo".

Timto délenim polok:ruhu jsme ziskali tfi nové jednotky méfic thel kruhu

(grado, minuto, sekundo), které jsou vzdjmemné z4vislé nasledujicimi vazbami:

1 grado = 2 n/486 = /243 = 81 minutoj

1 minuto = 81 sekundoj.

KdyZ zistaneme u zékladniho principu postupného d&leni 3 a to pouze 3,
dostdvame se k nov& zvolenym jednotkdm a to délenim &isla 81, tedy &ty¥ikrat po
sobg.
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Takto definujeme:

1 sekundo = 81 sekuntrio
1 sekuntrio = 81 sekunkvaro
1 sekunkvaro = 81 sekunkvino, atd...

KaZdi z téchto jednotek nese ve svém ndzvu prefix "sekun", ktery je
nasledovin &islici (vyjadiena v esperantu), kterd urluje jeho pozici vzhledem k gradu

(tri =3, kvar =4, kvin = 5, atd...) a toto slovo je zakon&eno pismenem "o".

Co se ty€e Ghlovych jednotek, cely kruh, ktery mé z4klad 10 se d4 definovat
jako:

2m radiant = 486 gradoj = 39.366 minutoj = 3.188.646 sekundoj = 258.280.326
sekuntrio = 20.920.706.406 sekunkvaro, atd. ..

Nisledujici tabulka sleduje srovnéni postupného déleni kruhu podle 4
pouZitych jednotek (radian, stupen, grad a grado).

Tabulka 1 (srovnani radiand, stupiit, gradi a gradojii)

Jednotka |Radian |Stupefi (Jméno |[Grad [Jméno |Grade Jmeéno Grado
(zakiad 9

Kruh 27 360|stupné (°) 400|grad 486|gradoj 60(

Prvni 2n/n | 21 600|minuty (") |40 000|centigrad | 39 366 minutoj 60 00(

déleni

Druhé 1 296(sekundy 4 mil 3 188|sekundo 6 mi

déleni tis{("") 646

Z této tabulky je patmé, Ze vechny vysledky, které jsou uvedené ve sloupci
grado jsou ndsobky 3 a 9.

Také je nutné poznamenat, Ze viechna dgleni kruhu jsou od ur&itého bodu. Ten
je ve vétSin€ pfipadd umistén na spodu kruhu a postupuje nahoru v pravo a to v

opaéném sméru neZ je tomu u hodinovych rudidek.




Je také moZné ho nechat vystoupit horizontslné v levo od kruhu a to bud’
otofenim ve sméru hodinovych rugiéek nebo v opa¥ném sméru. Pro samotné méfeni
uhlu, pfedmét vynalezu navrhuje Ghlomér, ktery bude schopny méfit thly v gradojich
nebo gradojich a stupnich.

Zvy3ovani gradoje je vZdy ndsobkem 3 se zdkladem 9:
3,6, 10, 13, 16, 20, 23, 26, 30,..., 580, 583, 586, 600.

Viechny uhly jsou svoji konstrukei nasobkem tf a to ve v¥ech tfech m&Heich
jednotkach dhld.

Také jsou viechny délitelné 3, protoZe vyjadtuji jednotky, které svoji
konstrukei jsou délitelné 3.

Plochy uhel mefi asi 300 gradoj se zdkladem 9. Kolmy thel m& asil44
gradoj, 44 minutoj, 44 sekundoj, 44 sekuntrioj, atd... To znamen4, Ze pravy uhel se
ned vyjadfit celym &slem v gradojich nebo jeho podstupiit.

ZapiSeme tedy, Ze pravy thel = 144 + gradoj, kde oznadeni + zZnazortivje, Ze je
mozné d&lit 144 grado dv&mi, nebo, coZ znamena to samé, e je nutné k &islu 144
doplnit nekone&nou fadu jeho déliteld, tedy: 44 minutoj + 44 sekudnoj + ...

V takto rozdéleném kruhu na Sest sob& rovnych &4stf je polomér také vydélen
Cislem, které je délitelné 9 a ka?d4 z6na, kterd je definovans polomérem urtuje
kazdy sektor, ktery je odislovan od stfedu kruhu 2 to podle stejného zpiisobu

¢islovani, jak tomu bylo u pravothelniku.

Na obrdazku 4 je znédzornZno déleni kazdého sektoru do 9 z6n, které jsou

olislovany od 1 do 9 a kaZdé toto &islo ptisludf jednomu sektoru,

Polomer se déli na stejné ¢asti nebo jsou zvoleny tak, aby plocha zén po déleni
zistala stejnd. Podle této druhé hypotézy jsou polomé&ry vnitfnich kruht
proporciondlni, nejdfive délenim polom&ru kofenem 3, pro prvni kruh a pro druhy

kruh se jednd o déleni kofenem 3 a nasobenim kofenem 2. Tato metoda postupného




déleni kofeny na druhou poloméru, umoZiuje definovat s pfesnosti kruhy s
postupnym polomérem R, ktery je vyd&len kotenem 3, poté je R d&leno kofenem
kofenu 3 a nésledn& je R d&leno kofenem kofenem kofenu 3, atd... KdyZ k¥iZime
déleni polomértt s d&lenim dhld kruhu podle stejného klite, definujeme postupné
zény, které jsou oéislovany 2, 3, 4, S, ..., n, pfitemZ o&islovani pfislusnych z6n se
vyhodng dél4 stejn& jako u pravothelniku s interpunkci pro 6 zakladnich z6n a viemi
4 &isly pfislusnych z6n.

Nemusime také d&lit kruh na 600 gradoj, ale lze délit také 6,20 (18 v
desetinném systému, 60 (54 v desetiném systému), 200 (162 v desetiném systému)
coZ by limitovalo mnoZstvi &isel z6n v tomto ptipad® na 2, 3 nebo 4 namisto 5 podle
hypotézy déleni 600 gradoj.

V pfipad¢ déleni kruhu 600 gradoj, kazdd z 10 000 z 6 561 zén (10 000 se
zdkladem 9) kaZdého zékladniho sektoru predstavuje také piesné oéislovani 4 &isly.
Nasledng uZijeme logického systému, ktery umoziiuje automaticky ogislovat t&chto
6 561 z6n podle Ghlu vzhledem k z4kladni ose a vzhledem ke ka¥dému z polomért
(které jsou definované shora) kruht $esti zékladnich z6n.

Je samoziejmost{, Ze tato d&leni kruhového povrchu se miZe také pouZit pro
povrch elipsovy a obecnd také na viechny uzaviené nebo limitované povrchy
uzavienou kfivkou, pro kterou definujeme referen¥ni osu a centralni referen®ni bod.
V pfipadé jakéhokoli uzavfeného povrchu u¥ivame vyhodné ohranieny kruh (nebo
elipsu), ktery je ohrani¢eny prav& na jiZ zminénou plochu, pro kterou je zapottebi
otislovani zén podle postupu, ktery byl vy3e popsén.

Logicky systém podle pfedmétu vynilezu umotiuje mobilni soustavé rotaci
kolem centrélni osy kruhu a to v opa¥ném sméru, ne je tomu u hodinovych rudidek,
kdy se zatind od spodu kruhu od pivodniho poloméru OA.

KdyZ stanovime prvni te¢nou polohu &4sti, kters se nachdzi nejvice na jihu od
z6ény nebo objektu na lokalizaci, co? urluje prvni Ghel phi 1 mezi OA a OM],
pfitemz M1 je bod prisetiku kruhu s teénym polomérem zény nebo objektu na
lokalizaci. Uhel phi 1 je vyjadfen v radianech nebo v gradojich.
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Kdy?z takto stanovime druhou te¢nou polohu $4sti, ktera se nach4zi nejvice na
sever od zény nebo objektu na lokalizaci, tak dostaneme druhy Ghel phi 2 mezi OA a
OM2.

Vzddlenost ke stfedu prvni sféry co se tyée jejiho urdeni vzhledem k
soustfednému umisténi v kruhu, ktery se postupng oddaluje od stfedu a ur¥uje dva
poloméry R1 a R2, ptitems pHislusejici tangenty jsou umistény jedna na zén& nebo
objektu, ktery je nejbliZe stiedu (pro stred R1) a druh4 svoji nejvzdalenj§i &asti (pro
R2). Dva kruhy R1 a R2 a dva polom&ry OM1 a OM2 uréuji cifernik kruhu, ktery
obklopuje zénu nebo objekt, ktery je analyzovan.

Otislovani soustfednych zén je provedeno automaticky a to s nebo bez
seskupeni oislovani a je zapsano do odpovidajiciho pole pfisluiné plochy.

Tato logika umoZituje také analyzu podéinych &4st{ piisludnych z6n a to béhem
piemisténi soustfedného umisténi R1 sm&rem k R2 a rotadni osy kolem stfedu
kruhu.

Pro sfericky povrch je definovén referenéni fez, ktery déli sféru na dvé sobs
rovné demi sféry.

Vyhodné je tento referendni fez zvolen tak, aby délil sféru na dvé vertikalni
Casti (nebo pro hv&zdy a zvl&¥tE pro zemi podle rotadni 0sy) a aby toto déleni
prochazelo pfesnym bodem na povrchu sféry (pro zemi byl tento piesny bod zvolen v
roce 1884 a to v Greenwich v Anglii, co? také uréuje polednik Greenwich, coZ je
kruh, ktery prochazi také 2 pély a dale jde o referenini osu, kterd prochazi t¥mito
dvéma poly).

"Referenénim bodem" nazyvame bod referendni osy, ktery je umist&n
nejspodnéji (nebo nejjiznéji) na referenénim kruhu (Jedna se o prise&ik referenéniho
fezu a stéry). "Polednikem" nazyvéme viechny kruhy, ktery prochézeji referenénim

bodem.
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"Rovnobézkami" nazjvéme viechny kruhy vycentrované na referenéni ose a

které jsou k této referen®ni ose kolmé.

KaZdy z poledniki je rozd&len na tf sob& rovné &sti. Takto definujeme dv&
rovnob&zky P1 a P2, ktery déli sféru na 2 &asti, ktery jsou uréeny thly n/3 vzhledem

k referenni ose (znazom&no na obrazku 5).
Kazdé z demi sfér, které maji za zaklad referentni fez je rozdélena do 9 zén:

-z jednd strany dvéma poledniky M1 a M2, které tvoii thel /3
vzhledem k referenéni ose, a

- z drubé strany dv&ma rovnob&¥kami P1 a P2, které byly vyse
popsény.

Stéra je tedy rozd&lena na 18 sektord 3esti zakladnimi poledniky (tfi v kazdé z
hemisfér) a dvéma zékladnimi rovnob&zkami. Kazdy z polednikii a z rovnob&¥ek
jsou rozd&leny na 100 gradoj (81 se zikladem 10), na 10 000 minutoj (6 561 se
zakladem 10) a na 1 000 000 sekundoj (531 441 se zdkladem 10).

Olislovani zén sféry se provadi ve dvou dobéch: 9 vychodnich zén je
olislovino od 1 do 9 a to podle stejnych pravidel, jako tomu bylo u pravoihelniku,
pfiCem? se vychdzi z jiZntho pélu (obrézek 5). Oznadeni 9 hlavnich zépadnich zén
se provédi stejnym zpiisobem, ale s negativnim znaménkem -1 a3 -9.

Pro projekce z6n sféry nebo elipsy na fez, je zvolen tez nebo se¢ny kuZel ke
sféfe, pfiCem? fez prochdzi &tyfmi body definovanymi jako prusediky dvou
rovnobéZek a dvou polednika, které rozdéluji na tfi &4sti tyto dvé rovnobézky a dva
poledniky, které ur&uji vnitini limity Sitky a délky pfisluiné z6ny. Nadmotské vysky
téchto 4 bodii je velmi pelivé zvolena, aby bylo umoZnéno definovat kuzel nebo

piislusny fez.

Jako je tomu v pfipad¥ plochych zén, mize byt kazd4 zéna d&lena do dalsich
deviti z6n, jejichZ prvni &islo zistane nezm&néno, ale druhé &islo piisludi odislovani

pozice podle umist&ni zony.



Stejné tak je pro druhou uroveii geografickych zén stanoveno nasledujici

oznadeni (obrazek 2):

- Stfed: 11,12,13,14,1.5,16,1.7,1.8,1.9
- Sever: 2.1,22,23,2.4,25,26,2.7,2.8,2.9
- Vychod: 3.1,32,33,3.4,3.536,3.7,3.8,3.9
- Jih: 4.1,42,43,4.4,45,4.6,4.7,48,4.9
- Zépad: 51,52,53,54,55,5.6,5.7,5.8,5.9
- Severo zépad 6.1,6.2,63,64,6.5,6.6,6.7,6.8,6.9
- Severo vychod 71,72,73,74,1.5,7.6,77,7.8,7.9
- Jiho zépad 8.1,8.2,83,84,8.5,86,8.7,88, 8.9
- Jiho vychod 9.1,92,9.3,94,9.5,9.6,9.7,9.8,9.9

Otfslovani z6n druhého stupn& sféry budou tedy -1.1 2% -9.9 a 1.] a% 9.9 pro
dvé hemisféry delimitovanymi zékladnim tezem.

Pokud op&tovn¥ provedeme tento zplisob postupného déleni tremi kazdé strany
ze zon se stupném n pro ziskani zény s vy$§im stupném, té&chto 9 novych mensich
z6n otislujeme postupné a to &isly mezi 1 a 9.

KdyZ délime kazdou stranu (naptiklad $itku a délku) ka¥dé zény prvniho,
stupné 100 se zdkladem 9 (81 pti zakladu 10), kaZd4 z téchto zén pak sestava z 10
000 z6n s vnitinim stupném 5 a se zakladem 9 (6 561 pfi zékladu 10). Koule je tedy
sestavena z 2 x 10 000 x 10 = 200.000 z&kladnich z6n (2 x 6 561 x 9 = 118 098
zékladnich zon).

Kazda z téchto 100.000 zékladnich zén (59 049 se zékladem 10) kazdé =
hemisfér miZe byt, v tomto systému, charakterizovina jednotkovym é&islem,
sestavenym z 5 &isel a je mezi 1.1111 a 9.9999 (respektive 1.1111 a -9.9999),
pfitem? tato &isla vzdy obsahuji &islice od 1 do 9 a nikdy neobsahuji &islici 0.




. o L]
¢« & 9 0
* » 0

e etes e @

Pro srovndni je moZné uvést, e momentalni déleni zem& na 180° zemé&pisné
vychodni a zipadni délky a na 90° zemdpisné severni a Jizni 8ifky vede k déleni
zeme€ na 360 x 180 = 64 800 z6n s 1° usekem.

Na druhou stranu v tomto momentélng vyu¥ivaném systému neni moZné od
tohoto prvniho déleni na stupné sledovat dale analyzu, protoZe stupefi je roven 60
minutim a tak tedy ptechzime ze zékladu 360 na zaklad 60. Tato zména zakladu
(pechod od zékladu 360 k zékladu 60) zpiisobuje, Ze pokud sledujeme deleni kazdé
ze z6n od 1° do 60", tedy 3 600 zén 1°, poté se kone&né &islo zén 1° zvedne na 64
800 x 3 600 =233 280 000 zén 1" strany.

V systému podle pfedmétu vynalezu, pokud jet¥ dilime kazdy dil kazdé ze
zon 5 stupné jednim stem (81 pHi zakladu 10), tak ziskdme 200 000 x 10 000 =2
000 000 26n (59 049 x 6 561 = 387 420 489) se stupném 9. Ka?d4 ze z6n je tedy v
priméru o 40 % men3i, podle systému uZivajiciho pfedmét vynalezu, neZ je tomu u
soudasné vyuZivanych systémd, a miZe byt zndzornéna Jednotkovym &fslem 5+4 =9
Cisly (ptiklad: 1.8437.4729).

V soudasné uZivaném systému neni Z4dnd z momentélnich 64 800 zikladnich
zén s 1° dilu zndzornéna jednotkovym &islem. Mii¥eme zndzornit kazdy ze &tyr
vrcholll zény éislem a to pro zem&pisnou ¥ifku a také &islem pro zemé&pisnou délku
(pfiklad: Sever: 54° - Vychod: 35°). Z vy%e uvedeného popisu je z¥ejmé, Ze v
souasné uZivaném systému neni mo#n4 kodifikace zén, kodifikace je uréena pouze
body.

Novost systému, podle predmétu vynalezu, spotivé tedy v moZnosti kodifikace
z6n, tedy povrchu jednim jedinym &islem, co? umo?ni umistit s velkou piesnosti

pfisludnou z6nu na kouli nebo na zemé&kouli.
Na druhou stranu uvnitf kazdé z 18 pozemnich zon, 81 rovnobéZek a 81

polednikd uréuji 6 561 zakladnich zén, pro které &islo se 4 znaky (vSechny jsou v

rozpétil az 9) definuje umisténi ptisluiné pozemni zOny s dostate&nou pfesnosti.
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Stejné tak je naptiklad z6na se stupn&m 5 n° 6.9625 umisténa na zékladni zény
n° 6, nasledn® do zény prvniho stupné n° 9, tedy na zénu Jjiho-zdpadni, ptitem?
tatozdkiadni z6na je umist®na v zén& druhého stupné€ n° 6, tedy v zén& severo-
zapadni. Uvnitf zény druhého stupné n° 96, je tato zakladni zéna umisténa do zény
tfetiho stupné n® 2, to znamen4 na severu. Koneng uvnitf této zony tretiho stupné n°
962 se tato z6na nachézi v zéné 5, tedy na zapadé. Uhmem lze fici, Ze z6na 6.9625 se
nach4zi na zdpadé od severu, od severo-zapadu, od jiho zépadu zény prvniho stupng
severo-zapadu, tedy v zon& 6. PH 4 opakovinich, je tedy moZné uréit s pesnosti
zakladn{ zénu a to vzhledem ke 4 &isliim v ka2dé z 18 zékladnich z6n.

Systém, podle pfedmétu vyndlezu, také umoziiuje definovat umistént bodu.
Vzhledem k tomu vyuivame 0 pro znézorn&ni stiedu kagdé z6ny , pfidemz toto &islo
je pfiddno k oislovéani ka%dé ze z6n. Tak je napfiklad ziskdno &islo 59940, které
znazorfiuje stfed z6ény n° 5994, stejné jako 10 znézoruje stfed vnitfni zony tohoto
sytému.

Pfed znazom&nim &tyf vrchold kaZdé ze zén je nutné pouZit podle pfedmétu
vyndlezu sytém rovnob&Zek a poledniki, pfidemz geografické soufadnice kaZdého
bodu koule jsou definovdny zem&pisnou délkou a zemépisnou $ffkou, kterou
vyhodné znazorfiujeme v systému se zakladem 9.

Od severniho k jiznimu p6lu d&lime ka¥dou ze tii zakladnich z6n Sever, Stied
a Jih na 81 rovnob¥Zek a to takovym zpiisobem, abychom respektovali vyuZiti
systému se zdkladem 3. Dohodou stanovime, Ze budeme &islovat a to v systému se
zakladem 9 v kaZdé z6n& rovnob&ky od Jihu k Severu od 0 do 88. Celkov se tedy
jedna o 100 x 3 = 300 rovnob&¥ek (pfi z4kladu 9 nebo 81 x 3 = 243 pii zékladu 10),
které jsou o&islovany od Jizniho pélu k pdlu Severnimu, od Jihu 0 k Jihu 88, poté od
stfedu 0 ke stfedu 88 a kone&né od Severu 0 k Severu 88.

KdyZ vezmeme 2a zéklad polednik, na kterém dochaz{ ke zmén& dne (180°
vychodu nebo zépadu), délime kaZdou ze t¥ich zakladnich Vychodnich, Stfedovych a
Zapadnich z6n 81 poledniky. Dohodou Ize stanovit, e budeme &islovat v kazdé zoné
poledniky od zépadu k vychodu. Celkov jde tedy o 100 x 3 = 300 polednikd (pti
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zakladu 9 nebo 81 x 3 = 243 pii z4kladu 10), které jsou &islovany na zdkladg systému
9 a to od zapadu k vychodu ve smé&ru rotace zemékoule (pfi pfihlédnuti na ohranieni
z6n) a to nésledujicim zplisobem:

od zépadu 0 k zapadu 88, poté od stfedu 0 do stfedu 88 a kone&n# od vychodu
0 k vychodu 88.

Toto olislovani je znizorn&no na obrézcich 6 a 7. Na obrizku 6 je znazornén
prvnd pravouhelnik R1, déle je zde znazoréno délenf ka?dé ze zén prvniho stupné na
9 daldich z6n druhého stupné a o&islovani pti zakladu 10 od 0 do 80 zemé&pisné Sifky
a délky a to od jihu k severu a od zdpadu k vychodu. Ka¥d4 ze zén druhého stupné,
které sestdvaji z 27 (30 pH zakladu 9) dilt poledniku a 27 dili rovnobéZek je
znazoméno druhym pravothelnikem R2, kde je vyutito tislovéani zemépisné délky a
Sitky a to od 0 do 26. Je samozfejmé, ze pokud budeme sledovat zénu druhého
stupné v hemisféfe, toto o&islovani od 0 do 26 miie byt posunuto o 27 nebo o 54 (o
60 pfi zdkladu 9),

KaZd4 ze z6n tretiho stupn& v pravothelnfku R2 je znizorn&na pravotthelnikem
R3, ktery je délen 9 (10 pH zikladu 9) zénami patého stupng a tomu je p¥idéleno
olislovani zemé&pisné délky a ¥itky a to od 0 do 8, co? mige byt posunuto 0 9 (o 10
pii zdkladu 9) nebo o 18 (0 20 p¥i zékladu 9), pfi sledovani umist&ni zon &tvrtého
stupné v z6néch pétého stupn& (pravothelnik R2). |

Na obrazku 7 je znézorn&no o&islovéni zem&pisé délky a 3itky pfi zdkladu 9.

Cislo z6ny pitého stupn je ziskdno asociaci &isel z6n druhého a tetiho stupné,
ve kterych se nachdzi a to takovym zpisobem, aby bylo dosaZeno &isla obsahujici 4
znaky. Naptiklad zéna pétého stupn& n° 58, umistend v z6n& tfetiho stupné n° 2,
piidemz ta je samotnd umisténa v z6n& tfettho stupné n® 3, nese oéislovani 3258.
Tato zéna patého stupné je asociovéna se zemepisnou délkou 54 (zemépisna délka
zony druhého stupné n° 3) + 9 (zem¥pisna délka zbny trettho stupné n° 2) + 2
(zemé&pisnd délka péatého stupn& n°® 58) = 65, Stejnym zplsobem lze spotitat i
zemepisnou 3ifku této zény patého stupnd 27 + 18 +3 = 48.
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Je samozfejmé, e toto znazoméni je ekvivalentni s jednotkovym schematem,
ve kterém je kazd4 zéna pravothelnfku R1 nahrazena pravouhelnikem R2 a kazdi
z6na pravodhelniku R2 je nahrazena pravoiihelnikem R3.

Vy3e uvedeny popis vede k zavéru, Ze podle pfedmétu vynalezu je navrhnut

novy systém propo&td a to se zdkladem 9.

Tento systém se zdkladem 9 sestava z 9 &fsel: 0,1,2,3,4,5,6, 7, 8. Pii
zékladu 9 se &islo 9 pie jiZ jako &islo 10, Stejné tak 81 se pide 100.

Obecné Ize charakterizovat &isla se zdkladem 9 nasledovné:

X = AMA@-1)A(N-2)...A(2)A(1)A(0)
=A0+9xAI+P X A2+ 9P x A3 +... + 9" x A(n-1) + 9" x An.

NiZe jsou uvedeny tabulky, které znazoriiuj{ stitac{ schema (tabulka 2) a
schema s ndsobenim (tabulka 3) pii zakladu 9.

Tabulka 2: séitaci schema se zakladem 9
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Tabulka 3: schema s ndsobenim se zékladem 9
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Nutnost propoéitat tyto matematicks operace, at' uZ se jednd o s&iténi,
odetitani, nasobeni nebo délenf se zikladem 9, vede ke kostrukei a vyusiti tohoto
logického informativniho systému, ktery umoXiuje tyto operace a obecné také
viechny matematické operace v nové uitém systému se zikladem 9. Jedno z
moZnych usnadnéni spodivé naptiklad v pfenosné kalkulaéce, kterd by byla
uzpiisobena prévé na tento systém se zékladem 9.

Také je moZné, podle predmsty vynalezu, definovat systém a jejich materialni
realizace (af' u se jedn4 o kalkula&ky nebo o konvertory), které by umoZiovaly
propo€itat viechny nebo nékteré z téchto matematickych operaci (s¥itani, odeditdni,
nasobeni, d&lenf, umocnéni, logaritmicky zaklad, exponencidla, funkce diverzni, ced)
a to at' se zékladem 9 nebo se zikladem 10, ptitemZ by bylo vyhodné, aby
obsahovaly specifickd tla&itka pro dvoji zndzorn&ni, které by umotiovalo napfiklad
zadat, ¥ist, spotitat, vyjmout nebo konvertovat viechny tyto operace simulting v
téchto dvou zékladech nebo v zakladech dalSich (systémy se zékladem 2, 3, 4, 5,6,7,
8, 9 atd).

Obrazky 8 aZ 12 znazoriiuji aplikaci d&leni zem&koule na zony podle predméty
vyndlezu, Jak je zndzornéno na obrizku 8, dohromady v3echny tyto zony vzedlé z
rozdéleni zemékoule na 18 z6n prvntho stupn¢ pokryvaji cely kontinent. Stejn& tak
naptiklad zéna 6 pokryva vétsiny oblasti Evropy. Na obrazku 9 je znizornéna mapa
Evropy, déle z6ny druhého stupng, které pokryvaji jednu nebo vice zemi. Na tomto
obrazku je vétSina \izemi Francie umist&na v zénach -7,8 a 6,9. Na obrazku 10 je
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znazomena Francie a zény t¥etiho stupné n° 6.96, které pokryvaji v&tSinu tizemi
Francie a zény &tvrtého stupng, které pokryvaji jeden z francouzskych departmentt.
Na obrdzku 11 je znizome&na zéna Sestého stupné n°® 6.9625.55, 6.9625.51 a
6.9625.53. Na obrazku 12 je zndzornéna zéna desatého stupné n° 6.9625.5581.3,
ktera obklopuje Eiffelovu v&% (ta je na tomto obrdzku znazornna jako bily &tverec).
V této z6nd je také znézornna stiedni zéna jedenéctého stupné n° 6.9625.5581.31,
kterd jiz obklopuje pouze vrchol Eiffelovy v&Ze, dale je mozné i popsani Severniho
pilife n° 6.9625.5581.32, dale jiznho pilife 6.9625.5581.34, dile zéna vychodniho
pilife n® 6.925.5581.33 a kone&né zapadniho pilife n® 6.9625.5581. 35. Na druhou
stranu, pokud chceme lokalizovat celou Eiffelovu v&Z, je nutné vyuZit &fslo zény s
10 &islicemi. Pokud je nutné umistit pfesny bod, vyhodn¥ uZijem &isla s 13 Eislicemi,
pfidemz vidy zaleH, jaka presnost je Z4déna.

Pro definovani geografickych soufadnic bodu pouZivéme také nisledujici
Jjednotky:

- grado, které je 486 &asti kruhu (kruh tedy sestdva z 486 = 6 x
81 gradoj),

- minuto, které je 81 asti grado (kruh tedy sestavd z 486 x 81 =
39 366 minutoj), a

- sekundo, které je 81 &4sti minuto (kruh tedy sest4v4 z 486 x 81
x 81 =3 188 646 sekundoj).

V soutasné uXfvaném Sedesitinném sytmu se soufadnice bodu pisi 2
soufadnicemi: jde o zem&pisnou &fiku a zemepisnou délku, pfidems tyto dva udaje
Jsou vyjadieny ve stupnich, minutéch a sekundéch (nebo v gradech, centigradech,
miligradech). Stejng tak je tedy mo#né popsat severni pilit Eiffelovy v&ze v Patizi

jako: zemepisna délka: Vychod: 2° 17" 37" - zemépisnd Sitka: Sever: 48° 517 45",

V systému podle predmétu vynélezu se soutadnice bodu pi§i vzhledem k &sly
zény prvnfho stupng, kde se nach4zi bod k lokalizaci, d4le zénami s niZ$im stupném,
zemépisnou §ffkou a to od jihu k severu a zemépisnou délkou a to ze zdpadu k

vychodu. Tyto soufadnice jsou znizomény na obrazcich 9 a¥ 12.
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Také je moZné uZfvat symboly jako je ° pro gradoj, * pro minutoj, ** pro
sekundoj a dale se odd&luje &islo zény prvniho stupné, zem&pisna délka, zemé&psing
3tika a to interpunkéni &arkou.

S timto oznaenim jsou soufadnice severniho pilite Eiffelovy véZe nasledujici:
6,03° 07" 67",25°37 49",

nebo je moZné seskupit &4sti se stejnou presnosti zemépisné délky a zemdpisné
Sitky a oddélovat je interpunkéni poml&kou, tedy:

6, 03-25°, 07-37", 67-49"",

V systému podie pfedm&tu vynalezu existuje pfimé pojitko mezi geografickou
zénou a jejimi geografickymi soufadnicemi, tedy presn&ji zem&pisnou délkou a
zemepisnou Sitkou &tyk vrchold této z6ny.

Geografické soufadnice bodu v ptedem zvolené z6n& v systému podle
pfedmétu vynilezu jsou urdeny ve tfech etapéach:

V prvni etapg jsou uréeny soufadnice systému podle pfedmé&tu vynalezu a to ze
soufadnic, které jsou uréeny podle dosavadniho systému, vyuZivajici stupefi, minuty,
sekundy. V druhé etap? je ur¥eno &islo v grado piistudné zikladni zény s drovni 1
(stupeti 4). Nakonec, v tfeti etapg, jsou urleny z6ny druhé tdrovng (stupedl 8) a to v

minuto a ve tfeti irovni (stupeti 12) v sekundo.
Grafick4 kontrola umoZiiuje potvrdit vysledky matematické metody.

Pokud se znovu vratime k piikladu se severnim pilifem Eiffelovy véZe, je

pfevod sekund zem&pisné délky dan nasledovng: 2° 17 37" = 8257 ™.

Tato hodnota miZe byt prevedena do sekundoj a to pravidlem i (60° pro 81
gradoj):
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82577216000 x 531441 =20 317", tedy 3° 07" 67",
co je v zakladu 9: 3° 07" 74",

Stejnym zpiisobem lze prevést sekundy zemépisné délky 48° 51’ 45" (18°51°
45" a to za predpokladu, %e zdklad v této nové soustavé je ddn na +30°), coZ dava
67905", bud’ v sekundoj (po aplikaci pravidla ti): 167071, tedy 25° 37" 49°" nebo
pri zdkladu 9: 27° 41" 54",

Poté je nutno prevést do zékladu 3 soufadnice do nového zakladu zemé&pisné
délky a zemépisné &itky. Stejné do zdklady 3 zemépisnou délku 1° je 0001 a

zemé&pisna $itka 27° se stane 1000.

Poté je vyuZito zménové matice s nasledujicim z4kladem:

Tabulka 1
0 | 2
21 6 2 7
1151 3
0} 9 4 8

Z této matice je moZné urdit pro kazdou dvojici soufadnic pHi zakladu 3 &islo
prisluiné zény:

pro dvojici (0,1) je to &islo zény 5, pro dvojici (0,0) je to &islo 9 a pro dvojici
(1,0) je to &islo 4. Stejng tak je &islo zony urovné | Eiffelovy v&ze 9625, a to v zéng
se stupném 1 n° 6.

Pro zji$téni &isla zén s Grovnf 2 (minutoj) a 3 (sekundoj) je nutné podstoupit
stejnou operaci ptevodu minut (74 a 05) a sekund (27 a 20) pfi zaklady 3.

Pii zakladu 3, se stane &islo 74 Cislem 2202; 05 se stane 0012; 27 se stane
1000 a 20 se stane 0202.

Kdy? budeme uivat tuto matici, ziskame nasledujici zény:
Zé6na 2 (minutoj): 5581 a zéna 3 (sekundoj): 3211,
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Je velice jednoduché zkontrolovat tyto 3 &isla zén s trovni 1, 2 a3, které byly
nalezeny vzhledem k tabulce zndzom&né na obrizku 6, kterd uruje &islo zény podle
Udajii zemépisné délky a zemépisné Sftky.

Stejné tak je na tomto obrazku znizornéno "03-25" (03=0+0+3 - 25=0+18+7),
coz prislui{ zon& dvacatéhopétého stupné v zon€ 6 tietiho stupné v zén& 9 druhého
stupné, tedy v z6n& 9625. Stejng tak "07-37" (07=0+0+7 - 37=2749+1), coz prislugi
zoné 81 v z6n& n° 5 tettho stupné v zéné 5 druhého stupng, tedy v zén& n° 5581.
Stejné tak lze spotitat i "67-49" co je z6na 3211.

V novém systému soufadnic je severni pilif Eiffelovy v&%e umistén v z6ng s
trovnf 3 (13ty stupeit) a je definovén jako:

6,9625,5581,3211

Naopak pro uréeni geografickych soufadnic bodu a to vzhledem k jeho &isle
z6ny se postupuje v 3 etapach:

V prvni etapé je provedena &iselnd zména zékladu na 2 dimenze a to pro
kodifikaci zén. V druhé etap¥ se jednd o plepoditini soufadnic se zdkladem 3 a
kone&ng v tfetf etapé se jednd o uréeni soutadnic pfi zdkladu 81 uvnitf ka*dé ze z6n.

Pokud pouZijeme tento postup u piikladu severniho pilite Eiffelovy v&ze,
spocitime zemépisnou délku a ¥ifku na trovni 1. Z tohoto divodu je provedena
zména ¢&iselného zékladu na 2 dimenze pro kodifikaci zén. K tomu vyuzivime
tabulku 1 zmény zdkladu, ale v opainém sméru.

Tato tabulka udéva pro &isla 9625 : 9 = (0,0),6=(02),2=(1,2)a5= (0,1).
Potom se provede zména &iselného zékladu ve dvou dimenzich pro kodifikaci 26n.

Tak jsou ziskéna ¢fsla x = 0010 a y=0221.

Poté je nutné zjistit soufadnice se z&kladem 9 uvnjté ka?dé ze z6n. Tak jsou
ziskéna tisla x = 0010 =3 ay = 0221 = 25 (pti zdkladu 9). ‘
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Soufadnice trovné 1 pfi zakladu 9 jsou tedy 03-25.

Co se tyte zemépisné délky a Sitky urovni 2 a 3, postupuje stejnym zplisobem s
Cisly 5581 (minutoj) a 3211 (sekundoj).

Podle tabulky 1, 5= (0,1); 8 = (2,0) a1=(1,1) coZ se rovna &slim x = 002] =
07 pfi z&kladu 9 a y = 1101 = 37 phi zékladu 9. Pro minutoj méme tedy soufadnice
07-37.

Pro 3211 sekundoj je 3 = (2,1); 2 = (1,2)al= (1,1). Tak jsou ziskana &isla x =
2111 =67 pfi zdkladu 9 a y = 1211 = 49 pi zékladu 9, coZ udavé soufadnice 67-49 v
sekundoj.

Tyto hodnoty zemé&pisné $itky a deélky mohou byt jednoduse verifikovany
vzhledem k obrizku 6 a to vzhledem k pfisludné osnové zény a referse pfislugné
zemé&pisné délky a Sitky.

Grafick4 kontrola tabulkou s 81 linkami a 81 sloupci je také velice snadn4.

Timto zpsobem jsou ziskdny geografické soufadnice jiZ zmifiovaného
severniho pilife Eiffelovy véze.

Je samozfejmosti, Ze systém vyuZivajicf geografické soutadnice podle
pfedmétu vynélezu miZe byt také vyjadfen v &islech se zakladem 9.

Zemékoule je vlastng zndzornna elipsoidng, jejiz posledni mezinirodni

definice je elipsa zvand WGS 84.
Jeji fyzikalni charakteristiky jsou nasledujici:

- polovina hlavni poloosy: a =6 378137,0 m

- zplodténi: f=1/298,257 223 563

- obvod koule, kterd m4 stejny objem jako zemé&: R = 6 371
00,8m.
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Z toho lIze vyvodit polovinu obvodu této koule a viechny thly této koule podle
poledniku, které jsou d&litelné 3. Zaznamenime také novou jednotku: "metro”, jejiz

hodnota je rovna:

1 metro = 1, 394885987 m.

Novou jednotku "metro” definujeme jako jednotku délky, jako je polovina

praméru koule, kterd je srovnateln se zemkouli a je rozd&lana 15 krét tremi.

-}

-

Délenim "metro” pfi zdkladu 9 m4 stejné oznaden jako je tomu u systémi
desetinnych: |

1 decimetro = 15,4987332 cm
1 centimetro = 1,7220815 cm
1 milimetro = 1,913424 mm atd. ..

Vyhodou tohoto fefeni a tohoto nového métitka jednotek délky je zvlaste:

1} Meéfitko neni libovolné, jako je tomu nyni u aktuélniho metru.

2) KaZd4 jednotka mé&feni je bud’ déliteln4 nebo nisobek 3 (ane
10) dalsf nebo pfedchézejici jednotky.

3) Grado zndzornéné na povrchu teoretické koule tak definuje
délku 100 kmo (82,37 km), minuto délku 1 kmo (1,016 m) a
sekundo délku 10 metroj (12,25 m).

NiZe uvedend tabulka znazoriiuje thly a ptislusné délky jak pti zakladu 10, tak
pfi zakladu 9 a znizorituje také nové jednotky mé&Feni a to z postupného d&leni 3.
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A B IC D [E F G H
polomér|(z(9) 6371000,8/m |Jednotky [NovéJ Q oblouk
uhlu

Demi - 0| 20015089,3 jm | 30000000 300
sféra

1i 1| 67169644 [m | 10000000 100

2| 2] 2223898,81 Im 3000000 30

3[ 3| 7412996 im [ 1000000/megametro 10

41 4] 24708987 |m 300000 3

5| 5| 82366,62 |m 100000 1igrado

6| 6] 2745554 |m 30000 30

71 7] 9151,85 |m 10000 10

8 8 305062 [m 3000 3

9 10| 1016,87 |m 1000/kilometro 1iminuto

10 11| 338,957295 |m 300 30

111 12 112,985765 | m 100|hektometro 10

12| 13| 37,6619217 |m 30 3

13| 14| 12,5539739 |m 10|dekametro 1|sekundo

14| 15| 4,18465796 |m 3 30

15| 16| 1,39488599 |m 1imetro 10

16| 17| 0,464962 |m 0,3 3

17| 18| 0,15498733 |m 0,1|decimetro 1|sekuntrio

18| 20| 0,05166244 |m 0,03 30

19| 21} 0,01722082 [m 0,01|centimetro 10

20| 22| 0,00574027 Im 0,003 3

21| 23| 0,00191342 [m 0,001 |milimetro 1|sekunkvaro

22; 24| 0,00063781 |m 0,0003 30

23] 25| 0,0002126 |m 0,0001 10

24| 2610,000070868 im 0,00003 3

25| 27/0,000023623 |m 0,00001 1|sekunkvino

26| 28(0,000007874|m | 0,000003 30

27t 30(0,000002625|m | 0,000001|mikrometro 10

podle

Pro praktickou aplikaci je mo¥né zrealizovat instrument na stupiovani méfeni
novych jednotek. Je tak moné doséhnout stupfiovanych pravidel v milimetroj

se zékladem 9 a dvojité stupiiované pravidlo dilu podle desetinného systému a druhé

podle

systému se zékladem 9 podle pfedmétu vyndlezu, Je také moZné pocitat s

elektronickymi telemetry, ktery znazorituji m&feni délek podle jednotek udanych

podle

zakladu 9 a to bud’ z jednotky metro, tak jak tuto jednotku budeme definovat,

nebo podle nyni vyuZivaného metru, ktery budeme délit na zaklad 9.

détky

Tak je jednoduché na telemetru zndzornit relativni délitele a nésobitele 3 dané
a znazornit také jejich novy popis (metroj) nebo star$i jednotky méfeni (metr).
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Systém, podle pfedm&tu vynlezu se miZe také vyuZit v prostoru, bud'to pfi
objemu, ktery je délitelny 27 (nebo nasobkem 27) zénami a to pfi ocislovéni z6n od
1 do 27 nebo pFidénim tfeti dimenze k osnové, pfidemz tato dimenze by sestdvala z
méfeni pii zakladu 3.

Je také moZné kombinovat d€leni zminéného povrchu vzhledem k obrdzkim 5
a 6 s délenim disku, zndzorn&ném na obrazku 4, pfi¢emZ osa jih-sever zem&koule
koresponduje s osou 0-300 gradoj diskn z obrézku 4.

Je zfejmé, Ze rozdéleni zon &islicemi umoziiuje ziskat pfesnost v méfeni (¢im
je mé&feni pfesn&jsi, tim je z6na mend{ a tedy tato z6na je popsand vet$im mnoZstvim
Lislic), stejné jako ziskat pfesﬁou definici rozmérl objektu, ktery mé byt popsén.
Tento zplisob rozdéleni nema v soudasné dobé a ve vyuZivanych systémech
jakykoliv ekvivalent, pfiemZ v soufasné vyuZivanych systémech je nutné pro
zndzom&ni zény definovat geografické soufadnice kaZdého bodu, ktery urluje
pislu¥nou zénu nebo je nutné znat stfed zény a v piipadé kruhovité zény je nutné
znat také polomér. Na druhou stranu jednoduché &islo zény tvofi indikaci pfesnosti
lokalizace, kterd zdvisi na mnoZstvi &isel, které popisuji pfislunou zonu.

Piedm&t vyndlezu zahrnuje zvla3t€ vytvafeni novych geografickych map
(sv8tovych, kontinentalnich, mapy zem, regionti, mést, Etvrti, terénu, konstruk&nich
map, map bytl, domd atd...), které by také obsahovaly soufadnice zemépisné 8itky a
délky, ale také moZnou kodifikaci viech ¢4sti mapy a to v méfitku mapy (1/50 000
000 pro zem&kouli aZ 1/10 pro pracovnu nebo pokoj domu nebo bytu).

Pro m&fitka map budeme vyuZivat délitele 9 namisto déliteld 10, ale jejich
popis phi zdkladu 9 se bude psét podle stejnych pravidel (napiiklad 1/1.000.000,
1/100.000 nebo 1/1.000).

Piedmgt vynélezu umoZiiuje také definovat geografickou adresu pro kazdy bod
nebo misto zem& nebo jakékoliv jiné koule. Stejné tak je mozZn€ napfiklad u
poschod’ovych domti v ulicich mé&st pfifadit &islo s 14 &islicemi, které popisuji pfesné
umistEni a to s pfesnosti 10 metri v celém svété, pficemZ by bylo vyhodné, aby tato

adresa byla uvadéna na tabulkéch se jmény ulic nebo domu &i poschod’ovych domi.
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Toto &islo by se poté dalo vyuZivat i jako doplnéni pro existujici kody
(potovni kddy, v internetovych adresach, atd...).

Pfedmét vyndlezu se také tyka pfevodu geografickych soufadnic a to pomoci
kalkulatoru nebo jiného podobného zafizeni, do kterého se zadaji momentilné
vyuZivané geografické soufadnice (zemépisné §itka a délka) a ndsledn& jsou
automaticky zobrazeny soufadnice se zékladem 9 a é&islo pfislu$né zony, coZ je

viechno vypoéteno vy$e zminénym kalkuldtorem nebo jemu podobnym pfistrojem.

Takovéto zafizeni je moZné samoziejmé pouZit i opatng (zadénim piisludného
k6du zény, soufadnic se zékladem 9 a ndsledné propofitani dnes vyuZivanych
soufadnic pro zem&pisnou délku a itku).

Je také vyhodné, pokud by toto zatizeni bylo schopné prevést jakékoli &islo se
zdkladem 10 na &islo se zdkladem 9 a opané a déle provad&t veSkeré s tim spojené
matematické operace (se zdkladem 9 a 10).

Pfedmét vynalezu se také tykd novych zpisobl méfeni vzdalenost! nebo
rozméri, které jsou stanoveny prostfednictvim novych méfeni se zakladem 3 a 9 a jiz
ne v metrickém systému. Déale pfedmét vyndlezu umoZiuje také nové zplsoby
méfeni 1hld se zédkladem, ktery je délitelny 600 gradoj (486 se zdkladem 10) spi3e
neZ ve stupnich, minutich a sekundach nebo v gradech, decigradech, centrigradech.

Pfedmét vynélezu se déle tyka novych pfistrojit pro urfovani pfesné polohy na
zemé&kouli, ve vzduchu nebo na mofi a to riznych objekti (GPS, pozemni radary,
sonary, atd...), pfi¢emzZ by se jednalo o zafizeni, kter€ vyuzivaji pro stanoveni piesné

polohy thly v gradojich a v jejich podstupnich.

Pfedmét vyndlezu je také moZné vyuZit pro vzdu$nou navigaci, navigaci
namoini nebo pozemni a to vytvofenim novych zafizenich pro dopravni prostfedky
anebo zafizenich pro navigaci, jako jsou kompasy, stereografy, dalekohledy,

zafizeni pro geodesii, batyskafy, atd...
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Obrézek 13 znazoriiuje kompas nebo buzolu, kterd sestiva z 486 d&leni na
stupné, které jsou oznateny od 0 do 600 se zékladem 9.

Dile se pfedmét vynilezu také tyk4 receptort typu GPS ("Global Positioning
Systém") nebo jejich ekvivalentli nebo mobilnich telefont (sit GSM nebo UMTS),
které umozZiiujf ziskat informace o lokalizaci vzhledem k zemi a to s presnosti
zvolenou uZivatelem v nabizeném rozsahu lokalizaéniho systému (od 7 do 15 &isel v
prvnim stupni, pro prvaf zénu) a umistit objekt na mapu a to pomoci &isel z6n a/nebo
soufadnic (zemepisnd délka a zemépisna 3ftka) se zékladem 9 podle piedmétu
vynalezu.

Priklad takového zafizeni je zndzornén na obrézku 14. Zafizenf 11 zndzornéné
na tomto obrdzku kombinuje funkei lokalizadniho satelitnfho pHjima&e typu GPS,
mobilntho telefonu a kalkulétoru. Pro zajidténi funkce mobilniho telefonu, sestava
také z mikrofonu 15, sluchdtka 14, obrazovky 20, alfanumerické kl4vesnice 186,
soustavy 17 pro specificka tlatitka pro telefon a z antény 12. Aby byla zaji%téna
funkee satelitniho piijimate lokaliza&nich signalii, sestavé toto zafizen také z antény
13, kterd mbZe byt tatd? s anténou zaji¥t'ujici provoz mobilniho telefonu, dale
zafizeni sestdva ze soustavy 18 pro tlatitka pro lokalizaci. Nakonec se dostdvime k
soustavé 19 tladitek pro aritmetické funkce, které zajistuji funk&nost kalkulétoru.

Toto zatizeni je klasickym zplsobem tizeno mikroprocesorem a je napajeno
baterii (na obrazku nejsou znizornény).

Toto zafizeni je zvI&¥t& urdeno pro moZnost vloZeni, urteni, zobrazeni a
uloZeni soufadnic (Z, X, Y, A) geografického mista, pfi¢em jeho soufadnice maji
Cislo podle zény Z, zemépisné délky X, zem&pisné $itky Y a nadmo¥ské vysky A,
stejné tak je moZné vloZit popis N, ktery uréuje pisluiné misto, které u¥ivatel mize
vloZit pomoci alfanumerické kldvesnice 16. Je mo¥né také znazornit geografické
soufadnice dvou geografickych mist, spotitat jejich vzdalenost D a orientaci G

druhého mista, vzhledem k tomu prvnimu.

Je moZné také zminit, Ze funkce kalkuldtoru miize byt vyuZita pro provedeni

kalkulaci pfi zm&n& soufadnic mezi mezinirodnim systémem a systémem podle
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pfedmétu vyndlezu. Zatizeni 11 miZe byt také vyuZito v ptipads, %e si uZivatel pieje
selektovat systém nyni uZivanych soufadnic pro znizoméni uréeného mista nebo

mista, které bylo uréeno lokalizaénim receptorem,

Pfedmét vyndlezu je moZné vyuzit také pro lokalizaci v prostoru, jako je tomu
naptiklad u astronomickych bryli, teleskopd, zafizeni vyuZivajicich soufadnicovy
systém X.Y, Z, stejné jako zaFizeni pro zv&tSovani & zmenSovani, jako napiiklad
mikroskopy, elektronické mikroskopy, atd.., dale medik4lni zafizen{, jako napiiklad
zafizeni pofizujici 1ékatské zéznamy, jako naptiklad radiografie, skenery, IRM, atd. ..
nebo dale zatizeni, jejich? umisténi je Hzeno strojem, jako jsou zafizeni vyuZivajici

zdroj energie, kterou je nutno smérovat na urtité piesné prostory.

Na obrézcich 15 a 16 jsou znazotnény tomografické obrazky lidského mozku,
pidemZ obrézek 15 znazorfiuje vodorovny fez mozku v misté obli¢eje (jedna se tedy
0 osu protinajici lidské t€lo) a obrazek 16 zndzoriiuje fez v kolmém podéiném sméru,
Na téchto obrézcich je moné vidét fez kulového povrchu (eliptického na obrazku
15) na z6ny, jak je zndzoméno na obrazku 4 a to napiiklad pro lokalizaci nadoru,
ktery m4 byt 1éten. Na obrézcich 15 a 16 je tento nador lokalizovén v zonach, které
Jsou oznaleny 2.65 a 2.69. Jak je moZné vid&t na téchto obréazcich, velikost elipsy,
kterd je vyuZita pro lokalizaci nidoru je adaptovana na velikost lidského mozku,

Vzhledem k aktudln¥ pouXivané technice, ktera spociva ve vyuZiti kértézské
soufadnice a v rozdéleni objemu mozku do &4sti, které jsou nazyvény voxely, co
piedstavuje &tvercové zobrazeni vzhledem k u¥itému méfitku, napfiklad 1mm kazda
strana. Je zfejmé, Ze technika lokalizace podle pfedmétu vynélezu umoZituje stanovit

misto pfesné a to z6nami popsanymi uréitym, kone&nym &islem.

Tato technika miie byt také vyutita pfi analyze obrazkd, jako jsou napiiklad
obrazky digitdlnich stop nebo o&ni duhovky, které jsou dnes pom&mé& b&¥ng
vyuZivané pro identifikaci osob. Také v tomto pfipadé je rozdéleni obrazku, jak je
znazomEno na obrédzku 4 nebo 6, adaptovano na rozmér objektu, ktery ma byt
analyzovén, stejng jako podet tirovni a déleni, které je adaptovatelné vzhledem k
mnoZstvi pixeli obrézku, ktery mé byt analyzovan,
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Obecng Ize tedy konstatovat, %e lokaliza¥ni techniku podle pfedmé&tu vynélezu
je moZné vyuZit na obrazovkéch poéitae nebo jeji zény, napfiklad v jednom okné. Je
tedy moZné ji vyuZit ve vSech publikacich nebo obrdzcich s pfispénim poéitade (PAQ
nebo DAO).

Obecné Ize konstatovat, Ze pfedmét vynélezu je moZné vyuZit u viech zafizeni,
kterd jsou védeckd nebo se vyuZivaji pro prumyslové, profesni nebo doméci
technické vyuiti, ve kterych lze zvl43t& novy zpiisob m&¥eni Ghld a urdovan piesné
polohy vyuZit a to vzhledem k vyuZiti gradoj nebo jeho podstupit.

Stejné tak jsme definovali lokaliza¥ni systém, ktery urduje pfesnou polohu
zény nebo objektu jedingm &islem bez desetinnych mist, jehoZ podet &fsel z4visi na
rozméru pfislu$né z6ny, tedy podle toho, jak je tato zéna velkd nebo mald.

Na druhou stranu je dobré poznamenat, Ze rozd&leni povrchu zemé do zdn, tak
jak zndzorn&no na obrézcich 5 a 8 vede k rozdleni zemé do 18 hodinovych zén (coz
koresponduje s &islem zény pti rozd&leni zén do druhého stupng). Je tedy vyhodné,
aby byl den zemé& rozd&len na 18 novych hodin a nisledng aplikovat rozdéleni se
zakladem 9, podle pfedmé&tu vynalezu.

Ptedmet vyndlezu se tyk4 vytvoteni novych nastrojil pro méfeni &asu (hodiny,
hodinky, chronometry, atd...), které vyuZivaji systém s 18 novymi hodinami, 81
novymi minutami, 81 novymi sekundami.

Co se tyde jednotek &asu, je dnes den rozdélen na 24 hodin, které maji 60
minut a kaZd4 minuta mé 60 sekund. Den m4 tedy 86.400 sekund.

Podle pfedmétu vyndlezu a zvl§t¥ pro harmonii se zemépisnou délkou,
budeme délit se zédkladem 10 den na 18 hodin, které maji 81 minut a kazda minuta
ma 81 sekund, coZ pfi prevedeni na zéklad 9 znamena, Ze jeden den ma 20 horoj,

kterd ma 100 minutoj a kazda minutoj ma 100 sekundoj.
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Timto zpisobem je moZné vytvofit tabulku, kterd prevadi staré &asové
jednotky na jednotky nové, které jsou vSechny délitelné nebo jsou nasobkem &isla 81
(100 pti zakladu 9).

Nova jednotka Casu se v tomto novém systému nazyva "sekundo” a mé

nasledujic{ definice:

Jeden den ¢it4 20 horoj pfi zékladu 9 (18 horoj pHi zékladu 10), kazd4 horo &ita
100 "minutoj" (81 minutoj pfi zdkladu 10) a ka#da minuto &ita 100 "sekundoj” (81
pii zdkladu 9),

To znamens, Ze 86.400 sekund predstavuje 200.000 sekundoj v novém
Casovém systému (118.098 pti zékladu 10).

Je zfejmé, Ze 86.400 sekund tvoii tedy 118.098 sekundoj a vzhledem k tomu je
mozné fici, Ze jedna sukundo je 86.400/118.089 = 0,73165155 sekund nebo naopak
Ze jedna sekunda je 118.089/86.400 = 1,36677083 sekundo.

Novd Zasova jednotka (sekundo) je tedy zhruba o 36 % presnéjsi, neZ byval4
jednotka Zasu sekunda, minuto je zhruba stejns jako minuta (1.458 minutoj se rovna
1.440 minuta) a horo (nov4 hodina) je o 33 %, del¥i ne¥ je tomu u hodiny staré (18
horoj se rovna 24 hodin, coZ znamen4, %e jedna horo se rovna jedné hodiné a 20
minutam).

Na druhou stranu je nutné si povSimnout harmonie ve v¥ech nasobcich hodiny,
kterd je vZdy 1/100 (pti zdkladu 9) jednotky predeslé.

Den Hodiny/mn/sekundy Horoj (zaklad 10)  [Horoj (z4klad 9)
Urover 1 24/Hodin 18/Horoj 20[Horoj
Uroven 2 1440(Minut 1458|Minutoj 2000|Minutoj
Uroveri 3 86400{Sekund 118098|Sekundoj |  200000;Sekundoj
Uroven 4 | 8640000(1/100 sekund 9565938|Sekuntrioj|20000000|Sekuntrioj

Cifernik novych hodin je tedy rozdé&len do 20 hodin (18 hodin pfi zékladu 10),
kdeZto ciferniky minut a sekund jsou odstupfiovany po 100 pti zdkladu 9.
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Dny, horoj, minutoj a sekundoj jsou zde vidy délitelné 3. N4sobky sekundo
jsou definovny jako podnisobky sckundoj thlu (sekuntrioj, sekunkvaroj,
sekunkvinoj atd...).

Pro stanoveni pfesné polohy bodu v prostoru nebo na povrchu koule s
polomérem R je nutné stanovit stfedovy bod, coZ je podstek soutadnic a referentni
osu koule, kter4 byvé zpravidla vedena ze spoda nahoru, stejng jako jeho rotace.

Tato osa je podle obrazku  osa AOB, osou vycentrovanou na Q.

Nésledn& je moné stanovit soufadnice bodu M v prostoru a to tfemi
soufadnicemi:

1)  zem¥pisni délka téta definuje Ghlem téta (HMO,HM) mezi
vertikalnim fezem AOR, ktery prochazi referenéni osou a mezi
referendnim bodem R, co% je bod, ktery jsme uréili jako
pofatek zem&pisnych délek (Greenwich pro zemi) a
vertikdlniho fezu prochézejiciho bodem M. Tato zem&pisna
délka je definovana v gradoj a je me&fena pozitivné od zapadu
aZ do fezu prochdzejictho piivodnim polednikem.

2) zem&pisné §ifka phi definuje Ghlem MOA mezi vertikalni osou
OA a vektorem OM. Zem&pisn4 $itka Je mé&fena pozitivng v
gradoj a to od osy OA od spodu nahoru, Zemépisnd 3itka
alternuje mezi 0 aZ 300 gradoji.

3) vzddlenost R = OM mezi bodem M a poléte€nimi

soufadnicemi (pro zemi je to stfed zemékoule).

Z této definice vyplyvé, % kombinaci isel sféry a jejim rozdélenim do 18 zén
je umoZn€na harmonie s analyzou novych ¢asovych méfeni v sekundoj a je moZné
tak definovat geograficka lokalizadni zafizeni, kterd uréi kazdému bodu v prostoru

solamf lokalni hodinu, pfitem? je tato hodina rozd&lena do novych hodinovych zén.
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Slunce obéhne zemi za 200 000 sekundoj, co? znamens, Ye projde 600
geografickych gradoj nebo 60 000 geografickych minutoj za 200 000 sekundo;.

Slunce tedy projde rovnikem, 1 minuto tihlu (1.016 m) za 3 sekundoj. Na
tomto pikladu je velice dobte vidét harmonie mezi méfenim 3 jednotek délky, ihlu a
Casu, které jsou viechny vyjadteny na zaklad¥ 9.

Pro vnitini o&islovéni sféry uréime podobné v prostorn poloméry sféry, které
pfedstavuji polomér sféry rozdglené kubickym kofenem 3. Ogislovani vnitinich zén
sféry probthd podél 3 elementarnich vektori Ox, Oy a Oz, kde Ox a Oy jsou tangenty
ke sféte v jakémkoli bod& M a Oz ; Je kolmy na tuto sféru.

Ollovia! vaithilch 200 si€ry je tedy provedeno olislovanim, které je stejné
jako pro povreh sféry a navic se pfidaji 2 &isla, které znézoriiujf m&feni Ghit phi a
téta v gradoj, pti zékladu 9.

Je zfejmé, Ze v t&chto podmink4ch prishudi kaZdé ¢&islo kazdé z 18 hodinovych
z6n  ¢asovému posunuti do novych hodinovych z6n vzhiedem k pavodnimu
poledniku.

Na obrdzcich 17 a 18 je zndzornn cifernik hodinek nebo hodin podle predméty
vynalezu. Na t&chto obrézcich je cifernik rozdélen do 18 novych hodin, pfitems
kaZd4 tato hodina je rozd&lena na 81 novych minut (100 novych minut pfi zékladu 9)
a kazdd nova minuta je rozdélena do 81 novych sekund (100 pfi zakladu 9).

Na konec je nutné zdiraznit, e tento systém miZe byt zobecn&n na viechna

méfeni, kterd vyuZivaji zaklady 3 nebo 9, jako jsou naptiklad rizna méeni hmotnosti
(vyvaZeni, atd...).
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PATENTOVE NAROKY

1) Lokalizaéni systém pro lokalizaci zény v prostoru, vzhledem k
piedem urenému bodu, umisténému na povrchu, vyznadujici se ti m,
Ze vyuZiva déleni povrchu do z6n ve kterych:
- Jje povrch rozd€len do deviti zén prvniho stupng, &eho? je dosaZeno
d&lenim povrchu na tfi &4sti ve dvou riznych smérech
- jeplislusné &islo mezi 1 a 9 piitazeno ka?dé ze zén prvniho stupng,
- je kaZd4 zéna stupng n, plitemZ n je &islo v&3¥ nebo rovné 1,
postupné rozdélena stejnym zpiisobem do zén stupné n+1, kde tomuto
Cislu mezi 1 a 9 je opétng phifazeno &fslo ka?dé ze zén se stupném n+1
zény niZ¥f ne¥ n, a
j¢ 28iia 5¢ stupuin n zndzornena sekvenci urleni z6ny, kterd sestdvs z
n &sel, pfigemZ toto &slo v sobé obsahuje &islo jiZ zmin&né zény a
nasledng obsahuje také &sla nifdich stupiili zén, tedy od 1 do n-1,
podle toho, kde se ptisluina zéna nachazi,
systém obsahuje prostfedky pro urdeni sekvence k uréeni pfesné polohy zén do
stupn€ n, ve které se nachdzi zéna na povrchu urfend k lokalizaci, pii¢em% n
dosahuje maximaéini hodnoty podle povrchu z6ny k lokalizaci, ve které se nachézi v
tomto stupni n, stejn® tak jako prostfedky pro pevod a/nebo ziskini a/nebo
znazomeni a/nebo vyuitf takovéto sekvence uréenti pfesné polohy.

2) Lokaliza¥ni systém, podle patentového néroku 1, v yznadujici
se tim, Ze povrch je tvoten kruhovym povrchem a je jiz pfedem rozdélen do
Sesti stejnych sektord, pritemz kaZdy tento sektor m4 devét zén prvniho stupné a
to vzhledem k d&leni kadého sektoru na tfi sob& rovné sektory a dvéma kruhy
vycentrovanymi na stfed povrchu, ptidems kazdy ze stuptiti n je postupng
rozd€len stejnym zptisobem do stupfit n+l  na tfi sektory a dvéma
vycentrovanymi kruhy na stfed kruhového povrchu.

3) Lokalizagni systém, podie patentového naroku 2,vyznalujici

se tim, Ze délici kruhy z6n piedstavuji poloméry, zvolené tak, aby kazda ze

z6n se stupném n méla stejny povrch.
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4)  Lokalizatni systém, podle patentového ndroku 2, vy z n a & ujici
se tim, Ze dé&lici kruhy z6n pfedstavuji poloméry zvolené tak, aby viechny
z6ny se stupném n mély konstatni radialni &ifku,

5)  Lokaliza¥ni systém, podle patentového néroku I, vyzna&ujici
se tim, Ze povrch je povrchem sferickym a pfesn4 poloha z6n k lokalizaci je
stanovena vzhledem k predem urdenému poledniku sferického povrchu, piitemZ
sfericky povrch je predem rozdslen do deviti hemisferickych zén a to
prostfednictvim radidlntho fez, ktery prochézi zvolenym polednikem, pfidemy
devét z6n prvntho stupné je ziskéno délenim kadé z hemisferickych zén tremi
sferickymi sektory, vyhodn& naprosto stejnymi, dale dvéma radialnimi fezy, kde
kaZdy obsahuje pisluiny polednik a kaZdy obsahuje tfi sferické sektory, které
jeow wytvolny  dvdia rvimymi Tezy vzhiedem k radilnimu fezu, pkidemz
kaZdy z nich zahrnuje piislutnou rovnobiZku,

6) Lokalizaéni systém, podle patentového ndroku S, vyznalujici

se tim, Ze sfericky povrch je povrchem zem&koule.

7)  Lokalizadni systém, podle patentového ndroku 5 nebo 6, vyznadu-
jici se tim, %e pro lokalizaci z6ny v prostoru jsou vyuity prostredky pro
urfeni kuZelu, ve kterém se nachézi jiZ zminén4 zéna v prostoru, pfitemzZ tento
kuZel mé za stted stted sferického povrchu 2 pro smérovy vektor ma obvod jedné
z jiZ uvedenych z6n se stupném n, pfi€em¥ n m4 méaximalni hodnoty podle zény
v které je obsaZena v jiZ zmin&ném kuZelu,

8) Lokalizani systém, podle jednoho z patentovych narokii 5 az T,vy-
znadujici se tim, Ze sestdvdz prostfedkil pro vzajemné propojeni,
které kazdému fixnimu nebo mobilnimuy bodu vzhledem k sféte, pritadi piesnou

z6nu se stupném n, ve které se tento objekt nach4zi.

9) Lokaliza&ni systém, podie jednoho z patentovych narokg 5 az 8, vy-
znafujici se tim, ¥e sestivéz prostfedk pro konvertovani sekvence
urleni piesné polohy do alespoti dvou soufadnic podle poledniku a rovnob&zky
sferického povrchu a to vzhledem k bodu, ktery byl zvolen za pocatek a naopak.
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10) Lokaliza&ni systém, podle jednoho z patentovych narokd § a3 9,vy-
znalujici se tim, Ze sestiviz alespoi jednoho zafizeni, které obsahuje
prostfedky pro pfijimani lokaliza&nich signalll, prostiedky pro kalkulaci uréeni
pfesné polohy z6ny se stupném n, ve které se zafizeni nachazi, pfidemz stupefi n

byl zvolen tak, aby odpovidal pfesnosti lokalizaéniho systému,

11) Lokalizatni systém, podle patentového niroku 10,vyzna&ujici
se tim, Ze lokaliza¥ni signaly jsou vysilany pfes orbitaln{ satelity, které
obihaj{ kolem zemé,

12) Lokalizaéni systém, podle patentového néroku 10,vyznadujici
ce tim, 2o mufidud zalizen Je terminalem telefonni sité&, kterd sestava z
vétSho mnoZstvi stanic pro lokaln penos, které jsou ur&eny pro spojeni s
piislu$nou stanici, ptiem kad4 z lokalnich stanic vysila lokaliza&ni signal jako
sekvenci zény se stupném n, JejiZ stupeti je roven nebo je vatsf ne je maximaln{
hodnota piislusné busiky lokalni stanice a d4le tento termindl sest4v4 z prostiedk

pro vyznateni odpovidajictho oznadeni sekvence.

13) Lokalizani systém, podle jednoho z patentovych naroki 5 az 12,
vyznaltujici se tim, ¥e sestavéz geografické mapy, kterd znézortiuje
JiZ zmin&né rozd&leni zem&koule na 2ény se stupném n, a d4le také Znazoriiuje
sekvence, které jsou témto zénim pfifazeny, pfi¢em# hodnota stupn€ n je zvolena
tak, aby byla adaptovatelna na m&¥itko této mapy.

14} Lokaliza&n{ systém, podle jednoho z patentovych narokii 1 a¥ 9vy-
znadujici se tim, %e sestdvaz nastroje, ktery je uréen pro zaostéeni k
bodu a z prosttedki pro zaostfeni tohoto néstroje v predem uréené zéné jiz

zminénou sekvenci urdeni pfesné polohy.,

15) Lokalizaéni systém, podle jednoho z patentovych naroki 1 a¥ 9 vy-
znalujici se tim, Ze povrch, kde se nachézi zéna k lokalizaci, je
znazornén numerickym obrézkem, ktery je tvoren pixely a pfi rozd&leni zén, jsou

obrazky adaptovatelné na rozmér a mnoZstvi pixeld z tohoto obrazku,
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16) Lokalizalni systém, podle jednoho z patentovych ndroki 1 a¥ 15,

vyznadujici se tim, %e sestdvdz kalkulatoru, ktery je schopen
konvertovat &isla se zakladem 10 na &isla se zakladem 9 a naopak.

17) Postup geografické lokalizace pro lokalizaci zény na zemé&kouli

vzhledem k pfedem zvolenému poledniku na zemekouli, vyznadujici se

tim, Zese:

f)

8

h)

i)

rozd&l{ zem&koule na dve hemisféry a to prostfednictvim radialniho
fezu, ktery prochazi polednikem,

rozdéli povrch ka%dé této hemisféry na zony se stupndm n, &ehoz je
dosaZeno postupnym d&lenim kaZdé ze zén se stupném niZ§im nez n-
Vdo & sferichich sckiod, v yuodu€ identickych, dvema radialnimi
fezy, které zahrnuji piislusny polednik a dle ka¥d4 ze tH sferickych
z6n se rozdtluje dvéma fezy kolmymi na radialni fezy, zahrnujici
piisludnou rovnobé&zku, pfi¢em? n je &islo v&t3i nebo rovné 1,

pfifadi &islo od 1 do 9 kazdé ze zén stupné n a stupiidl ni¥Sich n-1,

urt{ umisténi zény k lokalizaci a to asociaci &sel zén 1 aZna
pfisludnym znaménkem, které oznatuje zda jde o levou nebo pravoy
hemisféru a timto zptisobem je ziskino oislovéni pfisludné zény k
lokalizaci,

pievede a/nebo obdrZi a/nebo zobrazf a/nebo vyuZije takovou sekvenci
k urleni pfesné polohy.

18) Logické zafizeni umoiujfci obklopit zénu na povrchu nebo v

prostoru a rozdélit postupng jeji strany na 3 a automaticky ocislovat déleni 3

téchto stran, stejné jako vnitin z6ny, které obklopuji. Vypoty zde probihajf na

zaklade 9 a automatické konverze do desetinného systému je moZn4.

19) Mefici zafizeni a nastroje, které méH délku vyuZivajici zéklad 9 a

stupfiované zafizeni na délku podle tohoto zakladu a méfitka, definovaného v

"metro", jeho nasobky a délitele.
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20) Hodiny, hodinky, chronometry, zafizeni a néstroje pro méfeni &asu
vyuZivajiciho jednotky, které jsou definovany v pfedmétu vynalezu v "sekundoj"
anazakladé 9 s jeho nasobky a déliteli.

21) Kompasy, buzoly, ciferniky, zatizeni a nastroje technického typu,
které definuji nebo vyuivaji m&fent Ghld, které j Jsou definovany v "gradoj" a
jeho déliteli.

22) Fixni{ nebo mobilni zatizeni pro urleni geografického umisténi,
zvladt® pak ples satelity a telefony, vyuZivajici &asti a definice geografickych

soufadnic a 26n, tak jak bylo popsano v predmétu vynilezu.

23) VEechna dal¥i technichd za¥zonr < yuZivajici kombinaci predem
zminénych &4sti.
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