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Zplisob prani kust pradla se provadi v automatické pragce,
opatfené pracim bubnem (42), vymezujicim praci komoru, a
obé&znym kolem (40), umisténym u dna praci komory. Zptisob
zahrnuje napliiovani praci komory kusy pradla a poté
pfivadéni mnoZstvi praci kapaliny do praci komory,
postatujiciho k namodeni kusi pradla, aviak nepostadujiciho
k tomu, aby kusy pradla ztratily tfeci zabér s ob&znym kolem
(40), kdyz se ob&zné kolo (40) vykyvuje. ob&Zné kolo (40) se
vykyvuje a piisobi na kusy pradla, které jsou ve styku s
ob&znym kolem (40), unéSeci silou (F,), takZe se kusy pradla
ve styku s ob&Znym kolem (40) pohybuji uhlové po
obloukovité draze. Uhlovy pohyb kusi pradla, umisténych u
dna praci komory za vn&jsim obvodem ob&zného kola (40) je
zadrZovan tak, Ze je mezi kusy pradla, umist&nymi u obvodu
ob&Zného kola (40), a kusy pradla, umisténymi bezprostiedns
nad ob&znym kolem (40), vyvolavan relativai tihlovy pohyb.
Kusy pradla se pohybuji radialng smérem dovnitf u ob&zného
kola (40), pohybuji se smérem vzhiiru ve stfedu praci komory,
pohybuji se radidln€ smérem ven u vrchni &asti praci komory,
a pohybuji se smé&rem doli u bo¢ni st&ny praci komory v
takovém usporadani, které je moZno nazvat jako inverzni
toroidni pfevalovaci draha nebo tvar.
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Oblast techniky

Vynalez - se tykad systému prani pradla v automatické

pracce, a zejména se tykd zarizeni a zplsobu pro zajistovéani

v\pohybu pradla nebo kust pradla v praci komofe automatické

pracky.

Dosavadni stav techniky

Na vyobrazeni podle obr. 1 je zndzorn&na znama pracCka 10
se svislou osou, kterd je opattena pracim bubnem 14 se
svislou osou, ktery je oto&né& uspofaddn v nadrzi 16. Michaci
zarizeni 12 vystupuje smérem vzharu od spodni stény praciho
bubnu 14, pfriCemZ m& obvykle takovou vySku, kterda Jje

\% podstaté'stejné, jako je vy3ka praciho bubnu 14.

U automatickych pracek tohoto typu se dlouhou dobu
pfedpoklédalo, Ze neju¢inné&jsim pohybem pradla  je takové
uspofadani, které zajistuje prevalovani pradla nebo kusd
préadla smérem doltt do nadrZfe michaciho zatrizeni, potom
radialné smérem ven od kyvnych lopatek michaciho zatizeni, a
smérem vzhlru podél sté&ny praciho bubnu. Toto uspofadani maze
byt nazyvéano jako toroidni ¢&i prstencovité prevalovaci

usporddani.
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Takovéhoto pohybu je nejucinnéji dosahovano u
automatickych pragek, které jsou opatfeny dvojéinnymi
michacimi za¥izenimi, jak je popsdno napfiklad v patentovém
spise US 4 068 503, kde je horni_ Snekovad d&ast pohé&néna
stejnosmérnym ptééivym'pohybem, pricemz je Spodni Cast, ktera

Je opatfena pruZnymi lopatkami, pohénéna kmitavym pohybem.

Za uUCelem dosaZeni tohoto typu toroidniho prstencovitého
pfevalovaciho uspofadani pak pralky se svislou osou, opatrené
stfedovymi  michadly, vyzaduji  hluboké naplnéni  praci
kapalinou, jelikoZ pohyb pradla v pracim bubnu zavisi na

pohybu tekutiny nebo na energii této tekutiny.

ReSeni podle patentového spisu US 4 068 503 a obdobné
praci systémy zajiZtuji alespoli &astedné pfeCerpavani praci
kapaliny v pracim bubnu v toroidnim p¥evalovacim usporadani,
jak‘je znazornéno 3ipkou F proudéni, takZe pradlo VvV pracim
bubnu se pohybuje spole&né s proudénim praci kapaliny. Bez
volného pohybu tekutiny, ktery umoZiiuje pfederpavani tekutiny
a vyuzivani energie tekutiny, takovéto systémy nefunguji.
Proto tedy u praéky se svislou osou, opattené michacim
za¥izenim, neni moZné doséhnoﬁt uc¢inného prevalovani pradla,
pokud je v praci nadrZi nedostatedné mnoZstvi vody. U&inné
pfevalovani pradla vyzZaduije, aby mnoZstvi vody bylo
postacujici k celkovému nebo tém&¥ k celkovému pono¥eni
naplné pradla, takze je pradlo zcela ponbfeno' v praci

kapaliné.

Na vyobrazeni podle obr. 2 je zndzorn&n dalsi typ
pracky 20 se svislou osou, kde je pomérn& ploché nebo nizké
kotouCovité obézné kolo 22 &i rotor nebo pulzator wuspofadano

podél spodni stény praciho bubnu 24, ktery miZe byt oto&né
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uspordddn v nadrzZi 26. Obdobnym zplisobem jako u pracek se
svislou osou, vyuzivajicich michacich zaf¥izeni, se u
automatickych pradek tohoto typu dlouho pfedpoklédalo, 3ze
nejucinnéjsim pohybem pradla je takové uspofddéni, které
zajistuje toro}dni prstencovité pfevalovéni.prédla nebo kust
préadla v pracim bubnu. B&hem provozu pracek takovéhoto typu
se obéZné kolo 22 otad&i nebo vykyvuje za Gcelem vytvareni
proudéni vody, jak je 2nézornéno Sipkami proud&ni. Pradlo se

pere prostfednictvim jeho pohybu v pracim bubnu spolec&né

s timto proudénim vody.

Stejné jako u pradek se svislou osou, které Jjsou
opatteny stfedovymi michacimi za¥izenimi, vyzaduji
automatické pracky se spodnimi obé&Znymi koly hluboké naplnéni
praci kapalinou za u&elem dosaZeni poZadovaného toroidniho
prstencovitého pfevalovani, nebot pohyb pradla v pracim bubnu

zavisi na pohybu tekutiny nebo na energii této tekutiny.

Spodni obé&Znad kola nebo pulzatory preCerpdvaji praci
kapalihu Vv pracim -bubnu Vv toroidnim prstencovitém

prevalovacim uspofadani, takZe se pradlo v pracim bubnu

‘pohybuje spole&né& s proudé&nim praci kapaliny. Bez volného

pohybu tekutiny, ktery umozniuje ptrederpavani tekutiny a

vyuzivani energie tekutiny, takovéto systémy dobte nefunguji.

Na Vyobrazeniipodle obr. 3 je znazornéna dvojita dréha
prenosu energie pro zajisténi pohybu pradla u shora
popisovanych zndmych pracich systémi. Ot&livad energie motoru
Je prend3ena na htidel, ktery je pfipojen bud k michacimu
zafizeni nebo k obéénému'kolu, a to v zavislosti na pouzZzitém

pracim systému se svislou osou, majicim alespoii jednu




pohanénou plochu, oznadenou na vyobrazeni podle obr. 3 jako

lopatka.

V pracCce existuji dvé drahy pfenosu mechanické energie,
nebot'lopatka pfenééi'énergii do vody v pracim bubnu a rQQnéz
pfimo pfend3i energii na kusy prédla v pracim bubnu. Energie,
pfendsSend do vody v pracim bubnu, zpusobuje proudéni
tekutiny, pficemZ energie této tekutiny je pFend3ena na kusy
pradla v pracim bubnu, takZe dochazi k pohybu té&chto kust

pradla.

Proudéni tekutiny rovné&Z sniZuje t¥feci z4bé&r mezi
bocnimi sténami praciho bubnu a kusy prédla, v disledku &ehoz
dochdzi k podpofe pohybu kusl pradla. Krom& toho proudéni
tekutiny pfendsi urcity kroutici moment na praci buben. Primy
styk mezi lopatkou a kusy pradla zajistuje pohyb préadla.
Tento pohyb pradla déle vede k pfidavnému pohybu tekutiny,

pticemZ je urcity kroutici moment p¥endSen na praci buben.

Je proto zcela pochopitelné, Ze existuji obecné& dva typy
automatickych pradek se svislou osou, a to typ pracek se
stfedovym michacim zafizenim, a typ pradek se spodnim obé&Znym
kolem nebo pulzatorem. Oba tyto typy pradek se svislou osou
Jsou konstruovédny pro uUcely prani pradla v hluboké naplni
praci kapaliny, kdy Je praci kapalina plné&na do praciho bubnu
na takovou hladinu, aby byly kusy pradla, které je'naplnéno

do praciho bubnu, zcela ponofeny.

Energie tekutiny je kritickou slo¥kou p#i dosahovani
G¢inného . pohybu pradla wu takovychto pracich systémi.
Z dosavadniho znamého stavu techniky ve skutednosti vyplyva,

Ze u takovychto systéml neni moZno dosahovat pohybu prédla
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v pracim bubnu v toroidnim prstencovitém pfevalovacim
uspofadani za ucelem zajisténi u&inného prani bez volné vody

pro vytvareni energie tekutiny.

Podstata vynélezu

V souladu s pfedm&tem tohoto vyndlezu byl proto vyvinut
praci systém pro vyvolavani pohybu kust prddla v praci komofe
v inverznim nebo obrdceném toroidnim prevalovacim usporadani.
Pohyb kusl préadla v praci komofe je vyvolavan pfimym stykem
mezi Vykyvujicim se obé&Znym kolem a kusy pradla, umisté&nymi
nad obé&Znym kolem. Cerpéni tekutiny a energie tekutiny neni

Vyuéivého pro pohyb kust pradla v praci komofe.

Byl vyvinut zplUsob prani kus@ pradla v automatické
pracce, zahrnujici praci buben, vymezujici praci = komoru, a
obézZné kolo, umisténé u dna praci komory, pficemZ obé&zZné kolo
je oto¢né kolem svislé osy. Predmétny zpusob obsahuje

nasledujici kroky:
napliovani kusdG pradla do praci komory,

pfivadéni mnoZstvi praci kapaliny do praci komory,
postacujiciho k namoCeni kusl préadla, av3ak nepostacujici
k tomu, -aby do3lo ke =ztraté& tfeciho zabéru kust pradla

s ob&Znym kolem, pokud se obé&Zné kolo vykyvuije, a

.vykyvovani obé&zZného kola tak, Ze kusy pradla pfimo nad
obéZnym kolem jsou unaSeny vykyvnym zplUsobem, pfilemZ se kusy
préddla ptrevaluji v praci komofe podél inverzni toroidni

dréhy.
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To znamend, Ze se ob&Zné kolo vykyvuje, &imz vyvozuje
unaseci silu, plsobici na kusy pradla, které jsou ve styku
s obéZnym kolem, takZe tyto kusy pradla ve styku s obé&zZnym

kolem se pohybuji uhlové po obloukovité draze. Uhlovy pohyb

‘kust pradla, umisténych u dna praci komory za vnéjsim obvodem

obéZného kola, je zdrZovan tak, 3ze je mezi kusy pradla,
umisténymi u obvodu obé&Zného kola/ a kusy pradla, umisténymi
bezprostfedné nad ob&Znym kolem, vyvolavan relativni thlovy
pohyb. V disledku toho se kusy pradla pohybuji radi&lné
smérem dovnit¥ u ob&Zného kola, pohybuji se smé&rem vzhiru ve
stfedu.praci komory, pohybuji se radidln& smé&rem ven u vrchni
éésti»praci komory, a pohybuji se sm&rem dolt u bo&ni stény
praci komory v takovém uspofadani, které je moZno nazvat jako
inverzni toroidni pfevalovaci draha nebo tvar. Tento inverzni
toroidni prevalovaci pohyb je vytvaren pfimym stykem mezi
vykyvujicim se obé&inym kolem a kusy pradla, uloZenymi nad

obé&Znym kolem.

U pfedmé&tu tohoto vyndlezu neni Cerpéni tekutiny ani
energie tekutiny hlavni hnaci silou, pouZivanou pro dosaZeni

pohybu kusd pradla v praci komore.

V souladu s dal3im aspektem p#edm&tu tohoto vynalezu je
zde uspofadédn stfedovy sloupek, ktery vyéniva smérem vzhiru
ze stredu obé&Zného kola. Tento stfedovy sloupek je opatfen
Snekovou &asti, kterd ma aleépoﬁ Jednu Snekovou lopatku pro
GCely zdvihani kusl pradla. Snekova &ast je pohan&na
stejnosmérnym zplsobem pro G€ely zdvihani kust préadla,
umisténych u stfedového sloupku, a to za udelem napomdhani

prevalovacimu pohybu kust pradla po inverzni toroidni dréaze.
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Predmét tohoto vyndlezu rovné&s zahrnuje vyvaZovani sil,
pisobicich na kusy pradla v praci komote. Konkrétné predmét
tohoto vyndlezu zahrnuje vyvaZovani sil, pusobicich na kusy

pradla nad obé&Znym kolem, a sil, plsobicich na kusy pradla,

~umisténé u obvodu ob&zZného kola, takze je vytvafen relativni

Ghlovy pohyb mezi kusy pradla nad obéZnym kolem a kusy
pradla, umisténymi u obvodu obé&ného kola, pti&emZ jsou kusy
pradla nuceny se pohybovat po inverzni toroidni dréaze .

vV pracim bubnu.

P¥ehled obrazkl na vykresech

Vynalez bude v dalSim podrobnéji objasné&n na pfikladech
jeho konkrétniho provedeni, jejichz popis bude podan s

prihlédnutim k p¥iloZenym obrazkim vykrest, kde:

obr. 1 znazornuje pohled v Yezu, zobrazujici znamou

pracku, opatfenou stfedovym michacim zarizenim;

obr. 2 zn&zorfiuje bo&ni pohled v fezu, zobrazujici

znamou pracku, opattfenou spodnim ob&Znym kolem;

obr. 3 zndzorhuje blokové schéma pfenosu energie,
zobrazujici pfenos energie na kusy pradla u znamé automatické

pracky;

obr. 4 zndzorfiuje bo&ni pohled v Yezu, zobrazujici jedno

provedeni automatické praéky podle tohoto vyndlezu;

obr. 5 zndzorfiuje bo&ni pohled v Fezu na jednu polovinu

praci komory automatické praCky podle obr. 4, schematicky
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zobrazujici pohyb kustt pradla v automatické pracce podle

obr. 4 v souladu s predmé&tem tohoto vynalezu;

_ obr. 6,znézorﬁuje padorysny pohled na praci komoru
automatické - p;aéky podle obr. 4, schematicky zobrazujici
pohyb kusl pradla v automatické pra&ce podle obr. 4 v souladu

S predmétem tohoto vynalezu;

obr. 7 predstavuje grafické znazornéni zdvihovych uwhla

kusd pradla a jejich vliv na funkci pfedmétu tohoto vyndlezu;

obr. 8 znéazorhuje graf objemu napousténé vody
v zavislosti na velikosti né&plné&, pFi&em? zobrazuje, jaky

ucinek maji tyto faktory na funkci predm&tu tohoto vynalezu;

obr. 9 predstavuje schematické znazorn&ni obé&sného kola
podle tohoto vyndlezu, zobrazujici tvar silového obrazce sil,
pusobicich na kusy pradla, které jsou ve styku s ob&Znym

kolem;

obr. 10 znazorfiuje axonometricky pohled v &astedném fezu
na alternativni provedeni praciho bubnu a usporaddani obé&Zného

kola pro praktické uplathovadni predmé&tu tohoto vynédlezu;

obr. 11 znazoriuje axonometricky pohled v ¢asted&ném fFezu
na jiné alternativni provedeni praciho bubnu a usporadéani
obéZného kola pro praktické uplatfiovani predmétu tohoto

vynédlezu;

obr. 12 zndzoriuje axonometricky pohled v C&ste&ném Fezu
na jeSté jiné alternativni provedeni praciho bubnu a

uspofadani obéiného kola, opatfeného stfedovym sloupkem se
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Snekovou ¢&&sti pro praktické uplatfiovdni pFedmétu tohoto

vynalezu;

obr. 13 znazorfuje axonometricky pohled v &aste&ném Fezu

e5t& dal3i alternativni provedeni ' praciho bubnu a

.

(S

na
uspofradani obé&Zného kola, opatfeného stfedovym sloupkem se
Snekovou ¢&asti pro praktické uplatiovani pfedmétu tohoto

vynalezu;

obr. 14 znazorfuje axonometricky pohled v Gasted&ném fezu
na jeété dalsi alternativni provedeni praciho bubnu a
usporadani = obé&Zného kola, opat¥eného stfedovym sloupkem
s radialnimi Zebry pro praktické uplatnovéni predmétu tohoto

vynalezu;

obr. 15 zndzorhnuje axonometricky pohled v ¢4sted&ném Fezu
na Jjiné dal3i alternativni provedeni praciho bubnu a
usporadéni obé&Zného kola, opatfeného st¥edovym sloupkem pro

praktické uplatfiovani predm&tu tohoto vynalezu.

Prfiklady provedeni vyhélezu

Pfedmét tohoto vyndlezu je zam&fen na jedineény praci
systém a na zplsob provozu pracky, kde se kusy préadla
v pracce pohybuji jedine&nym obrécenYm»nebo opacnym toroidnim
'prStendovitym pfevalovacim zpﬁsobem. PrihlaSovatelé zjistily,
Ze tohoto obraceného inverzniho toroidniho prstencovitého
prevalovaciho pohybu pradla v pracce 1lze dos&hnout
prostfednictvim vyvdZeni sil, pusobicich na kusy préadla
v pracce. Konkrétné prihlasovatelé zjistily, Ze pro urdité
podminky nizké  hladiny naplné vody bude vykyvny pohyb

obézného kola =zpusobovat pohyb kust pradla, naplnénych do




praciho bubnu, v prostoru tohoto praciho bubnu, a to
obracenym inverznim toroidnim prstencovitym zptsobem, ktery

bude podrobnéji popsén v daldim.

. Predm&t | tohoto vynéleiﬁ miZe byt ptedstavovan
automatiékou prackou, kterd je znadzornéna na vyobrazeni podle
obr. 4, kde je zobrazena automaticka pracka 30, opatfena
vneéj8i nadrzi 32, kterd je uloZena ve sk¥ifiové konstrukci 34.
Pod vnéjsi nadrZi 32 je uspofadano prevodové ustroji 36 pro
UCely otacivého pohdné&ni obé&Zného kola 40 a praciho bubnu 42.
Praci buben 42 Jje otoc¢né uloZen ve vn&jdi nadr#i 32. Hnaci
sila je prenaddena od motoru 44 do prevodového uGstroji 36
prostfednictvim femenu 46. Alternativn& miZe byt predmét
tohoto vyndlezu snadno vyuZivan i u automatickych pracek,

které jsou opatfeny systémem pfimého pfenosu energie.

Bé&hem jednotlivych etép provozu automatické pracky je

voda pfivadéna do automatické pracky 30 z vné€jsiho zdroje 50
vody. S vyhodou je k automatické pradce 30 prGtokové pFipojen
privod teplé i studené vody. Pratokovy ventil 52 ¥idi a
ovlada privadéni praci kapaliny do automatické pracky 30.
Praci kapalina je rozstfikovdna do praciho bubnu 42
prostfednictvim vstupni trysky 54. Automatick& pracka 30 je
opatfena ovladacim spinadem 60 pro ovladani automatické
praCky 30 podle tohoto vyndlezu. Tento o&lédaci spina¢ 60 je

provozné propojen s motorem 44 a s prltokovym ventilem 52.

Na vyobrazenich  podle obr. 5 a podle obr. 6 Jje
v soucinnosti s vyobrazenim podle obr. 4 obsaZeno schematické
zndzornéni, které je vyuZitelné pro vysvétleni pfekvapivého
zjisténi, na kterém je predmé&t tohoto Qynélezu zaloZen. Kromé&

toho pfihlaSovatelé tohoto vyndlezu rovn&Z vyvinuly teorii




pohybu pradla za ucelem vysvétleni podstaty predm&tu tohoto
vynadlezu, coz bude rovné&Z popsdno s odkazem na vyobrazeni

podle obr. 5 a podle obr. 6.

 Praci buben 42 je zndzornén tak, Ze m& obecnd kruhovou
spodni sténu 42b a obecné valcovou bod&ni sté&nu 42s. Kusy
pradla nebo pradlo, napln&né do praciho bubnu 42, naplﬁuje
tento praci buben 42 aZ do hladiny nebo urovné& pradla, ktera
je oznaCena jako ¢&ara C;, kterd leZi v prvni vzdalenosti D1
nad kruhovou spodni sténou 42b. Voda je pfrivadé&na do praciho
bubnu 'gg tak, Ze Je praci buben 42 napln&n vodou a? na
hladinu W, vody, kterd 1leZi ve druhé vzdalenosti D2 nad
kruhovou spodni sté&nou 42b, kterd je stejna, nebo mensi, neZ

prvni vzdalenost DI.

Pokud se obé&zné kolo 40 vykyvuje, pohybuji se kusy
pradla & pracim bubnu 42 podél dradhy pohybu pradla,
oznacené Cuyorion- Tato drdha Cworion pohybu pradla tvori
usporadani, které =zajistuje prevalovani kust pradla nebo
pradla v pracim bubnu 42 smé&rem dolt podél valcové boé&ni
stény 42s, radidlné smérem dovnit¥ podél ob&zného kola 40,
smérem vzhlru podél stfedové osy Caxis obé&Zného kola 40, a
poté radidlné smérem ven v horni &&sti néplné praddla. Tato
draha vytvari obracené nebo inverzhi toroidni prstencovité

pfevalovaci uSpofédéni pohybu pradla podle tohoto vynédlezu.

Zde je nutno =zdbraznit, Ze vyrazy inverzni toroidni
pohyb nebo inverzni toroidni pfevalovaci pohyb jsou S$irsi
terminy, kterych je pouzivano ;pro ucely popsani shora
definovaného prevalovaciho pohybu. Je zcela jasné, Ze shora
popsany pohyb kusl prédla v pracim bubnu nemusi probihat po

draze, kterd je v pfrisném slova smyslu toroidni.
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Avsak inverzni toroidni pfevalovani se tyka obecného
pohybu kus@ prédla podél drahy, kterd sm&fuje vzhru ve
- stfedu praciho bubnu 42, smé&rem ven podél horni strany néplné
prédla, smérem dold podél bo&ni stény 42s praciho bubnu 42 a
smérem dovnit¥ podél dna praciho bubnu 42 v blizkosti
ob&Zného kola 40. Krom& toho se inverzni toroidni pohyb podle
tohoto vynadlezu tyka celkového pohybu vedkerého pradla, a
nikoli pouze ur&itého kusu pradla. KaZdy jednotlivy kus
pradla, tlaeny smérem vzhlru podél stredové osy Cax1s
obéiného kola 40, miZe byt undden smé&rem ven podél horni
strany naplné pradla v jakémkoliv radidlnim sm&ru a miZe tak
probihat po draze, kterd obsahuje celou . sérii toroidnich

pfevalovacich tvaru.

Inverzni toroidni pfevalovaci tvar pohybu pradla je
2 hlediska znémého dosavadniho stavu techniky zcela
prekvapujici. Ze znamého dosavadniho stavu techniky je znémo,
Zze pohyb obé&zZného kola 40 bude zplUsobovat pohyb pradla nebo
kusd prédla smérem ven v disledku skutednosti, Ze pri
otac¢ivém pohybu obé&Zného kola 40 je ocekdvano vyvozovani
odstfedivé sily, kterd bude mit snahu pohanét kusy pradla
radidlné smérem ven. Bylo by proto nutno oCekéavat, ZzZe pradlo
v blizkosti obé&Zného kola 40 bude nuceno podstupovét radidlni
pohyb smérem ven, a nikoliv smérem dovnit?, jak Jje tomu

v pfipadé pfedmétu tohoto vynédlezu.

Kromé toho s néplni vody, jejiZ hladina neni postacujici
pro ponofeni v3ech kusi prédla, by bylo moZno o&ekavat, Ze
pohyb obé&Zného kola nebude schopen zajistit toroidni pohyb

pradla. SpiSe by se dalo olekavat, Ze bude dochazet k efektu




zpomalovani nebo ztrdceni rychlosti u jednotlivych kust

pradla, takZe k toroidnimu pohybu nedojde.

Pro Fradné pochopeni, jak pfekvapiv?qh vysledkl je
dosahovano prost¥fednictvim pfedm&tu tohoto vynélezu; Tbude
G¢elné rozdé&lit ndpli prddla do r@znych oblasti nebo zdén.
Uvazujeme-1li pohled v fezu na napli pradla, jak je znazornéno
na vyobrazeni podie obr. 5, je moZno népli pradla rozdélit do
¢tyr obecnych oblasti, p#ic¢emZ .jde o horni premistovaci
oblast UT;, oblast Dz klesani, spodni premistovaci oblast LT,
a oblést Fz stoupani. Prihla3ovatelé jsou presvédceni, ze
jedine¢ného inverzniho toroidniho pohybu je dosahovéno
v dusledku vyvaZeni sil, které plsobi na pradlo v oblasti Dy

klesani a ve spodni premistovaci oblasti LT;.

Jak je pro odborniky =z dané oblasti techniky zcela:
zfejmé, existuji zde urdité siiy, které maji snahu udrZovat
napli préadla bez pohybu. Hmotnost WT né&plné préadla a tteci
sily F, vznikajici mezi naplni pradla a pracim bubnem'gg,
jsou jedny z hlavnich sil, které maji snahu udrZovat néaplh
pradla ve statické stavu. Avdak pokud ob&Zné kolo 40
vykyvuje, pak tfeci zabér mezi ob&inym kolem 40 a kusy préadla
ve spodni premistovaci oblasti LTz v blizkosti obé&Zného
kola 40 wvytvari sily, pusobici na kusy pradla ve spodni
pfemiétovaci oblasti LT, tak, Ze kusy pradla ve spodni
pfemistovadi oblasti LT, Jjsou und3eny spole&nd s obézZnym

kolem 40.

Na vyobrazeni podle obr. 6 jsou schematicky zndzorné&ny
vyslednice té&chto sil. Pokud se ob&%né kolo 40 pohybuje ve
sméru otaceni hodinovych ru&idek, pak kusy pradla nad obé&Znym

kolem 40 ve spodni premistovaci oblasti LT; vykyvuji spolu
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s obéZnym kolem 40 podél obloukovité drahy. Oblast D, klesani
lezi za obvodem obé&Zného kola 40 a proto nemiZe toto ob&zné
kolo 40 pusobit pfrimo na kusy pradla, nachazejici se u dna

oblasti D; kleséani.

Sily, které udrzuji kusy préadla v oblasti D, kleséani,
tj. hmotnost WT nédplné pradla a tfeci sily F, plsobi proti
jakymkoliv unédSecim sildm, které jsou pFendSeny =z kush
pradla, pohybujicich se ve spodni pfemistovaci oblasti LTz,
takze kusy pradla u dna oblasti D; klesani se nepohybuji

Uhlové spolu s obé&Znym kolem 40 podél obloukovité drahy.

Prihlasovatelé jsou presvédleni, Zes inverzni toroidni
pfevalovaci pohyb je predevSim vyvolavdn prostfednictvim
pohybu kusl pradla, umisté&nych na rozhrani mezi oblasti D,
klesadni a spodni premistovaci oblasti 'EIZ' jJak Jje nejlépe
zndzornéno na vyobrazenich podle obr. 5 a podle obf. 6. Pro
tyto kusy pradla, které jsou umistény podél spodniho wvné&j3iho
obvodu praciho bubnu 42 jak v oblasti D, klesani, tak i ve
spodni pfemistovaci oblasti LTz, ma& pohyb v oblasti Dy
klesédni v disledku vykyvného pohybu obé&Zného kola smér

radidlné dovnitkFf.

To je pochopitelné, uvédomime-1li si, Ze pro ur&ity kus
prédla v‘této pfemiétoVaci oblasti se ¢&st Py kusu pradla ve
spodni pfemistévaci bblasti. Lzz'pohybuje radiélhé spdleéné
s obéznym kolem 40, zatimco &&st Pp kusu pradla v oblasti Dy
klesani je podrobena pasobeni sil, které vyvolavaji odpor
va¢i radidlnimu pohybu. Je-1li &ast Pyr kusu pradla ve spodni
pfemistovaci oblasti LT; und3ena spolu s obé&Znym kolem 40,
pak Jje <&ast Pp, kterd je v oblasti D; klesani, tladena

radidlné smérem dovnitk?f.
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Kusy pradla v oblasti Dz klesédni Dbezprostfedn& nad
Casti Pp kusu pradla v oblasti Dz klesani jsou tlaceny
radidlné smérem dovnit# a pohybuji se dold do volného
prostoru u dna oblasti D; klesani. Toto plisobeni radidlniho
pohybu smérem dovnit# u dna oblasti Dz klesédni a vysledné
klesadni kust préadla dold v oblasti D, klesani vyvolava
inverzni toroidni pfevalovaci pohyb kust pradla v pracim

bubnu 42.

Jék se obéZné kolo 40 vykyvuje, tak se v dﬁsledku>toho
kusy pradla, umist&né jak v oblasti Dz klesani, tak ‘i ve
spodhi premistovaci oblasti LT;, pohybuji radidlné smérem
dovnit¥. Tento pohyb tlad&i tyto kusy préadla ve spodni
pfemistovaci oblasti LT; radi&ln& sm&rem dovnitt. Kromé tbho
kusy‘prédla'v oblasti D; klesdni padaji dola do prostoru,
uvolnéného kusy préadla, které jéou tlaceny radidlné smérem
dovnit¥. Kusy pradla ve spodni pfremistovaci oblasti jsou

proto nuceny se pohybovat smérem do st¥edu praciho bubnu 42.

Kusy pradla ve stfedu praciho bubnu 42 v oblasti F,
stoupdni jsou nuceny se pohybovat vzharu smérem k horni
strané naplné& pradla. Kusy pradla v horni pfemistbvaci
oblasti UT; jsou tladeny smérem k vnéjsimu obvodu praciho
bubnu 42 témi kusy pradla, které jsou  tlageny vzhtru ve
stfedu praciho bubnu gg. Kusy préddla v oblasti Dz klesdni se
pohybuji smérem doll podél bo&ni stény 42s praciho bubnu 42 a
zaujimaji misto kusu pfédla, které se pohybuji radiilné

smérem dovnit¥ ve spodni pfemistovaci oblasti LT;.

PfihlaSovatelé jsou presvéd&eni, e u automatické pracky

existuje «celd *fada faktord, které ovliviuji zajidtovani
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u¢inného inverzniho toroidniho- pfevalovaciho pohybu. Jsou
naptiklad presvédceni, Ze mnoZstvi kus® prédla, tvoticich
naplit pracky, mnoZstvi vody, napusténé do pracky, . tvar
obéZného kola, pohyb obé&Zného kola a usporadani praciho
bubnu, do kterého jsou kusy pradla naplnény, jsou véechﬁd
faktory, které mohou mit vliv na ustaveni inverzniho

toroidniho pfevalovaciho pohybu.

'Véechny tyto faktory se tykaji zakladniho principu,
ktery byl pfihlasovateli objeven =z hlediska wustaveni
inverzniho toroidniho pfevalovaciho pohybu. Tento =z&kladni
princip spoc¢ivd v tom, Ze za U8elem dosa¥eni inverzniho
toroidniho pfevalovaciho pohybu v automatické pracdce, ktera
je =znazorné&na na vyobrazeni podle obr. 4, musi existovat
relativni  Ghlovy pohyb mezi kusy pradla ve spodni

pfemistovaci oblasti LT; a kusy pradla v oblasti Dz kleséani.

Zejména obézné kolo 40 musi mit takové usporadani a musi
byt otolné& pohdnéno takovym zpusobem, aby byly kusy pradla
nad obéZnym kolem 40 ve spodni premistovaci oblasti LT,
unadsSeny spolu s obé&Znym kolem 40, nebo aby se pohybovaly
Ghlové alesponn do urcité miry po obloukovité draze spolu
s undSecim kolem 40. Nesmi dochdzet k vyraznému odd&lovani
kusu prédla od obé&zZného kola 40, coZ se miZe stavat tehdy,
pokud se obézZné kolo 40 otaci pfilis vysokou rychlosti, nebo
pokud dochéazi k jeho velkému =zrychleni, nebo coZ se maZe
stavat tehdy, pokud je do praciho bubnu 42 napusténo pEilis

mnoho vody.

Kromé toho kusy préddla u spodniho vné&jsiho obvodu
praciho bubnu 42 (ve spodni &asti oblasti Dz klesani) museji

byt chranény pfed uthlovym pohybem spolu s pohybem kusa pradla
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ve spodni pfemistovaci oblasti LT;, a to alespoii do urdité

miry.

Tvar praciho bubnu 42 miZe mit urcity vliv na shora
uvedeﬁy zdkladni provozni priﬁéip. Zejména se Jevi Jjako
dileZité nastavit sily, které maji snahu udrZovat kusy préadla
ve spodni oblasti D; klesdni ve statickém stavu. Za tim
GCelem je kolem spodniho rohu praciho bubnu 42 usporadano
velké mnoZstvi vystupkl 70. PfestoZe tyto vystupky 70 nejsou
vyslovné vyZadovény, jsou pfihlaZovatelé presvé&dieni, ze tyto
sttupky 70 zvySuji odpor viaci thlovému nebo ota&ivému pohybu
kusG pradla v oblasti Dz kleséani, takZe kusy ©pradla
v oblasti D; kles&ni se nepohybuji spolu s ob&?nym kolem po
obloukovité dradze a neprovaddéji pohyb radidln& smé&rem

dovnit¥?.

Obdobnym zpﬁsobembmﬁie byt po obvodu boéni stény 42s
praciho bubnu 42 uspofddidna Zebrovitad konstrukce pro ucely
zvySeni odporu va&i otac¢ivému pohybu. Zde je nutno zdlaraznit,
Ze prihlaSovatelé jsou presvé&deni, Ze inverzni toroidni
prevalovaci pohyb miZe byt zajistén dokonce i tehdy, pokud se
obézZné kolo'gg rozprostira pres celé dno praciho bubnu 42.
AvSak takovéto uspoféddédni by nebylo idealni, nebot kusy
pradla v oblasti D, klesani by meély snahu se pohybovat thlové
po. obloukovité drdze spolu _s‘ kusy prédla ve spodni

pfemistovaci oblasti LTj.

Usporadani obé&iného kola 40 m& obdobn& vliv na
zajistovani inverzniho toroidniho pfevalovaciho pohybu.
PfihlaSovatelé jsou pfesvédleni, Ze ob&Zné kolo je s vyhodou
zkonstruovéno tak, aby napomdhalo vyvozovani undSecich sil na

kusy pradla ve spodni pfemistovaci oblasti LT;. Za tim ulelem




e s L X

L)
L
L]
(R T XX 2
LY X
rewe
.
LA L N J
sae s
s0ae
L X X3

18 T

L 4
[ 2
L]
L]
Ld
L]
[ ]

je zadouci opatfit obé&Zné kolo 40 velkym mnoZstvim Zeber nebo

vystupka 72.

Kromé toho miZe byt'obéinérkolo 40 zkonstruovéano tak,
aby zabraﬁoValo 'jevu,. ktery mazZe bft nazyvén stfedovym
ucpavanim nebo zand3enim. K tomuto stfedovému ucpavani
dochazi tehdy, pokud kusy pradla, které jsou tlaceny smérem
vzhliru podél stfedové osy ob&Zného kola 40, Jjsou zdrZovéany
zplsobem, ktery zpomaluje nebo Uplné =zabrahfuje inverznimu
toroidnimu prevalovacimu pohybu. Za ucelem zabranéni
stfedovému ucpavani miZe byt obé&Zné kolo 40 opatteno zvyéenYm
stfedem 74. Kromé& toho pak obé&Zné kolo 40 s vyhodou neni
opatfeno velkymi radidlnimi Zebry, rozprostirajicimi se podél
ob&Zného kola 40, nebot jsou pf¥ihlaSovatelé presvédéeni, Ze
by tak dochézelo ke zdrZovadni inverzniho toroidniho

pfevalovaciho pohybu.

Dalsim faktorem, ktery se jevi Jjako dalezZity pfri
praktickém uplatfiovani predm&tu tohoto vyndlezu, je pohyb,
ob&Zného kola. Jak jiZz bylo shora uvedeno, tak se obé&zZné
kolo 40 pohybuje vykyvnym pohybem. 2Zde pouzivany termin
vykyvny pohyb se vztahuje na takovy pohyb obé&Zného kola, kdy
se obéZné kolo 40 stfidavé otd¢i v prvnim sméru a poté
v obraceném sméru. Obé&Zné kolo 40 mlZe dosdhnout plnych
otacek pfFi ota&eni v jednom sméru je3té pfedtim, neZ dojde
k jeho obracenému otadeni v opaéhém sméru. Otaceni obézZného
kola 40 v jakémkoliv pfisludném sm&ru mile byt nazyvano jako
zdvih, takZe vykyvny pohyb ob&Zného kola 40 zahrnuje zdvih
v prvnim sméru, ktery je ndsledovan zdvihem v druhém sméru,
coZz se mnohokrdt opakuje. KaZdy zdvih mGZe zahrnovat otadeni

obézného kola 40 plnymi ot&c&kami.
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Velikost otacivého pohybu, ktery kusy pradla podstupuji
pfi kazZdém zdvihu obé&Zného kola 40, a ktery je nazyvan jako
zdvihovy uhel kusu prédlé, bude ovliviovat pohyb kust pradla

v pracim bubnu 42.

Na vyobrazeni podle obr. 7 Jje uvedeno grafické
znazornéni, jak thel zdvihu kusu pradla ovliviiuje pohyb kusu
pradla v pracim bubnu 42. Pokud se obé&Zné kolo 40 vykyvuje
tak, Ze kusy pradla podstupuji pom&rné& maly'zdvihovy thel,
ktery je men3i, neZ 60° pak se. kusy prédla-pohybujf podél
‘inverzni toroidni drahy pomalu, coZ miZe byt nazyvano jako
mirné nebo jemné prani. V zavislosti na dal3ich faktoreéh
miZe zdvihovy uhel kush préddla o velikosti 60° vyéadovaf
‘zdvih obé&Zného kola, ktery =zahrnuje otaceni ob&Zného kola

fplnYmi otackami.

Béhem jemného pfani mohou kuSy pradla podstoupit celkovy
toroidni prichod ﬁebo prevalovani jednou za kaéd?ch‘lo minut. .
Jak se zdvihovy whel kusl pradla zvy3uje, dochdzi k mnohem
rychlejsimu pfevalovani kusG préadla podél inverzni-toroidni
drahy. Napfiklad pro =zdvihovy dhel ‘kusu pradla, jeho?
velikost leZi mezi 100° a3 180°, se kusy pradla mohou

pfevalovat jednou =za kaZdych 5 minut za wU&elem dosaZeni

pravidelného nebo normdlniho prani.

Vétsi zdvihové Ghly kust pradla mohou dale zvysit
rychlost prevalovani, vysledkem CehoZ mbZe byt vydatné prani.
Pfi urcCité velikosti zdvihového Ghlu kusu pradla, ktera leZi
~ v rozmezi zhruba od 250° do 270°, pak uhlovy pohyb kush
pradla podél obloukovité dréahy JiZ nebude nadale podporovat
poZadované inverzni toroidni prevalovani, av3ak namisto toho

se zacnou kusy préadla zamotéavat.
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Dalsim faktorem pfi praktickém uplatnovani pfedmétu
tohoto vynalezu je twhlové zrychleni ob&¥ného kola pfi jeho
vykyvném pohybu. Uhlové zrychleni ob&Zného kola 40 zavisi na
rychlosti zdvihu. Jak jiz bylo vy5ev uvedeno} je velice
dilezité, aby nedochazelo i vyraznému oddé&lovani kust pradla
od obe&Zného kola 40 pro GCely udinného praktického
uplatiiovani pfedmétu tohoto vyndlezu. Pokud dojde
k oddélovédni kusli pradla od ob&Zného kola 40, potom kusy
pradla ve spodni premistovaci oblasti LT; ztraceji treci
kontakf s obéZnym kolem 40, takZe tyto kusy pradla maji snahu
se pohybovat radidlné smérem ven, a to v dasledku energie

nebo pohybu tekutiny.

Za téchto podminek pak do té miry, pokud se kusy préadla
pohybuji‘v'pracim bubnu 42, budou obdobné& podstupovat pohyb
‘podél b&Zné toroidni drdhy. Proto je tedy Zadouci, aby se
obézZné kolo otadelo takovou rychlosti, kterd umoZni udrZovani
tfeciho z&béru mezi ob&%nym kolem 40 a kusy préadla ‘a to
alespori do urcité miry. Pfihladovatelé zjistili, Ze zdvihova
rychlost v rozmezi od 10 do 40 otacek za minutu je velice

vhodnad pro praktické uplatné&ni pfedm&tu tohoto vynalezu.

MnoZstvi vody, napu3té&né do praci nadrZe, je rovnédz
vyznamnym faktorem p¥i praktickém uplatﬁovéni pfedmétu tohoto
vynadlezu. Na vyobrazeni podle obr. 8 je zndzornén graf, ktery
vyjadfuje uCinek hladiny praci kapaliny. Oblast 80 odpovida
stavu, kdy se mohou kusy pradla pohybovat inverznim toroidnim
pfevalovacim pohybem. Obecné Jje ©pro dosaZeni tohoto
inverzniho toroidniho ptfevalovaciho pohybu Zadouci pomérné
malé mnozstvi praci kapaliny. Jak je zndzornéno

prostfednictvim oblasti 80, tak ve skutednosti i tehdy, kdyzZ
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neni do praciho bubnu 42 napust&na 2Aadna praci kapalina, je
mozno - dos&hnout pozZadovaného inverzniho toroidniho
pfevalovaciho pohybu.

Avéak'pokud je praci kapalina napusté&na az na hladinu,
kdy mohou kusy pradla plavat v pracim bubnu 42, pak obé&zZné
kolo 40 nebude mit dostate&ny t¥eci zabé&r s kusy pradla, aby

mohlo unédSet tyto kusy pradla podél obloukovité drahy.

Oblast 82 odpovidad stavu, kdy je pfitomno p#ilid mnoho
vody pro umozZnéni poZadovaného inverzniho pfevalovaciho
pohybu. Je zde rovn&Z zobrazena oblast 84, predstavujici maly
objem vody, urceny pro naplii vétd3ich kusn préadla, pridem:
vSak prihlaSovatelé zjistili, Ze v takovém pfipadé se kusy

pradla nebudou pohybovat inverznim toroidnim pohybem.

Ze shora uvedeného vyplyva, Ze musi byt ustanoven uré&ity
systém pro regulaci mnoZstvi vody, napousténé do pracdky.
Existuje celd fada znamych systémd pro nepfimou regulaci
mnozstvi napousténé praci kapaliny prostfednictvim zjistovani
velikosti naplné v pracim bubnu a poté napoudténi pfislusného
mnozstvi vody do pradky v zavislosti na zjisténé velikosti
naplné. Setrvacnost naplné& mize byt napfiklad vyuZivéna pro
zjiStovani velikosti naplné&. Takovyto systém miZe vyuZivat
optické spojky; Zapdjené paralelné s vinutim motoru
prostfednictvim . vhodného elektronického obvodu, nebo
tachometru, usporadaného tak, aby zaznamendval otacky

remenice nebo otacky h¥idele motoru.

Alternativné miZe byt takovyto systém usporadan tak, aby
zjistoval mnoZstvi vody, pouZité pro dostate&né namadeni

nédplné pradla b&hem podate&niho praciho procesu. V zasadé
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tyto znamé systémy pracuji na nasledujicich obecnych

principech:
1) naplii je umisté&na do pracky;

2) voda miZe byt napusténa na urditou pfedem stanovenou

hladinu;

3) pracka je uvedena do chodu (ob&Zné kolo se pohybuje,
praci buben se rychle otadi, recirkulaéni systém

recirkuluje atd.);
4) odezva systému je sledovana;

5) odezva systému je porovnavéna s pfedem stanovenym

vzajemnym vztahem naplné;
©) systém zji3tuje velikost naplné pradla; a

7) systém nastavuje provozni parametry na zdkladé

zjisténé velikosti naplné pradla.

Pfimé snimé&ni hladiny kapaliny mazZe byt rovné&Z vyuZito
pro regulaci hladiny vody, napouiténé v souladu s predmétem
tohoto vyndlezu. MnoZstvi vody miZe byt nap¥iklad regulovano
az na urditou hladinu vody v praci nddrZi nebo na ur&itou
pritokovou rychlost v ob&hovém recirkulac¢nim systému. Pohyb
obéZného kola miZe byt nastaven tak, e odebirana elektricka
energie nebo volnad energie kola (definovana mnozstvim pohybu
motoru po vypnuti p#ivodu eléktrické energie a/nebo mnoZstvim
Casu, kdy energie wuchovavanid v kondenzdtoru muZe byt

prendSena mezi motorem a kondenzatorem v okruhu, neZ energie
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poklesne pod zjistitelnou uroveil) spada do pfedem stanoveného
rozmezi. Je tak uspofadén ,samonastavovaci® systém, ktery

bude poskytovat p#imé&feny vykon.

JeSté dale a moZna, Ze nejjednoduéeji} miZe byt mnoZstvi
praci kapaliny, napousténé do pradky, stanoveno prfedem na
zdkladé mnoZstvi pradla, vloZeného do pracky obsluhou.
U takového systému miZe byt mnoZstvi pradla, napf¥iklad MALE,
STREDNI, VELKE, VELMI VELKE, nastaveno na ovladad&i pra&ky
prostrednictvim stisknuti p¥isludnych tladitek nebo volicim
kotoucem. V disledku toho miZe byt do pradky napusténo takové
mnozstvi praci kapaliny, které dje vhodné pro zajisténi

inverzniho toroidniho p¥fevalovaciho pohybu. -

Rada ze shora uvedenych faktor®, které ovliviuji
praktické uplatnovani predmétu tohoto vyndlezu, se do urdité
miry tyké zébéru mezi kusy prédla’ ve spodni pfemistovaci
oblasti LT; a obé&Znym kolem 40, kteryito zabé&r umozZiiuje, aby
obéZné kolo 40 unéaselo kuéy préadla podél‘obloukovité dréhy
vykyvnym zpﬁsobem. Tento zabér mezi ob&Znym kolem 40 a kusy

pradla miZe byt vysvétlen s pouZitim sil.

Na vyobrazeni podle obr. 9 je schematicky znazorné&no
obéZné kolo 40 s vyznacenym bodem 90, ktery oznacuje bod kusu
pradla, ktery je ve styku s ob&Znym kolem. Je zde zndzornén
silovy obrazec, zobrazujici alespoii né&které sily, pﬁsbbici na

bod 90.

Hmotnost kusu prédla zpGsobuje sm&rem dolt sm&fujici
silu, kterd je oznacena .vztahovou znacdkou Fwr. Tato dola
sméfujici sila Fyr vytva#i treci odpor v@c¢i relativnimu

pohybu mezi bodem 90 kusu pradla a ob&Znym kolem 40. Ob&2né
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kolo 40 je pohdné&no za uclelem provadé&ni vykyvného pohybu,

eci

¢

takZe ob&Zné kolo 40 podstupuje whlové zrychleni . T
zabér mezi obé&Zinym kolem 40 a bodem 90 zplsobuje unédeci
silu Fp, plusobici na bod 90 ve smé&ru otAdeni Qbéiného

kola 40. Proti- této undSeci sile Fp plsobi rﬁéné sily, a to

vCetné setrvaénych sil, které nejsou znazorné&ny.

Uhlové zrychleni ® obé&Zného kola 40 a odpovidajici

P4

thlové zrychleni ® bodu 90 rovné&Z vytvari odstfedivou
silu F¢, pusobici radidlng smérem ven od stfedu obéZného
kola 40. Proti této odstfedivé sile Fc plUsobi tfeci odpor
pohybu, ktery existuje mezi obé&znym kolem 40 a bodem 90, a
ktery je zndzornén jako statickd tfeci sila Fsp.

Pfedmé&t tohoto vynadlezu je uplatﬁovén tehdy, kdy unéseci
_sila: Fr Jje postacujici pro undSeni kusl pradla vykyvnym
zpusobem spole&né s ob&Znym kolem 40 tak, Ze kusy préadla ve
spodni pfemistovaci oblasti LT, Jjsou una3eny spole&né
s obéZnym kolem 40 podél obloukovité drahy. Krom& toho museji
byt odstfedivé sily Fc¢, pusobici na kusy pradla, mendi, ne¥
je staticka treci sila Fsp, takZe se kusy pradla ve spodni

premistovaci oblasti LT, nepohybuji radi&lné& smé&rem ven.

Jak JjiZz bylo shora uvedeno, tak pro G&inné provozovéni
automatické pralky za uUlelem dosahovéni inverzniho toroidniho
pohybu museji kusy prddla ve spodni p¥femistovaci oblasti LT,
obecné zistavat ve styku s ob&Znym kolem 40. Automaticka
pracka 30 musi byt =zkonstruovdna a provozovana takovym
zpusobem, aby odstfedivd sila F¢ nebyla v&t3i, neZ staticka
tfeci sila Fgr. Pokud je odstfediva sila Fc vét3i, neiZ
staticka t¥reci sila Fgr, potom budou mit kusy pradla nad

ob&Znym kolem 40 snahu se pohybovat smé&rem ven takovym
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zpisobem, ktery pfekazi poZadovany radi&lni pohyb kusd pradla

smérem dovnit¥ ve spodni p¥emistovaci oblasti LT,.

SkutecCnost, zda odstrediva sila Fc bude vé&t3i, nez
statickd t¥eci sila Fsr, ‘bude zaviset né celé tadé shora-
uvedenych faktorli, a to v&etné& konstrukce ob&iného kola 40,
mnozstvi vody, napou3téné do praciho bubnu 42, a zrychleni

obézZného kola 40.

Obdobné& musi byt undSeci sila Fp postadujici k tomu, aby
se kusy préadla alesponn do urlité miry pohybovaly spoleé&né
s obéZnym kolem 40. To bude op&t =zaviset na konstrukci
obézZného kola 40, na mnoZstvi vody, privad&né do praciho

bubnu 42, a na zrychleni obé&Zného kola 40.

Unéaseni kusl préadla obé&Znym kolem 40 je odlisitelné od
pohybu kusd pradla, zptisobovaného v dusledku prederpavani
tekutiny pfi vykyvném pohybu obéZného kola 40. Jak jiZ bylo
uvedeno, ték pohyb pradla, zpasobovany <&erpanim tekutiny
radialné smérem ven, které je vyvolavano otac¢ivym pohybem
obéZného kola 40, skutedné zabrafiuje poZadovanému inverznimu
toroidnimu pohybu. Pokud k takovému &erpani kapaliny dochazi,
museji se kusy pradla v blizkosti obé&zZného kola 40 predev3im
pohybovat v disledku und3eciho ptsobeni nebo unaSecich sil,

vyvozovanych ob&zZnym kolem 40.

Obvykle museji byt pro napomdhani reverznimu toroidnimu
pfevalovacimu pohybu uspofadany systémy Cerpani tekutiny,
které jsou nezavislé na otéa&eni obé&Zného kola 40. Odbornik
z dané oblasti techniky si mlZe snadno predstavit naptiklad
systém cerpdni tekutiny vzharu stfedem obéZného kola 40 =za

UCelem podpory inverzniho toroidniho pohybu. Proudéni
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tekutiny tohoto typu v kombinaci s uplatfiovdnim uné&Zeci sily,
vyvozované na kusy pradla ob&Znym kolem 40, Jjak 3jiz bylo
shora uvédeno, zcela jasné spadad do rozsahu ochrany pfedm&tu

tohoto vynélezu.

Na vyobrazenich podle obr. 10 aZ obr. 16 jsou znazorné&na
- néktera alternativni uspofadani praciho bubnu a ob&sného kola
nebo michaciho zafizeni podle tohoto vynalezu. Kazdé
z popisovanych provedeni praciho bubnu a obé&Zného kola nebo
michaciho zafizeni mlZe byt pouZito pro zajistovani

inverzniho toroidniho pohybu pradla.

Na vyobrazeni podle obr. 10 je znazorné&n praci buben 100
a obéZné kolo 102. Tento praci buben 100 je opatfen velkym
mnozstvim vystupkl 104, uspofadanych v rohu spodniho obvodu.
Ob&Zné kolo 102 je rovn&Z opatFfeno velkym mnoZstvim
vystupkl 106, kterév jsou wurceny pro zab&r s kusy prédla,

naplnénymi do praciho bubnu 100.

Na vyobrazeni podle obr. 11 je rovné&Z? znazornén praci
buben 110 se spodnim ob&Znym kolem 112. U tohoto provedeni
neni praci buben 110 opatfen spodnimi vystupky. To povede ke
zvySené snaée kust préadla ve spodni oblasti D; kleséani
pohybovat se spolu s kusy pradla, které se pohybuji vykyvnym
pohybem ve spodni premistovaci oblasti LTz. TakZe inverzniho
tofoidniho prevalovaciho pohybu kusd pradla je moZno stale
jesté& dosahovat, av3ak prostfednictvim regulovani ostatnich
faktorl, jako je akcelerace a uhel zdvihu vykyvného pohybu
obéZného kola 112, jakoZ 1. mnoZstvi vody, napusténé do

praciho bubnu 110.
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Na vyobrazenich podle obr. 12 a podle obr. 13 Jjsou
znazornéna alternativni provedeni pfedm&tu tohoto vynalezu,
kterd =zahrnuji stfedovy sloupek, vychdzejici =ze stfedu

.spodniho obézZného kola.

Na vyobrazeni podle obr. 12 je zndzornén praci
buben 114, ktery Jje opatfen spodnim obéznym kolem 116,
pricemZ jsou obé& tyto souddsti podobné, jako je tomu na
vyobrazeni podle obr. 10. Krom& toho vZak smérem vzhlaru ze
stfedu spodniho 'obéiﬁého_ kola 116 vychazi stfedovy
sloupek 118. Tento stfedovy' sloupek 118 je opatfen horni
Snekovou ¢asti 120, kterd mi alespoii jednu lopatku lgg pro
posouvani kusl pradla, umistdnych v blizkosti horni &nekové
Casti 120, smérem vzhiru. Tato horni &nekovd &ast lgg'.jé
usporaddana tak, Ze je pohanéna stejnosmérnym pohybem, takZe

- lopatky 122 posouvaji kusy pradla smé&rem vzhiru.

Snekova ¢&ast 120 mZe byt uloZena obdobnym - zpusobem,
jako Jje tomu v pfipadé patentového spisu US 3 987 651
(Platt), nebo v pfipadé patentového spisu US 4 155 228

(Burgener jr. a dal3i), nebo né&jakym jinym znamym zpﬁsobem;

U takovéhoto provedeni pak horni Znekova <&ast 120
napomdhd podporovat inverzni toroidni pfevalovaci pohyb kusﬁ
pradla v pracim bubnu llg/ prostfednictﬁim zdvihani té&chto
kust prédla podél stredového Sloupku 118 smérem Vzhﬁrﬁ. To
mizZe napoméhét zabranéni takzvanému st¥edovému ucpavani,

které miZe zpomalovat inverzni toroidni pohyb.

Na vyobrazeni podle obr. 13 je =zndzorn&no provedeni,

které je obecné podobné, jako provedeni podle obr. 12, pouze
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s tim rozdilem, Ze 3nekovad &ast je uspofadana v podstaté

podél celé vysSky st¥fedového sloupku.

-Konkrétné je na vyobrazeni podle obr. 13 zn&zornén praci
buben 126 spolu se spodnim 'obéinym kolem lgg. Ze stredu
obézného kola 128 vy&niva sm&rem vzhiru stfedovy sloupek 130,
ktery je opatfen alesponi jednou lopatkou 132, kterad probiha
Vv podstaté podél celé délky tohoto stfedového sloupku 130.
Stfedovy sloupek je uloZen tak, Ze je pohanén stejnosm&rnym
otacivym  pohyben, v disledku ¢eho jsou kusy prédlé
v blizkosti lopatky 132 zvedany smérem vzhtru. Tim je
podporovan inverzni toroidni prevalovaci pohyb kusa préadla
v pracim bubnu 126, pfiZemZ je rovnész napomdhdno takzvanému
ucpdvani nebo vaznuti, které miZe zpomalovat toroidni

pfevalovaci pohyb.

Na vyobrazenich podle obr. 14 a podle obr. 15 jsou
znazornény systémy praciho bubnu a obé&¥ného kola, které jsou

oba opatfeny stfedovymi sloupky.

Na vyobrazeni podle obr. 14 vychazi st¥edovy sloupek 136

smérem vzhlru z ob&Zného kola 134. Stfedovy sloupek 136 méa
horni ¢a

As
Zebry 140.

t 138, kterd 3je opatfena nékolika radidlnimi

Na vyobrazeni'podle obr. 15 je zndzornén praci buben 142
automatické pracky, spodni obé&Zné kolo 144 a hladky stfedovy
sloupek 146. Tento hladky stfedovy sloupek 146 m& tvar

obrdceného komolého kuzele.

Pfedmét tohoto vyndlezu Jje tedy wurcen pro novou.

automatickou pra¢ku a pro novy zplsob prani, a to pro
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zajistovani pohybu kust pradla v pracim bubnu. Pfedmé&t tohoto
vynalezu umoZiiuje, aby byly kusy pradla velice u&inné& vyprany
s vyuzitim pom&rné& malého mnoZstvi vody. Krom& toho mize byt
pfedmét tohoto vyndlezu uplatifiovan k tomu, aby mechanicki
Venérgie byla xpfenéééna na kusy - pradla pom&rné Setrnym
zplisobem, takZe nemiZe dochazet k poSkozeni malych kust

pradla.

Jak je ze shora uvedeného popisu zcela jasn& patrné,
miZe byt predmét tohoto vynalezu prakticky ztélesné&n do
raznych alternativnich provedeni a do rﬁanéh modifikaci,
které se mohou v jednotlivostech 1idit od shora popsanych
provedeni a usporddédni. Je zcela pochopitelné, Ze vedkeré
takové modifikace a alternativy spadaji do rozsahu ochrany
pfedmétu tohoto wvyndlezu. Pro odbornika -z dané oblasti
techniky je zcela zfejmé, Ze u shora popsanych provedeni
mohou byt provedeny ruzné zmény a apfavy, aniz by doslo
k uniku z ochrany pfedm&tu tohoto vynalezu, ktery je stanoven

v nasledujicich patentovych narocich.




s

L2 e * e (2
» a0 *e & & > @@
o 000 ® ® . »: PO Y
30 s @ ® a e ® o o Y ‘»
. e @ ¢ o @ ¢ oo @
seoe oo ode ae (1) [ 2]

PATENTOVE NAROKY

1. Zplsob prani kust pradla v automatické pracce,
opatfené praci komorou a ob&Znym kolem, umisté&nym*=u dna praci
komory, pricemZ ob&Zné kolo je otodné kolem svislé osy,

vyznacuijicli s e tim, Ze dany zplsob

obsahuje néasledujici kroky:
naplﬁovéni kust prédla do praci komory,

privadéni mnoZstvi praci kapaliny do praci - komory,

postacujiciho k namoceni kus® pradla, a

vykyvovani obé&Zného kola tak, Ze kusy pradla p#imo nad
obéZnym kolem jsou und3eny vykyvnym zpisobem, pficemZ se kusy
pradla prevaluji v praci komofe podél inverzni toroidni

dréhy.

2. Zpusob prani kusui pradla v automatické pradce podle
naroku 1, vyznac¢cuijici s e t im, Ze mnoZstvi

praci kapaliny, naplnéné do praciho bubnu, je nepostacdujici

'k tomu, aby zplsobilo ztratu tfeciho zab&ru ob&Zného - kola

s kusy prédla, umisténymi p#imo nad obé&Znym kolem..

3. Zplsob prani kusi pradla v automatické praéce'podle
naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze mnoistvi
praci kapaliny, naplnéné do praci komory, je mensi, nezZ
mnozstvi praci kapaliny, p¥i kterém kusy préadla ztréceji
tfeci zabér s kusy pradla pfimo nad obé&Znym kolem, pri&ems

kusy pradla nemohou byt snadno unaSeny dbéinym kolem.

PV deo - 25%p)
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4. Zpisob prani kusd pradla v automatické pra&ce podle
naroku 1, vyznacuijici s e tim, Ze dale

obsahuje nasledujici kroky:

branéni ahloVénul pohybu kusi pradla, umisténych podél
obvodu obé&Zného kola, takZe je vytvaren Ghlovy pohyb mezi
kusy pradla, umisté&nymi podél obvodu obé&Zného kola, a kusy

préadla, umisténymi bezprost¥edné& nad obé&Znym kolem.

5. Zplsob prani kusl pradla v automatické pracce podle
naroku 1, vyznadcuijici se tim, Ze
automatickéd pracka je opatfena stfedovym sloupkemn,
vychdzejicim smérem vzhlru ze st¥edu ob&Zného kola, pticemz
je stfedovy sloupek opatfen alespoii jednou &nekovou lopatkou
pro zdvihani kusl prédla, pfidemZ dany zplsob déle"obsahuje

nasledujici kroky:

zdvihd&ni - kust pradla, umisténych podél stfedového
sloupku, za uc¢elem podpory prevalovani kust pradla podél

inverzni toroidni drahy.

6. Zpusob prani kusl pradla v automatické pracce podle
nidroku 1, vyznacuijici s e tim, Ze dale

obsahuje nasledujici kroky:

vyvazovani sil, pisobicich na kusy pradla nad obééh?m
kolem, a sil, pusobicich na kusy prédla, umisténé podél
obvédu obé&zZného kola, takZe je vytvafen relativni uhlovy
pohyb mezi kusy pradla nad ob&znym kolem a kusy préadla podél
obvodu obé&Zného kola, pf¥icemZ jsou kusy pradla pohanény tak,

Ze se pohybuji podél inverzni toroidni drahy v pracim bubnu.
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