Warszawa, dnia 28

.;g'rudnia 19517&4

RZECZYPOSPOLITE] POLSKIE]
OPIS PATENTOWY

—

Nr 34401

“Ki, 24 1, 18

Vitkovické Zelezarny, Nérodni Podnik -

(Ostrawa, Czechoslowacja)

‘i Ferdinand Honsig

(Ostrawa, Czechostowacja)

. : 7 Ruszi mechaniczpy

Zgloszono 23 stycznia 1947 r.

Udzielono 22 marca 1951 r.

Pierwszenstwo: 23 stycznia 1946 r. (Czechoslowacja)

Ruszt mechaniczny wedlug wynalazku niniej-
szego odznacza si¢ tym, ze jest wykonany jako
‘tasma bez korica, skladajaca sig z szeregéw jedno-
stronnie i wahliwie osadzonych rusztowin, pokry-
wajacych sig stale drugim koncem i umieszczonych
w dwdch lub kilku ukiadach szeregéw~rusztowin, a
podtrzymywanych przez pary leficuchéw bez koi-
ca, biegngcych obhok siebie, lanciuchy te sg oddzie-
lone wzglgdem siebie i. stale przesuwane oddziel-
nymi napedami, przy czym szybko§é richu lancu-
chéw zmieniana jest w pewnych okresach czasu,
o uzyskuje sie za pomocg skrzynki biegéw o
zmiennej przekladni, np. przektadni ciernej (stoz-
kowej), albo tez, w razie potrzeby, za pomoca sil-

nikéw elektrycznych o zmiennych obrotach. Na-.

ped ten jest przenoszony na przedni wal rusztu, a
réwnoczes$nie, takze na ‘tylny wat rusztu na prze-
mian z szybkoScia wigkszg lub mniejszg, wobec

czego poszczegllne ~sgzeregi rusztowin zwigzane’

.stale z odpowiednig tasma bez konca poruszajg si¢

z r6zng szybkodcig chwilowa, tak iz najwigksza
szybko$¢ jednej tasSmy tancuchéw. bez Kkoiica odpo-
wiada najmniejszej szybkosci drugiej tasmy takici
taficuchéw i odwrotnie.-

Warto$¢ tego wynalazku polega na tym, ze osig--
ga si¢ niezawodny bieg rusztu, niezawodne prze-
garnianie warstwy paliwa, rozluZnianie i lamanie
spieczonych czeSci tej warstwy, zwlaszcza réwno-
miernie. wzdluz catej szerokosci rusztu; wobec tego
przy przegarnianiu paliwa zapcbiega sig¢. powsia-
waniu wypalonych gniazd, a tym samym umozli-
wia si¢ réwnocze$nie spalanie réznych gatunkow
paliwa stalego hez wzgledu na ich ziarnisto$é, wa:-
{oé¢ opalowa i zawartos¢ popiotu. Konstrukcja ru
s7tu jako taémy bez koifica zapewnia nalezyte chlo-
dzenie rusztowin na drodze powrotnej, dzigki czem:
wobec prawidlowego przegarniania paliwa do wy-
robu rusztowin mozna stosowaé zwykle zeliwo be-



‘sig’ dwukrotnie wigksze niz
rusztu w poréwnaniu do dotychczas stosowanych
_tusztach. -ppsuwowych.

wzgledu na zwiekszone jednostkowe natezenie po-
wierzchni rusztu. Stosujac. jakoSciowo lepsze zeli-
wo do wykonania rusztu i wigksze ci§nienie powie-
trza wdmuchiwanego od dotu do rusztu, przy jed-
noczesnym nwzglednieniu samoczynnego przegai-

niania warstwy paliwa mozna przyjgé, iz osigga
dotychczas natezenie

“Ponadto .istnieje mozno$:
stalego na(lzoru tasmy ru<ztowe1 i Wymlany ruszto-
win podczas pr acy.

Zaletg IL!‘SZ'(O\\‘ ukosnycl;, atworzonych z. prze-
suwnych i -nieruchomych szeregéw rusztowin jest
to, ze-powoduja one . ciggle przymusowe przegar-
nianie i: Wzruszanie paliwa, wykazujg one jednak t¢

- wade, ze prawie wszystkie rusztowiny- sg stale wy-

- ci¢

- tylko jakoSciowo  lepszych. i
paliwa, ktére ze ‘wzgledow gospodarczych nie - po-

stawione na dzialanie procesii spalania.i na ciagie
dzialanie ciepta,’ wobec czego w rusztach takich
musi ras{agpi¢ <zybsze zuzycie rusztowin wskutek
ich spalania. Obnizenie zuzycia rusztowin. w ta-
kich rusztach wskutek spalania si¢ wymaga zasto-
sowania:do" ich wyrobli specjalnego drogiego zeli-
wa, a mianowicie o znacznej zawarto$zi chromu.

Zaleta plaskich rusztéw posuwowych polega mnia
tym e s3 one wykonane w postac1 tasmy bez kon-

ca. W kych rusztach, o $redniej diugosci paliwo spa-

la sig¢: na mme] wigcej jednej trzeciej dlugosci tas-
my bez korica, podczas gdy pozostale dwie trze-
tasmy rusztowej znajduje sig poza proceserm
spa]ama waobec tego rusztowiny w’ tych dwéch
triecich dlugosci tasmy sa ochladzane wzglednic
oczyszczane ze znajdujacego si¢ miedzy nimi po-
piolu.” Wada obecnych plasklch rusztéw posuwc-
wyeh jest to,.ze paliwo spoczywa na czynnej po-

" wierzéhni rusztu- bez ruchu, co’ uniemozliwia polep-
" szemie. i
powstawanie spieczonych czesei warstwy paliwa,

_przyspieszenie procesu. spalania, przez
wskutek czego plzystosowane one sa do spalania”

drozszych gatunkow

lozen krancowych, a fig. 6 — wykres szybkosei
obydwu ukladéw laficuchéw rusztu.

""Na fig. 1 i 2 uwidoczniony jest, tytulem przy-
ktadu, ruszt z dwiema parami lancuchéw a i &
bez kofica, umieszezonych w ruszcie ohok siebie
Litera ¢ oznacza przedni wal rusztu, a litera d -
tylny. Na przednim wale zaklinowane sa kola lan
cuchowe e, przenoszace ruch 7 waln ¢ na fanca-
chy b. Na tylnym wale 'd laneciizhy b sa prowadzo

.ne za porhacg podobnych kol J. Kota | sa osadzo. '

ne obrotowo na wale d; na lancichach’ b osadzo-
ne sa diwigary g podtrzymujgce rusztowiny A
(fig. 1, 4 i 5); na wale d zaklinowane sg réwniez
zebate kota napedzajace h, przenoszace ruch z wa-
fu d na laﬁ:uch& rusztowe a. Na tafdcuchach «a
osadzone sa-dzwigary j (fig. |, 2, 3.1 5), podtrzy--
mujace' rusztowiny B (fig. 1, 4, 5). Na przednim
wale c laficuchy @ sg prowadzone za pomocg kot !
csadzonych swobodnie obrotowo na tym- wale.

Ruszt posuwa sii;»w k{erunku strzatki n i jest
napedzany “silnikiem elektrycznym m -(fig "2) po-

. przez zmiang przekladni o skrzynki biegéw ma na-

pedzane tarcze o‘“i o“. Liczba . obrotow - obwodu-
tarcz przekiadni o jest jednakowa, a liczba obro-
tow napedzanych tarcz o' i 0o jest zmienna. Z tar-
2zy o° naped jest' przenoszony na przedni wa! o
za pomoca walu p i k6l zebatych r. Z tarczy o“ na-
ped jest przerioszony na.tylny wal d za pomoca
watu s i kot zgbatych t. Podczas pracy rusztu wa

ty ¢ i d sa stale napedzane, dzieki czemu- zapo-
bi,éga -sig ewentualnym uderzeniom w ' urzadzenin.

: napgdowym rusztu.

Obydwa waly ¢ i d- posiadajg stale zasadniczq
<zybkosc obrotu, oznaczong na flg 6 litera u. Przy-
rost szybkoSci oznacza litera v.-Przebieg -wzrostu
szybkosc1 obrotu walu ¢ oznaczono na fig. 6 litera
u; przebieg ten za$ dla walu & jest oznaczony na-
fig. 6_litera 2. Z fig.. 6 wynika, Ze kazdorazowe.

" szybkosci obrott, obydwu waléw- 53 rézne. Srednig_

winny byé spalane -w paleniskach przemyslowy-h

"Przedmiotem wynalazku jest wigc ruszt, ktéry
laczy w sobie zalety plaskich rusztéw posuwowyuh
i mechanicznych ukoénych rusziow przegarniajy-
cych, usuwajgcy rownoczesnie ich” wady.

Przykl d wykonania  przedmiotu wynala7ku

- mmejszego jest uw1doczmony na rysunku, na kts-

rym fig. 1 .przedstawia
dlumy,rusztu fig. 2
watéw _rusztu, faficuchéw. i napedu w postaci

<krzynk| biegéw o ”ITllCl'lﬂ(‘j przektadni; fig. 3 —
naped - rusztu za pomocy kot ciernych (két stozko-
wych); fig. 4 — czg8¢ tasmy rusztowej, z ruszto-
winami w polozeniu: srodkowym, fig. 56 — te same
uﬂvtowmy, lecz w' jednym 7z pcirywajgcych sie_po-

pionowy przekréj po-

- —

" nego. watu rusztu okresla

- widok 7 -géry gléwny-h h

2

warto$¢- wzrostu szybkosci oznaczono literg &,
a wielko§é jej jest wyrazona wielko§cia miary vs
Szybkos¢ zasadniczg posuwu’ tasmy rusztown] bez

‘kofica oznacfono litera u.

Réznica wzrostu szybkosci dla przedniego i tyl-
wielkos¢ wzglednego
ruchu obydwu uktadéw- rusztowych, a tym samym
wielko$é .kazdorazowego pokrywania sig szerPgow
rusztowin rusztu, kiére powoduja przegarnianie
warstwy paliwa oraz koficowa szybko$é tasmy rusz-
towej powstala z arytmetycznej p\rzecugtnej dbydwu,
szybkascl chwilowych v’ i v”

¥4 flg 6 wyn}ka Ze w chw111 w kforej Jeden
wat Pposiada _ szybkosé zasadmczq ozfnaczong- na

_rysunku litera u, drugi wat posiada maksyma!lﬂg

szybkosé oznaczong na rysunku hterq v, a-rusgto-



wmy pokrywaja sx(; wzajemme na diugosci 0 ktora
- odpowiada  d{ugosci skoku przegarniania. Czas
trwania jednego skoku przegarniania jest ozna-
czony na fig: 6 literami aa. Dla kazdorazowego po-
lozenia rusztowin w potozeniu bb — bb wedlug
fig. 6, szybkosci odpowiadajacej linii 2 odpowiada

warto$¢ v', a szybkoSci odpowiadajacej linii y od-
powiada warto$¢ v“. Pokrywaniu si¢ rusztowin
rusztu, odpowiada réwnanie v = v” — v’ okres-

lajace kazdorazowa dlugosé’ przegarniania.
i - Przykiad napedzania rusziu za pomoca stozko-
~wych kot ciernych jest uwidoczniony schematycznie
 na fig 3. Z silnika elektrycznego m naped jest
przenoszony za pomocg napedzanego kola ciernegd
- ec poprzez stozkowy beben dd na kolo zgbate ee, a
za pomocg pary. stozkowych ‘két zebatych ff po-
przez wal C na przedni wal rusztu i réwnbczeén;e
‘poprzez stozkowy beben cierny ki na oslone i do-

skrzynki biegéw, zawierajacej odpowiednig ilosé¢ kot -

zgbatych w celu uzyskania potrzebnego stosunku
przekladni; nastgpnie naped jest przenoszony za
pomocy stozkowych kot zebatych D poprzez wa?
. kk na tylny wat d rusztu. Obydwa bedny .dd i hk

posiadajg taks samg- stozkowatosé. Mata $rednica -

hebnéw odpowiada .szybkosci zasmdniczej tag¢my
rusztowej. Réznica miedzy $rednicg duza i~maly
bebnéw stozkowych stanowi stosinek wielkoscio-

- Wy szybkoéci jednego ukladu rusztowin wzgledem
drugiego uktadu,

Ruszt moze byc napgdzany w podobny sposéh tak-
ze za pomocy silnikéw elektrycznych o zmiennych
obrotach, wéw:zas przedni i tylny wal rusztu jest na
pedzany wlasnym silnikiem elekirycznym, przy czym
wspélny przekaznik zmienia na przemian liczby ob-
rot6w obydwéch silnikéw elektrycznych w celu uzys

kania réznych szybkosci przesuwu rusztowin rucztu
obydwu uktadsw.

Na fig. 4 uwidoczniona jest czg$¢ tasmy ruszto-

wej, przy czym' rusztowiny zajmuja réwnomierne

polozenie $rodkowe.

Na fig. 5 uwidoczniona Jest taka sama. . czgsé
tasmy rusztowej, lecz przesumgte] do
krancowego . .

-'Rusztowiny A i B rusztu sg ulozyskowane wy-
‘chylnie na dzwigarach g i j. Jezeli- wige np. para
- laficuchéw a rusztu porysza si¢ z szybkoscia wie-
ksza, niz szybkosé pary llancuchow b wowczas
- diwigary j-przesuwajg sie w kierunku ruchu rysz-
tu do ‘diwigaréw g, a rusztowmy ‘B rusztu wsu-
wajg si¢ wéwczas pod. rusztowiny A Tiisztu. Przv
przesuwaniu si¢ rusztowin B podrusztowiny -4,
rusztowiny przesuwajg pallwo z rusztowin B w
klerunku przeciwnym do  kierunku ruchu rusztu

Dzu;kl temu przesuwaniu paliwa na powierzchni

polozenia

rusztowej osigga sie .obok: przegamiania\i‘lvaman’ia;
paliwa, takze zatrzymanie paliwa na ruszcie, dzig-
ki czemu przedluzony zostaje takze czas, podcza:
ktérego paliwo na ruszcie pozosta]e i spala sig. W
ten sposob przediuza sie tez teoretycznie diugosé
rusztu, wobec czego mozna stosowaé ruszt konsiruk-
cyjnie krétszy. Jesf reecza oczywista, ze obydwa uk-
tady rusztowin moga by¢ napedzane z taka samg
szybkoscig. Przedmiot wynalazku nie ulega zmia-
nie, jezeli rusztowiny sa ulozone swobodnym kon-
cem w kierunku przesuw’ania rusztu albo. w kie-
runku odwrotnym. Ponadto ruszt moze byé wyko-
nany jako ruszt plaski albo ukos$ny. T

Zastrzezenia patentowe

1. Ruszt mechaniczny w postaci tasmy bez kon-
ca, zaopatrzonej w szereg jednostronnie, wah-
‘liwie osadzonych rusztowin, ktére drugim kon-
cem stale wzajemnie przykrywaja sie, znamien-
ny tym, ze szeregi rusztowin (A, B) tworzj
dwa albo kilka uktadéw, podtrzymywanych w
znany sposéb diwigarami (j,9), z ktérych
kazdy ukiad przesuwany jest oddzielng para
taficuchow . (a, b), potaczonych z soba diwiga-
rami (j, g), przyczym obie pary lancuchéw si
przesuwane stale oddzielnymi ~mechanizmami,
napgdzajgcymi waty przedni (¢) i tylny (d), a
w rdzie potrzeby i waf posredni, ktérych szybkos¢
zmienia si¢ w pewnych okresach czasu, a kazdy
z ukladéw rusztowin (A, B) jest przesuwany
z kolejno zwigkszajaca i zmniejszajgca si¢ szyb-
kosciag w ten sposcb, iz pomigdzy tymi uktadami
wystepuje ruch wzgledny rusztowin, wobec cze:
go rusztowjny (A,B) zmieniaja stopiea wza-
jemnego przykrywania sie, powodujgc przegar-
nianie- lezgcej na nich warstwy paliwa.
2. Ruszt mechaniczny wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze waly (¢, d) sa napedzane za pomo-
£a skrzynki biegéw o zmiennej przekiadni.

3. Ruszt mechaniczny wedlug zastrz. 1, znamien-

ny tym, ze waIy (c,d) sa napedzane za pomoca
znanej stozkowej przekladmi ciernej. - -

Ruszt mechamczny wedlug zastrz. 1, znvamlenny

tym, ie waly (¢, d) sa -napgdzane za pomoca

silnikéw elektrycznych o zmiennych obrotach,

"a mianowicie ‘dla kazdego watu oddzielnie, kt4-

rych szybkosci sg Jednak wzgledem siebie regi-

lowane za Ppomocg odpowiednich znanych Wr-

" 1g¢znikéw czasowych.

Vltk0V|cke Zelezarny,

“Narodni Podnik

Ferdlnand Hon51g

Zastgpca inz. W. Zakrzewski
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