cesosiovmss | POPIS VYNALEZU | 208 241

REPUBLIKA ] (1) (B1)
(19) z > = 1
| K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61) ~ '
(23) Vystavni priorita . (51) Int.Cl’ ¢ 06 K 1. /08

(22) Prihlaseno 23 08 T7
(21) PV 5515=77

" URAD PRO VYNALEZY
UR (40) Zvefejnéno 31 12 80

A OBJEVY (45) Vydéno 3106 82

(75)
Autor vyndlezu  YODEHNAL JIRf ing., H85A MIROSLAV ing. a

CERMAK VACLAV, PRAHA

(54) Dvourddkovy d¥roval dirnfch stftkd

Pfedm&tem vyndlezu je dvourddkovy A&~
roval dérnfch 3titkd, jehoX podstaiou Je,
%e d¥rovaci mechanismus sestévéd ze dvou
fad 80 raznikd a kontrolnf zaff{zen{ sesté-
vd z jedné Fady 80 foéoelektrickych snima~

cich prvkd, prifem? pro vzdédlenosti mesi
Ffadami raznikd a Fadou snimacich prvkd
plati plesnd definované vztahy. Pro zajis-
t&n{ pFetr2itého pohybu d¥rného stftku poﬂ
Fadami raznfkd a plynulého pohybu Stftku

OBR. 2

pod kontrolnim za¥*fzenim je Addroval opa-
tfen dopravnimi vdlei, které majf hornt
kladky vdlcové a spodni kladky neokrouhlé.

Horni dopravn{ vélce jsou 3 ddvodu pF{stup-~-
nesti k drdze #titku uloZeny v nosném t¥le-
se, které je viklopné podél néhonové hifde-

le a pro uzamleni tZlesa v pracevni peloze

Jje upraven speciélnf zamykacf mechanismus.
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Vyanol se tykd dvou!(dkoy‘ho d¥rovale Ad¥rnych 3titkd primo pripojitelnéhe k samedin-
aym pedftadim.

Pro vistup dat ze samodinného podftale do d¥rnfch ¥tftkl existuji riznéd zarizent,
kterd lze rozdslit de dvou zédklednich skupin. Jsou to jednsk ménd vikonnd za¥f{zeni d¥ruji-
¢l a kontrolujfci dérnf &titek po sloupcich a d‘le~vykonnijli satigeni s vitdim poiten vy~
stavovacich mechaniemd a rasnfkd, kterd ddruji a kontroluji d¥rny} Stitek po Fédecich.

Nejb3¥nijsL typy *4dkovych d¥rovadld jeou uspordddny tak, ¥e pro ddrovéni je k dispo-
zici jedns Fada ragnfkd v podtu, ktery souhlasf & poitem sloupctd dérného Stitku. Napl. pre
80sloupcovy 3tftek je raznfkd 80, Jednotlivé rédky ¥titkl jseu d&revény pestupnd. Kentrela
sprdvnesti dérovéni se proevéddl v daldfl fdsi pohybu #titku tak, ¥e vyddrované uddaje jseu
snimény rovn&Z po PFédcich ve zvldstnim Stecim zalf{zen{ a porovnédvény s Ydaji uchovanymi
v elektronické peméti. Udaje se ze St{tku snimaj{ bud pemoct Stecich kartédkld, které pii
pohybu &t{tku postupné prechdzeji vydérovinyni etvery a vodivé se propojujf na kontuitni
vélec a nebe dokonaleji pomoci fetoelektrického snimaciho zatrizeni, které v nasem pripadd
sestdvd z B0 fototranzisterd a speledného esviétlevacihe télesa. Nevihodou t¥chte safizeni
je, %Ze ve spoleiné drésze preo d¥rovédni a sniméni jeeu sA sebeu u-po!iddny,rolativni'pclnlé
elektromechanické prvky pré d¥rovéni s vikennym zarffzenim pro foteelektrieké eniméni.

V#se uvedenéd nedostatky odatraﬁnja dvoulddkevy d¥reva¥ d¥rnych Stitkld dle vyndélesu,
Jjeho¥ podstatou je, Ze d¥rovact a.chaniamuh sestdvd ze dveu Fad po 80 raznieich a kontrelni
zaPizeni tvorf jedna Pada 80 feteoelektrickfch rychlych snimacich prvkd. Pro vzddélenosti me-
zi nimi plat{ vztahy 2, = '%‘ t a3z, 5"':" t, kde Zi Je vzddlenost mesi dvéma Fadami razni-
ki a 2z, Je vzddlenost Frady fetoelektrickych snimacich prvkd ed druhé F#ady rasnikd, n je pe-
et d¥rnych rédkd #titku, napPiklad 12 a t je jejich restel, napfiklad 6,35 mm.

Pokrok dosshovany vyndlesem tkvi v tem, io p¥i uspelddédni dveu #ad raznikd a jednehe
kontrolniho zaffzeni je docfleno pedstatnéhe zvydemi vykenu direvaciho zatizeni a svydené
néklady na dvojn@nobnyvpoéot vystavovecich n.chuhinn& a« ra:nikﬁ jseu kompenzevény zjednedu-
denim krokovacihe mechanismu a zejména sniffenfm naméhénim mechanickych ¥dsti vliivem pele-
vi&ni frekvence direvédni pii stejném wykenu d¥revade. Déle dechdsl k slepienému pemiru me-~
zi dérovacim vykeonem a vikenem ryéhl‘hq snimacihe :niisini. Pfihoaon vyndlezu vyJjédfenéhe
vhoednfm pemérem reztele mesi dvima radami raznikd a jedneu tudop fitooloktrickych snimacich
prvkd je mofnest ukenfeni kentrely pfcdch(sojicipo $titku pFed sahdjenim d¥revénf Etitku
nésledujfcthe. Tete prinési pedstatneu vyhedu, pretele takevy direva: mé schopsest v pifpa-
A& £jistdmé chyby d¥revén{ tute chybu scela autolalieky'bcl sésahu eperdtera edstranit tim,
Ye se vyddruje novy Stitek, safadf se na sprdvané miste v pefadi a chybny #titek se ¥yt¥{al

do zvlditnl odklédact pFihrédky.
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Dérevaci zafizeni dle vyndlezu je konstruovéne tak, %e cely systém vystavevacich me-
chanismd spolu s horn{ &dsti transportnich kladek je vyklepny. Bi{m je umo¥adn pFistup
k dopravai dréze, pfilem? odklepeni je provedeﬁo kolem osy ndhonového h¥idele, aby nelbyle
naruseno tasevé seffzenf stroje. Odkldpéni 3t{tkové drdhy ume¥nuje nejen snadné edstran¥ni
ne¥istot ze Ztitkevéhe kartonu, ale i odstraninf podkezeného 3t{tku a ddle p¥istup k ole-
tent vysoce’nnnéhanych mechanickfch prvkid. Uzamykac{ mechanismus umoZnuje pritem pevné
& spolehlivé drZend dérovqgiﬁekfiné v pracovn{ poloze i jeho snadné uvolnni. '

_ Pro umoZn&ni zmény pehybu Stitku z pretr’¥itého po krocich v oblasti d&rovaci sk¥fin&'
ne plynuly pod fotoelektriekym &teeim zafizenim a ddle k odklddaeim pPihrddkém je s vgho-
dou pouZito neokrouhlych depravnich kladek. Jejich vybréni umoZnuje nendsilny vstup kroku-
jictho 3titku mezi und¥ecf kladky a zejména zaji3fuje jednoduchou formou nezbytneu pres-

nost pohybu ped snimacim za¥izenim.

Na pripojeném ebr. 1 je schematicky znézorndne dvourddkové dérovaci zafizenfi pedle
vynélezu spelu s kontrolnim enimacim za¥{zenim. Na ebr. 2 je zndzorndn princip neokrouhlych
kladek. Na obr. 3 je pehled na zamykacf zaffzeni pro odklépdni nosnéhe t&lesa nesouciho
vystavovaci mechanismus d¥rovale, krokovac{ mechanismus a horni podédvaci a odklédaci de-

pravni{ kladky.

B¥revaci a kontrolni{ mechanismus se sklddd ze dvou Fad raznfkd 1 a 2, jedné Fady fote-
elektrickych rychlych snimacich prvkd 3, podévacich a odklédacfch kladek a nosného t3lesa
12 se zamykaci{m mechanismem. Odklédaci dopravni kladky jsou tvereny hornimi kladkami 4835,
které jsou vélcové a jsou opatfen& véleovymi nékruZky 6 a J. Spodni kladky 8 a 9 jseu
neldplné a jsou rovné% opatfeny ndkrulky 10 a 1l. Ndkru¥ky jsou umist¥ny mimo drdhu Atftku
a zajistujf potfebnou vzddlenest obou kladek. Vybrén{ neokrouhlych kladek 8 a 3 je naopak

umisténs\w dopravnd dréze.

Bvourddkevy d¥reval d¥rnfch stitkl je usporddédn tak, Z%e d¥rnf ¥titek, do kteréhe majf
bft vyd&rovény ﬁdaje 2z potitade, se nejdfive podd ze zdsobniku a je dopraven do direvacfhe
za¥{zeni tak, ¥e le%f pod prvni Fadeu raznikd 1 s néb&%nou hraneu t&snd pied druhou Fadou
raznikd 2 a je pfiprawen a% do okam¥iku, kdy vfstupni data jsou k dispozici. V nédsledujicim
okam¥iku je St{tek uchopen krokovicim mechanismem pedle &s. patentu &. 129 323 a postupn¥
?e posouvd vidy e roztel! jedné rédky. Ob¥ rady.raznikﬁ 1 a 2 d&rujf soudasné. K vydérovdni
;ioch fédek jebproto postadujict polgviéni potet krokli neZ je po¥et Féddek ve Stitku. BShem
d¥revédni se prednf okraj #tf{tku jiZ dostdvéd pod snimaci prvky J a soulesnd mezi dvojici ed-
klédacich kladek. Kladky jseu nastaveny tak, aby v okam¥iku, kdy je ukenZeno d¥revéni p;aled-
n{ Fédky Stitku, ee dostala hrana, kterou vybrédni spednich kladek 8 a 9 prechdzf de vélcové
.ééati, de zAbdru se !titkem. St{tek je potem plynule depravovédn ped snimac{ prvky a déle
k odklédacim pfthrédkdm. Umistdni Fady fotoelektrickych snimacich pkaﬁ v definované mini~
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mélni vzddlenesti za Padou raznikd sajisfuje, aby kontrola sprévnesti d¥rovéni lyla ukonZe-
na dfive neZ je ndésledujlci Stitek uchopen krokevacim mechanismem Qérovale.

Pre usnednind{ p¥{stupu k doprnﬁni dréze Btitku je %dat ddrovaecihe safizeni spolu
s hornimi depravnimi kladkemi a s krokovacim zaf{zenim uspofddéna odklopn&, prilem? osa od-
klépéni je teto¥nd s eseu néhonového hifdele 13 stroje, ktery je usporddén na wnéjsi stra-
né drdhy 3titku ve smiru pehybu #titku. Toete PFedeni mé vihedu v tom, ¥e viechna nﬁhonové
soukol{ odklépéh‘ %deti d¥rovale zlstévajf v zéb¥ru, takife nemiZe dojft k poruseni syachro-
nisace jednotlivych prvki. Odklopnéd Zdst q&rovnée Jje' v pracovni poloze uzamiena zvléétni;
mechanismem, ktery umoZiuje pevné spojeni a snadné ovldddni.

Zatizeni pro uzamykéni ddrovale mé Av& zdkladni polohy. V poloze na obr. 3 je cely
systém usemien tim, Ze rukojet 14 je v levé poloze, &{m¥ samosvornd dr%{ hék 16 ve apodni
bolozo saklesnuty za Sep 19. P#i uvolnevéni se preklopi rukojet 14 vprave okolo Zepu 15
a presune nard¥ku 17 do zéb¥ru s Sepem 18. Tim zpisebi vyklopeni héku 16 proti tahu pru%i-
ny a uvoln&ni Zepu 19. | |

PREDMET"T V.YNALEZU

1. Dvou!édkgvy déroval A¥rnfch 3titkl sestévajici z dérovaciho mechanismu, fotoelektrické-
he kentrelnihe ze#fzeni, peddvacich a odklddacich dopravnich kladek a nosnéhe t¥lesa se
zanykacim mechanismem yyznaleny tim, Ze d¥rovac{ mechanismus sestévéd ze dwou ¥Fad po
80 ragznfcfeh (1, 2) a kontroini ge¥izeni tvoi{ jedna rada 80 fotoelektrickfch rychlych
snimacich prvkd (3), pfi¥emt pro vzddlenosti mezi nimi platf vztehy 2, = 5t
a 225-%— t, kde 2, je veddlenest mezi dviéma ¥ademi raznfkd (1, 2) a Z, je vzddleneat
fady fotoelektrickych snimacich prvkd (3) od druhé Fady rasnikd (2), n je polet d¥érngch
$44k0 Stitku, napiiklad 12 a t je jejich rozted, napfiklad 6,35 mm.

2. Zariseni dle bodu 1 yyzpelené tim, ¥e horni pravé odklddaef kladka (4) a hornf levé od-
klédacf kladka (5) jeeu vélcevé a jsou opatleny vélcovimi ndkrufky (6, 7) a spodni pra-
vé odklddaci kladka ﬁa) a spodni levd odklédaci kladka (9) jsou neokrouhlé a jsou opatie-
ny stejnymi vélcovymi nédkru¥ky (10, 11), pifilem¥ vzddlenost vnijifch el hornich kladek
(4, 5) 1 dolnich kladek (8, 9) je menS{ ne¥ dels{ strana dsrnéhe #titku, nap¥iklad
187.3 mm a vzddlenost vnit¥nfch Zel hornich nékru¥kd (6, 7) a dolnich nékruikid (10, 11)
Jje v3tSL ne¥ delst strans d¥rnéhe 8tftku, nap¥iklad 187,3 mm.

3; ZaFigzeni dle bedu 1 vyznglend gim; ¥e nosné t3lese (12) je vyklopné keolem podélné néhono-
vé hifdele (13), pridem¥ pro usamleni tdlesa v pracovni poleze je upraven zamykaci mecha-
nismus sklédejici se 2 rukejeti (14) oto¥né na pevném Zepu (15) a nescuct hék (16) s na-
rédfkeu (17) opirajfci se v etevi‘ené poloze e povny‘éop (18).
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