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Zatizeni pro tavné svaiovdni, zejména
botnic a dna ocelovych nédob, sestdvajicl
7 rdmu, se kterym jsou spojeny piitlainiko-
vé sloupy s kyvn& zavéSenymi piftlatniky
ovladanymi silovymi vélci. Rovnob&Zn& s
podélnou osou je s rAmem pevné spojen po-
délny nosnik a pojezdovd drdha, na které
je umfist&n svafovaci automat. Symetricky
k podélné ose jsou s rédmem spojeny dva
kladkové dopravniky, které jsou p¥estavi-

telné ve sméru kolmém k podélné ose, je
vytvofeno tak, Ze uvnitf rédmu je umistdn
svatfovac{ pFipravek, ktery je prostiednic-
tvim loZiskového t&lesa a pohonu otddeni s
aretac otoné& spojen s rdmem. Osa otdden{
svafovaciho p¥fpravku je vodorovnd a rov-

nob&Znd s podélnou osou. Na svafovacim

pFipravku jsou umistény kladky svafovaci-

ho pFipravku, jejichZ osa otdteni je kolmd
na podélnou osu svafovaciho p¥ipravku. D4-
le jsou na rdmu svafovaciho pfipravku nej-
méné &tyfl zvedaci vzpdry, které maji v
transportni poloze svarFovaciho pi¥ipravku
svislou osu.

261847




261647

3

Vynélez se tykd zarizeni pro tavné svaic-
véni, zejména bolnic a den tenkych ocelo-
wych nadob.

V soudasné dobé& jsou dlouhé pF¥imé svary
plechii, zejména bo¢nic ke dnlim ocelovych
néadob provadény ruéné na jednoduchych
svaretskych pfipravcich.

Nevyhodou stavajiciho zpiisobu je sloZita

manipulace s ustavenim dna nédoby do pii-
pravku a pfesné pfisazeni boénic, kdy je
pro svar tfeba dodrZet pfedepsanou mezeru.
Ustaveni & manipulace je zejména sloZitd v
piipads, kdy se jednd ¢ rozm&rné nerezové
hédoby s tenkou sténou.
! Dal&f mevyhodou stdvajiciho FeSeni je nut-
nost dvou pfipravkid, kdy na jednom p¥i-
fpravku je p¥ivarena jedna bhod&nice, potom
nésleduje uvolnéni a transport na druhy pii-
pravek, kde je pfivafena druhd botnice. V
p¥ipad&, Ze je nddoba symetrickd podle po-
IdéIné osy, je moZné pouZit pouze jeden pii-
pravek, ale po pf¥ivafeni jedné boénice je
nutno opét svafenec uvolnit, otedit a po u-
pnuti priva¥it druhou boénlcl

Dal$i nevyhodou je miZ3{ bezpe&nost pra-
ice. SloZitd manipulace mé za ndsledek dalsi
mevyhodu a tou je nizkd produktivita préce.
ITyto nevyhody odstraiiuje v pFevaZné mire

za¥izenf pro tavné svafovdni, zejména bot- - -

nic a dna ocelovych mnédob, podle vynédlezu,
sestdvajici z rdmu, se kterym jsou spojeny
p¥itlaénikové sloupy s kyvn& zav&Senymi
pf¥itlagniky ovlddanymi silovymi valci, rov-
nob&Znd s podéInou osou je s rdmem pevnd
spojen podélny nosnfk a pojezdovd driha,
na které je umistén svafovaci automat a sy-
metricky k podélné ose rdmu jsou s rdmem
spojeny dva kladkové dopravniky, které
jsou prestavitelné ve sméru kolmém k po-
délné ose ramu, kde podstata vyndlezu spo-
&ivé v tom, Ze wvnitf rdmu je umistdn svafo-
vaci pfipravek, ktery je prostfednictvim lo-
#iskového t8lesa a pohonu otd¥eni s aretaci
otoéné spojen s rdmem tak, Ze osa otd&eni
svafovaciho pfipravku je vodorovna a rov-
nob&Zné s podélnou osou rdmu, kde na sva-
fovacim pfipravku jsou umist&ny Kkladkyv,
jejichZ osa otd¥eni je kolm4 na podélncu osu
svafovactho p¥ipravku, p¥ifemZ na réamu
svafovactho pi¥ipravku jsou suvn& umistény
nejménd &tyfi zvedaci vzpéry, které maiji v
transportni poloze svarovac'lho piipravku
svislou osu.

Podstatnou vyhodou za¥izeni pro tavné
svaifovani, zejména dna a bo¢nic ocelovich
nédob, podle vyndlezu, je rychlé a pFesné
upnuti svafovanych dila. Dal3i podstatnou
vfhodou je dodrZeni stejné mezerv mezi
svafovanymi dily.

Dal¥i podstatnou vyhodou je vy3s{
svaru.

Dalgi vyhodou je tspora zastavéné plo-
chy, proto¥e pro p¥ivaFeni botnic sta¢i poun-
ze jedno pracovistd.

Dalsi vyhodou je zvySeni produktivity pré-
ce a zv§Seni bezpe&nosti price.

P¥iklad provedeni za¥izen{ pro tavné sva-

kvalita
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fovani, zejména dna a bodnic ocelovych né-
dob, podle vyndlezu, je na pfipojenych ob-
rézcich, kde na obr. 1 je bo&ni pohled na
zafizeni v transporini poloze, na obr, 2 je
Celni pohled na zafizeni ve sméru techno-
logického toku materidlu, kdy svaFovaci
pfipravek je v. transportni poloze a bo&nice
fisou jiZ piivafeny ke dnu, na obr. 3 je tyZ
pohled, ale svaFovaci pFipravek je v prvni
‘pracovni poloze, na obr. 4 je €elni pohled,
kdy svalenec je plipraven k odsunovému
transportu a na obr. 5 je &elni pohled, kdy
svafovaci piipravek je v transportni poloze,
ale dno nadoby je jiZ upnuto.

-Zafizeni pro tavné svaFovdni, zejména
bodnic a dna ocelovych nadob sestdvd z ra-
mu 1, se kterym jsou spojeny p¥itli&nikové
slecupy 7 s kyvnd zavéSenymi p¥itlaéniky 2,
které jsou ovladany silovymi vélci 9. Rov-
mnobézZné s podélnou osou je s rdmem 1 pev-
né spojen podélny nosnik 14 a pojezdové
drdha 15, na které je umistén svarFovaci
automat 3. Symetricky k podélné ose zafi-
zeni jsou s rdmem 1 spojeny dva kladkové
dopravniky 4. Uvnit¥ rdmu 1 je umistén sva-
Yovaci pripravek 3, ktery je prostfednictvim
loZiskového t&lesa § a pohonu 12 otdfeni s
aretaci otoéné spojen s rdmem 1.

Osa ot4aeni svatovactho pFipravku § je
vodorovnd a rovnob&Znd s podélnou osou
zalizeni. Na svafovacim p¥ipravku 3 jsou
umistény kladky 10. Osa ota&eni kladek 10
je.kolmé na podélnou osu svaFovaciho pifi-
pravku 3. Na rdmu 17 svafovaciho pfipravku
% jsou suvng umistény nejmén& &tyfi zve-
idaci vzpéry 11, které majl v transportni po-
loze svafovaciho p¥ipravku 5 svislou osu.

; Zafizeni pro tavné svafovdni mé dvé
transportni a dvé pracovni polohy.

Prvni ‘transportni poloha je na obr. 5. V
této poloze jsou pistnice dopravnikovych
silovych vélch & zasunuté. Na svafovact p¥i-
pravek 95 je z nezndzornéného p¥isunového
dopravniku . p¥isunute dno 19 nédoby, které
se déle pohybuje mechanizovan& pomoci
hnanych kladek -10.. Po dojeti dna 19 néddoby
na nezndzorngné koncové dorazy svafova-
ciho pf¥ipravku- 5 je dno 19 nédoby pfesné
ustaveno na svafovacim pi¥ipravku 5. Po u-
pnuu «dna 19 nddoby nezndzorn&nymi upina-
cimi- meehanismy svaFovaciho p¥ipravku 3
dojde prostfednictvim pohonu 12 otdfeni s
aretac{ k otofeni svaFovactho pFipravku 5
kolem :své podélné osy do prvni pracovni
polohy, kterd je zndzorn&na na obr. 3, na
kterém jsou pro nédzornost zakresleny ob#&
betnice. .

V této poloze svarovaciho pfipravku 5 je
zaloZena bodnice 18 niddoby. V mist® svaru
jsou dno 19 nadoby a bo&nice 18 podep¥eny
li¥tou 13. Okraje dna 19 néddoby a bo&nice
18 jsou potom prost¥ednictvim pFitla&niko-
vych silovych véalctt 9 dotlateny pi¥itlagniky
2 na listu 13. Tim dojde k pevnému upnutf
okraje dna 19 ndadoby a okraje botnice 18
nadoby a je moZné oba dily svafFit. SvaFova-
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ci automat 3 se pfesune po pojezdové dréze
15 na zaddtek svaru a po pfibliZeni svafo-
vaci hubice 18 svafovaciho automatu 3 do-
jde k provedeni svaru.

Na konci svaru dojde k zvednuti svafo-
vaci hubice 16 a svaiovaci automat 3 se vra-
ti, s vfhodou rychloposuvem, po pojezdové
drdaze 15 do vychozi polohy. Pak nasleduje
uvolnéni piitlatnikd 2 a otoeni svafovaci-
ho pripravku 5 o 180° do druhé pracovnf
polohy, ve které dojde k zaloZeni, upnuti a
svafeni druhé bo&nice 18 néddoby se dnem
19 nddoby stejnym zpdsobem jako u prvnf
bo€nice 18 néddoby. Pofadi prvni a druhé
pracovni polohy svafovaciho pFipravku §
je moZné vzdjemns zamé&nit.

Po privafeni druhé bhotnice 18 nddoby ke
dnu 19 nédoby dojde k uvoln&ni p¥itladnikt
2 a potom k otolenf svarovaciho p¥ipravku
5 do polohy, kdy bo&nice 18 nadoby jsou
svisle a dno 19 nddoby je nad svafovacim
pFipravkem 5.

D4le dojde k uvolndni vSech neznézorné-
nych upinacich mechanismii a k vysunuti
zvedacich vzpér 11 prostiednictvim neznéa-
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zorn&nych silovych valcl, Zvedac! vzpéry 11
jsou s vyhodou nadroubovdny na pistnich
ty&ich nezndzornénych silovych vélcid a jsou
na funk&ni stran& opatfeny gumovymi pat-
kami, které brani sesunuti dna 19 né&doby.
Zvedaci vzpéry 11 zvednou dno 19 néddoby
s piivafenymi bo¢nicemi 18 nadoby a z o-
bou stran dojde k vysunuti kladkovych do-
pravnikdt 4, prostfednictvim dopravniko-
vych silovych véleh 8, jak je zndzorn&no na
obr. 4. Potom dojde k zasunuti zvedacich
vzpér 11 a tim k dosednuti bo&nic 18 nddo-
by na kladkovy dopravnik 4.

‘Popsany stav mechanismi je nazvén dru-
hou transportni polohou. Po spusté&ni neznéa-
zornéného pohonu kladkového dopravniku
4 dojde k mechanizovanému odsunuti sva-
Feného kusu ze zafizeni. Potom dojde ke
zpétnému zasunut{ pistnic dopravnikovych
silovych vélcl 8 a tim k oddéleni kladko-
vych dopravnikd 4 od svaFovaciho pfiprav-
ku §. Tim se zaifzeni dostane do wvychozi
polohy a je moZné zaloZit dal¥{ svaiované
dily a cely cyklus se opakuje.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro tavné svaifovdni, zejména
botnic a dna ocelov§ch nédob, sestdvajici
z rdmu, se kterym jsou spojeny piitlaéniko-
vé sloupy s kyvn& zavéSenymi pfFitlaéniky
ovlddanymi silovymi vélci, rovnob&Zné s po-
délnou osou je s rdmem pevn& spojen po-
délny nosnik a pojezdovd drdha, na které
je umistén sva¥Fovaci automat a symetricky
k podélné ose rdmu jsou s rdmem spojeny
dva kladkové dopravniky, které jsou piesta-
vitelné ve sméru kolmém k podélné ose ra-
mu, vyznatujici se tim, Ze uvnit¥ rdmu (1)
je umistén svarovaci pripravek (5), ktery je

prostfednictvim loZiskového t#lesa (8) a
pohonu (12) ot4€eni s aretaci oto¢nd spo-
jen s rdmem (1) tak, Ze osa otafeni svaio-
waciho pfipravku (5) je vodorovné a rovno-
béZn4 s podélnou osou rdmu, kde na svato-
vacim pfipravku (5] jsou umistdny kladky
{10) svaFovaciho pfipravku (5}, jejichZ osa
otaeni je kolmd ma podélnou osu svafova-
ciho pFipravku (5}, pfitemZ na rdmu (17)
svafovaciho pFipravku (5) jsou suvn& umfs-
tény nejménd &ty¥i zvedaci vzpéry (11), kte-
ré maji v obou transportnich polohach sva-
Fovaciho pifpravku (5) svislou osu.
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Obr.5
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