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本方案公开了塑料泡沫加工技术领域的一

种塑料泡沫粉碎装置，包括破碎仓和连通在破碎

仓下方的排料仓，破碎仓的顶部设有投料口，还

包括连接在破碎仓外壁的刺破机构，所述刺破机

构包括电控伸缩件和刺破组件，刺破组件包括连

接板和均布在连接板一侧表面的若干个锥刺杆，

连接板的另一侧与电控伸缩件的伸缩端连接；破

碎仓的壁体上设有避让口和通孔，通孔位于避让

口的上方，通孔处转动连接有转盘，转盘上设置

有若干供锥刺杆穿过的滑孔，电控伸缩件还连接

有驱动其转动的第一电机，破碎仓内设有隔板，

隔板转动或滑动连接在避让口处。采用刺破和锥

刺杆对塑料泡沫进行搅动过程中的摩擦力、扭

力，促进塑料泡沫的破碎，破碎速度快，能够破碎

到较小的泡沫块。
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1.塑料泡沫粉碎装置，包括破碎仓和连通在破碎仓下方的排料仓，所述破碎仓的顶部

设有投料口，其特征在于：还包括连接在破碎仓外壁的刺破机构，所述刺破机构包括电控伸

缩件和刺破组件，所述刺破组件包括连接板和均布在连接板一侧表面的若干个锥刺杆，连

接板的另一侧与电控伸缩件的伸缩端连接；破碎仓的壁体上设有避让口和通孔，通孔位于

避让口的上方，通孔处转动连接有转盘，所述转盘上设置有若干供锥刺杆穿过的滑孔，所述

电控伸缩件还连接有驱动其转动的第一电机，破碎仓内设有隔板，隔板转动或滑动连接在

避让口处。

2.根据权利要求1所述的塑料泡沫粉碎装置，其特征在于：所述刺破机构和通孔均有两

个，两个所述通孔相对设置，每个通孔处都转动连接有所述转盘，两个所述转盘上的滑孔均

以转盘的中心为圆心环设在转盘上，且两个所述转盘上的滑孔到转盘中心处的距离不同；

每个转盘对应设置一个所述刺破机构，两个所述刺破机构中的第一电机的输出轴旋向相

反。

3.根据权利要求2所述的塑料泡沫粉碎装置，其特征在于：所述隔板将破碎仓分隔为位

于上方的初级破碎仓和位于下方的二级破碎仓，所述二级破碎仓内转动连接有对辊，二级

破碎仓的外壁设有驱动所述对辊相向转动的第二电机。

4.根据权利要求3所述的塑料泡沫粉碎装置，其特征在于：所述对辊的表面均布有若干

交错设置的凸起。

5.根据权利要求1～3任一项所述的塑料泡沫粉碎装置，其特征在于：所述锥刺杆的表

面均布有棱片。

6.根据权利要求5所述的塑料泡沫粉碎装置，其特征在于：所述锥刺杆和棱片的表面均

设有抗静电涂层。
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塑料泡沫粉碎装置

技术领域

[0001] 本发明属于塑料泡沫加工技术领域，具体涉及一种塑料泡沫粉碎装置。

背景技术

[0002] 聚苯乙烯泡沫塑料是当今世界上利用最广泛的塑料之一，由于其有良好的耐水

性，绝热性、绝缘性、低吸湿性以及较强的抗震强度，及其质轻、坚固、易成形等特点，被广泛

应用于包装、保湿、防水、隔热、减震、装潢、餐饮等领域，渗透入国民经济的各个部门。聚苯

乙烯泡沫塑料经常是一次性使用，数以百万吨的白色垃圾废弃后置于自然界中，既不能腐

烂转化，又不能自行降解消失，会造成严重的环境污染，如何人为有效的回收利用废弃的聚

苯乙烯泡沫塑料已经引起各国科研工作者的普遍重视。

[0003] 聚苯乙烯颗粒可以加工成聚苯乙烯泡沫塑料板，聚苯乙烯泡沫塑料板广泛应用于

冰箱和冷柜中，起到保温的作用。但是如果加工出的聚苯乙烯泡沫塑料板的规格不符合冰

箱和冷柜所需求的规格，则需要将不符合规格的聚苯乙烯泡沫塑料板进行破碎处理，使其

被破碎成聚苯乙烯颗粒，然后用破碎得到的聚苯乙烯颗粒再加工成符合规格的聚苯乙烯泡

沫塑料板。

[0004] 塑料泡沫的破碎，传统技术是人工破碎，随着人们对生产效率的要求逐渐提高，目

前也出现了采用设备进行破碎的方式，如公开号为CN108890924A的一种塑料泡沫加工装

置，该装置主要在于代替人工，提高塑料泡沫的破碎效率，包括机架，还包括转动设置在机

架上的主轴、用于驱动主轴转动的电机以及固定在机架上的破碎仓，主轴为中空的且底部

封闭，主轴自上而下依次设有鼓气机构、压碎机构、剪碎机构以及搅碎机构。但是塑料泡沫

一般厚度不一，所以采用尖刺的结构进行刺破，如果不刺穿和搅动的话是很难破碎的，或者

采用切刀进行切，由于在切刀切的方向是有泡沫施加反作用力的，所以很难切碎，但是如果

采用锯齿的话则比较容易，但是该装置中没有锯齿结构，所以整体而言该装置对塑料泡沫

的破碎效果并不会很好。

发明内容

[0005] 本发明针对现有技术存在的不足，提供一种高效且破碎效果更好的塑料泡沫粉碎

装置。

[0006] 本方案中的塑料泡沫粉碎装置，包括破碎仓和连通在破碎仓下方的排料仓，所述

破碎仓的顶部设有投料口，还包括连接在破碎仓外壁的刺破机构，所述刺破机构包括电控

伸缩件和刺破组件，所述刺破组件包括连接板和均布在连接板一侧表面的若干个锥刺杆，

连接板的另一侧与电控伸缩件的伸缩端连接；破碎仓的壁体上设有避让口和通孔，通孔位

于避让口的上方，通孔处转动连接有转盘，所述转盘上设置有若干供锥刺杆穿过的滑孔，所

述电控伸缩件还连接有驱动其转动的第一电机，破碎仓内设有隔板，隔板转动或滑动连接

在避让口处。

[0007] 本方案的工作原理是：装置使用前，锥刺杆位于破碎仓外，将待破碎的塑料泡沫从
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投料口加入破碎仓中，塑料泡沫被拦截在隔板上，然后通过电控伸缩件使锥刺杆穿过转盘

上的滑孔，锥刺杆穿破塑料泡沫，再启动第一电机，第一电机带动电控伸缩件转动，如此使

得若干所述锥刺杆都以转盘的中轴为轴心进行转动，转动过程中由于待破碎的塑料泡沫形

态不规则，相互之间会产生摩擦，从而使得塑料泡沫受到一定的扭力而被撕扯、破碎，然后

再将锥刺杆滑出，再穿入塑料泡沫内，多次循环上述过程，使得塑料泡沫进一步破碎。

[0008] 完成破碎后，移出隔板，破碎后的塑料泡沫掉落到排料仓，经过排料仓排出。

[0009] 本方案的有益技术效果是：本方案采用刺破和锥刺杆对塑料泡沫进行搅动过程中

的摩擦力、扭力，促进塑料泡沫的破碎，破碎速度快，能够破碎到较小的泡沫块。

[0010] 进一步，所述刺破机构和通孔均有两个，两个所述通孔相对设置，每个通孔处都转

动连接有所述转盘，两个所述转盘上的滑孔均以转盘的中心为圆心环设在转盘上，且两个

所述转盘上的滑孔到转盘中心处的距离不同；每个转盘对应设置一个所述刺破机构，两个

所述刺破机构中的第一电机的输出轴旋向相反。采用相同的原理，从两侧穿过塑料泡沫，但

是两侧锥刺杆的旋转方向相反，塑料泡沫受到的扭力更大，破碎更高效。

[0011] 进一步，所述隔板将破碎仓分隔为位于上方的初级破碎仓和位于下方的二级破碎

仓，所述二级破碎仓内转动连接有对辊，二级破碎仓的外壁设有驱动所述对辊相向转动的

第二电机。一级破碎仓破碎后的小块塑料泡沫经过对辊时再受到挤压从而更进一步的受到

破碎。

[0012] 进一步，所述对辊的表面均布有若干交错设置的凸起。凸起对塑料泡沫的作用力

集中，使得塑料泡沫块更易破碎。

[0013] 进一步，所述锥刺杆的表面均布有棱片。

[0014] 进一步，所述锥刺杆和棱片的表面均设有抗静电涂层。

附图说明

[0015] 图1为本发明塑料泡沫粉碎装置实施例1的结构示意图；

[0016] 图2为本发明塑料泡沫粉碎装置实施例2的结构示意图。

具体实施方式

[0017] 下面通过具体实施方式进一步详细说明：

[0018] 说明书附图中的附图标记包括：排料仓1、第二电机2、对辊3、隔板4、锥刺杆5、破碎

仓6、转盘7、连接板8、气缸9、第一电机10、支撑台11、托辊12。

[0019] 实施例1基本如附图1所示：塑料泡沫粉碎装置，包括破碎仓6和连通在破碎仓6下

方的排料仓1，破碎仓6的顶部设有投料口，破碎仓6的壁体上设有避让口，破碎仓6内设有隔

板4，隔板4滑动连接在避让口处，破碎仓6内壁设有供隔板4边缘卡入的滑槽，隔板4部分伸

出避让口这样可方便抽取隔板4，隔板4将破碎仓6分隔为位于上方的初级破碎仓6和位于下

方的二级破碎仓6。

[0020] 一级破碎仓6外壁连接有支撑台11，支撑台11上设有刺破机构，刺破机构包括气缸

9和刺破组件，刺破组件包括连接板8和均布在连接板8一侧表面的若干个锥刺杆5，连接板8

的另一侧与气缸9的伸缩端连接，气缸9连接有驱动其转动的第一电机10，气缸9与支撑台11

之间设有托辊12用于将气缸9支撑，且便于气缸9在第一电机10的带动下转动，一级破碎仓6
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的壁体上设有通孔，通孔位于避让口的上方，通孔的孔壁设有与环形的滑道，通孔处转动连

接有转盘7，转盘7边缘延伸出滑动卡入滑道的翼片，转盘7上设置有若干个供锥刺杆5穿过

的滑孔，二级破碎仓6内转动连接有对辊3，对辊3的表面均布有若干交错设置的凸起。对辊3

连接有位于二级破碎仓6外壁的两个啮合的齿轮，其中一个齿轮连接有第二电机2。

[0021] 作为一种优化，可在锥刺杆的表面均布有棱片，且将锥刺杆和棱片的表面均涂覆

抗静电涂层。

[0022] 实施例2，与实施例1的区别如图2所示：一级破碎仓6上还设有一个通孔，两个通孔

相对设置且中心在同一直线上，本方案的通孔中也转动连接有转盘7和与实施例相同工作

原理的刺破机构以及间接带动锥刺杆5转动的第一电机10。区别还在于两个连接板8上的锥

刺杆5在转动过程中不会发生轨迹上的重合。如本方案中两个转盘7上的滑孔均以转盘7的

中心为圆心环设在转盘7上，且只有一圈，且两个转盘7上的滑孔到转盘7中心处的距离不

同。

[0023] 以实施例2为例，具体实施过程如下：装置使用前，锥刺杆5位于破碎仓6外，将待破

碎的塑料泡沫从投料口加入一级破碎仓6中，塑料泡沫被拦截在隔板4上，然后通过电控伸

缩件使两侧的锥刺杆5穿过转盘7上的滑孔，锥刺杆5穿破塑料泡沫，再启动两个第一电机

10，第一电机10带动电控伸缩件转动，如此使得若干所述锥刺杆5都以转盘7的中轴为轴心

进行转动，转动过程中由于待破碎的塑料泡沫形态不规则，相互之间会产生摩擦，从而使得

塑料泡沫受到一定的扭力而被撕扯、破碎，然后再将锥刺杆5滑出，再穿入塑料泡沫内，多次

循环上述过程，使得塑料泡沫进一步破碎。

[0024] 完成破碎后，滑出隔板4，破碎后的塑料泡沫掉落到二级破碎仓6内，再对辊3的转

动作用下，小块塑料泡沫经过对辊3时再受到挤压从而更进一步的受到破碎，最后经过排料

仓1排出。
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图1

图2
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