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Manipuldtor k zskruZovalke plechu
(54) anip P

(57) Rie3i stahovanie zakruenca vH#&3ej
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v spojovacom nosniku refazové zariadenie, ity ]| ] | -5 H
pridom na refazi (52) sU symetricky umies= NIRRT Nl
tenéd dva zachytné palce (15, 15°), alebo ol l f | kb pr=a=d
v druhom prevedeni priamo&iary motor, pri= I | , |

Zom piestna tyE je opatrend na konci zé- Ilqll ! i i

chytnym pslcom, Na telese gulilkovej dré- - I R

hy je volne otoZne uloZeny zakriveny tva= ¢ 'Hl“ ] i l 1 —

rovy jazyk, ktorého vnutorny povrch sa 1 I A

dotyka kontaktného spinale upevneného na \ ko

upinacom telese (57), ktory v pripade ne=~
sprédvneho polomeru zakriZenca tvori bez=-
petnostné zariaedenie vypinajice pohon
valcov zakruZovatky.
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Vynélez sa tyka manipuldtora k zakrutovalke plechu, u ktorého riesi stahovenie zakrie
2enca z horného ohybacieho valca zakruZovalky a jeho odsun z pracoviska zakruZovalky,

Doteraz sa so zakrufencemi malsj hmotnosti manipuluje ruéne, alebo sa k zakruiovalkdm
plechu na manipuléciu s rozmernymi zakrGZencami pouiivaju rOézne externd portédlové, alebo
konzolové Zeriavy s manipuldtory, prevéine ru&ne obsluhované,

Vzhladom k rozmanitoeti rozmerov a hmotnosti zakruZencov, nie sl znéme univerzédlne
uchopovacie prostriedky na zekriZence, aby mohol byf pracovny cyklus zekruZovaliek, najml
dvojvalcovych, spolahlivo sutomatizovany. Okrem toho, zndme ru&ne obsluhované manipuldtory
na stiahnutie zakrufenca z ohybacieho valca stroja, zaberaju neproduktivne plochy vo vyro-
be a vyiaduju daliie pomocné pracovné sily pre ich obsluhu. Pracovny cyklus zakruZovalky
je urovany subjektom manipulantov, &o ea v désledku prejavuje neproduktivnymi vyrobnymi
tasmi & nizkym stupriom vyuZitia stroja.

Vy&¥ie uvedené nedostatky odstrafuje manipulétor k zakruZovatke plechu podla vyndle~
zu, montovatelny na ka2du zekruZova&ku plechu, vyhodne na dvojvalcovi zakruZovalku.

Podstata manipuldtora podla vyndlezu spoliva v tom, e pozostédva zo sfahovacieho za-
riadenia, na sfahovanie zekruZencov z horného ohybacieho valca zekrufovaéky a gravitadné=-
ho 2labu s dévkovacim zariadenim na odsun zakruZencov z pracovieska zakruZovad&ky,

Sfahovacie zariadenie manipuldtora je vytvorené z dvoch zrkadlovo a symetricky uspo-
riadenych gulitkovych drdh, s gulikovymi jednotkami, umiestenych nad ohybacim valcom za=-
kruzovalky, posuvne uloZenych vo vedenisch na prie&niku e vydkovo prestavitelnej plosine,
medzi ktorymi je usporiadany aspof jeden priemcdiare sa pohybujidci zéchytny palec, ktory
tlakom na Zelo zakriZenca sfahuje tento z ohybacieho valca na gravitainy %#lab. S€shovacie
zariadenie manipuldtora mé%e byt prevedens tak, %e v spojovacom nosniku si oto&ne uloZené
refazové kolesd, s napnutou nekone&nou refazou opatrenou dvomi symetricky umiestnenymi
zéchytnyni palcami s tvrdokovovou vloZkou. Pohon refazovych kolies obstardva slektropre~
vodovka, upevnené na vydkovo prestavitelnej plo¥ine, usporiadanej nad telesom votknutia
osi horného ohybacieho valca zakrufovalky, pridom prieinik opatreny vodiacimi ty&ami posuvne
usporiadenymi v upinacom telese, nasunutom a zaistenom na letmom konci osi ohybacieho val=
ce zakrufovatky, je vydkovo prestavitelny prestavovacou skrutkou, stredovo usporiadanou
medzl vedeniami,

Sfahovacie zariadenie manipulédtora md%e byt vyhodne prevedené tak, Ze medzi dvomi
zrkadlovo a symetricky usporiadanymi guliZkovymi drédhemi s gulilkovymi jednotkami, umieste=
nymi nad ohybacim valcom zakrufovalky, posuvne ulo%enymi vo vedeniach na prie&niku & vydkow
vo prestavitelnej plodine, je v spojovacom nosniku vytvorené polvalcové vedenie, v ktorom
Je posuvne uloZend piestna ty¢ priamodiareho motora, opatrand na konci palcom z tvrdokovu,.
Teleso priamofiareho motora je upevnend na vydkovo prestavitelnej plo3ine a zaistené
aspof jednym upinacim vydkovo prestsvitelnym strmeXom, upevnenym na rure nssunutej na
predlenom konci osi ohybacieho valca zakruZova&ky, PredlZeny koniec osi je uchyteny str-
mefimi na stojine, opatrenej kotviacou pHtkou, pevne ukotvenou k podlahe.

GravitaZny 2Ilab s dévkovacim zeriadenim umiesteny na strane vyklopného loZiska za=-
kruzovalky, pozostdva z prizmatického ¥labu a ddvkovacie zariadenie Je vytvorend z 163ka,
opatreného rovnobeZnymi a symetricky usporiadanymi gulikovymi drdhami, jednostranne otoé~
ne uloZeného na spololnej osi Zlabu & 16%ka & druhou stranou cez tap oto&ne spojeného
8 plestnicou priamoliareho motora. Spolo&nd os %lsbu e 1léka je oto&ne uloZend v loZisko=
vych teleséch, ktoré sl upevnenéd na konzolovej doska. Teleso priamoliareho motora je otodw
ne cez &ap upevnené na prestavitelnej konzole, nasunutej na prestavitelnej stojine stoja=
na, zalstenej zaisfovacim prvkomy v slosej polohe zekrifenca na ohybacom valci a zakriZen=
ca spofivajiceho na gulilkovych drahach 16%ka ddvkovacieho zariadenia,

Gravitaény ilab je ne vystupnej strane Elabu, otolne cez Zapy, spojeny s prestevitel-
nymi stojinami podpor, opatrenymi prestavovacim a zaisfovacim prvkom,

Na telese gulilkovej dréhy stahovacieho zariadenie, usporiadsnej na vystupnej strane
zakruzenca, prechédzajiceho medzi valcami zekruZovelky, je volne oto&ne uloZeny ns tape
zakriveny tvarovy jazyk, ktorého vnitorny povrch sa dotyka kontaktného spinala pevné u=-
pevneného na upinscom telese, ktory v pripade nesprédvneho polomeru zakrifenis zakruZenca
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tvori bezpe&nostné zarisdenie vypinajice rotadny pohon valcov zskruZovailky.

Riedenim manipuldtora podla vyndlezu sa dosahuje nového uUlinku tym, 20, zakruZovalka
vybavend manipulédtorom sa stave poloautomatickym zariadenim, kde funkcis obsluhy sa reduku-
je na vkladanie pristrihov a spustenie strojae

sfahovacie zariadenie manipulétors podla vyndlezu, je priemo gsulasfou zakruZovaéky,
umiestend vo vnutri vyrébaného zakriZenca, nad ohybacim valcom a tym univerzélne pre cely
rozsah projektovanych priemerov zakruZencov.

vy881 u&inok riefenia manipuldtora podla vyndlezu sa prejavuje v jednoduchosti kon-
strukcie, nizkych vyrobnych nékladoch, nevyZaduje Ziadny priestor nad strojom, Setri vy=-
robnt plochu, praecovné sily manipulantov.,e zvyduje bezpe&nost préce, najm¥ na dvojvalcovych
a #tvorvalcovych zakruZova&kéch, ktoré patria do kategérie nebezpe&nych strojov.

RieSenie manipulétora podla vyndlezu vytvéra postalujuce predpoklady pre Uplnu auto=
matizéciu pracovného cyklu, najm& dvojvalcovych zekruZovaliek,

Vybavenie zakruZovatky manipulédtorom odstrafiuje potrebu externych manipula&nych
prostriedkov na manipuldciu so zakruZencami velkych rozmerov a hmotnosti,

Efekt z riedenis manipuldtora podla vyndlezu sa prejavuje nejvy$dim u&inkom u dvoj=-
valcovych zakruZova&iek, kde sa vyrobny cyklus vykondva na jeden priechod pristrihu plechu
medzi valcami stroja a potom tieZ u #tvorvalcovych zakruZova&iek, ktoré zakruZujd na mini=
mélny polet priechodov pristrihu plechu strojom,

Na pripojenych obrézkoch sl zobrazené dva prikledy prevedenia manipuldtora k zakru=-
fovatke plechu podla vynélezu, kde na obr. 1 je prevedenie manipulétora na dvojvalcovsj
zekruZovalke plechu s refazovym sfshovacim zariadenim a ns obr. 2 je &elny pohlad na
stahovacie zariadenie smerom P, z obr. l. Na obr. 3 je detail z4dchytného palce sfahovacie=
ho zariadenia podla obr. 1 a 2, Obre. 4 zndzorfiuje gravitaény 2lab s ddvkovacim zariadenim
v reze A - A z obr, 1.

Na obr. 5 je zobrazené druhé prevedenie manipuldtore na dvojvalcovej zakruZova&ke so
stahovacim zariadenim pohdfanym dvoj&innym priamoZierym motorom & na obr. 6 je &elny pohlad
smerom P, na sftahovacie zariasdenie v prevedeni podla obr, 5.

Manipulédtror k zakruZovalke plechu (obr. 1 a 5) pozostdva zo sfahovacieho zariadenia
54 na stahovanie zakriZencov 4 z horného ohybacieho valca 2 zakruZovalky a gravitaé&ného,
2labu 7 s dévkovacim zariadenim na -odsun zakruZencov 4" z pracovisks zakruzovalky.,

Prevedenie manipuldtora s refazovym sfahovacim zariadenim (obr. 1 a% 3) je vytvorend
z dvoch zrkadlovo a symetricky usporiadanych guliZkovych dréh 81, 61°(obre 2)y s guliZko=
vyai jednotkemi 62, umiestenych nad ohybacim valcom 2 zakruZovatky vo vnutri zakriZenca
4+ posuvne uloZenych vo vedeniach 60 na prie&niku 58 a vyskovo prestavitelnej plodine 36
(obrs 1),

Prie&nik 58 a vyskovo prestavitelnd ploSina 56 80 prepojené spojovacim nosnikom 54
(obre 2) v ktorom s oto&ne uloZené refazové kolesé 83+ 54 (obr. 1) s napnutou nekoneénou
retazou 52, opatrenou dvomi symetricky umiestenymi zéchytnyni palcami 15, 15° s tvrdokovo-
vou vloikou S0 (obre 3), upevnenou nitmi 51, Pohon refaze obstaréva alektroprevodovka 55
upevnend na vyékovo prestavitelnej plodine 564 usporiadanej nad telesom 22 votknutia osi
21 horného ohybacieho valca 2 zakruZovaiky, priom prie&nik 58 (obr. 2) opatreny vodiaci-
mi ty&ami 59, posuvne usporiadanymi v upinacom telese 574 nasunutom a zaistenom na letmom
konci osi 21 ohybacieho valca 2 zskruZovalky, je vySkovo prestavitelny prestavovacou skrut=
kou 63 stredovo usporiadanou medzi vedeniami 59.

Prevedenie manipuldtora so sfahovacim zeriadenim poh&Xanym dvojéinnym priamo&iarym
motorom (obre 5 a 6) je vytvorené z dvoch zrkadlovo a symetricky usporiadanych guli&kovych
dréh 61, 61° s guliZkovymi jednotkami 62, umisstenych nad ohybacim valcom 2 zakruZovalky
vo vnutri zakruienca 4, posuvne uloZenych vo vedeniach B0 (obr, 6) na prie&niku 58 a vysko-
vo prestavitelnej plodine 56, medzi ktorymi je v spojovacom nosniku 64 vytvorené polvalcové
vedenie 1l, v ktorom je posuvne ulofené piestna ty¢ 12 priamoéiareho motora 16,

Piestna tyZ 12 je na konci opatrend palconm 19 z tvrdokovu, prigom teleso priamoliare~
ho motore 16 je upevnené na vyskovo preatavitelnej plodine 56 (obr, 5) a zaistend aspod
Jednym upinacim vy3kovo prestavitelnym strmefom 17y upevnenym ne rure 18, nasunuiej na
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predlzenom konci osi 21 ohybacieho valca 2 zakruZovatky, priom predlZeny koniec osi
21, je uchyteny strmedimi 14, na stojine 13 opatrenej kotviacou p#tkou 20 pevne ukotvenou
k podlahe,

Obidve prevedenia sfahovacich zariadeni manipulédtors k zaekrufovatke plechu (obr. 1
a 5) su proti havérii vybavené bezpe&nostnym vypinacim zsriadenim (obr. 2 a 6) rieSenym
tak, 2d ne telese guliZkovej drahy 61° stahovacisho zarisdenias; usporiadanej na vystupne]j
strane zakriZenca 4 prechddzajuceho medzi velcami 1, 2 zakrufovaéky, je volne oto&ne ulo=-
%eny na Zape 67 zskriveny tvarovy jazyk 65, ktorého vnitorny povrch sa dotyka kontaktného
spinafa 66 pevne upevneného na upinacom telese 57,

Gravitainy 2lab s dévkovacim zariadenim (obr. 4) pozostdva z prizmatického Zlabu 7
a8 dédvkovacie zariadenie je vytvorenéd z ldéZka 754 opatreného rovnobeinymi a symetricky
usporiadanymi gulilkovymi dréhami 70, 70, jednostranne otoine uloZeného ne spolo&nej osi
71 %labu a 162ka & druhou stranou cez &ap 76 otoZne spojeného s piestnicou priamo&iareho
notora 77.

Spoloénd os 71 Zlabu a 162ka je oto¥ne uloZend v loZiskovych telesdch 73, ktoré su
upevnené na konzolovej doske 72, prifom teleso priamoliareho motora 77 je oto&ne cez &ap
78 upevnené na prestavitelnej konzole 79 nasunutej na prestavitelnej etojine 74 stojana
84, zaistenej zaisfovacim prvkonm 80, v suosej polohe zakriZenca 4 na ohybacom valci 2
& zakrdfenca 4°spotivajuceho na gulilkovych dréhach 70, 70° 1dika 7S.

Gravitainy 2lab 7, je na vystupnej strane oto&ne cez Zapy 81, 8l'spojeny s presta=
vitelnymi stojinami 83, 83° podpor 82, 82° opatrenych prestavovacim a zaisfovacim prvkom
80,

Funkcia manipulédtora na dvojvalcovej zakruZovatke plechu je nasledujica: po nastave=
ni zekruZovalky na prisludny priemer zakriZenca ses prie&nik 58 (obr, 2 8 6) & vyskovo
prestavetelnd plo¥ina 56 zriadia prestavovacimi prostriedkami 83 tek, aby zakriZenec 4
po Uplnom zakruZeni a vzdialeni valca 1 s elestickym povrchom, zostdval v miernou kontak=
te s ohybacim velcom 2 zakrufovalky. Potom sa guli&kové drshy 8l, Bl vo vedeniach B0
nastavia tak, aby dodlo k prufnému rozopnutiu zakrGfencs 4, pridom medzi vetupnym 41 a
vystupnym 42 koncom zakruZenca vznikne medzera, ktoré zabréni preloZeniu koncov po pres
behnuti zakruiZenca 4 medzi valcami 1, 2 zakruZovatky.

L82ko 75 dévkovacieho zariadenis, oto&ne ulo%ené na spolo&nej osi 71 2lebu a ld%ke
& spotivajice na konzolovej doske 72,/ upevnenej na prestavitelnej stojine 74, sa presta-
vovacim s zaisfovacim prvkom 80 vydkovo nastavi tak, aby os zakruZenca 47 spoZivajuceho
na guliikovych dréhach 70, 70° bola slosé s osou zakrGZenca 44 nssunutého na hornom ohy=-
bacom valci 2, po predchédzejicom nastaveni guli&kovych drah sfshovacieho zariedenia, kto=
rého postup bol popisany vy$3ie. Nakoniec sa nastavi prestavitelnymi stojinami 83, 83°
potrebny sklon gravitadného ZIabu‘z a tym je manipuldtor pripraveny k éinnoeti:- -

Po dplnom zakrdZeni zekruZenca 4 (obr. 1 a 5) sa valec 1 s elastickym povrchon
vzdiali emerom nadol, vyklopné loZisko 3 zaujme vyklopené polohu 37, umoffujicu sfiahnutie
zakriZence 4 z ohybaciseho valca 2 zekruZovatky, Palec 15 manipuldtora s refazovym sfahova-
cim zariadenim (obr. 1 a% 3), resp. palec 18 manipulétora so sfahovacim zariadenim pohaNa-
nym priamo&iarym motorom (obr. 5 a 6) presiva zakriZenec 4, na 1é2ko 75 dévkovacieho zaria-
denia do polohy 4° zobrazenej &iarkovane, Potom je zakriZenec 47 vyklopenim l62ka 75 do
polohy 75° zndzornenej &iarkovane, vyloZeny na 21ab 7 do polohy-47°, &im sa zakrﬁézzec u~-
vddza do rotadnsho pohybu a postupne odvalovanim po Zlabe z zauj?ma polohy 4 °°° .,
ﬁn a odslva sa z pracoviska zakruZovalky.,- : "

Vyklopné lozisko 3 sa nasunie z polohy 3° sp#t na lermy koniec osi 21 ohybacisho
valca 2 a tym je jeden pracovny cyklus manipuldtora k zakruZovaike plechu ukong&eny.

Funkcie bezpelnostného zariadenia manipuldtora (obr. 2 a 6) Je takéd, 2e v pripade
vytvarovenia mendieho polomeru zakrGZenis pre aky je manipulétor nastaveny, narazi vstup~
ny koniec 41 vyrébaného zakruZencs 4 na tvarovy zakriveny jazyk 65 z vonkajdej strany,
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ktory stla&enim dotyku kontaektnédho spinafa 66 z vnutornej streny tvarového jazyka, vypi-
na stroj. Po odstréneni nepodarku zakruZenca z ohybascieho valce 2, sa tvarovy jazyk 55

a odpruigny dotyk spinata 66 vracaju do povodnej polohy, v ktorej moZno zakruZovaiku opHf
spustif,

Manipuldtor k zakruZova&ke plechu podla vyndlezu moZno kondtruk&ne riedif tek, aby
bol montovatelny na rdzne druhy a prevedenia zakrufova&iek plechu. Prevedenie manipuldtora
s retazovym sfahovacim zariadenim je vyhodné pre v#&3ie dil¥ky pracovnych valcov, nad tisic
milimetrov,

PREDMET VYNALEZU

1. Manipuldtor k zakruZova&ke plechu pozostévajici zo sfahovacieho zariadenia na sfahova=
nie zakruZencov z horného ohybacieho valca zakruZovatky a gravita&ného 2lsbu s davko=
vacim zariadenim na odsun zakriZencov z pracoviska zakruZovalky vyznaéeny tym, Ze
stahovacie zariadenie (5) je vytvorené z dvoch zrkadlovo a symetricky usporiadanych
gulitkovych drdh (61, 61°), s gulilkovymi jednotkami (62), umiestnenych nad ohybacim
valcom (2) zakruZovalky, posuvne uloZenych vo vedeniach (60) na prieéniku (58) a vysko-
vo prestavitelnej plosine (56), medzi ktorymi je usporiadany aspof jeden priamo&iare
sa pohybujuci zdchytny palec (15, 15°resp. 19) a grevitadny 2lab s dévkovecim zariede-
nim‘umieateny na strane vyklopného lofiska (3) pozostédva z prizmatického 2labu (7), pri-
%om davkovacie zariadenie je vytvorené z lozke (75), opatreného rovnobeZnymi a symetric-
ky usporiadanymi gulidkovymi dréhami (70, 70°), jednostranne oto&ne uloZeného na spoloé-
nej osi (71) 2labu a 13%ka a druhou stranou cez &ap (76) oto&ne spojeného s piestnicou
priamo&iareho motora (77), prifom spolo&néd os {71) %labu a 1d2ka je otoZne ulozend v lo-
%igkovych telesdch (73), ktoré su upevnené na konzolovej doske (72) a teleso priasmodiare=-
ho motora (77) je otolne cez Cap (78) upevnené na prestavitelne] konzole (79) nasunutej
ne prestavitelnej stojine (74) stojana (84), zaistenej zaisfovacim prvkom (80), v suose}
polohe zakriZenca (4) na ohybacom velci (2) a zakruZenca (4°) spo&ivajuceho na guli&ko=-
vych dréhach (70, 70°) 18%ka (75).

2, Manipulédtor k zakruZovatke plechu podla bodu 1, vyznadeny tymsfe priamoiare sa pohybu=
jice palce (15; 15%) 3 upevnené na nekone&nej refezi (52) napnutej medzi oto&ne uloZeny-
mi refazovymi kolesami (53, 54) v spojovacom nosniku (64) spo&ivajicom na prie&niku (68)
a vydkovo prestavitelnej plodine (56), sl opatrené tvrdokovovou vloZkou (50) a pohon
refazového kolesa (53) obastardva elektroprevodavka (55) upevnené na vyskovo prestavitel=
nej plodine (56),) usporiadanej nad telesom (22) votknutia osi (21), pri%om priednik (58)
opatreny vodiacimi tyZami (59) posuvne usporiadanymi v upinacom telese (57) nasunutom
a zaistenom na letmom konci osi (21) ohybacisho valca (2) zakruZovaiky, je vy$kovo
preot-vitolny prestavovacou skrutkou (63) stredovo usporiadanou medzi vedeniami (59).

3. Manipuldtor k zakruZovalke plechu podla bodu 1, vyznaleny tym, %e priamolisre sa pohy-
bujici palec (19) z tvrdokovu je upevneny na volnom konci piestnej tyge (12) priamo-
tiareho motora (16), ktord je posuvne uloZend v.polvalcovom vedeni (11) vytvorenom
v spojovacom nosniku (64) spdjejucom prie&nik (58) a vyikovo prestavitelnd plodinu (56),
pritom teleso priamodiareho motora (16) je upevnené na vyskovo prestavitelnej plogine
(66) a zaistené aspofi jednym upinacim.vySkovo prestavitelnym strmefom (17) y upevnenym
na rure (18), nasunutej na predlZenom kcnci osi (21) ohybacieho valca (2) zekruZovaiky
a predlZeny koniec osi (21} je uchyteny strmedmi (14) na stojine (13) opatrenej kotvia-
cou p¥tkou (20) pevne ukotvenou k podlahe.

4, Manipuldtor k zskruZovalke plechu podla bodu 1, vyznaleny tym, 2e gravitainy 2lab (7)
je na vystupnej strane otoéns cez &epy (81, 8l°) spojeny s prestavitelnymi stojinami
(83, 837) podpor (82, 82°) opatrenych prestavovacim a zaisfovacim prvkom (80),
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5. Manipuldtor k zakruZovaike plechu podla bodu 1, vyznaleny tym, e na telese gulil~
kovej dréhy (61°) sfahovacieho zariadenia, usporiadanej na vyatupnej strane zakruZen=
ca (4) prechadzajuceho medzi valcami (1, 2) zekruZovadky, je volne oto&ne uloZeny na
tape (67) zskriveny tvarovy jazyk (65), ktorého vnitorny povrch sa dotyka kontaktného
spinata (66) pevne upevneného na upinacom telese (57).

5 vykres@
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