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Czterobiegowa hydromechaniczna skrzynia biegéw

Przedmiotem wynalazku jest czterobiegowa hvdromechaniczna skrzynia biegdw, zwlaszcza
do autobusow dalekobieznych.

Znane dotychczas czierobiegowe hydromechaniczne skrzynie biegow sktadaja si¢ z przektadni
hydrokinetycznej i z czgsci mechanicznej zawierajacej szeregi planetarne, hamulce i sprzggta cierne.
Za pomoca tych skrzyn biegdw mozna realizowa¢ cztery biegi do przodu i jeden bieg do tylu. Znane
tego typu czterobiegowe skrzynie biegdw roznig si¢ migdzy soba w zasadzie schematami
kinematycznymi.

Wynalazek dotyczy wyzej opisanego typu czterobiegowej hydromechanicznej skrzyni biegéw
o nowym rozwigzaniu konstrukcyjnym czg¢$ci mechaniczne;j.

Istot¢ rozwigzania wedtug wynalazku stanowi mechaniczna czg$¢ skrzyni biegdw i polega na
tym, ze przez dodanie do trzybiegowej hydromechanicznej skrzyni biegéw, wedtug wynalazku
opatentowanego przez Urzad Patentowy PRL za nr 91 215, jednego sprzggla taczacego kosz
satelitoOw pierwszego szeregu planetarnego z kotem centralnym drugiego szeregu planetarnego i z
wirnikiem turbiny przektadni hydrokinetycznej, otrzymuje si¢ czterobiegowg skrzyni¢ biegow.

Tak skonstruowana skrzynia biegdéw odznacza si¢ prosta budowa i zwarta konstrukcjg oraz
wykazuje duza sprawnoé¢ na wszystkich biegach.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na zalaczonym rysunku, ktéry przedstawia schemat
kinematyczny czterobiegowej hydromechanicznej skrzyni biegow.

Hydromechaniczna skrzynia biegdw wedlug wynalazku sklada si¢ z przekiadni hydrokinety-
cznej z trzema wirnikami: pompy P, turbiny T i kierownicy K osadzonej na nieruchome;j tulei za
poérednictwem wolnego kota W, dwoch szeregéw planetarnych 1i I, ktérych kota zgbate ozna-

.czono cyframi 1-6, dwéch hamulcéw tarczowych lub taimowych H,iH:orazczterech sprz¢giet Sy,
S2, S;, Se.

Mechaniczna czg¢é¢ hydromechanicznej skrzyni biegéw daje mozliwo$¢ uzyskania czterech

. biegébw do przodu i jednego biegu do tytu. Dla ilosci zgbéw két zgbatych z,= 28, z4=37 oraz
.Z3=12¢= 71 przelozenia czgéci mechanicznej skrzyni na poszczegélnych biegach wynosza: i;=2,92;
12=1,54; i;=1; 14=0,72; iy=2,54. Catkowita rozpigto§¢ przelozei hydromechanicznych skrzyni
biegbw z przekladnia hydrokinetyczna o wspdiczynniku transformacji momentu 2,3-2,5 wynosi
9,35-10,4.
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Bieg picrwszy realizuje si¢ przez wiaczenie sprzggta S; i hamulca H,. Naped przenoszony jest
przez przektadni¢ hydrokinetyczng na koto zgbate 4 i za poSrednictwem satelity S na kosz satelitow
8 i na zwigzany z nim wal wyjsciowy 9.

Zmiana biegu z pierwszego na drugi polega na wylaczeniu hamulca H; i wiaczeniu hamulca
H . Obracajace si¢ dotychczas swobodnie koto z¢gbate 1 zostaje unieruchomione, zas$ koto z¢bate 6
(nieruchome na pierwszym biegu) wprowadzone w przymusowy ruch obrotowy w tym samym
kierunku co koto z¢bate 4, w zwiazku z czym przetozenie ukladu zmaleje z 2,92 do 1,54.

Trzeci bieg otrzymuje si¢ wylaczajac hamulec H, i wlaczajac sprzegto S;. Czynno$¢ ta powo-
duje, ze wszystkie elementy obu szeregdw planetarnych I i II obracajg si¢ z jednakowa predkoscia
kalowg, w zwigzku z czym przetozenie mechanicznej czgsci skrzyni biegdw jest rowne jednosci.

Zmiana biegu z trzeciego na czwarty wymaga wylaczenia sprz¢gla S; i1 wlaczenia hamulca H,.
Moment obrotowy silnika przekazywany jest przez przektadni¢ hydrokinetyczng na kosz satelitow
pierwszego szeregu planetarnego I i za posrednictwem satelity 2 na koto zgbate 31 wal wyjsciowy 9.

- Hydromechaniczna skrzynia biegéw jest wyposazona w dodatkowe sprzeglto Sy blokujace
przekiadni¢ hydrokinetyczna. Wiaczenie tego sprzegla eliminuje straty mocy zachodzace w prze-
ktadni hydrokinetycznej. Sprzggto to jest wlaczane dodatkowo na biegach drugim, trzecim i
czwartym.

Tylny bieg realizuje si¢ po wiaczeniu sprz¢gla S, i hamulca H,. Nape¢d jest przekazywany z
wirnika turbiny T przez sprzegto S, na koto z¢bate 11 wobec nieruchomego kosza satelitow 7 przez
satelitg 2 na koto zgbate 3 oraz zwigzany z nim wat wyjsciowy 9.

Zastrzezenie patentowe

Czterobiegowa hydromechaniczna skrzynia biegéw, zwlaszcza do autobuséw dalekobie-
znych, skladajaca si¢ z przektadni hydrokinetycznej, dwoch szeregéw planetarnych. dwéch hamul-
cow tarczowych lub ta§mowych i czterech sprz¢giet ciernych, znamienna tym, ze kosz satelitow (7)
pierwszego szeregu planetarnego (I) jest potaczony za posrednictwem sprzggta (S;) z centralnym
kotem z¢batym (4) o zewngtrznym uzebieniu drugiego szeregu planetarnego (II) i z wirnikiem
turbiny (T) przekfadni hydrokinetycznej.
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