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Wynalazek dotyczy Srubowego mechanizmu dwu-
stronnego jednoczesnego dosuwu, zwlaszcza supor-
téw narzedziowych, zestawionego z Sruby i nakre-
tek.

Znane jest stosowanie mechanizmu dwustronne-
go jednoczesnego dosuwu zestawionego z ustalonej
osiowo $ruby o gwincie lewym i prawym oraz
dwu nakretek (Sruba rzymska). Mechanizm ten po-
siada te wlasno$é, ze na jeden obr6t Sruby odle-
glos§¢é miedzy nakretkami zmienia sie o sume sko-
kow gwintu lewego i prawego.

Z wlasnoéci tej, oraz z ograniczonej wytrzyma-
tosciowo minimalnej wielko$ci skoku gwintu wy-
nika ograniczone zastosowanie tego mechanizmu,
zwlaszcza do matych zmian odlegloSci na jeden
obro6t Sruby.

Celem wynalazku jest usuniecie tych wad i uzy-
skanie dowolnie matych przesunieé.

Zgodnie 2z wytyczonym zadaniem, dowolnie
male zmiany odleglo$ci nakretek na jeden obroét
$sruby niezaleznie od wielko$ci skoku gwintu we-
dilug wynalazku uzyskuje sie przez zastgpienie
§ruby o gwincie lewym i prawym (Sruby rzym-
skiej) §rubg réznicowsg ustalong osiowo w nakretce
statej. _

Dzieki temu pod wzgledem kinematyki ruchu
mechanizm posiada cechy $ruby z gwintem lewym
i prawym (Sruby rzymskiej) a pod wzgledem wiel-
kos$ci przesunie¢ cechy sruby réznicowej. Tym sa-
mym mechanizm jest niezalezny od skoku gwintu

64200

15

20

25

30

2

a wylacznie zalezny od réznicy skokéw gwintéw
i ich zwojnosci.

Reasumujgc, przy trzech réznych skokach gwin-
tu na tej samej Srubie przy jej obrocie w nakretce
statej dwie nakretki ruchome zmieniajg swa
odlegtosé wzgledem niej o wielkoSci wynikajace
z rbéznicy skokéw gwintu a ich kierunek ruchu
zalezy od zwojnosci gwintu i kierunku obrotu
$ruby. W przypadku szczegdlnym, to jest przy tej
samej zwojnoSci kazdego z trzech gwintéw oraz
skoku gwintu nakretki stalej réwnym polowie
sumy skokéw gwintu nakretek ruchomych, przy
jednym obrocie $ruby mamy dwustronny, syme-
tryczny, jednoczesny ruch nakretek wzgledem na-
kretki statej.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-

" kladzie ‘wykonania na rysunku, na ktéorym fig. 1

przedstawia mechanizm Srubowy w przekroju
wzdluz osi $ruby, a fig. 2 to samo urzadzenie w
widoku z boku.

Jak uwidoczniono na rysunku nakretki ruchome
1 i 2 sg polagczone na stale z wrzeciennikami 3
i 4 osadzonymi suwliwie na prowadnicach 5 do
ktorych przytwierdzona jest nakretka stata 6.

W nakretki 1, 2 i 6 wspéblosiowo usytuowane,
wkrecona jest sruba 7 o trzech ré6znych skokach
gwintu i jednakowej zwojno$ci. Przy jednym obro-
cie Sruby 7, odleglo§¢é miedzy wrzeciennikami
zmienia sie o réznice skoké6w gwintu nakretki 1
iz
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Nakretka stata 6 o skoku gwintu réwnym poto-
wie sumy skokéw gwintu nakretek 1 i 2 powodu-
je symetrie ruchu wrzeciennikéw 3 i 4.

Zastrzezenia patentowe

1. Srubowy mechanizm dwustronnego jednocze-
snego dosuwu, zwlaszcza suportéw narzedziowych,

3

.

4

znamienny tym, ze sklada si¢ ze &ruby (7) o ro6i-
nych skokach gwintu i jednakowej zwojnosci oraz
statej nakretki (6).

2. Srubowy mechanizm wedlug zastrz. 1 zna-

mienny tym, Ze na $rube (7) wkrecone sg przynaj-
mniej dwie nakretki ruchome.

4

L

v
4

N4

(N

fig 2

W.D.Kart. C/795/71, A4, 230



	PL64200B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


