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Spdsob ovladania nezavislého pohybu lanovych vozikov od
seba a ku sebe po nosnom lane a spdsob sucasného ovla-
dania pohybu lanovych vozikov a aktivneho vysiivania ale-
bo navijania zdvihacicho alebo t'aZného lana v lanovych
vozikoch je zabezpedeny obeZnym lanom, ktoré rotuje vzdy
v jednom smere podla potreby, priCom spdsob ovladania
nezévisi¢ho pohybu kazdého vozika v ststave lanovych
vozikov po nosnom lane je zabezpefovany tak, Ze voziky
(7:, 7) sa pohybuju od seba a ku sebe po nosnom lane (1)
v prekrytom &ase podla potreby prostrednictvom obeZného
lana (3), ktoré sa ota¢a stale rovnakym smerom v obeZnom
lanovom systéme, pri¢om nie je potreba menit’ smer rotacie
obeZného lana (3) vobeZnom lanovom systéme, pretoZe
vetva obeZzného lana (3,) sa v obeZnom lanovom systéme
pohybuje jednym smerom a vetva obeZného lana (3,) sa
v obeZznom lanovom systéme pohybuje opaénym smerom,
kazdy lanovy vozik v ststave lanovych vozikov na svoj
pohyb po lane vyuZiva bud’ smer pohybu vetvy (3,), alebo
smer pohybu vetvy (3,) v obeZznom lanovom systéme, d’alej
spdsob ovladania si&asného pohybu vozikov po nosnom
lane a aktivneho vyslivania alebo navijania lana kazdého
vozika v sustave vozikov je zabezpe&eny tak, Ze voziky (7,,
7y) sa pohybuji po nosnom lane (1) a stifasne pocas ich
pohybu nezavisle vysivaji alebo navijaji lano v prekrytom
¢ase podla potreby vo voziku prostrednictvom obeZného
lana (3), ktoré sa otd¢a stale rovnakym smerom v obeZnom
lanovom systéme.
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Spésob ovlddania nezédvisiého pohybu kaZdého vozika v sistave lanovych vozikov v prekrytom &ase
a spbsob ovlddania safasného pohybu a aktivneho vysiivania alebo navijania lana kaZdého vozika
v siistave lanovych vozikov v prekrytom &ase

Oblast’ technik

Predmetom vyndlezu je spdsob nezavislého pohybu kaZdého lanového vozika v sistave lanovych
vozikov, ktoré st pohaiané jednym obeZnym lanom rotujicim stile v rovnakom smere podla potreby tak, Ze
smer pohybu kaZdého jedného lanového vozika nie je zavisly od smeru pohybu ostatnych vozikov v sustave
lanovych vozikov. Dalej predmetom vynélezu je sposob sugasného pohybu a aktivneho vysivania ¢i aktivneho
navijania zdvihacieho resp. faZného lana po&as roticie obezného lana v rovnakom smere podla potreby tak, Ze
v kazdom pohybujiicom sa lanovom voziku je mozné zdvihacié resp. taZné lano vysuvat' &i navijat nezavisle od
ostatnych pracujiicich vozikov v sustave lanovych vozikov. Uvedené spbsoby maju vyuZitie prednostne pri
Specialnych zariadeniach s akumuldtorom energie, ktoré su oznatované nidzvom RELAZ. Vynilez mé dalej
Siroké vyuzitie pri dlhotratovych lanovych drahach, lomenych lanovych drdhach apri pouZiti viacerych
lanovych vozikov pri preprave nékladov v oblasti lesného hospodarstva, polnohospodarstva, stavebnictva
a lanovkovej doprave vo vieobecnosti. )

Doterajsi stav techniky

Doteraz znime $tandardné spdsoby pohybu lanovych vozikov po nosnom lane aspdsoby pohybu
a vzdjomného vysiivania &i navijania zdvihacieho resp. tazného lana neumoZiiuji plne nezévisli a efektivnu
pracu v prekrytom &ase viacerych vozikov na nosnom lane, ktoré si pohéiiané jednym obeznym lanom
v rovnakom smere podla potreby. Doteraz znéme spdsoby préace Standardnych lanovych vozikov neumoZiuju
potas jazdy lanového vozika 'ubovolné podra potreby zdvihacie resp. taZné lano aktivne vysivat resp. navijat
podPa potreby v prekrytom &ase tak, aby bola praca kazdého jedného vozika v sustave lanovych vozikov plne
efektivna a nezavisla.

V st¢asnosti je zname rieSenie podla PP 37 — 2008 o nazve Mechanické rekuperaéné lanové zariadenie
s pridavnym delenym protizavaZim a gravitatnym lanovym vozikom. Gravitaény lanovy vozik umoZiiuje pracu
viacerych vozikov na nosnom lane ale neumoZiluje nezévishi aplni efektivnu précu viacerych vozikov
v prekrytom &ase, tak aby praca jedného vozika nebola zavisla od prace druhého vozika.

Dalej je zname rieSenie vozika o nazve Lanor automat. Toto rieSenie pracuje na principe vyvodenia
protifahu tazného a vratného lana, pri ktorom je moZné v urditom pripade pasivne vysunut' tazné lano potas
jazdy vozika. Toto rie§enie viak neumoZiiuje aktivne vysiivanie a navijanie tazného lana v Fubovolnych dizkach
podPa potreby potas pohybu lanového vozika a neumoZiiuje pracu viacerych vozov na nosnom lane v prekrytom
Case.

Tieto rieSenia a vietky doteraz zname spdsoby pohybu viacerych vozikov po nosnom lane a spdsoby,
pri ktorych nastdva stiasne pohyb vozika po nosnom lane a zaroveil vysivanie ¢i navijanie zdvihacieho resp.
tazného lana vo voziku neumoZiuju efektivnu pracu v prekrytom &ase viacerych lanovych vozikov na lanovej
drahe, ktoré st pohafiané jednym obeZnym lanom rotujicim vZdy v rovnakom smere podla potreby.

Podstata vyndlezu

Podstatou vynalezu je spbsob nezavislého pohybu vozikov od seba aksebe na nosnom lane
v prekrytom &ase. Pohyb vozikov po nosnom lane je zabezpeteny obeZznym lanom, ktoré vozikmi vhodnym
$pecialnym spdsobom prechéddza. ObeZné lano v obeZnom lanovom systéme rotuje vZdy jednym smerom podfa
potreby. Voziky bez zmeny roticie obeZného lana su schopné sa nezivislé pohybovat k sebe a od seba, tak Ze
kazdy jeden vozik v sustave lanovych vozikov je plne funkény apracovne apohybovo nezavisli. DalSou
podstatou vynalezu je spdsob sufasného pohybu vozikov po nosnom lane polas nezavislého vysuvania
anavijania zdvihacieho resp. tazného lana vo vozikoch. Obdobne ako v predchddzajiicom, pohyb lanovych
vozikov po nosnom lane a pohon bubnov je zabezpetovany obeznym lanom. Bez zmeny smeru rotécie obezného
lana kazdy lanovy vozik v sistave lanovych vozikov umoZiuje nezavisli pohyb po nosnom lane a zaroveii
nezavislé vysiivanie resp. navijanie zdvihacieho resp. tfazného lana vo voziku. Podstatou je dalej to, Ze obeZny
lanovy systém rotuje v jednom smere pricom pohyb vozikov a pohon bubnov je preberany bud’ s opasavanej
vetvy obeZného lana resp. z volne vedenej vetvy obezného lana. V tomto pripade obidve vetvy obeZného lana
prechddzaji ka?dym vozikom v sistave lanovych vozikov. Pri tychto spésoboch podFa vynélezu jednotlivé
prevedenie ak&nych &lenov vo vozikoch zavisi predovietkym od spdsobu vedenia obeZného lana a smeru roticie
obezného lana v obeZnom lanovom systéme. Teda méZe byt pouZité rozne Specidlne vedenie obeZného lana, pri
ktorom sa opasava jedna resp. druh4 vetva obeZného lana podFa potreby okolo lanovnic vo vozikoch. Pri kazdom
spdsobe je obezny lanovy systém dopinany na potrebné montdZne napnutie. Dalej smer roticie obeZného lana



v obeznom lanovom systéme moZe byt proti smeru chodu hodinovych ruticiek resp. v smere chodu hodinovych
ruidiek. V prvom kroku sa spusti roticia obeného lana v jednom potrebnom smere a v druhom kroku uZz pocas
prace lanového zariadenia a prace jednotlivych vozikov v siistave lanovych vozikov nie je potrebné menit’ smer
rotacie obezného lana v obeznom lanovom systéme.

Vysiivanie resp. navijanie zdvihacieho resp. taZného lana vo voziku pri pouZiti hlavného resp.
reverzného chodu bubna zavisi od smeru navinutia zdvihacieho resp. tazného lana na bubne, d’alej od spésobu
vedenia obezného lana vozikmi a od zvoleného smeru rotécie obezného lana v obeZznom lanovom systéme. Dalej
pri tomto spdsobe nie je potreba menit’ smer rotacie obezného lana v obeZnom lanovom systéme, pretoZe
opasavani vetva obezného lana sa vobeZnom lanovom systéme pohybuje jednym smerom avolna vetva
obezného lana sa v obeZnom lanovom systéme pohybuje opatnym smerom. Kazdy lanovy vozik v sustave
lanovych vozikov podrla potreby vyuZiva bud smer pohybu opésavanej vetvy resp. smer pohybu volnej vetvy
v obeZnom lanovom systéme.

Pri pouziti tohto spdsobu podPa vynilezu je mozné plne funkéne pracovat’ s jednym vozikom na
nosnom lane resp. rovnako plne funkene a efektivne v prekrytom Zase pracovat’ s viacerymi vozikmi podla
potreby na jednom nosnom lane, ktorych pohyb a pohon bubnov je riadeni obeZnym lanom.

Toto rieenie je vhodné prednostne pre dhlotratové lanové dréhy, lomené lanové dréhy a lanové dréhy
pri ktorych je potrebné préca viacerych vozikov naraz. PriCom kaZzdy jeden vozik v siistave lanovych vozikov
pracuje nez4visle a plne efektivne v prekrytom Case.

Z uvedeného vyplyva, %e spdsob nezavislého pohybu vozikov v ststave vozikov od seba a ku sebe po
nosnom lane a spdsob sti¢asného nezévislého pohybu vozikov a zéroveit nezavislé vystivanie a navijanie lana vo
vozikoch bez zmeny roticie obezného lana v obeznom lanovom systéme md Siroké uplatnenie. MozZnosti
pouZitia tychto spdsobov neobmedzujii rozsah vyuZitia predmetu vynélezu.

Prehl’ad obrizkov na vykresoch

Na prilozenych vykresoch je znézorneny spdsob nezévislého pohybu lanovych vozikov od seba aku
sebe a spdsob, pri ktorom je vozik v pohybe pri¢om zéroveti vysiva resp. navija lano vo voziku. Tento spdsob je
zabezpetovany prostrednictvom obeZného lanového systému rotaciou obeZzného lana rotujiiceho vZdy v jednom
smere podPa potreby. Pri tomto spdsobe kaZdy jeden lanovy vozik nie je zavisli od prace ostatnych lanovych
vozikov v siistave lanovych vozikov.

Obr. 1 - znazoriiuje spdsob nezavislého pohybu lanovych vozikov smerom od seba po nosnom lane pri pouZiti
spodného opésania obezného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere rotécie obeZzného lana
v obeznom lanovom systéme,

obr. 2 - znézortiuje spdsob nez4vislého pohybu lanovych vozikov smerom od seba po nosnom lane pri pouZiti
horného opasania obeZného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere rotacie obeZzného lana
v obeZnom lanovom systéme,

obr. 3 - znazoriiuje sposob nezavislého pohybu lanovych vozikov smerom ku sebe po nosnom lane pri pouZiti
spodného opésania obezného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere roticie obeZzného lana
v obeZnom lanovom systéme,

obr. 4 - znézoriiuje spdsob nezavislého pohybu lanovych vozikov smerom ku sebe po nosnom lane pri pouZiti
horného op4sania obe#ného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere rotacie obeZzného lana
v obeZnom lanovom systéme,

obr. 5 — znézorfiuje spdsob sttasného pouZitia hlavného a reverzného chodu bubna pre aktivne vystivanie
a navijanie zdvihacieho resp. taZného lana a pohybu vozika po nosnom lane pri pouziti spodného opésania
obezného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere roticie obeZného lana v obeZnom lanovom
systéme,

obr. 6 - spdsob si¢asného pouZitia hlavného a reverzného chodu bubna pre aktivne vysiivanie a navfjanie
zdvihacieho resp. tazného lana a pohybu vozika po nosnom lane pri pouZiti horného opésania obeZného lana
okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere rotécie obeZného lana v obeznom lanovom systéme.

Priklady uskuto&nenia vynalezu

Na obr. 1 je znazorneny spdsob nezavislého pohybu vozikov 7,, 7, smerom od seba na jednom nosnom
lane pri sposobe pouZitia spodného opésania obeZného lana okolo lanovnic vo vozikoch. Voziky su pohétiané
jednym obeznym lanom pri¢om obeZné lano 3 sa otdta vZdy jednym smerom podfa potreby. V tomto pripade sa
obezné lano 3 v obeZnom lanovom systéme otata v smere proti chodu hodinovych rugiciek. ObeZné lano 3
prechadza vozikmi 7,, 7,, priom v kaZdom voziku 7,, 7, je opasané okolo lanovnice ¥pecidlnym spSsobom.
Sposob sagasného pohybu vozikov 7,, 7, od seba po nosnom lane 1 pri rovnakom smere rotacie obezného lana 3
je v tomto pripade zabezpedeny tak, Ze vo voziku 7, sa zaaretuje spojka 2y, kotidova brzda 13y, brzda 23y na
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opésavanej vetve 3, obezného lana 3, a odaretuje sa brzda 15, na nosnom lane 1 a brzda 22, na vol'ne vedene;j



vetve 3, obezného lana 3. Odaretovanim brzdy 15, na nosnom lane 1 sa zabezpeli pohyb lanového vozika 7, po
nosnom lane 1. Zaaretovanim spojky 2y a kotu€ovej brzdy 13, dochadza ku zaaretovaniu bubna 6, pre zdvihacie
resp. tazné lano. Odaretovanim brzdy 22, na volne vedenej vetve 3, cez lanovy vozik 7, sa umoZni prechod
obezného lana 3 vozikom 7, a pohyb obeZného lana 3 v obeznom lanovom systéme. Zaaretovanim brzdy 23, na
opésavanej vetve 3, obezného lana 3 sa vozik 7, un&la v smere pohybu opasavanej vetvy 3, obeZného lana 3,
&im je zabezpe&eny pohyb vozika 7y po nosnom lane 1 v smere rotacie opasavanej vetvy 3; obezného lana 3. Vo
voziku 7, pri tom istom smere roticie obezn¢ho lana 3 v obeznom lanovom systéme sa odaretuje spojka 2,, brzda
14,, brzda 23, na opésavanej vetve 3, obezncho lana 3, brzda 15, na nosnom lane 1 a zaaretuje sa kotiova brzda
13, a brzda 22, na vol'ne vedenej vetve 3p obezného lana 3. Odaretovanim brzdy 15, na nosnom lane 1 sa umoZni
pohyb vozika 7, po nosnom lane 1. Odaretovanim spojky 2,, brzdy 14, abrzdy 23, na opasavanej vetve 3
obezného lane 3 sa umozni prechod obeného lana 3 vozikom 7, a pohyb obezného lana 3 v obeZznom lanovom
systéme. Zaaretovanim kotitovej brzdy 13, sa zaaretuje bubon 6,, &im dochddza ku zaaretovaniu zdvihacieho
resp. tazného lana. Zaaretovanim brzdy 22, na vofne vedenej vetve 3y obeZného lana 3 sa lanovy vozik 7, unasa
v smere pohybu vol'ne vedenej vetvy 3, obeného lana 3, &im je zabezpe&eny pohyb vozika 7, po nosnom lane 1
v smere rotacie vetvy 3, obeiného lana 3. Takymto sposob dochadza k tomu, e lanové voziky 7, 7, sa
v prekrytom &ase navzéjom od seba vzd'aPujui, &im je zabezpedeny ich vzajomny pohyb od seba po&as rovnakého
smeru rotacie obezného lana 3 v obeznom lanovom systéme. Teda nie je potreba menit’ smer roticie obezného
lana 3 v obenom lanovom systéme, pretoze vetva obezného lana 3, sa v obeznom lanovom systéme pohybuje
jednym smerom a vetva obeného lana 3p sa v obezmom lanovom systéme pohybuje opanym smerom. Kazdy
lanovy vozik v stistave lanovych vozikov podla potreby vyuZiva bud’ smer pohybu vetvy 3, resp. smer pohybu
vetvy 3, vobetnom lanovom systéme. V zavislosti od velkosti sklonu dréhy priblizovania a velkosti
priblizovaného nékladu, pri zaaretovani spojky 2 vo voziku a kotigovej brzdy 13 v uréitych pripadoch podla
velkosti vyvodenia trenia medzi obeZnym lanom a lanovnicou pri pohybe vozika po nosnom lane nie je potrebné
aretovat’ brzdu 22 resp. brzdu 23 na obeZnom lane 3.

Na obr. 2 je zndzorneny spdsob nezavislého pohybu vozikov 7,, 7, smerom od seba na jednom nosnom
lane 1 pri pouziti horného opésania obeZného lana vo vozikoch. Pri hornom opésani sa vetva 3, obeZného lana 3
vo vozikoch opésava z hornej strany rozp4jateinych lanovnic 95, 9, Voziky su pohéilané jednym obeZnym lanom
3, priom obené lano 3 sa ots&a vzdy jednym smerom podPa potreby. Napr. v tomto pripade sa obeZné lano 3
v obeznom lanovom systéme otada v smere chodu hodinovych rutitiek. Sposob sutasného pohybu vozikov 7,,
7y od seba po nosnom lane 1 pri rovnakom smere rotécie obeZného lana 3 je vtomto pripade zabezpeceny
obdobne ako v predchddzajiicom pripade tak, Ze vo voziku 7, sa zaaretuje spojka 2p, koticova brzda 13y, brzda
22, na opasavanej vetve 3, obeZného lana 3 a odaretuje sa brzda 15, na nosnom lane 1, odaretuje sa brzda 14, a
brzda 23, na volne vedenej vetve 3, obezného lana 3. Vo voziku 7, pri tom istom smere rotcie obezného lana 3
v obenom lanovom systéme sa odaretuje spojka 2,, brzda 14,, brzda 22, na opasavanej vetve 3, obezného lana 3,
brzda 15, na nosnom lane 1 a zaaretuje sa koticova brzda 13, a brzda 23, na volne vedenej vetve 3, obezného
lana 3. Takymto sposob dochadza k tomu, Ze lanové voziky T, 7, sa v prekrytom Case navzdjom od seba
vzd'aluju, &m je zabezpeleny ich vzajomny pohyb od seba potas rovnakého smeru rotacie obeZného lana 3
v obeznom lanovom systéme.

Na obr. 3 je znazorneny spdsob nezavislého pohybu vozikov 7,, 7, smerom ku sebe na jednom nosnom
lane pri pouZiti spodného opésania obezného lana okolo lanovnic vo vozikoch. Voziky si pohétiané jednym
obeznym lanom prigom obezné lano 3 sa otata vzdy jednym smerom podl'a potreby. V tomto pripade sa znovu
obené lano 3 v obenom lanovom systéme otaa v smere proti chodu hodinovych ruitiek. ObeZné lano 3
prechadza vozikmi 7,, 7, pritom v kazdom voziku 7,, 7y je opasané okolo lanovnice $pecidlnym sposobom.
Sposob sttasného pohybu vozikov 7,, 7 ku sebe po nosnom lane 1 pri rovnakom smere roticie obezného lana 3
je v tomto pripade zabezpeleny tak, Ze vo voziku 7, sa odaretuje spojka 2y, brzda 14y, brzda 23, na opasavanej
vetve 3, obeZného lana 3, brzda 15, na nosnom lane 1 a zaaretuje sa koti¢ové brzda 13, a brzda 22, na volne
vedenej vetve 3, obeZného lana 3. Odaretovanim brzdy 15, na nosnom lane 1 sa umoZni pohyb vozika 7, po
nosnom lane 1. Odaretovanim spojky 2y, brzdy 14y a brzdy 23; na opasavanej vetve 3, obeZzného lane 3 sa
umozni prechod obeZného lana 3 vozikom 7, a pohyb obeimého lana 3 v celom obeznom lanovom systéme.
Zaaretovanim kotigovej brzdy 13, doch4dza ku zaaretovaniu bubna 6, pritom je zaaretované zaroveit aj
zdvihacie resp. taZné lano vo voziku. Zaaretovanim brzdy 22 na volne vedenej vetve 3, obeZného lana 3 sa
lanovy vozik 7, una$a v smere pohybu voIne vedenej vetvy 3, obemého lana 3, &¢im je zabezpeCeny pohyb
vozika 7, po nosnom lane 1 v smere rotécie vetvy 3p obeného lana 3. Vo voziku 7, sa zaaretuje spojka 2,,
kotidova brzda 13,, brzda 23, na opésavanej vetve 3, obezn¢ho lana 3 a odaretuje sa brzda 15, na nosnom lane 1
a brzda 22, na volne vedenej vetve 3, obeZného lana 3. Odaretovanim brzdy 15, na nosnom lane 1 sa zabezpeti
pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane 1. Zaaretovanim spojky 2, a kotitovej brzdy 13, dochadza ku
zaaretovaniu bubna 6, pre zdvihacie resp. taZné lano. Odaretovanim brzdy 22, na volne vedenej vetve 3, cez
lanovy vozik 7, sa umoZni prechod obezného lana 3 vozikom 7, a pohyb obeZného lana 3 v celom obeZznom
lanovom systéme. Zaaretovanfm brzdy 23, na opasavanej vetve 3, obeZného lana 3 sa vozik 7, unala v smere
pohybu opasavanej vetvy 3, obezného lana 3, ¢im je zabezpeteny pohyb vozika 7, po nosnom lane 1 v smere



rotacie op4savanej vetvy 3, obezného lana 3. Takymto spdsob dochddza k tomu, Ze lanové voziky 7, 7, sa
v prekrytom &ase navzajom ku sebe priblizuju, &¢im je zabezpeleny ich vzajomny pohyb ku sebe polas
rovnakého smeru roticie obeZného lana 3 v obeXnom lanovom systéme. Teda nie je potreba menit’ smer rotacie
obezného lana 3 v obeznom lanovom systéme, pretoZe vetva obeZného lana 3, sa v obeznom lanovom systéme
pohybuje jednym smerom a vetva obezného lana 3, sa v obeznom lanovom systéme pohybuje opaénym smerom.
Kazdy lanovy vozik v sustave lanovych vozikov podla potreby vyuZiva bud’ smer pohybu vetvy 3, resp. smer
pohybu vetvy 3;, v obeZnom lanovom systéme.

Na obr. 4 je znézorneny spdsob nezavislého pohybu vozikov 7,, 7, smerom ku sebe na jednom nosnom
lane 1 pri pouziti horného opasania obeZného lana okolo lanovnic vo vozikoch. Pri hornom opéasani sa vetva 3,
obezného lana 3 vo vozikoch opésava zhornej strany rozpéjatelnych lanovnic 9,, 9p. Voziky st pohariané
jednym obenym lanom 3, priSom obeZné lano 3 sa ota¢a vzdy jednym smerom podla potreby. Napr. v tomto
pripade sa obené lano 3 v obeZznom lanovom systéme otala v smere chodu hodinovych rugigiek. Sposob
stitasného pohybu vozikov 7,, 7, ku sebe po nosnom lane 1 pri rovnakom smere roticie obezného lana 3 je
v tomto pripade zabezpeteny obdobne ako v predchddzajicom pripade tak, Ze vo voziku 7, sa odaretuje spojka
2y, brzda 14, brzda 22, na opéasavanej vetve 3, obeZného lana 3, brzda 15, na nosnom lane 1 a zaaretuje sa
kotugové brzda 13, a brzda 23, na volne vedenej vetve 3, obeného lana 3. Vo voziku 7, sa zaaretuje spojka 2,,
kotiova brzda 13,, brzda 22, na opésavanej vetve 3, obeZného lana 3 a odaretuje sa brzda 15, na nosnom lane 1,
brzda 14, a brzda 23, na volne vedenej vetve 3, obeného lana 3. Takymto spdsob dochadza k tomu, Ze lanové
voziky 7,, Ty 58 v prekrytom &ase navzajom ku sebe priblizujd, ¢im je zabezpeCeny ich vzajomny pohyb ku sebe
pocas rovnakého smeru rotécie obezného lana 3 v obeZnom lanovom systéme.

Na obr. 5 je znazorneny spdsob sii¢asného pouzitia hlavného a reverzného chodu bubna v lanovych
vozikoch pre aktivne vysivanie a navijanie zdvihacieho resp. tazného lana pocas pohybu vozika po nosnom lane
pri pouZiti spodného opasania obeZného lana okolo lanovnic vo vozikoch apri rovnakom smere roticie
obeného lana v obeznom lanovom systéme. V tomto pripade obeZné lano 3 v obeZznom lanovom systéme rotuje
v smere proti chodu hodinovych ru¢igiek. Obeznym lanom 3 sa v obeZnom lanovom systéme zabezpetuje pohyb
lanovych vozikov 7,, 7, a zéroveil pohon bubnov 6,, 6, pre vysiivanie a navijanie zdvihacicho resp. tazného lana
v lanovom vozfku. V tomto pripade vo voziku 7, je zabezpeteny jeho pohyb po nosnom lane 1 a zaroveil
vysiivanie zdvihacieho resp. tazného lana 5, z lanového vozika a vo voziku 7, je zabezpedeny jeho pohyb po’
nosnom lane 1 a zéroveti navijanie zdvihacieho resp. tazného lana 5, do lanového vozika. Lanové voziky 7,, 7p
sa pohybuji po nosnom lane 1 rovnakym smerom a rotécia obezného lana 3 v obeZnom lanovom systéme sa
nemeni. Pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane 1 a zéroveti v tomto pripade vysuvanie zdvihacieho resp.
tazného lana 5, je zabezpetené nasledovne. ObeZné lano 3 v obeZnom lanovom systéme sa otaka vzdy v jednom
smere podl'a potreby a zabezpetuje sa nim pohyb lanového vozika 7, a pohon bubna 6,. V lanovom voziku 7, sa
odaretuje brzda 15,, ¢im sa umoni pohyb vozika 7, po nosnom lane 1. Zaroveii sa odaretuje kotiitova brzda 13,
a brzda 14, &im sa umoZni pohyb bubna 6, pre zdvihacie resp. tazné lano 5,. Odaretuje sa brzda 23, na
opasavanej vetve 3, obezného lana 3, &im sa umoZni prechod obeZného lana 3 lanovym vozikom 7,. Zaaretuje sa
spojka 2,, &im sa rotaény pohyb rozpajatenej lanovnice 9, prenasa na bubon 6, a zabezpe&uje sa hlavny chod
bubna 6, pri ktorom, v tomto pripade dochddza ku aktivnemu vysivaniu zdvihacieho resp. tazného lana 5,.
Zaaretuje sa brzda 22, na volne vedenej vetve 3, obeZného lana 3, ¢im sa zabezpeci pohyb lanového vozika 7,
v smere pohybu vetvy 3, obezného lana 3. Pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane 1 a zaroveit v tomto
pripade navijanie zdvihacieho resp. tazného lana 5, je zabezpelené nasledovne. ObeZné lano 3 v obeZznom
lanovom systéme sa otaa vzdy v jednom smere podl'a potreby a zabezpetuje sa nim pohyb lanového vozika 7, a
pohon bubna 6. Vo voziku 7, sa odaretuje brzda 15, ¢im sa umoZni pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane
1. Odaretuje sa spojka 2y, kotudova brzda 13, brzda 23, na opasavanej vetve 3, obezného lana 3 &im sa umozni
prechod obezného lana 3 lanovym vozikom 7,. Zéiroveil je umoZnend rotacia rozpéjatelnej lanovnice 9.
Zaaretovanim brzdy 14, a brzdy 22, na vol'ne vedenej vetve 3, obezného lana 3, sa zabezpedi pohyb vozika 7,
v smere pohybu vetvy 3, a zéroveit reverzny chod bubna 6, a v tomto pripade aktivne navijanie lana 5. Takymto
spdsobom potas rovnakého smeru roticie obezného lana 3 v obeznom lanovom systéme je zabezpe&eny pohyb
lanovych vozikov 7,, 7, po nosnom lane 1 v rovnakom smere, pri¢om v tomto pripade jeden vozik 7, lano 5,
vysiiva a druhy vozik 7, lano 5y navija.

Na obr. 6 je zndzorneny spdsob sutasného pouZitia hlavného a reverzného chodu bubna v lanovych
vozikoch pre aktivne vystvanie a navijanie zdvihacieho resp. tazného lana potas pohybu vozika po nosnom lane
pri pouziti horného opésania obeZného lana okolo lanovnic vo vozikoch a pri rovnakom smere roticie obezného
lana v obeznom lanovom systéme. V tomto pripade obeZné lano 3 v obeZnom lanovom systéme rotuje v smere
chodu hodinovych ruitiek. Obeznym lanom 3 sa v obenom lanovom systéme zabezpetuje pohyb lanovych
vozikov 7, 7, a zérovefi pohon bubnov 6,, 6, pre vysiivanie a navijanie zdvihacieho resp. tazného lana v
lanovom voziku. V tomto pripade vo voziku 7, je zabezpe&eny jeho pohyb po nosnom lane 1 a zaroveit navijanie
zdvihacieho resp. tazného lana 5, do lanového vozika a vo voziku 7 je zabezpeceny jeho pohyb po nosnom lane
1 a zérovett vystvanie zdvihacieho resp. tazného lana 5, z lanového vozika. Lanové voziky 7,, 7y sa pohybujt
po nosnom lane 1 rovnakym smerom a rotcia obezného lana 3 v obeznom lanovom systéme sa nemeni. Pohyb



lanového vozika 7, po nosnom lane 1 a zéroveii v tomto pripade navijanie zdvihacieho resp. tazného lana 35, je
zabezpe&ené nasledovne. ObeZné lano 3 v obeznom lanovom systéme sa otd¢a vidy v jednom smere podla
potreby a zabezpetuje sa nim pohyb lanového vozika 7, a pohon bubna 6,. V lanovom voziku 7, sa odaretuje
brzda 15,, &im sa umozni pohyb vozika 7, po nosnom lane 1. Zaroveti sa odaretuje kotu€ova brzda 13, a brzda
14, &im sa umoZni pohyb bubna 6, pre zdvihacie resp. tazné lano 5,. Odaretuje sa brzda 22, na opasavanej vetve
3, obeZného lana 3, &im sa umozni prechod obezného lana 3 lanovym vozikom 7,. Zaaretuje sa spojka 2,, ¢im sa
rotatny pohyb rozpajateInej lanovnice 9, prendsa na bubon 6, a zabezpetuje sa hlavny chod bubna 6, pri ktorom,
v tomto pripade dochddza ku aktivnemu vystivaniu zdvihacieho resp. tazného lana 5,. Zaaretuje sa brzda 23, na
voIne vedenej vetve 3, obeZného lana 3, &im sa zabezpedf pohyb lanového vozika 7, v smere pohybu vetvy 3,
obezného lana 3. Pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane 1 a zéroveii v tomto pripade vysuvanie zdvihacieho
resp. taZného lana 5, je zabezpetené nasledovne. ObeZné lano 3 v obeznom lanovom systéme sa otéla vidy
v jednom smere podra potreby a zabezpetuje sa nim pohyb lanového vozika 7, a pohon bubna 6,. Vo voziku 7,
sa odaretuje brzda 15, ¢im sa umoZni pohyb lanového vozika 7, po nosnom lane 1. Odaretuje sa spojka 2y,
koti&ova brzda 13, brzda 22, na opasavanej vetve 3, obeZného lana 3 &im sa umoZni prechod obeZného lana 3
lanovym vozikom 7p. Zarovetfi je umoZnena roticia rozpajatel’ne_] lanovnice 9;. Zaaretovanim brzdy 14, a brzdy
23, na volne vedenej vetve 3p obezného lana 3, sa zabczpeél pohyb vozika 7;, v smere pohybu vetvy 3, a zéroveti
reverzny chod bubna 6, a v tomto pripade aktivne vysuvanie lana 5p. Takymto spdsobom pocas rovnakého smeru
rotacie obezného lana 3 v obeZnom lanovom systéme je zabezpe&eny pohyb lanovych vozikov 7,, 7, po nosnom
lane 1 v rovnakom smere, pri¢om v tomto pripade jeden vozik 7, lano 5, navija a druhy vozik 7, lano 5;, vysuva.

Takyto pohyb po nosnom lane je moZny u viacerych vozikov naraz, priom kazdy jeden vozik v stistave
vozikov mdZe nezdvisle podla potreby lano vysuvat' resp. navijat. Pri tomto spdsobe jednotlivé prevedenie
ak¢nych ¢&lenov vo voziku zdvisi predovietkym od spdsobu vedenia obezného lana a smeru roticie obezného
lana v obeznom lanovom systéme. Teda méZe byt pouZité spodné vedenie a horné vedenie obeZného lana. Dalej
smer roticie obeZného lana v obeZnom lanovom systéme moZe byt proti smeru chodu hodinovych ruéi¢iek resp.
v smere chodu hodinovych ruditiek, pri¢om sa spusti rotdcia vjednom potrebnom smere a uZ poas préace
lanového zariadenia a prace jednotlivych vozikov v sistave lanovych vozikov nie je potrebné menit’ smer roticie
obeZného lana v obeZnom lanovom systéme.

Vyhoda spdsobu nezavislého pohybu vozikov v siistave vozikov od seba a ku sebe na nosnom lane
spotiva v tom, ¥e voziky umoZiuji efektivny pohyb v prekrytom &ase, pritom nie je potrebné menit’ smer
rotacie obeZného lana v obeZnom lanovom systéme.

Vyhoda spdsobu nezavislého pohybu vozikov v sistave vozikov od seba a ku sebe na nosnom lane
a zarovefi nezavislé vysavanie a navijanie kaZzdého jedného vozika v sistave lanovych vozikov spo€iva v tom, Ze
je zabezpe&ena efektivna praca v prekrytom &ase bez zmeny smeru roticie obezného lana v obeZnom lanovom
systéme predovietkym pri pouZiti na dlhotratovych lanovych drahach a lomenych lanovych drahach.

Z uvedeného vyplyva, Ze spdsob nezévislého pohybu vozikov v siistave vozikov od seba a ku sebe po
nosnom lane a spdsob stidasného nezéavislého pohybu vozikov a zéroveti nezavislé vystivanie a navijanie lana vo
vozikoch bez zmeny rotacie obeZného lana v obeZnom lanovom systéme ma 3iroké uplatnenie. MoZnosti
pouZitia tychto spésobov neobmedzujii rozsah vyuZitia predmetu vynalezu.



P 1ys— 1o

PATENTOVE NAROKY

1. Spbsob ovladania nezavislého pohybu kaZzdého vozika v sistave lanovych vozikov v prekrytom &ase,
vyznadujici sa tym, Ze voziky (7,, 7) sa pohybujii od seba a ku sebe po nosnom lane (1) v prekrytom
tase prostrednictvom obeZného lana (3), ktoré sa oti¢a stile rovnakym smerom v obeznom lanovom
systéme, pri¢om nie je potreba menit’ smer roticie obeZného lana (3) v obeZnom lanovom systéme,
pretoZe vetva obezného lana (3,) sa v obeZznom lanovom systéme pohybuje jednym smerom a vetva
obezného lana (3,) sa v obeZnom lanovom systéme pohybuje opa&nym smerom, kazdy lanovy vozik
v stistave lanovych vozikov pre svoj pohyb po lane vyuZiva bud’ smer pohybu vetvy (3,) alebo smer
pohybu vetvy (3;) v obeznom lanovom systéme.

2. Spdsob ovladania st¢asného pohybu a aktivneho vysivania alebo navijania lana kaZdého vozika
v stistave lanovych vozikov v prekrytom &ase, vyzna&ujiici sa tym, Ze voziky (7,, 7,) sa pohybuji po
nosnom lane (1) a stitasne pocas ich pohybu nezavislé vystivaji alebo navijaji lano v prekrytom &ase
vo voziku prostrednictvom obeZného lana (3), ktoré sa otada stdle rovnakym smerom v obeZnom
lanovom systéme.

3. Sposob ovladania nezavislého pohybu kaZdého vozika v sistave lanovych vozikov v prekrytom &ase
podrla néroku 1, vyzna&ujici sa tym, Ze
a) obezné lano (3) vobeZznom lanovom systéme sa opasava zo spodnej strany okolo lanovnic vo

vozikoch a otaa sa vZdy v jednom smere,

b) vo voziku (7) sa zaaretuje spojka (2;), brzda (13,), brzda (23;) a odaretuje sa brzda (15,) a brzda
(22,); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umoZni pohyb vozika (7,) po nosnom lane
(1); zaaretovanim spojky (2p) a brzdy (13,) sa zaaretuje bubon (6,) so zdvihacim alebo taZnym
lanom; odaretovanim brzdy (22,) na vetve (3;,) obeZného lane (3) sa umozni prechod obeZného lana
(3) vozikom (7,) a pohyb obeZného lana v obeznom lanovom systéme; zaaretovanim brzdy (23,) na
vetve (3,) obezného lana (3) sa vozik (7,) unasa v smere pohybu vetvy (3,) obeZzného lana (3)
a zabezpe&uje sa pohyb vozika (7;) po nosnom lane (1) v smere roticie vetvy (3,) obezného lana
3

c) vo voziku (7,) pri tom istom smere roticie obeZného lana (3) v obenom lanovom systéme sa
odaretuje spojka (2,), brzda (14,), brzda (23,), brzda (15,) a zaaretuje sa brzda (13,) a brzda (22,);
odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umozni pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1);
odaretovanim spojky (2,), brzdy (14,) a brzdy (23,) na vetve (3,) obeZného lane (3) sa umoZni
prechod obezného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obeZného lana v obeznom lanovom systéme,
zaaretovanim brzdy (13,) a brzdy (22,) na vetve (3,) obeZného lana (3) sa vozik (7,) und¥a v smere
pohybu vetvy (3,) obeZného lana (3) a zabezpeCuje sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1)
v smere rotacie vetvy (3,) obeZného lana (3),

d) voziky (7,, Tv) sa v prekrytom &ase navzijom od seba vzd’aluju.

4. Spbsob ovladania nezavisiého pohybu kaZdého vozika v ststave lanovych vozikov v prekrytom &ase
podPa néroku 1, vyznadujiici sa tym, Ze
a) obezné lano (3) v obeznom lanovom systéme sa opasava z hornej strany okolo lanovnic vo vozikoch

a otaca sa vZdy v jednom smere,

b) vo voziku (7p) sa zaaretuje spojka (2,), brzda (13,), brzda (22;) a odaretuje sa brzda (15;), brzda
(14) a brzda (23); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umoZni pohyb vozika (7,) po
nosnom lane (1); zaaretovanim spojky (2,) a brzdy (13,) sa zaaretuje bubon (6,) so zdvihacim alebo
taznym lanom; odaretovanim brzdy (23;) na vetve (3,) obezného lane (3) sa umoZni prechod
obeZného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obeZného lana v obeZznom lanovom systéme; zaaretovanim
brzdy (22,) na vetve (3,) obezného lana (3) sa vozik (7,) unadSa v smere pohybu vetvy (3,)
obeZného lana (3), &im je zabezpedeny pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1) v smere rotacie vetvy
(3.) obezného lana (3),

c) vo voziku (7,) pri tom istom smere rotacie obeZného lana (3) v obeZznom lanovom systéme sa
odaretuje spojka (2,), brzda (14,), brzda (22,), brzda (15,) a zaaretuje sa brzda (13,) a brzda (23,);
odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umoZni pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1);
odaretovanim spojky (2,), brzdy (14,) a brzdy (22,) na vetve (3,) obeZzného lane (3) sa umoZni
prechod obeZného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obeZného lana v obeZnom lanovom systéme,
zaaretovanim brzdy (13,) a brzdy (23,) na vetve (3;) obeZného lana (3) sa vozik (7,) uni$a v smere
pohybu vetvy (3;) obeZzného lana (3) a zabezpeduje sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1)
v smere rotacie vetvy (3,) obeZného lana (3),

d) voziky (7, 7v) sa v prekrytom &ase navzéjom od seba vzd'al'uju.

5. Spodsob ovladania nezavislého pohybu kazdého vozika v sistave lanovych vozikov v prekrytom &ase
podFla néroku 1, vyznadujtici sa tym, Ze



a) obezné lano (3) v obeZnom lanovom systéme sa opédsava zo spodnej strany okolo lanovnic vo

vozikoch a ot¢a sa vzdy v jednom smere,

b) vo voziku (7p) sa odaretuje spojka (2), brzda (14y), brzda (23,) na opésavanej vetve (3,) obeZzného

lana (3), brzda (15;) na nosnom lane (1) a zaaretuje sa brzda (13,) a brzda (22;) na vol'ne vedenej
vetve (3;) obeZného lana (3); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umoZni pohyb
vozika (7,) po nosnom lane (1); odaretovanim spojky (2,), brzdy (14) a brzdy (23;) na opasavanej
vetve (3,) obeZného lane (3) sa umoZni prechod obeZného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obeZzného
lana (3) v obeZnom lanovom systéme; zaaretovanim brzdy (13,) dochadza ku zaaretovaniu bubna
(6p) pri¢om je zaaretované zaroveii aj lano vo voziku; zaaretovanim brzdy (22,) na vol'ne vedene;j
vetve (3p) obezného lana (3) sa lanovy vozik (7;) unasa v smere pohybu volne vedenej vetvy (3y)
obeZného lana (3) a zabezpeduje sa pohyb vozika (7;,) po nosnom lane (1) v smere rotécie vetvy
(3) obezného lana (3),

¢) vo voziku (7,) sa zaaretuje spojka (2,), brzda (13,), brzda (23,) na opasavanej vetve (3,) obezného

d)

lana (3) a odaretuje sa brzda (15,) na nosnom lane (1), brzda (14,) a brzda (22,) na vol'ne vedenej
vetve (3,) obeZzného lana (3); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa zabezpe¢i pohyb
vozika (7,) po nosnom lane (1); zaaretovanim spojky (2,) a brzdy (13,) dochddza ku zaaretovaniu
bubna (6,) atym aj ku zaaretovaniu lana na bubne vo voziku; odaretovanim brzdy (14,) a brzdy
(22,) na voI'ne vedenej vetve (3p) cez vozik (7,) sa umoZni prechod obeZného lana (3) vozikom (7,)
a pohyb obeZného lana (3) v obeZnom lanovom systéme; zaaretovanim brzdy (23,) na opasavanej
vetve (3,) obeZného lana (3) sa vozik (7,) unasa v smere pohybu opéasavanej vetvy (3,) obeZného
lana (3) a zabezpetuje sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1) v smere rotacie opasavanej vetvy
(3.) obezného lana (3),

voziky (7,, 7p) sa v prekrytom &ase navzdjom ku sebe pribliZuju.

Spdsob ovladania nezavislého pohybu kaZdého vozika v ststave lanovych vozikov v prekrytom &ase
podla naroku 1, vyznalujiici sa tym, Ze

a)
b)

c)

d)

obezné lano (3) vobeZnom lanovom systéme sa opasava z hornej strany okolo lanovnic vo
vozikoch a otaca sa vZdy v jednom smere podla potreby,

vo voziku (7,) sa odaretuje spojka (2y,), brzda (14y), brzda (22,) na opasavanej vetve (3,) obezného
lana (3), brzda (15,) na nosnom lane (1) a zaaretuje sa brzda (13,) a brzda (23,) na voIne vedenej
vetve (3p) obeZného lana (3); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa umozZni pohyb
vozika (7,) po nosnom lane (1); odaretovanim spojky (2;), brzdy (14,) a brzdy (22,) na opésavanej
vetve (3,) obezného lane (3) sa umoZni prechod obeZného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obezného
lana (3) v obeZznom lanovom systéme; zaaretovanim brzdy (13,) dochédza ku zaaretovaniu bubna
(6y) pri¢om je zaaretované zaroveil aj lano na bubne vo voziku; zaaretovanim brzdy (23,) na vol'ne
vedenej vetve (3p) obezného lana (3) sa lanovy vozik (7,) una$a v smere pohybu volne vedenej
vetvy (3,) obezného lana (3) a zabezpeluje sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1) v smere
rotécie vetvy (3;,) obeZzného lana (3),

vo voziku (7,) sa zaaretuje spojka (2,), brzda (13,), brzda (22,) na opésavanej vetve (3,) obeZného
lana (3) a odaretuje sa brzda (15,) na nosnom lane (1), brzda (14,) a brzda (23,) na voI'ne vedenej
vetve (3,) obeZného lana (3); odaretovanim brzdy (15,) na nosnom lane (1) sa zabezpedi pohyb
vozika (7,) po nosnom lane (1); zaaretovanim spojky (2,) a brzdy (13,) dochédza ku zaaretovaniu
bubna (6,) a tym aj ku zaaretovaniu lana vo voziku; odaretovanim brzdy (14,) a brzdy (23,) na
vol'ne vedenej vetve (3,) cez vozik (7,) sa umozni prechod obezného lana (3) vozikom (7,) a pohyb
obeZného lana (3) v obeZnom lanovom systéme; zaaretovanim brzdy (22,) na opésavanej vetve (3,)
obeZného lana (3) sa vozik (7,) und¥a v smere pohybu opésavanej vetvy (3,) obeZzného lana (3)
a zabezpe&i sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1) v smere roticie opésavanej vetvy (3,)
obeZného lana (3),

voziky (7,, 7) sa v prekrytom &ase navzéjom ku sebe priblizuju.

Sposob ovi4dania sucasného pohybu a aktivneho vystivania alebo navijania lana kaZdého vozika
v stistave lanovych vozikov v prekrytom &ase podl'a naroku 2, vyznadujiici sa tym, Ze

a)
b)

obezné lano (3) v obeZnom lanovom systéme sa opdsava zo spodnej strany okolo lanovnic vo
vozikoch a ot4&a sa vZdy v jednom smere a zabezpetuje sa nim pohon vozikov,

vo voziku (7,) sa odaretuje brzda (15,) a realizuje sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1);
odaretuje sa brzda (13,, 14,) a realizuje sa pohyb bubna (6,) a zdroveii aj pohyb lana (5,); odaretuje
sa brzda (23,) a umoZni sa prechod obeZného lana (3) vozikom (7;) a pohyb obeZného lana (3) v
obeZznom lanovom systéme, zaroveii sa umoZni rotdcia rozpéajatelnej lanovnice (9,); zaaretuje sa
spojka (2,) a rotadny pohyb rozpéjatelnej lanovnice (9,) sa prenasa na bubon (6,) a zabezpeduje sa
hlavny chod bubna (6,); zaaretuje sa brzda (22,) na vetve (3,) obeZného lana (3) a zabezpeéi sa
pohyb vozika v smere pohybu vetvy (3,) obezného lana (3),



¢) vo voziku (7;) sa odaretuje brzda (15,) a umozni sa pohyb vozika (7;) po nosnom lane (1); odaretuje
sa spojka (2p), brzda (13;), brzda (23;) na vetve (3,) obezného lana (3) aumoZni sa prechod
obezného lana (3) vozikom a rotécia rozpéjatel'nej lanovnice (9y); zaaretovanim brzdy (14y) a brzdy
(22) na vetve (3,) obezného lana (3), sa zabezpeti pohyb vozika (7,) v smere pohybu vetvy (3;)
a zaroveii reverzny chod bubna (6,) pre aktivne vystivanie a navijanie lana (5;),

d) voziky (7., 7») sa v prekrytom &ase navzdjom pohybujti po nosnom lane (1) a zéroveil vo voziku (7,)
je zabezpe&eny hlavny chod bubna (6,) a vo voziku (7;) je zabezpe&eny reverzny chod bubna (6y),
a dochadza v tomto pripade po€as pohybu vozikov (7,, 7,) vo voziku (7,) k vysiivaniu lana (5,) a vo
voziku (7p) k navijaniu lana (5;).

Sposob ovlddania suCasného pohybu a aktivneho vysuvania alebo navijania lana kaZdého vozika

v stistave lanovych vozikov v prekrytom &ase podl'a naroku 2, vyznatujiici sa tym, Ze

a) obeZné lano (3) v obeZznom lanovom systéme sa opasava z hornej strany okolo lanovnic vo vozikoch
a otdca sa vZdy v jednom smere a zabezpe&uje sa nim pohon vozikov,

b) vo voziku (7,) sa odaretuje brzda (15,) a umoZni sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1); odaretuje
sa brzda (13,, 14,) a umoZni sa pohyb bubna (6,) a zaroveti aj pohyb lana (5,); odaretuje sa brzda
(22,) a umoZni sa prechod obeZného lana (3) vozikom (7,) a pohyb obezného lana (3) v obeZnom
lanovom systéme, zdrovefi sa umoZzni rotacia rozpajatelnej lanovnice (9,); zaaretuje sa spojka (2,) a
rotaény pohyb rozpéjatelnej lanovnice (9,) sa prenésa na bubon (6,) a zabezpetuje sa hlavny chod
bubna (6,); zaaretuje sa brzda (23,) na vetve (3;) obeZného lana (3) a zabezpeti sa pohyb vozika
v smere pohybu vetvy (3,) obeZného lana (3),

¢) vo voziku (7,) sa odaretuje brzda (15;) a umoZni sa pohyb vozika (7,) po nosnom lane (1); odaretuje
sa spojka (2p), brzda (13,), brzda (22,) na vetve (3,) obeZného lana (3) aumoZni sa prechod
obeZného lana (3) vozikom a roticia rozpajatelnej lanovnice (9y); zaaretovanim brzdy (14y) a brzdy
(23;) na vetve (3p) obeZzného lana (3), sa zabezpeti pohyb vozika (7,) v smere pohybu vetvy (3;)
a zaroveil reverzny chod bubna (6;) pre aktivne vysiivanie a navijanie lana (5y),

d) voziky (7, 7,) sa v prekrytom &ase navzijom pohybuji po nosnom lane (1) a z4roveti vo voziku (7,)
je zabezpedeny hlavny chod bubna (6,) a vo voziku (7;,) je zabezpeteny reverzny chod bubna (6,),
a dochddza v tomto pripade po¢as pohybu vozikov (7,, 7,) vo voziku (7,) k navijaniu lana (5,) a vo
voziku (7p) k vystivaniu lana (5;).

6 vykresov
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