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Hydrauliczny stojak teleskopowy

1

Rozsuwanie stojakéw powinno umozliwiaé, po
pierwsze, uwzglednienie obnizania stropu, a po
wtére, przystosowanie w pewnych granicach sto-
jaka do zmian lokalnych otworu pokladu. W chod-
nikach o matym otworze mozliwos¢ przystosowa-
nia do zmian lokalnych otworu jest bardzo mala
i wéwezas zachodzi potrzeba badz to posfadania
bardziej zr6znicowanego asortymentu stojakéw
o réznych dlugoéciach, ¢o z kolei wymaga zwie-
kszenia skladéw i wymaga konserwacji sprzetu,
badz tez uzycia stupéw wymiennych o diugo$ci
ograniczonej, wskutek czego w miejscu polgczenia
.z odpowiednim stojakiem .wystepujé zmniejszona
wytrzymatlos¢.

Bardziej elastyczna eksploatacja moze by¢ osigg-
nieta za pomoca teleskopowych stojakéw hydrau-
.Hecznych. W stojakach zwyklych typ6w ciecz jest
utrzymywana przy stalym ciSnieniu za pomoca
jednego zaworu rozladowczego. Sila nosna jest
wiec proporcjonalna do przekroju cylindra, w kt6-
rym’ odbywa sie poslizg, przy czym w zwyklym
dzwigniku teleskopowym o dwéch cylindrach
zmiana obcigzenia jest rzedu 30% przy przecho-
dzeniu z jednej sekcji do drugiej.

Taka zmiana sily nosnej wywiera szkodliwy’
wplyw na wytrzymalosé gruntu, co jest jedna
z przyczyn obnizania.

Aby zapobiec tej niedogodnoS$ci proponowano juz
stosowanie stojaka hydraulicznego, zawierajgcego
rure teleskopowa umieszczong pomiedzy kadiubem
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i tlokiem, ktérej dno oddziela komorg o wyzszym'
ciénieniu zamknieta od zewnatrz przez ttok komo=-
ry o cisnieniu nizszym, wykonang w kadlubie,
przy czym w tych komorach przy wsuwaniu rury
teleskopowej ci$nienia sg wyregulowane do war~
tosci odwrotnie proporcjonalnej do stosunku prze-
kroju komor.

Wynalazek niniejszy ma na celu ulepszenie sto-
jaké6w tego rodzaju w celu .uzyskania wigkszej
elastycznosci manewrowania podczas podnoszenia
i opuszczenia przez nastawianie z mozliwie naj-
wiekszym bezpieczénstwem, przy czym regulacja
cisnien w komorze gbérnej i dolnej jest bardziej
pewna i skuteczna, a konstrukcja jest bardziej
zwarta. . ' .

Wynalazek dotyczy stojaka hydraulicznego tele-
skopowego wymienionego rodzaju, a polega na
tym, ze rura teleskopowa w poblizu dna jest za-
opatrzona w tlok z pozostawieniem w kadtubie ko-
mory pierScieniowej, otaczajacej rure i polaczonej
z doplywem cieczy pod ci$nieniem dla sterowane-
go opuszczania tej rury i z odplywem tejze cie-
czy dla sterowanego podnoszenia, przy czym ko=
mory gérna i dolna s3 polaczone z odplywem cie-
czy za posrednictwem zespolu zaworéw, .ustawio-
nych na wartosci zapewniajgcej regulowanie ci$-
niei w tych komorach w stosunku odwrotnym do
stosunku przekrojow tych komoér. przy wsuwaniu
rury teleskopowej pod dzialaniem cisniefi gérotwo-
ru, podczas gdy zespoly zawor6w zwrotnych umoz-
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liwiajg sterowanie podnoszenia i opuszczanie rury
teleskopowej w kadiubie i rdzenia w rurze tele-
skopowej pod dzialaniem cieczy pod ci$nieniem.

Takie stojaki odpowiadaja wieec warunkom prze-
suwu przy stalym obcigzeniu, zapobiegajac omowio-
nym niedogodnos$ciom.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na rysunku, na
ktorym fig. 1 przedstawia przekrdéj pierwszej od-
miany wykonania stojaka teleskopowego o stalym
_cobcigzeniu przesuwu, fig. 2 przedstawia w zwie-
kszonej skali szczeg6él zaworé6w w przegrodzie mie-
dzy komorami, fig. 3 — przekrdj zespolu zaworéw
rozrzadczych cieczy pod ci$nieniem w stojaku,
fig. 4 — przekréJ drugiej odmiany stojaka, fig. 5
— przekroj zespolu zaworéw w stojaku wedlug
fig. 4.

Stojak przedstawiony na fig. 1 posiada kadtub 1,

stanowiacy cylinder ograniczony kolnierzem 2, pod

ktréym- jest wytoczony wiasciwy cylinder, a po-
nad nim znajduje si¢ prowadnica 4. Kadlub jest
zaopatrzony w dno '), stanowiace stope stOJaka i

umocowany. na niej w sposéb szczelny Boczne -

dziurkowanie 6 w poblizu dna 5 pozwala na przej-
§cie do cylindra 3 rurki zasilania zewnetrznego 7,
boiaczonej z zespolern zawordéw. 8. Zesp6l 8 jest

rolgczony -z kanatem 9 wykonanym w §ciance cy- -

lindra 3 tuz pod kolnierzem 2.
W prowadnicy 4 umocowana jest przesuwna rura

10, posiadajaca glowics uszczelmajqca, 11, prz’.esuw‘- o
. 30

ng w cylindrze 3. Kolnierz 12 rozdz1ela w rurze 19
cylinder 13 od prowadnicy 14.

Prowadnica 14 prowadzi przesuwny rdzen 15 sto-
1aka poswdajacy z zewnatrz glowice i stanowigcy
t'isk”l’r przesuwny i uszczelniony w cylindrze 13.
Korek 18 ]est umieszczony w sposdb szczelny na
koncu cyhndra 13 dla utworzenia przegrody prze-
dmela]aceJ cyhnder'B od cylindra 3. .

Przegroda jest zaopatrzona od strony cylindra 3
we ngebleme 19, w ktérym jest umocowane w
sposOb. szczelny gniazdo 20 z zaworem 21 polaczo-
nym .ie_:sﬁmiyna 22, przy czym komora tego za-
woru jest bolaczona otworem nachylonym 23 z cy-
lindrem 13.

"Korek 18 w cylindrze 13 posiada . przedluzeme
wydrazone 24, polgczone z cylindrem 3 przez ka-
nat 25 i zamknicte w gornej czeéci gniazdem 26,
ktore jest osadzone w sposéb szczelny i na ktérym
od spodu opiera sie zawér 27 poddany dzmlamu
sprezyny 28.

Aby umozliwi¢ catkowite zaglebienie rdzenia 15
tiok 17 rdzenia posiada na swej dlugosci wneke 29
dla pomieszczenia przedluzenia 24.

Dno 5 jest zaopatrzone od strony cylindra 3
w wystep 31, ktéry moze wspébldziataé z zaworem
21 w celu otwarcia zaworu z chwilg catkowitego
wsuniecia rury 10 do kadluba 1. .

Zespol zawordéw 8 posiada wewnqtr;z otwoér prze-
lotowy 32. Na jednym koncu tego otworu jest
" wkrecony szczelny korek 33 posiadajgcy wysteb
34, ktéory moze. stanowié¢ oparcie dla suwaka. tto-
kowego 35 przesuwnego w otworze 32. W drugim
koncu tego otworu znajduje sie réwniez szczelny
korek 36, na ktérym . jest oparta sprezyna 37 za-
cpatrzona z przodu w iglice 38. Ruchoma osltona 39
cbejmuje sprezyne 37 i na koncu stanowi gniaz-
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do dla iglicy 38. Oslona 39 sama stanowi zawor
na kadlubie ploku 8. Ostona posiada otwor 43.

-Suwak 35 stanowi tlok i jest zaopatrzony na jed-
nym ze swych koncow w wystep 40 stanowiagcy
oparcie dla wystepu 24. Na drugim koncu posia-
da prowadnice gwiazdowg 41 oraz wystep 42
przeznaczony do wypychania iglicy 38 z gniazda,
przy czym glowica ostony 39 jest zlobkowana dla
zapewnienia przej$cia cieczy pomimo oparcia. Pro-
wadnica gwiazdowa 41 odpycha nastepnie ostone
39 co pozwala na wiekszy przeplyw cieczy. Otwor
44 umozliwiajacy ten przeplyw jest zamkniety z
przodu korkiem 45 i jest potgczony kanatem 46
z komorg 47 réwnolegla do kanatu 32. W komorze
te)} miesci sie ruchoma ostona 48, ktorej dno sta-
nowi gniazdo zaworu regulacyjnego 49 poddanego
dziataniu ciénienia w komorze dolnej 3, przy czym
wrzeciono zaworu jest umieszczone w stosie kraz-
kow elastycznych. Wrzeciono jest prowadzone
przez prowadnice gwiazdowg 51 w ostonie 47 i przez
krgzek 52 umieszczony w korku $lepym 53, wkre-
conym’ do gwintowanego konca komory 37 w celu
nastawienia ‘régulacji i zamknietym kolpakiem 54
stanowigcym przeciwnakretke.

Poprzeczny kanal 55 doplywu oleju dla opusz-
czania rdzenia -"przechodzi przez = wydrgzenie 32
i jest otwarty do komory 47 w poprzek osoiny 48.
Kanat 55 Jest polaczony ‘przez wyjscie 56 z otwo-
rem 9, ;

w kanale 44 zna]dUJe sie rowniez odplyw 57 po-
taczony z przewodem 7.

Stojak ten dziala w spos6b nastepujacy:

Nastawienie opuszczania polega na wprowadze-
niu rury 10-do ‘kadtuba 1.- W tym.celu zespét 8
jest. polaczony z wlotem pompy..do" odpitywu 56
przez otwor doptywowy 58 przewidziany w. kanale
55. Tak samo odpowiedni otwér wejsciowy 59 jest
potaczony z zasobnikiem .cieczy, W.tych warunkach
tlok suwakowy 35 zostaje odepchniety, a jego glo-
wica 42 wciska iglice 38, tak iz .odptyw 57 moze
byé polaczony kanaltem 43 z otworem- 59. Podczas
tego zabiegu ciecz pod cisnieniem napelnia komo-
re zawarta miedzy glowica 11 .i kolnierzem:2 na;
zewnatrz.rury 10 i ‘wewnatrz cylindra- 3, wskutek
czego rura 10 jest popychana w kierunku dna 5:
Ciecz znajdujaca sie miedzy przegroda 18 i dnem 5
zastaje wypchnieta. Gdy opuszczanie posunie ‘sie -
do tego stopnia, ze przegroda 18 dotyka dna 5,
wystep 31 otwiera zawoér zwrotny 21. Tiok 15 mo-
7ze woéwczas opasé pod dzialaniem sily cigzenia,
przy czym ciecz zawarta w cylindrze 13 moze po-
dgzac¢ tg sama droga. :

Dla wykonama zabiegu podp1eran1a, to znaczy
dla podniesienia rury 10 i nastepnie podniesienia
rdzenia 15 otwoér 59 jest polgczony z pompa, a ot-
wor 58 z zasobnikiem. Tlok 35 jest woéwczas wy=
pchniety w polozenie przedstawione na fig. 3 czyli
w polozenie oparcia glowicy 40 na -glowicy 34.
Frzez otwor 9 i odplyw 56 komora zawarta miedzy
kolnierzem 2 i glowicg tloka 11-jest polgczona
z odplywem. Pobieranie cieczy pempy odbywa sie
przez podniesienie ‘iglicy- 38 i jej ostony 39, przy
czym zasilanie odbywa sie przez odplyw 57, rure 7
i ctwér 6. Rura 10 moze by¢ caltkowicie wpuszczo-
na albo moze znajdowa¢ sie w pewnej odlegloSci
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od dna 5. W obu przypadkach wysuniecie rury
wzgledem cylindra 3 nastepuje w pierwszej kolej-
nosci, a rdzen 15 wysuwa sie dopiero po calkowi-
tym wysunieciu rury 10.

Istotnie, w pierwszym przypadku otwarcie za-
woru zwrotnego 21 .przez glowice 31 oraz straty
ciSnienia przez dlawienie przy przej$ciu przez ko-
rek 18 sg wystraczajgce dla rozpoczecia podnosze-
nia rury 10. Z chwilg gdy zaw6ér 21 jest uwolniony
cd glowicy 31 zachodzi drugi przypadek, przy czym
opér zaworu zwrotnego umozliwia podnoszenie sie
rary 10. Gdy rura ta oprze sie, cinienie zasilaja-
ce powoduje otwarcie zaworu 21 i wéwczas wy-
suwa sie rdzen .15. ‘

Nalezy zaznaczy¢, ze wydluzanie sie rury 10 na-
stepujgce w pierwszej kolejnosci jest korzystne,
poniewaz pozwala to w pézniejszych zabiegach na
jak najlepsze wykorzystanie obustronneéo stero-
wania tej rury. )

StOJak ustawiony na’ mlercu w spoeob omow1o-
ry wyze] jest poddany dzialaniu cisnien gorotwo-
ru. Obcigzenie przytozone do rdzenia 15 az do war-
toSci réwnej 1loczynow1 pow1erzchn1 przekrOJu cy-
lindra 13 przez c1smen1e Jest rowne sumie ciénien
nastawmnych przez zaw6r 27 i zawér 49. Z' chw1la
osmgmeaa tej warto§c1 otw1era sie 7awor 27 jak
rowmez zawor 49 zespolu zaworowego 8 przy czym
te dwa zawory pozwala]a na odplyw czynmka, od-
pow1ada]a,cy wsunieciu rdzenla 15 do rury 10.

Jezeli obnieznie stropu jest takle ze rdzen do-
chodzi do konca sywu w rurze 10, to ta rura prze-
suwa sie w kadiubie 1. Sita przeciwstawiajgca sie
opuszczaniu sie stropu jest wéwczas iloczynem po-
wierzchni przekroju cylindra 3 przez ci$nienie ja=
kie moze byé¢ utrzymane w tym cylindrze.

Cisnienie utrzymane w cylindrze 3 wynika z na-
stawienia zaworu 49. Cisnienie jakie moze by¢é
uirzymane w cylindrze 13 jest suma ci$nien pow-
statych wskutek nastawienia zaworu 49 i zaworu
27 polaczonych szeregowo. Aby uzyska¢ state obcig-
zenie przesuwu wystarcza Zeby stosunek ci$nief
w obu cylindrach byt odwrotnie proporcjonalny do
stosunku powierzchni tych przekrojow.

W praktyce jest rzeczg korzystna obranie takiej
wartoSci nastawienia zaworu 27, ktéra jest nieco
mniejsza od wartoSci teoretycznej, co daje pewnosé,
ze rdzeh 15 opusci sie w rurze 10 zanim ta rura
" bedzie przesuwaé si¢ w dét w kadtubie 1.

Przy odzyskiwaniu czynno$§¢ jest taka sama jak
przy opisywanym zabiegu opuszczania.

Jest oczywiste, Zze ustalenie warto$ci cisniefn w
roznych komorach stojaka moze byé zapewnione
przez dowolne inne urzadzenie niz zawor nasta-
wiony, umieszczony w przegrodzie.

W odmianie wedlug fig. 4 przegroda 18a prze-
puszcza przez uszczelnione zlacze rure poosiows 60,
szlywno polaczong z dnem 5a kadluba stojaka,
a rdzen 15a posiada u dolu gniazdo 61, ktére otacza
z pewnym luzem rure 60. W takim stojaku zesp6t
zaworowy 62 jest polgczony kanalem 66a z komors,
zawarta pomiedzy kadlubem la stojaka i tlokiem
posrednim 10a. Podobnie jak w przykladzie po-
przednim komora jest polgczona rurg 7a z komora
zawartg pod przegroda posrednig 18a. Inne zlgcze
63 jest przewidziane w.Srodku rury 60.
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W zespole zaworowym 62 (fig. 5) zastosowano
zwykle podwojenie elementéw opisanych w zwigz-
ku z fig. 2. Zesp6t posiada jec}ynie doptyw 58a
do sterowania opuszczania i obustronnego oddziaty-
wania na rure poérednig 10a, przy czym kanat 58a
dochodzi z tylu dwéch suwakéw 35a i 35b podob-
nych do suwaka 35 na fig. 2 i odpowiadajgcym tym
elementom jednak z dwoma kanatami 44a i 44b. Te
dwa kanaly 44a i 44b 1gczg sie z kanatami odpty-
wowymi 57a i 57b podcbnymi do odplywu 57 na
fig. 2 i polaczonymi odpowiednio z'rura 7a’i zlg-
czem 63. Inny kanat odplywowy 56a jest polaczony
z komorg pierScieniowa pomiedzy rurg teleskopo-
wg 10a i kadiubem 1la przez kanat 66a.

' Zesp6l zaworowy 62 jest zaopatrzony w jedyny
doptyw. cieczy pod ciénieniem 59a° doprowadzoany
przed suwak1 35a i 35b. Zesp6t ten posiada réw-
niez dwa zawory nastawiane 49a i ‘49b podo‘bne do
za.w‘oru nastawionego 49 na f1g 2, ktére moga re-
gulowac nadci$nienie w komorach dolneJ’ i gél*ne],
rozdz1elonych przegroda 18a. Zawor‘y 38a i 3’8!1 wraz
Z 1ch przesuwnymi ostonami zapewmajq odpo-
wiednio dziatanie zwrotne kazdej z yeh

Dziatanie taklego zespolu Jest ’podobne "do- dzia-
lania zespolu oplsanego wyzeJ, ale 'z’aﬁn‘xast‘ }ednego
zaworu nastawnego umleszczbnego W ptzegrod-me,
zastosowano doptyw i odplyw Wy‘ égquWafny na
wartosc odpow1edn1a dla’ kazde] fébrhory

RozwazaJac opisane . komtrukcﬁ ‘moZna "&Jler-
dzi¢, Ze przede Wszystkim zaWofy sy’ ghbiezplaézo-
ne przed wszelkim mechamcznym dzialaniem® zéw-
netrznym, ktére moglyby je rozregulowaé, a po
wtére, ze te zawory mogg byé¢ latwo rozebrane i
wymienione.

Oczywiscie w ramach wynalazku mozna wpro-
wadzi¢ réwniez inne zmiany w opisanych kon-
strukcjach, w szezegblnoéei liczba elementéw prze-
suwnych w stojaku moze by¢ wieksza od trzech.

Zastrzezenia patentowe

1. Stojak hydrauliczny, posiadajgcy rure telesko-
‘powg, umieszczong pomiedzy kadiubem i rdze-
niem, ktérej dno przedziela komore wyzszego
ci$nienia, zamkniety od zewngtrz przez rdzen, od
komory o ci$nieniu nizszym, wykonanej w kad-
lubie, przy czym w tych komorach przy wsuwa-
niu rury teleskopowej ci$nienia sg wyregulowa-
ne na wartosci odwrotnie proporcjonalne do sto-
sunku przekrojéw tych komoér, znamienny tym,
ze rura teleskopowa jest zaopatrzona na dnie
w tlok, zawierajacy w kadiubie komore pier-
Scieniowsq, otaczajacy te rure i polaczong z do-
plywem cieczy pod cisnieniem do sterowanego
opuszczania tej rury i z odplywem tej cieczy do
sterowanego podnoszenia tej rury, przy czym
komory gérna i dolna sg polgczone z_odplywerh
cieczy za posrednictwem zespolu zaworéw na-
stawionych na warto$ci zapewniajgce regulacje
ci$nien w komorach w stosunku odwrotnym do
stosunku przekrojéw tych komér z chwilg opu-
szczenia rury teleskopowej pod dziataniem ci§-
nien wywieranych przez grunt, natomiast
dziatanie zaworéw zwrotnych umoil%wia stg-
rowanie podnoszenia i opuszczania ruty tele-



. Stojak hydrauliczny wedlug zastrz. 2,

. Stojak hydrauliczny wedlug zastrz. 3,
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skopowej w kadlubie i rdzenia rury teleskopo-
wej pod dzialaniem cieczy pod ci$nieniem.
Stojak hydrauliczny “wedtug zastrz. 1, zn@-
mienny tym, e dno rury teleskopowej, stano-
wigce przegrode posrednig miedzy komora'ni
goérng i dolng, zawiera zesp6l zawor6w nastaw-
nych, tgczacych te komory.

zZna-
mienny tym, ze zesp6l zawor6w nastawnych,
podtrzymywanych przez dno rury teleskopo-
wej zawierg zawor nastawny, umozliwiajacy po-
1gczenie miedzy‘ komorg gérng i dolng, nie po-
zwalajgcy na przeplyw w kierunku odwrotnym
oraz zawor zwrotny, ktory stwarza polaczenie
komory zwrotnej z komorg gérna pod dziata-
niem ciS$nienia w komorze dolnej, a z chwilg
opuszczenia rury teleskopowej do dna kadluba
— pod dziataniem. zderzaka umieszczonego na
dnie kadluba. B

Zna-
mienny tym, ze jest polaczony z zespolem za-
woréw, posiadajacym: dwa doptywy, ktére mo-
ga by¢ laczone na przemian z dopltywem cie-
czy pod ci$nieniem i z odptywem oraz dwa od-
pltywy, z ktérych jeden jest stale polgczony z
komorg dolng, a drugi jest polaczony za posred-
nictwem zaworu zwiotnego z komeora pierScie-
niowa oraz przed zaworem zwrotnym jest pola-
czony z zaworem nastawnym, podlegajacym
dzialaniu ciénienia w komorze dolnej, przy
czym:zawfr zwrotny jest samoczynnie nastawia-
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ny na otwarcie przez tlok luzny, uruchamiany
dzialaniem cieczy pod cisnieniem w doplywie
uzytym do zasilania'w kierunku opuszczania ru-
ry teleskopowej. .

Stojak hydrauliczny wedlug zastrz. 4, znamien-

_ny tym, ze zawér nastawiany jest wyregulowa-

ny na warto§¢ nieco nizszg od wartosci teore-
tycznej, odpowiadajacej stosunkowi tego nasta-
wienia i wartosci tego nastawienia dodanej do
nastawienia zaworu odwrotnie do stosunku prze-
krojow komor.

Stojak hydrauliczny wedlug zasttz. 1, znamien-
na tym, ze przez dno rury teleskopowej jest
przepuszczona w sposOb szczelny rura poosiowa
otwarta do gniazda rdzenia, ktore jest potgczo-
ne z komorg gérna, przy czym dzwignik jest ze-
spolony z zespolem zaworowym, posiadajgcym
dwa doplywy dajace sie polgczy¢ na przemian
z doplywem cieczy pod ciSnieniem i z odply-
wem oraz trzy odpiywy, z ktérych dwa sg od-
powiednio potaczone na stale z komorami dolng
i gérng przez rure, a trzeci jest polgczony za
porsednictwem dwoéch zaworéw zwrotnych z ko-
morg pierscieniowsg i jest zaopatrzony przed za-
worami zwrotnymi w dwa zawory nastawione
poddane ci$nieniom w komorze dolnej i gérnej,
przy czym te zawory zwrotne sg nastawiane au-
tomatycznie na otwarcie przez dwa tloki luZne
uruchomione dzialaniem doplywu cieczy pod
ciéniniem w doplywie uzytym do zasilania dla
kierunku opuszczania rury teleskopowej.
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