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Urzadzenie do samoczynnego t3czenia zespotéw obrabiarki

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do samoczynnego taczenia zespotéw obrabiarki w szczeg6inosci dla
taczenia zespotu suportu z zespotem konika dla jego przesuniecia po prowadnicach tokarki.

W znanych idotychczas budowanych tokarkach zesp6t konika jest najczesciej przesuwany i zaciskany
na prowadnicach recznie, za$ w niektdrych ciezkich tokarkach zespoty konika wyposazone s w oddzielne
napedy elektryczne lub mechaniczne niezwigzane z mechanizmami zaciskania i luzowania. Budowane tak zespoty
konika nie zawsze i nie we wszystkich tokarkach zdajg egzamin a szczegdlnie ktopotliwe jest stosowanie w lekkich
i srednich tokarkach konika z recznym przesuwem w wypadku gdy konieczne jest czeste i szybkie ich
przesuwanie w inne potozenie.

Istotg urzadzenia do samoczynnego taczenia zespotéw obrabiarek jest zastosowanie prowadzonego
w korpusie konika rygla, ktdrego jeden koniec potgczony jest z ramieniem katowej dZwigni, ktérej o$ obrotu
stanowi wbity w korpus konika kotek i ktdrej drugie ramie jest potaczone ze specjalnym kotkiem przykreconym

~do przesuwnej listwy, ktérej ruch powoduje zacisniecie lub zluzowanie konika na prowadnicach i do ktorej jest
przykrecony zderzak dziatajacy na mikroprzetacznik, a ponadto w korpus konika wbita jest tuleja w ktérej
prowadzony jest popychacz, na ktérym osadzona jest sprezyna powrotna, przy czym przykrecony do korpusu
konika dwukierunkowy mikroprzetacznik sprzezony jest z popychaczem, za$ drugi mikroprzetacznik sprzezony
jest ze zderzakiem osadzonym na przesuwnej listwie.

Zaletg techniczna urzadzenia wedtug wynalazku jest uzyskanie szybkiego i niezawodnego samoczynnego
potaczenia oraz roztaczenia zespotu suportu z zespotem kohika dla jego przesuniecia po prowadnicy.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do samoczynnego taczenia zespotéw obrabiarki w przekroju poprzecznym wzdtuz linii
A—A na fig. 2, fig. 2 — urzadzenie w przekroju wzdtuz linii B—B na fig. 3, za$ fig. 3 — urzadzenie w przekroju
wzdtuz linii C—C na fig. 2. '

Urzadzenie do samoczynnego t3czenia zespotdw obrabiarki sktada sie z osadzonego w korpusie 1 konika,
rygla 7 sprzeionego z przesuwng listwa 2 oraz taczacym dragiem 4 potaczonym z korpusem 3 suportu
sprzezonych poprzez popychacz 24 z mikroprzetacznikiem 31.
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Rygiel 7 potaczony jest za pomoca kotka S z katowa dzwignia 8 kibrej o obrotu stanowi osadzony
w korpusie 1 konika kotek 10 i ktdrej drugie ramig jest potaczone ze specjalnym kotkiem 11 przykreconym
wkretami 12 do przesuwnej listwy 2. Ponadto do listwy 2 przymocowany jest za pormoca wkretéw 14 oraz
~ podkfadek 15 i 16 zderzak 13 sprzezony z mikroprzetacznikiem 17 osadzonym na ostonie 19, ktora poprzez
listwe 21 potaczona jest z korpusem 1 konika. Usytuowany za pomoca elementéw taczacych 28, 29i 30 na
korpusie 1 konika mikroprzetgcznik 31 sprzeZony jest poprzez tuleje 23 wyposazong w popychacz 24 napinany
sprezyna 25 osadzong miedzy tuleja 23 a oporowym kotnierzem 26 z regulowanym zderzakiem 5 potaczonym
zdragiem 4, ktéry to potaczony jest z korpusem 3 suportu za pomocq nakretki 32, zas z regulowanym
zderzakiem 5 za pomocg zaciskowej nakretki 6.
Dziatanie urzadzenia do samoczynnego taczenia zespotéw obrabiarki jest nastepujace. W celu potaczenia
korpusu 3 suportu z korpusern 1 konika zblizamy korpusy do siebie, w czasie tym nastepuje wsuwanie sie
. ¥aczacego draga 4 w otwdr w korpusie 1 konika, ktéry naciska zderzakiem 5 na oporowy kotnierz 26
przesuwajac w ten sposob popychacz 24 w prawo sciskajac jednoczesnie sprezyne 25. Ruch w prawo trwa do
momentu, az popychacz 24 prawym koricem zakoriczonym s$cieciem nacisnie pierwsza koricowke
mikroprzetacznika 31 co spowoduje zatrzymanie ruchu suportu w prawo i zluzowanie konika na prowadnicach
obrabiarki zczym wiaze sie ruch listwy 2 w lewo, ktéra to listwa poprzez kotek 12 wywiera nacisk nz gérne
ramie dzwigni 8, ktéra dzieki temu obraca si¢ na kotku 10, a jej dolne ramig poprzez kotek 9 przesuwa do dofu
rygiel 7 tak, ze jego dolny koniec wchodzi w otwér wykonany w dragu 4, taczac w ten sposob konik z suportem.
 Jednoczeénie potaczony z przesuwng listwa 2 zderzak 13 przesterowuje mikroprzetacznik 17 powodujac
elektryczne wyeliminowanie dziatania obu koricowek mikroprzetacznika 31 oraz w{aczenle ruchu suportu wraz *
z potaczonym z nimn konikiem w prawo lub w lewo.

Roztaczenie suportu i konika nastepuje po zatrzymaniu ich ruchu w chwili zaciéniecia konika na
prowadnicach, co wigze sie z ruchem w,lewo listwy 2 ktéra poprzez kotek 11 obraca dZwignie 8 wokét kotka
10, adolne ramie dzwigni 8 poprzez kotek 9 przesuwa rygiel 7 w gére o taka wielkos¢, Ze wysunie sie on
z otworu wykonanego w dragu 4, co powoduje roztaczenie suportu i konika.

Mikroprzetacznik 31 dodatkowo zabezpiecza konik oraz suport przed uderzeniem w czasie gdy konik
zacisniety jest na prowadnicach obrabiarki, powodujac, Zze po zblizeniu sie suportu do konika, taczacy drag 4
z wkreconym w niego zderzakiem 5 naciska na tuleje 26 przesuwajac w prawo popychacz 24 ktéry naciska
i przesterowuje pierwsza koricbwke mikroprzetacznika 31, ktéra spetnia w tym przypadku role wytacznika
krarficowego, przy czym opisane dziatanie nie jest eliminowane przez mikroprzetacznik 17, ktéry w tym czasie
nie jest przesterowywany poniewazt konik jest zaci$niety na prowadnicach i listwa 2 wraz ze zderzakiem 13 nie
wykonuje ruchu.

W przypadku kiedy ruch suportu nie zostanie wytaczony przez wytacznik kraricowy, woéwczas suport
przesuwa sie¢ do chwili w ktérej zostanie nacisnieta druga koricbwka mikroprzetacznika 31 spetniajgca role
wytacznika awaryjnego i powodujaca wytaczenie obrabiarki oraz zatrzymanie ruchu suportu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie. do samoczynnego taczenia zespotéw obrabiarki w szczegdlnosci dla taczenia zespotu
suportu z zespotem konika dla jego przesunigcia po prowadnicach tokarki,znamienne ty m, ze sktada sie
z osadzonego w korpusie (1) konika rygla (7) potaczonego z przesuwna listwa (2) oraz taczacym dragiem (4)
potaczonych z korpusem (3) suportu sprzeZonych poprzez popychacz (24) z mikroprzetacznikiem (31)
w ktérym przesuwna listwa (2) wyposazona jest w zderzak (13) sprzezony z mikroprzetacznikiem (17)
osadzonym na listwie (21) potaczonej z korpusem (1) konika, za$ rygiel (7) potaczony jest za pomoca kotka (9)
z katowa dzwignia (8) osadzona obrotowo w korpusie (1) ktécej ramie potaczone jest poprzez kotek (11)
z przesuwng listwa (2), przy czym popychacz (24) wyposazony w powrotng sprezyne (25) osadzony jest
w prowadzacej tulei (23) wbitej w korpus (1) konika.

) Urzadzeme wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze Yaczacy drag (4) zaopatrzony jest w wyclecle-
(32) dla prowadzenia rygla (7) oraz regulowany zderzak (5).
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