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本实用新型涉及夹具领域，尤其涉及一种斜

楔式增力夹紧机构。它包括主推杆、副推杆及基

座，基座上设有主滑槽及副滑槽，主推杆滑动设

置在主滑槽中，副推杆滑动设置在副滑槽中，主

推杆上设有导向斜面，副推杆的一端滑动设置在

导向斜面上，副推杆的另一端固定有动夹持部，

基座上设有定夹持部，动夹持部与定夹持部之间

具有用于夹持工件的夹持间隙，当主推杆在主滑

槽中滑动时，导向斜面推动副推杆在副滑槽中滑

动，动夹持部向靠近定夹持部的方向滑动。本实

用新型能够稳定地固定住工件，降低工件废品率

和刀具损耗率，提高夹具夹持精度和使用寿命。
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1.一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，包括主推杆、副推杆及基座，基座上设有主滑

槽及副滑槽，主推杆滑动设置在主滑槽中，副推杆滑动设置在副滑槽中，主推杆上设有导向

斜面，副推杆的一端滑动设置在导向斜面上，副推杆的另一端固定有动夹持部，基座上设有

定夹持部，动夹持部于定夹持部之间具有夹持间隙，当主推杆在主滑槽中滑动时，导向斜面

推动副推杆在副滑槽中滑动。

2.根据权利要求1所述的一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，所述主推杆上设有倾斜

布置的燕尾槽，燕尾槽的底面构成所述的导向斜面，副推杆的端部设有和燕尾槽相匹配的

滑块，副推杆通过滑块滑动设置在燕尾槽中。

3.根据权利要求1或2所述的一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，所述基座上固定有

油缸，油缸用于推动主推杆在主滑槽中滑动。

4.根据权利要求3所述的一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，所述油缸将主滑槽的一

端封闭，主滑槽的另一端设有端盖，端盖将主滑槽的另一端封闭。

5.根据权利要求1或2所述的一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，所述导向斜面相对

于主推杆轴线的倾斜角度为5°~30°。

6.根据权利要求1或2所述的一种斜楔式增力夹紧机构，其特征是，所述主滑槽与副滑

槽连通，主滑槽的长度方向垂直于副滑槽的长度方向。
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一种斜楔式增力夹紧机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及夹具领域，尤其涉及一种斜楔式增力夹紧机构。

背景技术

[0002] 棒料类、异形类等零件铣面时，如齿条铣齿平面、活塞铣侧面等，由于夹具结构或

使用不当工件容易震动，导致会出现工件加工废品率高、刀具损耗严重、夹具精度不够且使

用寿命降低等情况。

[0003] 如中国专利授权公告号CN  201720837115.5  U，授权日为2018.01.05，名称为“一

种数控机床用支撑夹具”，公开了一种数控机床用支撑夹具，它包括多组支撑柱、两组支撑

板、支架和底板；多组支撑柱均可伸缩，还包括多组套簧；还包括多组左螺纹管、多组左螺纹

杆、多组右螺纹管和多组右螺纹杆，两组支撑板顶端均设置有多组上放置槽，多组上放置槽

内均设置有上滚珠轴承；底板顶端设置有下放置槽，下放置槽内设置有下滚珠轴承，支架底

端插入至下滚珠轴承内部。

[0004] 这种数控机床自动门依然存在上述问题，即由于夹具结构或使用不当工件容易震

动，导致会出现工件加工废品率高、刀具损耗严重、夹具精度不够且使用寿命降低等情况。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的是为了克服现有技术中由于夹具结构或使用不当工件容易震

动，导致会出现工件加工废品率高、刀具损耗严重、夹具精度不够且使用寿命降低等情况的

不足，提供一种斜楔式增力夹紧机构，能够稳定地固定住工件，降低工件废品率和刀具损耗

率，提高夹具夹持精度和使用寿命。

[0006] 为了实现上述目的，本实用新型采用以下技术方案：

[0007] 一种斜楔式增力夹紧机构，包括主推杆、副推杆及基座，基座上设有主滑槽及副滑

槽，主推杆滑动设置在主滑槽中，副推杆滑动设置在副滑槽中，主推杆上设有导向斜面，副

推杆的一端滑动设置在导向斜面上，副推杆的另一端固定有动夹持部，基座上设有定夹持

部，动夹持部与定夹持部之间具有用于夹持工件的夹持间隙，当主推杆在主滑槽中滑动时，

导向斜面推动副推杆在副滑槽中滑动，动夹持部向靠近定夹持部的方向滑动。

[0008] 主推杆在主滑槽中滑动时，导向斜面推动副推杆在副滑槽中滑动，从而带动动夹

持部向向靠近定夹持部的方向滑动，继而夹紧工件，工件加工时受力容易回退，本实用新型

中导向斜面为工件的夹持固定提供增力，且导向斜面与副导杆能够自锁，防止动夹持部回

退引起工件震动，能够稳定地固定住工件，降低工件废品率和刀具损耗率，提高夹具夹持精

度和使用寿命，主推杆和副推杆采用杠杆式原理设计，通过设计不同的力臂可以实现力的

转换。

[0009] 作为优选，所述主推杆上设有倾斜布置的燕尾槽，燕尾槽的底面构成所述的导向

斜面，副推杆的端部设有和燕尾槽相匹配的滑块，副推杆通过滑块滑动设置在燕尾槽中。燕

尾槽和滑块配合，使得主推杆和副推杆能够实现稳定的滑动连接。
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[0010] 作为优选，所述基座上固定有油缸，油缸用于推动主推杆在主滑槽中滑动。油缸推

动主推杆实现自动化。

[0011] 作为优选，所述油缸将主滑槽的一端封闭，主滑槽的另一端设有端盖，端盖将主滑

槽的另一端封闭。主滑槽的两端封闭，防止主推杆从主滑槽中滑出。

[0012] 作为优选，所述导向斜面相对于主推杆轴线的倾斜角度为5°~30°。导向斜面的倾

斜角度需满足和副导杆的自锁条件。

[0013] 作为优选，所述主滑槽与副滑槽连通，主滑槽的长度方向垂直于副滑槽的长度方

向。便于主推杆的推力转化为副推杆的推力。

[0014] 本实用新型的有益效果是：1）导向斜面为工件的夹持固定提供增力，且导向斜面

与副导杆能够自锁，防止动夹持部回退引起工件震动，能够稳定地固定住工件，降低工件废

品率和刀具损耗率，提高夹具夹持精度和使用寿命；2）燕尾槽和滑块配合，使得主推杆和副

推杆能够实现稳定的滑动连接，且主推杆和副推杆采用杠杆式原理设计，通过设计不同的

力臂可以实现力的转换。

附图说明

[0015] 图1是本实用新型的结构示意图；

[0016] 图2是本实用新型另一个视角的结构示意图；

[0017] 图3是本实用新型的内部结构示意图。

[0018] 图中：主推杆1、导向斜面11、燕尾槽12、副推杆2、滑块21、基座3、主滑槽4、油缸5、

动夹持部6、定夹持部7、夹持间隙8、端盖9。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图和具体实施例对本实用新型做进一步的描述。

[0020] 如图1至图3中所示，一种斜楔式增力夹紧机构，包括主推杆1、副推杆2及基座3，基

座上设有主滑槽4及副滑槽，主推杆滑动设置在主滑槽中，基座上固定有油缸5，油缸用于推

动主推杆在主滑槽中滑动，油缸推动主推杆实现自动化。副推杆滑动设置在副滑槽中，主推

杆上设有导向斜面11，导向斜面相对于主推杆轴线的倾斜角度为10°，导向斜面的倾斜角度

需满足和副导杆的自锁条件。副推杆的一端滑动设置在导向斜面上，副推杆的另一端固定

有动夹持部6，基座上设有定夹持部7，动夹持部与定夹持部之间具有用于夹持工件的夹持

间隙8。主滑槽与副滑槽连通，主滑槽的长度方向垂直于副滑槽的长度方向。便于主推杆的

推力转化为副推杆的推力。当主推杆在主滑槽中滑动时，导向斜面推动副推杆在副滑槽中

滑动，动夹持部向靠近定夹持部的方向滑动。

[0021] 本实用新型使用时，油缸推动主推杆在主滑槽中滑动，导向斜面推动副推杆在副

滑槽中滑动，从而带动动夹持部向向靠近定夹持部的方向滑动，继而夹紧工件，工件加工时

受力容易回退，本实用新型中导向斜面为工件的夹持固定提供增力，且导向斜面与副导杆

能够自锁，防止动夹持部回退引起工件震动，能够稳定地固定住工件，降低工件废品率和刀

具损耗率，提高夹具夹持精度和使用寿命，主推杆和副推杆采用杠杆式原理设计，通过设计

不同的力臂可以实现力的转换。

[0022] 具体地，主推杆上设有倾斜布置的燕尾槽12，燕尾槽的底面构成的导向斜面，副推
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杆的端部设有和燕尾槽相匹配的滑块21，副推杆通过滑块滑动设置在燕尾槽中。燕尾槽和

滑块配合，使得主推杆和副推杆能够实现稳定的滑动连接。

[0023] 具体地，油缸将主滑槽的一端封闭，主滑槽的另一端设有端盖9，端盖将主滑槽的

另一端封闭。主滑槽的两端封闭，防止主推杆从主滑槽中滑出。

[0024] 本实用新型的有益效果是：导向斜面为工件的夹持固定提供增力，且导向斜面与

副导杆能够自锁，防止动夹持部回退引起工件震动，能够稳定地固定住工件，降低工件废品

率和刀具损耗率，提高夹具夹持精度和使用寿命；燕尾槽和滑块配合，使得主推杆和副推杆

能够实现稳定的滑动连接，且主推杆和副推杆采用杠杆式原理设计，通过设计不同的力臂

可以实现力的转换。
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图1

图2
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图3

说　明　书　附　图 2/2 页

7

CN 209551227 U

7


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005

	DRA
	DRA00006
	DRA00007


