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Sposéb przesuwania zmechanizowanej obudowy gorniczej
oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu

Przedmiotem wynalazku jest sposéb przesuwania zmechanizowanej obudowy gérniczej oraz urzadzenie do
stosowania tego sposobu.

Znany sposéb przesuwania zmechanizowanych obudéw polega na tvm, ze odbywa si¢ po spagu nie tracac
z rim kontaktu. Taki sposéb przesuwania jest powodem tworzenia sig zatorow przed i migdzy zestawami juz po
plerwszych przesuwach wskutek zgarniania po spagu mialu weglowego i gruzu pochodzacego z urabiania, oraz
kruszenia si¢ stropu. W celu uniknigcia zjawiska tworzenia si¢ zatoréw, przednie czgsci spagnic znanych obudéw
s3 odpowiednio uksztattowane, wzglednie maja postaé ptdz, tworzac migdzy soba tunel dla przeplywu Zanie-
czyszczet. Inne znane rozwiazania to spagnice ptytowe o ksztattach ptaskodennej 16dki.

Wada wszystkich tych rozwiazar jest ich mata skutecznosé w zapobieganiu tworzenia si¢ zatoréw iko-
nieczno$¢ czyszczenia spagu przed i migdzy obudowa. Ponadto tworzenie si¢ zatoréw jest powodem zanieczysz-
czen pod obudowa oraz przyczyna awarii mechanicznych i hydraulicznych.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych wad i niedogodnosci przez taki sposéb przesuwania obudo-
w, ktéry zapobiega i eliminuje tworzenie si¢ zatoréw przed i migdzy obudowa.

Cel ten zostal osiagniety przez opracowanie sposobu przesuwania zmechanizowanej obudowy gérniczej
3 kierunku ociosu polegajacym na tym, ze réwnoczesnie podczas przesuwania podnosi si¢ stopniowo przednig
“cze$é obudowy i po zakornczeniu kazdego cyklu tego przesuwania opuszcza si¢ ja na spag. Dzigki przesuwowi
przy podniesionym zestawie wszystkie zanieczyszczenia znajdujace si¢ na spagu nie sa zgarniane lecz pozostaja
pod zestawem obudowy. Zaleta sposobu wedlug wynalazku jest réwniez skuteczny przesuw zestawu bez tworze-
nia si¢ zatoréw i kruszenia spagu, zwtaszcza migkkiego i rozluZnionego, jak wyeliminowanie pracy r¢cznej przy
czyszczeniu tego spagu.

Przedmiotem wynalazku jest réwniez urzadzenie do stosowania tego sposobu. Istota urzadzenia polega na
tym, ze pomiedzy poszczegdlnymi zestawami obudowy, na spagu umieszcza si¢ klinowe prowadnice potgczone
roztycznie z zastawka lub wprost z przenosnikiem. W dolnej przedniej czeéci po obydwéch stronach zestawu



2 72 802

dudowy s3 utozyskowane krazniki na wzhlwych ramin-ach, ktdrych wychylenie do tyhu jest ograniczone
odpowiednim wystgpom w obudowie. Urzadzenie odznacza si¢ prostg i fatwg konstrukcjy oraz jest niezawodne
w dziataniu i moZe by¢ stosowane we wszystkich rodzajach obudéw.

" . Przedmiot wynalazku jest doktadniej wyjasniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia zestaw obudo-
wy z mechanizmem podnoszenia w widoku z boku, w stanie dosunigtym do przenosnika, fig. 2 - zestaw z me-
chanizmem podnoszenia w widoku zgérs, 2 fig. 3 — odinian¢ urzadzenia do podnoszenia catepe Tewteyo
w widoku z boku.

Jak uwidoczniono na rysunku, urzadzenie sktada sie z klinowej prowadnicy 1 z uskokicr la poigu:
przegubowo poprzez tacznik 2 z zestawka 3 lub wprost z przeno$nikiem 4. Poza tym zestaw obudowy § potasse
ny sitownikiem 6 z zastawka 3 ma po obydwéch stronach w dolnej przedniej czgsci utozyskowane krafniki 7 @
wahliwych ramionach' 8 zamocowane za pomoca czopa 9 do tej obudowy. W celu ograniczenia wychylenis ««
kraznikéw 7 i ramion 8 do tytu, do obudowy jest przyspawany wystep 10.

" Po wytransportowaniu urobku z,wyeksploatowanego zabioru, najpierw przesuwa si¢ do ociosu przesusviiiz.
4 za pomoca sitownika 6. Wraz z przenosnikiem 4 lub z potaczona z nim zastawka 3 lacznik 2 pociaga za s2hs
klinowe prowadnice 1 po spagu 11. Nast¢pnie po przesunigciu przeno$nika 4 i prowadnicy 1, w drugim cykls pu
zwolnieniu obudowy 5 przesuwa si¢ ja w kierunku ociosu. Podczas tego przesuwania krazniki 7 utozyskoware
obydwu stronach obudowy natrafiaja na prowadnice 1, ktére powoduja stopniowe jej podnoszenie tak dtugo, jak
trwa przesuwanie tej obudowy w nowe potozenie robocze. Po osiagnigciu tego potozenia, nast¢puje obnizenie jej
po uskoku la prowadnicy 1, az do oparcia sie¢ spag 11. Ten sposéb i urzadzenie eliminuje podczas przesuwania
obudowy tarcia obudowy, o spag oraz zgarnianie znajdujacych si¢ na nim czesci skat lub urobku. W razie
koniecznosci wytaczania mechanizmu. podnoszenia krazniki 7 odchylaja si¢ do przodu i blokuje za pomacy
zatrzasku 12 i przesuw zestawu 5 odbywa si¢ po spagull. :

Urzadzenie mozna réwniez zrealizowaé korzystnie, gdy jednoczesnie. podczas przesuwama podriosi sie
stopniowo przednia 1.ylna czes$¢ obudowy. Ta odmiane wynalazku uwidoczniono na fig. 3 rysunku, ktdra
przedstawia przyktadowo konstrukcje urzadzenia.

Zgodnie z ta odmiang wynalazkn, takze dolna tylna czes¢ zestawu obudowy jest wyposazona w krazniki 7
w wahliwe ramiona 8 i klinowe prowadnice 1, potaczone przegubowo z przednimi prowadnicami.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b przesuwania zmechanizowanej obudowy gérniczej w kierunku ociosu, znamienny tym, Ze rés1:0-
czeénie podczas przesuwania podnosi si¢ stopniowo przednia cz¢$¢ obudowy, i po zakoriczeniu kazdego ¢k
tego przesuwania opuszcza si¢ ja na spag. '

2. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamlenny tym, ze réwnoczes$nie podczas przesuwania podnosi sig stopnisn
, przedma i tylna cze¢$¢ obudowy.

- 3. Urzadzenie do stosowania tego sposobu wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze zawieia pcmied:
gélnymi zestawami obudowy klinowe prowadnice (1) polaczone przegubowo poprzez taczaik {7}
(3) lub wprost z przenosnikiem (4), natomiast po obu stronach w dolnej przedniej czesci tej ubudowy & REEER
kowane krazniki (7) na wahliwych ramionach (8), ktérych wychylenie de tyhu jest agranizzone swsipne

4. Odmiana urzadzenia do stosowania sposobu wedtug zastrz. 2, znamienna tym, ze tyina doing
obudowy jest wyposazona w krazniki (7), w wahliwe ramiona (8) i klinowe prowadunice {1) pota.zous mze
wo z przednimi prowadnicami.
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