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DESCRIPCION
Equipo para la practica del baloncesto

La invencién se refiere a un equipo para la practica del baloncesto, que comprende una base destinada a ser dispuesta
apoyada en el suelo, asi como un poste que presenta en su tramo superior que porta un tablero sobre el que se monta
un aro de baloncesto.

Se conocen equipos de este tipo que son plegables para facilitar su instalacién y su almacenamiento, en particular
limitando el uso de herramientas y/o el tiempo necesario para dichas operaciones, lo que de hecho puede resultar
disuasivo tanto para el uso de dichos equipos como para su almacenamiento.

Los documentos FR-3 022 795 Y FR-3 022 796 describen un equipo para la practica del baloncesto, en el que la base
esta equipada con dos filas de ruedas que forman un alojamiento entre ellas, y cuyo poste presenta un tramo inferior
que se monta para girar sobre dicha base para poder disponer dicho poste de manera reversible entre una
configuracién plegada de almacenamiento, en la que al menos el tramo inferior esta dispuesto en el alojamiento, y una
configuracién de pie vertical de uso.

Para poder mejorar la compacidad del equipo en la configuraciéon de almacenamiento, el tramo superior del poste esta
montado de forma mévil con respecto al tramo inferior entre una posicién retraida y una posicién desplegada, para
poder disponerse en la posicion retraida cuando el equipo se coloca en configuracion de almacenamiento.

Con tal fin, los documentos FR-3 022 795 Y FR-3 022 796 prevén montar el tramo superior con deslizamiento sobre
el tramo inferior, el equipo que comprende un sistema de accionamiento de dicho movimiento a lo largo de una carrera
comprendida entre una posicién retraida de almacenamiento y al menos una posicién sobresaliente correspondiente
a una altura de uso, dicho sistema de accionamiento que comprende una carcasa fijada a una pared trasera del tramo
inferior y un mecanismo de movimiento del tramo superior que esté alojado en dicha carcasa, dicho mecanismo que
comprende un agarre de manipulacién que sobresale de dicha carcasa.

En estos documentos, el mecanismo de movimiento comprende una correa, cuyo primer extremo esta fijado al tramo
inferior, y cuyo segundo extremo puede enrollarse alrededor de un eje montado para girar en la carcasa a lo largo de
un eje frontal, dicho eje que sobresale desde una pared lateral de dicha carcasa para formar un agarre de
manipulacion, al que esta asociado una manivela.

Por razones de compacidad, la distancia entre las filas de ruedas no es suficiente para que el alojamiento pueda recibir
el agarre lateral, lo que deja la posibilidad de accionar el despliegue del tramo superior en configuracién de
almacenamiento.

La invencién tiene como objetivo perfeccionar la técnica anterior proponiendo un equipo para la practica del baloncesto
en el que el poste puede abatirse sobre la base en una configuracién de almacenamiento evitando la manipulacién
del despliegue de dicho poste, y esto sin una limitacién particular en cuanto a las dimensiones de la base.

Con tal fin, la invencién propone un equipo para la practica de baloncesto, que comprende una base destinada a ser
dispuesta apoyada en el suelo, dicha base que esta provista de dos estructuras laterales que forman entre ellas un
alojamiento, dicho equipo que comprende un poste que presenta un tramo superior que porta un tablero en el que se
monta un aro de baloncesto, dicho poste que presenta un tramo inferior que estd montado para girar en dicha base
para poder disponer dicho poste de manera reversible entre una plegada configuracién de almacenamiento en la que
al menos el tramo inferior esté dispuesta en la carcasa y una configuracioén de pie vertical de uso, dicho tramo superior
que estd montado con deslizamiento en dicho tramo inferior y dicho equipo que comprende un sistema de
accionamiento dicho movimiento a lo largo de una carrera comprendida entre una posicién plegada de
almacenamiento y al menos una posicion sobresaliente correspondiente a una altura de uso, dicho sistema de
accionamiento que comprende una carcasa fijada a una pared trasera del tramo inferior y un mecanismo para mover
el tramo superior que esté alojado en dicha carcasa, dicho mecanismo que comprende un agarre de manipulacién que
sobresale de la carcasa, dicho agarre que esta dispuesto en una pared trasera de la carcasa y el alojamiento que esta
dispuesto para recibir el tramo inferior en configuracién plegada evitando al mismo tiempo el acceso a dicho agarre.

Otras particularidades y ventajas de la invencién apareceran en la descripcién siguiente, hecha con referencia a las
figuras adjuntas, en las que:

La figura 1 representa en una perspectiva vista desde la parte delantera de un equipo segun un primer modo de
realizacién de la invencidén en configuracién de uso, la figura 1a que representa en perspectiva una vista desde la parte
trasera de la base de este mismo equipo;

La figura 2 representa en vista lateral el montaje del tablero y el aro en el tramo superior del equipo de la figura 1,

La figura 3 es una ampliacién en perspectiva vista desde la parte trasera del poste del equipo de las figuras 1, 1ay 2,
centrada en el sistema de accionamiento de desplazamiento del tramo superior,

La figura 3a y la figura 3b ambas son secciones de la figura 3 a lo largo de dos planos sagitales diferentes;

La figura 4a y la figura 4b representan el equipo de las figuras 1 a 3b en configuracién de almacenamiento,
respectivamente en perspectiva (figura 4a) y en una vista desde la parte trasera (figura 4b);
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La figura 5 y la figura 5a representan vistas similares a las figuras 1 y 1a respectivamente, para un equipo segln un
segundo modo de realizacién de la invencion;

La figura 6 representa una vista similar a la figura 2 para el equipo de las figuras 5y 5a;

La figura 7, la figura 7a y la figura 7b representan vistas similares a las figuras 3, 3a y 3b, respectivamente, para el
equipo de las figuras 5, 5a y 6;

La figura 8a y la figura 8b representan el equipo de las figuras 5 a 7b en configuracién de almacenamiento,
respectivamente en una vista desde la parte trasera (figura 8a) y en una perspectiva (figura 8b);

La figura 9 representa en perspectiva una vista desde la parte trasera el equipo segun un tercer modo de realizacién
de la invencién en configuracién de uso, la figura 9a que representa en perspectiva una vista desde la parte trasera el
tramo inferior del poste y la base de este mismo equipo;

La figura 10 es una ampliacién en perspectiva vista desde la parte trasera del poste del equipo de las figuras 9, 9a,
centrada en el sistema de accionamiento para mover el tramo superior, la figura 10a y la figura 10b que son secciones
del sistema de accionamiento de la figura 10 a lo largo de dos planos sagitales diferentes;

La figura 11a, la figura 11b y la figura 11c representan el equipo de las figuras 9, 9a, 10, 10a y 10b en configuracion
de almacenamiento, respectivamente en una vista desde la parte trasera (figura 11a) y en perspectiva siguiendo dos
orientaciones diferentes (figuras 11b, 11c);

La figura 12a, la figura 12b y la figura 12c representan en perspectiva vistas desde la parte trasera el montaje del
tablero en el tramo superior del poste en el equipo de las figuras 9 a 11c¢, respectivamente en la posicién de uso (figura
12a), en la posicién de almacenamiento (figura 12b) y en una vista despiezada (figura 12c);

La figura 13 es una ampliacién de la figura 12a centrada en el miembro de tope que define la posicién de uso del
tablero;

La figura 14 es una vista en seccidn parcial a lo largo de un plano sagital del mecanismo de montaje del tablero en el
tramo superior del poste en el equipo de las figuras 9 a 13.

En relacién con estas figuras, a continuacién se describe un equipo para la practica del baloncesto.

El equipo comprende una base 1 destinada a ser dispuesta apoyada en el suelo, asi como un poste 2 que tiene un
tramo 2a superior que porta un tablero 3 sobre el que se monta un aro 4 de baloncesto.

El poste 2 presenta un tramo 2b inferior que estd montado de manera giratoria en la base 1 para poder disponer dicho
poste de manera reversible entre una configuracién plegada de almacenamiento y una configuracién de pie vertical
de uso.

La base 1 estéd equipada de dos estructuras 5 laterales que forman entre ellas un alojamiento 6 de manera que, en
configuracién de almacenamiento, al menos el tramo 2b inferior del poste 2 quede dispuesto en dicho alojamiento. En
los modos de realizacidn representados, la base 1 comprende un chasis 7 sobre el cual estd montado el tramo 2b
inferior para girar, las estructuras 5 laterales que son portadas por dicho chasis formando un alojamiento 6 en forma
de U entre ellas.

Las dos estructuras 5 laterales forman un contrapeso al poste 2 en una configuracién de pie vertical para el uso del
equipo, con el fin de evitar la inclinacién de dicho equipo, y por tanto garantizar la seguridad de sus usuarios.

Al menos una estructura 5 lateral puede estar dispuesta para poder llenarse con un material de lastre, por ejemplo
agua o arena. En el segundo y tercer modos de realizacién representados (respectivamente en las figuras 5, 5a, 8a,
8b y en las figuras 9, 9a, 11a, 11b, 11¢), cada estructura 5 lateral presenta tres médulos 5a alineados en una direccién
sagital, cada uno de dichos médulos que comprende un tanque 8 sobre el cual esta dispuesta una abertura 9 para
permitir su llenado con dicho material de lastre.

Para una buena distribucién del peso, en cada uno de los modos de realizacién representados, las estructuras 5
laterales presentan médulos 5a idénticos que estan distribuidos simétricamente con respecto a los médulos 5a de la
otra estructura 5 lateral, a cada lado de un plano sagital medio que contiene el poste 2.

La base 1 estd ademas equipada de ruedas 10 para permitir el movimiento del equipo, particularmente en su
configuracién de almacenamiento.

En los dos primeros modos de realizacidn representados (figuras 1 a 4b y figuras 5 a 8b respectivamente), el chasis 7
forma una cuna sobre la que se disponen las estructuras 5 laterales, dicha cuna que porta al menos un par de ruedas
10.

En particular, en el primer modo de realizacién (figuras 1 a 4b), el chasis 7 presenta una geometria en forma de U
cuyas ramas 7a se extienden hacia atras en direccion sagital, presentando, cada una, una rueda 10 trasera que esta
fijada en sus respectivos extremos libres para elevarse cuando la base 1 esta apoyada en el suelo, lo que permite
evitar cualquier movimiento involuntario del equipo, especialmente durante su uso.

Por tanto, para poder mover el equipo, el usuario debe ligeramente elevar la base 1 del lado delantero, en particular
agarrando manualmente una barra 7b trasversal delantera que forma la base de la U del chasis 7, con el fin de poner
las ruedas 10 traseras en apoyo sobre el suelo.
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En el segundo modo de realizacién (figuras 5 a 8b), el chasis 7 presenta un bastidor 7d de geometria sustancialmente
rectangular que esta equipado con cuatro ruedas 10 distribuidas en cada una de sus esquinas. En particular, cada una
de las ruedas 10a delanteras estd montada para girar sobre el chasis 7 alrededor de un eje 11 vertical independiente,
para permitir al usuario dirigir facilmente el equipo cuando lo hace rodar por el suelo.

En el tercer modo de realizacién representado (figuras 9 a 14), la base 1 estad equipada de dos filas de ruedas 10,
cada una de las cuales forma una estructura 5 lateral entre las cuales esté formada el alojamiento 6 de recepcién del
tramo 2b inferior en configuracién plegada.

En particular, cada una de las ruedas 10 forma un médulo de lastre 5a para la estructura 5 lateral correspondiente, y
para ello presenta un tanque 8 cilindrico en cuya periferia esta dispuesta una abertura 9 para permitir su llenado con
un material de lastre, el eje de revolucidén de dicho tanque que se extiende horizontalmente y perpendicularmente al
eje sagital del chasis 7, para poder mover la base 1 haciendo rodar dichos tanques en su periferia.

En las figuras 9, 9ay 11a a 11c¢, el chasis 7 comprende una viga 7c central a cada lado de la cual estdn montadas las
ruedas 10. En particular, cada una de las ruedas 10 comprende un buje 12 fijado a la viga 7c¢ central, dichos bujes que
estan dispuestos para permitir que las ruedas 10 giren independientemente unas de otras.

En lo que respecta al montaje del tramo 2b inferior, la cuna 7a, 7b, 7d o la viga 7c central del chasis 7 presenta una
parte delantera sobre la(el) que se monta para girar dicho tramo inferior. Por tanto, para disponer el equipo en su
configuracién de uso, el usuario primero mueve el tramo 2b inferior de la configuracién plegada a la configuracién de
pie vertical haciéndola pivotar con respecto a la parte delantera del chasis 7.

Para facilitar su disposicién en configuracién de uso, el equipo comprende un brazo 13 de conexién que presenta un
extremo 13a delantero articulado en el tramo 2b inferior, asi como un extremo trasero articulado en la base 1, en
particular estando dispuesto en el alojamiento 6 de recepcién de dicho tramo inferior.

En el primer modo de realizacién representado (figuras 1, 1a, 4a, 4b), el brazo 13 de conexién presenta dos segmentos
14 que estan articulados en una bisagra 15 central para poder disponerse de forma reversible en una configuracion
desplegada para mantener el poste 2 de pie vertical y una configuracion de almacenamiento plegada.

En particular, la bisagra 15 central comprende un pasador 16 para bloquear el brazo 13 en la configuracién desplegada
para evitar su plegado inoportuno y limitar asi el riesgo de inclinacién del tramo 2b inferior durante el uso del equipo.
El pasador 13 se puede accionar manualmente para permitirle moverse desde la posicién bloqueada a una posicidén
desbloqueada, para liberar el giro relativo de los segmentos 14 y permitir la inclinacién del brazo 13 a la configuracién
plegada.

En los otros dos modos de realizacién representados, al menos uno de los extremos delantero 13a y trasero del brazo
13 de conexién estd montado con deslizamiento en el tramo 2b inferior y la base 1 respectivamente.

En el segundo modo de realizacién (figuras 5, 5a), el brazo 13 de conexién comprende un extremo 13a delantero
montado para girar sobre un carro 19 que se desliza sobre un carril 17 vertical montado en una cara trasera del tramo
2b inferior, asi como un extremo trasero montado para girar sobre el chasis 7.

En particular, el carro 19 comprende un pasador 20 de bloqueo que se dispone para estar dispuesto de manera
reversible en un orificio 21 superior y/o inferior formado(s) en el carril 17, con el fin de bloquear dicho carro en la
posicién superior y/o inferior, y por tanto bloquear el tramo 2b inferior en la configuracién plegada y/o de pie vertical.

En el tercer modo de realizacién (figuras 9, 9a), el brazo 13 de conexién comprende un extremo 13a delantero montado
para girar sobre una cara trasera del tramo 2b inferior y un extremo trasero montado para girar y para deslizar sobre
un carril horizontal formado en la viga 7¢ central.

Eltramo 2b inferior estd ademas equipado con al menos un pie 18 que esta dispuesto lateralmente, para estabilizar el
poste 2 en una configuracién de pie vertical, en particular para evitar que se incline hacia los lados, en combinacién
con la base 1 que forma un contrapeso para evitar que se incline hacia adelante o hacia atrés.

En las figuras, el tramo 2b inferior comprende dos pies 18 dispuestos a cada lado de su extremo inferior. En las figuras
1, 1a, 4a y 4b, los pies 18 estdn montados para girar sobre la base 1 y en el tramo 2b inferior. En las figuras 5, 5a, 8b,
9, 9a y 1Mc, los pies 18 estan fijados en el tramo 2b inferior para descansar en el suelo cuando el poste 2 esta en la
configuracién de pie vertical, lo que permite del mismo modo evitar que la base 1 ruede cuando el equipo esta en
configuracién de uso.

El tramo 21a superior estd montado con deslizamiento sobre el tramo 2b inferior, el equipo que comprende un sistema
22 de accionamiento de este movimiento a lo largo de una carrera comprendida entre una posicién retraida de
almacenamiento y al menos una posicién sobresaliente correspondiente a una altura de uso.

En relaciéon con las figuras 3, 3a, 3b, 7, 7a, 7b, 10, 10a y 10b, el sistema 22 de accionamiento comprende una carcasa
23 fijada en una pared trasera del tramo 2b inferior y un mecanismo de movimiento del tramo 2a superior que esta
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alojado en dicha carcasa, dicho mecanismo que comprende un agarre 24 de manipulacién que sobresale de dicha
carcasa.

En particular, el agarre 24 esta dispuesto en una pared 23a trasera de la carcasa 23, y el alojamiento 6 de la base 1
esta dispuesto para recibir el tramo 2b inferior en configuracién plegada evitando el acceso a dicho agarre, tal como
se muestra en las figuras 4b, 8a y 11a.

Por tanto, se limita de manera 4ptima el riesgo de un despliegue inoportuno del tramo 2a superior cuando el equipo
esta en configuraciéon de almacenamiento y sin tener que realizar modificaciones significativas en la geometria del
alojamiento 6 y por tanto de la base 1.

En los modos de realizacion representados, el tramo 2a superior estd montado con deslizamiento en el tramo 2b
inferior. En particular, como se representa en las figuras 3, 3a, 7, 7a, 10 y 10a, el sistema 22 de accionamiento
comprende una fila vertical de orificios 25 formados en la cara trasera del tramo 2a superior y un mecanismo que
comprende una rueda 26 dentada que es accionada para girar por un tornillo 27 sin fin, dicha rueda que esta dispuesta
para engancharse sucesivamente en los orificios 25 para el deslizamiento del tramo 2a superior en el tramo 2b inferior.

La rueda 26 dentada estd montada para girar en la carcasa 23 a lo largo de un eje A1 frontal, y el tornillo 27 esta
montado para girar en la carcasa 23 a lo largo de un eje A2 sagital. El tornillo 27 presenta un extremo 27a trasero que
sobresale de la pared 23a trasera de la carcasa 23 y al que esté fijjado un bucle 24 metalico que forma un agarre de
manipulacidén para el mecanismo.

Ventajosamente, se puede asociar de forma reversible una manivela 28 al bucle 24 de manipulacién del tornillo 27, de
modo que se retire de dicho bucle cuando el mecanismo no esté accionado. Esta disposicién no sélo permite limitar
el volumen del sistema 22 cuando esta colocado en el alojamiento 6, sino del mismo modo limitar el riesgo de
accionamiento inoportuno del mecanismo cuando el equipo esta en configuracién de uso, con el fin de garantizar la
seguridad de los usuarios.

El mecanismo de accionamiento comprende dos ruedas 26, 29 dentadas de diferente didmetro que son integrales
para girar. En relacién con las figuras 3a, 3b, 7a, 7b, 10a y 10b en seccibdn, la rueda 26 de didmetro grande esta
acoplada a los orificios 25 y la rueda 29 de didmetro pequefio es accionada por el tornillo 27 sin fin.

El tornillo 27 sin fin puede disponerse para requerir la manipulacién del agarre 24 para accionar el tramo 2a superior
en cada uno de sus sentidos de movimiento. De este modo, se impide en particular el giro de las ruedas 26, 29 en el
sentido de retraccidén del tramo 2a superior, cuando el tornillo 27 no es accionado, lo que permite asegurar que dicho
tramo superior se mantenga a la altura elegida, para garantizar la seguridad del usuario evitando su retraccion
inoportuno en el tramo 2b inferior durante el uso del equipo.

Para limitar el volumen del equipo en la configuracién de almacenamiento, el tramo 2a superior del poste 2 comprende
un segmento 30a superior que porta el tablero 3 y un segmento 30b inferior montado con deslizamiento en el tramo
2b inferior, dicho segmento superior que esta montado de forma mévil con respecto a dicho segmento inferior entre
una configuracién de uso, en la que dicho segmento superior esta desplegado con respecto a dicho segmento inferior,
y una configuracién de almacenamiento, en la que dicho segmento superior forma una disposicién compacta con dicho
segmento inferior.

Por tanto, una vez que el tramo 2b inferior esta en posicién de pie vertical, el usuario puede colocar el equipo en su
configuracién de uso desplegando sucesivamente el segmento 30b inferior fuera de dicho tramo inferior, por el
accionamiento del sistema 22 por medio de la manivela 28 y después el segmento 30a superior con respecto a dicho
segmento inferior.

En los dos primeros modos de realizacion representados (figuras 1, 5), el segmento 30a superior estd montado con
deslizamiento sobre el segmento 30b inferior, el equipo que comprende un sistema 22' de accionamiento de dicho
movimiento a lo largo de una carrera comprendida entre un almacenamiento en posicion retraida y al menos una
posicién sobresaliente correspondiente a una altura de uso.

En particular, este sistema 22’ de accionamiento comprende una carcasa 23' fijada a una pared trasera del segmento
30b inferior y un mecanismo de movimiento del segmento 30a superior que esta alojado en dicha carcasa, dicho
mecanismo que comprende un agarre 24' de manipulacién que sobresale de dicha carcasa.

Ventajosamente, el agarre 24' de manipulacidén de este sistema 22' también esta dispuesto en una pared trasera de la
carcasa 23, y el alojamiento 6 estéd dispuesto para recibir el segmento 30b inferior en una configuraciéon plegada,
impidiendo el acceso a dicho agarre, como se representa en las figuras 4b y 8a.

Segun un modo de realizacién preferido de la invencién, los sistemas 22, 22' de accionamiento respectivos del
segmento 30b inferior y del segmento 30a superior son similares, lo que permite facilitar la fabricaciéon del equipo. En
particular, el equipo puede comprender una Unica manivela 28 que puede fijarse de forma selectiva y de forma
reversible en el agarre 24, 24' de manipulacién de uno u otro de estos sistemas durante el despliegue de dicho equipo
en configuracién de uso.
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En el tercer modo de realizacidén representado (figuras 9, 9a), el segmento 30a superior estd montado de manera
giratoria en el segmento 30b inferior entre una configuracién angular de pie vertical para uso y una configuracién
angular plegada de almacenamiento contra el segmento 30b inferior.

En particular, el segmento 30a superior comprende al menos un par de barras 31 paralelas que presentan cada una
un extremo trasero montado para girar en el extremo superior del segmento 30b inferior, asi como un extremo delantero
en el que el tablero 3 esta montado para girar a lo largo de un eje frontal. Por tanto, el segmento 30a superior forma
un paralelogramo deformable que permite al usuario desplegar angularmente dicho segmento superior y poner en pie
el tablero 3 en un solo movimiento.

El equipo puede comprender ademas un sistema 32 de bloqueo del segmento 30a superior en la configuracién de pie
vertical, con el fin de evitar cualquier inclinacién inoportuna de dicho segmento superior en la configuracién plegada,
en particular durante el uso de dicho equipo, y de este modo garantizar la seguridad de Los usuarios.

En la figura 9, el sistema 32 de bloqueo comprende una carcasa 33 que esta montada en el extremo superior del
segmento 30b inferior, y en cada cara lateral de la cual esta montado para girar el extremo trasero de una barra 31
paralela superior, dicha carcasa que contiene un mecanismo de bloqueo que puede accionarse de forma reversible
mediante una palanca 34 basculante montada en la parte superior de dicha carcasa.

Ventajosamente, el tablero 3 se puede mover con respecto al segmento 30a superior entre una posicién de uso y una
posicién de almacenamiento, lo que permite limitar el volumen del equipo en configuraciéon de almacenamiento.

En los tres modos de realizacién representados, el tablero 3 presenta una geometria cuadrildtera, en particular
rectangular, que, en posicién de almacenamiento, esté girada 90° con respecto a su posicién de uso en el segmento
30a superior. En particular, el tablero 3 presenta dimensiones longitudinales y laterales que corresponden
sustancialmente a las dimensiones sagitales y frontales respectivamente de la base 1. Por tanto, en la medida en que
la base 1 presente una dimensién sagital mayor que su dimensién frontal para poder garantizar la estabilidad del
equipo frente a la inclinacién de adelante hacia atras, es posible, en las dimensiones generales de dicha base, guardar
un tablero rectangular apta para la practica deportiva.

En los dos primeros modos de realizacién representados, el tablero 3 estd montado de forma reversible en el segmento
30a superior entre una posicién de uso montada y una posiciéon de almacenamiento desmontada, el poste 2 que, en
configuracién de almacenamiento, permite el almacenamiento del tablero 3 desmontado sobre la base.

Para ello, en relacién con las figuras 2 y 6, el tablero 3 esta equipado con un conector 35 en el que esta dispuesto el
extremo superior del segmento 30a superior, dicho conector que presenta una pared 35a transversal sobre la que se
apoya dicho extremo superior en posiciéon de uso.

En la figura 2, el conector 35 comprende una carcasa 59 fijada en la cara posterior del tablero 3 y que define un
alojamiento de recepcidn del extremo superior del segmento 30a superior, dicho extremo que va a apoyarse por debajo
de una pared 35a superior de dicha carcasa cuando la placa esta montada en la posicién de uso.

El conector 35 esta equipado con un pasador 36 de bloqueo que se puede accionar entre una posicién estable de
bloqueo, en la que dicho pasador estd enganchado en un orificio previsto para este fin en el segmento 30a superior, y
una posicion limitada de montaje, en la que dicho pasador es retraido desde el orificio.

En las figuras 6 y 8b, el conector 35 comprende un rebaje 60 vertical formado en el borde inferior del tablero 3, y
delimitado en la parte superior por una pared transversal bajo la cual el extremo superior del segmento 30a superior
se apoya durante el montaje de dicho tablero en el poste 2.

En particular, el conector 35 comprende una patilla 61 vertical que se extiende dentro del rebaje 60, dicha patilla que
se dispone para estar dispuesta en un alojamiento 62 vertical complementario previsto para este fin en el extremo
superior del segmento 30a superior.

El segmento 30a superior estad equipado con un pasador 36' de bloqueo que se puede accionar entre una posicién
estable de bloqueo, en la que dicho pasador pasa a través del alojamiento 62 del segmento 30a superior para
acoplarse en un tope de bloqueo previsto para este fin en la patilla 61 del conector 35, y una limitada posicién de
montaje, en la que dicho pasador se retrae fuera de dicho alojamiento.

En estos dos modos de realizacién, el pasador 36, 36' de bloqueo comprende un extremo interior destinado a encajar
en el orificio del segmento 30a o en el tope de la patilla 61, asi como un extremo exterior en el que esta montado un
mango 37, 37' para permitir al usuario mover dicho pasador a su posicién limitada de montaje tirando de dicho mango.

Ademas, el pasador 36, 36' estd equipado con un medio de compresién elastica, por ejemplo en forma de un resorte,
que esta dispuesto para ser comprimido elasticamente durante la traccién sobre el mango 37, 37' con el fin de devolver
elasticamente dicho pasador a su posicién estable cuando el usuario suelta dicho mango.
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En el primer modo de realizacién (figuras 4a y 4b), al menos una estructura 5 lateral presenta un alojamiento 38 para
recibir la carcasa 59 cuando el tablero 3 esta en configuracién de almacenamiento en la base 1, para garantizar la
retencién de dicho tablero en dicha base.

Ventajosamente, cada estructura 5 lateral tiene un alojamiento 38 de este tipo, que permite al usuario colocar el tablero
3 desmontado sobre la base 1 disponiendo el conector 35 indistintamente sobre una de dichas estructuras laterales.

En el tercer modo de realizacion representado (figuras 9 a 14), el tablero 3 estd montado para girar sobre el segmento
30a superior entre una posicién angular de uso (figuras 9, 12a, 12¢) y una posicién angular de almacenamiento (figuras
11a a 11c y figura 12b), en particular por medio de un mecanismo 39 de giro entre estas dos posiciones.

En relacidn con las figuras 12a a 14, el mecanismo 39 de giro comprende una pletina 40 de asociacién del extremo
superior del segmento 30a superior, dicha pletina que comprende una extensién 41 unida al tablero mediante un pivote
de friccibn. Como se muestra en la figura 12a, la extension 41 esta dispuesta por encima del segmento 30a superior
cuando el tablero 3 esta en la posicién de uso.

La extensién 41 de la pletina 40 comprende una estructura en forma de U cuyas dos ramas 42 portan medios de
asociacién del extremo superior del tramo superior, la base 42a de dicha U que esta acoplada en la conexién de pivote
de friccion.

En particular, cada rama 42 presenta un par de placas 43 laterales verticales entre las cuales estd montado para girar
el extremo superior de respectivamente una barra 31.

La extensién 41 se aprieta contra el tablero 3 con al menos un inserto 45 de friccién interpuesto entre ellos, el equipo
que comprende ademas medios 46 para ajustar el apriete con el fin de optimizar el par de friccion del giro.

Para ello, el mecanismo 39 de giro comprende una copa 47 trasera fijada en la cara trasera del tablero 3 y una copa
48 delantera, la extensién 41 la cual esta dispuesta entre las copas 47, 48 que estan equipadas con medios 46 de
apriete de dicha extension entre ellos, al menos una copa 47, 48 que aloja un inserto 45 de friccién.

En las figuras 12a, 12b, 12c y 14, cada copa 47, 48 aloja un inserto 45 de friccidn, la extensién 41 la cual esta apretada
entre dichas copas y fijada a la parte trasera del tablero 3 mediante cuatro tornillos 46.

Cada inserto 45 esté inmovilizado para girar entre las copas 47, 48, y comprende una corona 45a de friccién que esta
apretada en una cara trasera 41b y frontal 41a, respectivamente, de la extensién 41 a través de una corona 47a, 48a
de apriete formada en la copa 47, 48 adyacente.

La extensidén 41 presenta una seccién cuadrada, como se representa en particular en la figura 14, o rectangular, una
corona 45a de fricciéon que esta apretada contra, respectivamente, una cara 41a delantera y una cara 41b trasera de
dicha seccién.

Cada corona 47a, 48a de apriete presenta muescas 49 y, en particular, dos muescas 49 de dimensiones angulares
idénticas que son diametralmente opuestas a lo largo de dicha corona.

Después de haber dispuesto el tramo 2b inferior en la configuracién de pie vertical, el usuario puede disponer el tablero
3 en la posiciéon de uso haciéndolo pivotar por medio del mecanismo 39 de giro. A continuacién, el usuario puede hacer
girar el segmento 30a superior para disponerlo en una configuraciéon de pie vertical y después levantar el segmento
30b inferior fuera del tramo 2b inferior mediante el accionamiento de su sistema 22, hasta la altura deseada para el
tablero 3.

La posicién de uso del tablero 3 estd delimitada por el apoyo de la pletina 40 sobre un miembro 50 fijado a dicho
tablero. Ventajosamente, el miembro 50 de tope del tablero 3 comprende un medio 51 de bloqueo de la posicién de
uso, que permite asegurar dicha posicion, en particular evitando cualquier giro inoportuno de dicho tablero durante el
uso del equipo.

En relacién con la figura 13, el medio de bloqueo es un pestillo 51 que se acopla de manera reversible en un eje 52
fijado a la pletina 40. En particular, el eje 52 esta fijado en el extremo inferior de una de las ramas 43 de la extensién
41 en forma de U, y el pestillo 51 comprende un gancho 51a que se acopla en dicho eje en la posiciéon de bloqueo, asi
como una patilla 51b que el usuario puede agarrar manualmente para girar el pestillo 51 y liberar el gancho 51a de
dicho eje, cuando desee pivotar el tablero 3 hacia su posiciéon de almacenamiento.

Como se representa en la figura 12c, el aro 4 esté fijado en el tablero 3 para no interactuar con la pletina 40 durante
la rotacién de dicho tablero. Para ello, el aro 4 comprende un soporte 53 que se fija sobre el tablero 3 de forma
mecénicamente independiente de la pletina 40.

Ventajosamente, el aro 4 presenta una extensién 4a que estd montada para girar alrededor de un eje 54 fijado a su
soporte 53 de fijacién al tablero 3, de manera que dicho aro puede plegarse desde una posiciéon horizontal de uso
hacia una posicién vertical de almacenamiento contra el tablero 3, con el fin de limitar el tamafio de dicho aro en la
configuracién de almacenamiento del equipo.
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Para ello, el soporte 53 presenta dos preformas 53a verticales que se extienden desde una cara delantera del tablero
3 en una direccidn sagital, la extensién 4a que estd montada para girar sobre un eje 54 frontal fijado entre dichas
preformas.

En particular, en el tercer modo de realizacion representado, el soporte 53 comprende del mismo modo:

- una parte 53b inferior que se extiende frontalmente en la parte trasera de sus espacios 53b verticales y fijado al
tablero 3 mediante tornillos; y

- un segundo eje 55 frontal fijado entre sus preformas 53b verticales, sobre el que hace tope la extensién 4a del aro 4
cuando dicho aro se coloca en la posicién de uso.

En el primer y segundo modos de realizacién representados, el aro 4 esta equipado con un arco 56 de retencién que
presenta dos brazos 56a montados par girar por debajo de dicho aro y una base 56b acoplada de forma reversible en
un tope formado en el soporte 53 para definir la posicién de uso.

En relacién con las figuras 2, 4a y 4b, el soporte 53 comprende dos ranuras 57 formadas respectivamente en una
preforma 53a vertical, en las que la base 56b se desliza durante la rotacién del aro 4 definiendo la posicién de uso al
poner dicha base haciendo tope sobre los bordes inferiores de dichas ranuras (figura 2). En particular, como se muestra
en las figuras 4a y 4b, la base 56b del mismo modo hace tope con los bordes superiores de las ranuras 57 en la
posicién de almacenamiento del aro 4.

En la figura 6, la base 56b hace tope en la parte inferior del soporte 53 para definir la posicién de uso del aro 4, y el
equipo comprende un pestillo 58 de bloqueo de dicha base en dicho tope.
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REIVINDICACIONES

1. Equipo para la practica del baloncesto, que comprende una base (1) destinada a ser dispuesta apoyada en el suelo,
dicha base que esta provista de dos estructuras (5) laterales que forman entre ellas un alojamiento (6), dicho equipo
que comprende un poste (2) que presenta un tramo (2a) superior que porta un tablero (3) en cuya cara delantera se
monta un aro (4) de baloncesto, dicho poste que presenta un tramo (2b) inferior que estd montado para girar sobre
dicha base para poder disponer dicho poste de forma reversible entre una configuracién plegada de almacenamiento
en la que al menos el tramo (2b) inferior esta dispuesto en el alojamiento (6) y una configuracién de pie vertical de
uso, dicho tramo superior que estd montado con deslizamiento en dicho tramo inferior y dicho equipo que comprende
un sistema (22) de accionamiento de dicho movimiento sobre una carrera comprendida entre una posicién retraida de
almacenamiento y al menos una posicién sobresaliente correspondiente a una altura de uso, dicho sistema de
accionamiento que comprende una carcasa (23) fijada a una pared trasera del tramo (2b) inferior y un mecanismo de
movimiento del tramo (2a) superior que esta alojado en dicha carcasa, dicho mecanismo que comprende un agarre
(24) de manipulacién que sobresale de la carcasa (23), dicho equipo que esta caracterizado por que dicho agarre esta
dispuesto en una pared (23a) trasera de la carcasa (23) y por que el alojamiento (6) est4 dispuesto para recibir el
tramo (2b) inferior en configuracién plegada evitando al mismo tiempo el acceso a dicho agarre.

2. Equipo segun la reivindicacién 1, caracterizado por que las dos estructuras (5) laterales forman un contrapeso al
poste (2) en configuracién de pie vertical para el uso de dicho equipo.

3. Equipo segun una de las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado por que la base (1) comprende un chasis (7) sobre
el que se monta para girar el tramo (2b) inferior, las estructuras (5) laterales que estédn portadas por dicho chasis
formando un alojamiento (6) en forma de U entre ellas.

4. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por que comprende un brazo (13) de
conexién que presenta un extremo (13a) delantero articulado en el tramo (2b) inferior y un extremo trasero articulado
en la base (1), dicho extremo trasero que se dispone en el alojamiento (6).

5. Equipo segun la reivindicacién 4, caracterizado por que el brazo (13) de conexién presenta dos segmentos (14) que
estan articulados de manera que puedan disponerse de forma reversible en una configuracién desplegada de
mantenimiento del poste (2) de pie vertical y una configuraciéon de almacenamiento plegada.

6. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por que el tramo (2b) inferior del poste (2)
esta equipado de al menos un pie (18) que esta dispuesto lateralmente para estabilizar el poste (2) en configuracién
de pie vertical.

7. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que el tramo (2a) superior esta
montado con deslizamiento en el tramo (2b) inferior, el sistema (22) de accionamiento que comprende una fila vertical
de orificios (25) formada en la cara trasera del tramo (2a) superior y un mecanismo que comprende una rueda (26)
dentada que est4 accionada para girar mediante un tornillo (27) sin fin, dicha rueda dentada que esta dispuesta para
acoplarse sucesivamente en los orificios (25) para el deslizamiento del tramo (2a) superior en el tramo (2b) inferior.

8. Equipo segun la reivindicacion 7, caracterizado por que la rueda (26) dentada estd montada para girar en la carcasa
(23) a lo largo de un eje (A1) frontal, el tornillo (27) que estd montado para girar en la carcasa (23) a lo largo de un eje
(A2) sagital.

9. Equipo segln una de las reivindicaciones 7 u 8, caracterizado por que el mecanismo de accionamiento comprende
dos ruedas (26, 29) dentadas de diferente diametro que estan fijadas para girar, la rueda (26) de gran diametro que
se acopla en los orificios (25) y la rueda (29) de pequefio didmetro que es accionada por el tornillo (27) sin fin.

10. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 7 a 9, caracterizado por que una manivela (28) puede estar
asociada de forma reversible al agarre (24) de manipulacién para girar el tornillo (27) sin fin.

11. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 7 a 10, caracterizado por que el tornillo (27) sin fin esta
dispuesto para necesitar una manipulacién del agarre (24) para accionar el tramo (2a) superior en cada una de sus
direcciones de movimiento.

12. Equipo segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado por que el tramo (2a) superior del poste
(2) comprende un segmento (30a) superior que porta el tablero (3) y un segmento (30b) inferior montado con
deslizamiento en el tramo (2b) inferior, dicho segmento superior que estd montado con deslizamiento en dicho
segmento inferior, dicho equipo que comprende un sistema (22') de accionamiento de dicho movimiento a lo largo de
una carrera comprendida entre una posicién retraida de almacenamiento y al menos una posicién sobresaliente
correspondiente a una altura de uso, el sistema (22') de accionamiento que comprende una carcasa (23') fijada a una
pared trasera del segmento (30b) inferior y un mecanismo de movimiento del segmento (30a) superior que esta alojado
en dicha carcasa, dicho mecanismo que comprende un agarre (24') de manipulacion que sobresale de la carcasa (23'),
dicho agarre esta dispuesto en una pared trasera de la carcasa (23'), el alojamiento (6) que esta dispuesto para recibir
el segmento (30b) inferior en una configuracidén plegada evitando al mismo tiempo el acceso a dicho agarre.
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13. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado por que el tablero (3) esta montado
para girar sobre el tramo (2a) superior entre una posicién angular de uso y una posicién angular de almacenamiento.

14. Equipo segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado por que el tablero (3) esta montado de
forma reversible en el tramo superior (2a) entre una posicibn montada de uso y una posicion desmontada de
almacenamiento, el poste (2) en configuracién de almacenamiento que permite el almacenamiento del tablero (3)
desmontado sobre la base (1).

15. Equipo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 14, caracterizado por que el aro (4) presenta una extension
(4a) lateral que esta montada para girar alrededor de un eje (54) fijado a un soporte (53) fijado al tablero (3) de manera
que dicho aro es plegable desde una posicién horizontal de uso a una posicién vertical de almacenamiento contra
dicho tablero.

10
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