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1

Vynélez se tyka spojky pro regulaci vie-
tenového lisu, kter¢ mé vieteno uloZeno v
rdmu a setrvadnik nepferusend obfhajici v
jednom smyslu otdfeni, pfi¢emZ mezi vie-
tenem a setrvatnikem, je uspofadéna spojka
pro odpojeni vietena a setrvacniku po po-
klesu thlové rychlosti pod pF¥edem stanove-
nou hodnotu a/nebo po piekrofeni predem
stanoveného tihlového zpoZdéni vietene.

U téchto vietenovych lisit se pretvarnd
prace ziskdvé z nejvétdi ¢asti z energie se-

trvadniku a z malé Céasti z kinetické energie

ot4dejictho se vietene a soufdsti s vietenem
spojenych. U v8ech pietvarnych praci pro-
vadénych na v¥etenovém lisu je proto nut-

no, aby sila mezi &astmi rdmu stroje nebyla ~

pi‘ekroéena Jako mezni p¥ipad pro pretvar-
nou prdci miZe byt na jedné stran& pokla-
dén tvrdy ndraz a na druhé stran& pfetva-
Fenf{ mdkkého predmétu po dlouhou dobu.
Ukolem vynélezu je vytvoFit vietenovy lis
popsaného druhu, u kterého by se spojeni
mezi setrvaénikem a vietenem uvolnilo spoj-
kou pti tvafecim pochodu tak, aby bylo moZ-
no ze setrvaéniku odebrat co nejvice ener-
gie, aniZ by nastalo nebezpeti, Ze by se rdm

- stroje napfiklad pii tvrdém ndrazu pfetiZil.

Tento Gkol je vyfeSen spojkou podle vy-
nélezu, sestdvajici z jedné £asti, pevné spo-
jené se setrvalnikem, a z druhé {ésti, pev-
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nd spojené s vietenem, a.opatfené odstre-
divymi, popfipad® setrvaénymi zdvazimi. U
vietenového lisu vybaveného touto spojkou
je pPetiZeni rdmu stroje vyloufeno, protoZe
toto pretiZeni by muselo nésledovat aZ po
poklesu dhlové rychlosti vietene. Tento po-
kles twhlové rychlosti vietene se vyuZije
v3ak k tomu, aby se uvolnila spojka mezi
vietenem a setrvaénikem. ProtoZe v3ak na
druhé stran& nepoklesne uhlovd rychlost
vietene b&hem normélniho pi‘etvdrného po-
chodu o podstatnou hodnotu, nemfiZe dojit
k pfedCasnému uvoln&ni spojky.

Spojka je podle dalsiho znaku vynédlezu
provedena tak, Ze odsti‘edivé zévaZi tvolil
druhou &ést spO]ky ‘

Podle daldiho znaku je vyndlez uspofddéan
tak, Ze odstfedivd zdvaZi jsou spojena pako-
vym ustrojim s druhou &&sti spojky.

Vynélez je vyznaden tim, Ze odstFediva z4-

va?i jsou spojena pédkovym ustrojim s prvnf

C§sti spojky.

Daldim znakem vynélezu je, Ze odsti‘edivé
zfva¥i maji kulovy tvar a jsou uspofadana
v dotyku na Sikmou plochu klinové desky,
tvoFici druhou &ast spojky s osou shodnou
s osou vietena. ‘

" Spojka -je podle daldtho znaku provedena
tak, ¥e setrvatné zévaZi je uspofédéno po-
hyblivé viii vFfetenu a spojeno s ventilem,

S/
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tvofenym zejména dvéma prstencovymi tés-
nénimi a otvorem dsticim do prostoru mezi
nimi a upravenym pro vystup tlakového pro-
stfed! z tlakového prostoru druhé &4sti spoj-
ky.

Dalsim znakem vynélezu je, Ze odstiFediva
a setrvatné zdvaZi jsou uloZena na druhé
Casti spojky, spojené s vietenem prostfed-
nictvim nosice, ke kterému je druhd &4st
spojky pfichycena oto&n& kolem osy.

Podle daldiho znaku je spojka provedena
tak, Ze pFimka vedend t8%itdm odstFedi-
vého a setrva¢ného zdvaZi kolmo ke spojni-
ci loZiska odstFedivého a setrva&ného zava-
ZI a osy vFetena je mimob&¥n4d vidi ose dru-
hé ¢asti spojky.

Poslednim znakem vynélezu je, e p¥imka
mimobéZna vii¢i ose druhé &4sti spojky pro-
tind rovinu prochézejici osou vietene a osou
druhé ¢asti spojky v bodu, ktery le#l od osy
vietene ve ve&tSi vzddlenosti ne¥ asa, pri-
¢emZ odstfedové a setrvatné zaval je ve
sméru otdceni spojky pfed osou.

Vynélez je v p¥ikladu provedeni znéazor-
nén na vykresech, kde na obr. 1 je celkavy
pohled na vietenovy lis se spojkou podle
vynédlezu v ¢astetném Fezu a na obr. 2 aZ 7
jsou rfizné druhy provedeni spojky pro vie-
tenovy lis podle vynélezu.

Vretenovy lis znézorn&ny na obr. 1 je o-
patfen stojanem 1, ve kterém je posuvng
nahoru i dolti vedena hornf zépustka 2. Hor-
ni zapustka 2 je vFetenovou matici 3 vede-
na na vietenu 4. P¥i otdfeni ve smyslu Sip-
‘ky se vietenovd matice 3, a tedy i horni
zépustka 2 pohybuji smé&rem dold. Pro po-
hyb horni zdpustky 2 smérem nahoru je za-
fizeni opatFeno hydraulickymi vélci 9.

Na hlavé vietenového lisu je oto&n& ulo-
Zen setrvatnik 5, a to na stejné ose jako v¥e-
teno 4. Setrvadnik 5 miZe byt uveden do
chodu motorem 7 prostfednictvim Femeno-
vého pfevodu 8.

Na obr. 1 je znézorn&no spojkové ustro-
jt B, kterym se pro provadsni lisovaciho po-
chodu p¥ipoji vieteno 4 k otadejicimu se se-
trvaéniku 5 a pak, kdy? se dosdhne jistého
lisovaciho d¢inku, se opét uvolni od setrvad-
niku 5. Vynélez se zejména tykd posledni-
ho popsaného usporddani. U dale popsa-
nych provedeni spojkového dstroji 6 se pro
jednoduchost popisuje a zobrazuje jen Cést
nebo Casti slouZici pro odpojeni vietena 4
od obihajiciho setrvaéniku 5 pro dosaZenf
urcitého lisovaciho dé&inku. Po pfipojeni vie-
tene 4 k setrvatniku 5 neni v8ak tfeba %4d-
nych pridavnych ustroji. Postadi napfiklad,
je-li hydraulicky véalec 9 dvoudinny. PFi
krdtkém pohybu horni zdpustky 2 smérem
dold se miiZe vFeteno 4 tak daleko posunout
pii otéfeni, Ze se Gstroji slouZici k vypojo-
véni zapoji. ,

U provedeni podle obr. 2 je zaFizent opat-
tfeno spojkovym bubnem 11, ktery je pev-
né spojen s nezndzorn&nym setrvaénikem 5.
Sméry otdfeni setrvadniku 5 a spojkového
bubnu 11 jsou znézorn&ny Sipkou. Vieteno

4

4 dosahuje aZ dovniti¥ spojkového bubnu 11
a tam nese odstFedivd zdvaZi 12, umistdng
na nosi¢i 14. OdstF¥edivd zdavaZi 12 leZi ra-

- didln& proti scb& a jsou posuvni v radiél-

nim sméru. Odstfedivd zdvaZi 12 jsou na své
stran& pfivrdcend k vnitini st¥n& spojkové-
ho bubnu 11 prizplisobena tvaru této stdny
a jsou v t&chto mistech opatiena tFecim
obloZenim 13. PruZina 15 pfisobi na odstte-
divd zédvaZi 12 ve smyslu jejich vraceni k
vietenu 4. :

Spojka zndzorné&na na obr. 2 spojuje vie-
teno 4 se setrvafnikem 5 a pfFerusuje toto
spojeni, jestliZe dhlovd rychlost vietene 4
klesne pod ‘urfitou minimélni hodnotu. V
tomto pFipad& jde tedy o Cisté odstFedivou
spojku.

U spojKy zndzornéné na obr. 2 zlst4v4 ta-
ké po odpojeni s vietenem 4 pom&rn& velkd
setrvatnd hmota. Tato setrvand hmota je
pFestavovdna odstifedivymi zdvaZimi 12, kte-
réd jsou v radidlnim sméru uspoféddédna v po-
mérng velké vzddlenosti od osy vietene 4.
Kinetickd energie, obsaZend po odpojeni v
této setrvadné hmoté, musi byt p¥i vypodtu
stojanu stroje natolik brédna v uvahu, aby
pFi dotyku horni zdpustky 2 s nedeformova-
telnfym pfedmétem nedo3lo k poskozeni
stojanu 1 stroje. Stojan 1 stroje musi byt
tedy pFfedimenzovén. V opatném pFipadd je
mozZno ze setrvaéniku 5 odebrat jen zmense-
né mnoZstvi energie, a tudiZ se dosihne
zmensené lisovaci sily. :

Na obr. 3 je zndzornéno provedeni spojko-
vého tstroji 6, u n&hoZ je odstran&n nedo-
statek velké setrvacné hmoty spojené s vie-
tenem 4. Na nositi 24 odstfedivych zdvaZl
jsou v tomto pripad& vykyvné& uspofdddny
dvé péky 26, vykyvné v radidlnim sméru.
Tyto pdky 26 nesou na svych volnych kon-
cich po jednom odstiedivém zdvaZi 22, Ta-
to odstredivd zdvaZi 22 jsou uspoiddédna v
bezprostfedni blizkosti esy vi'etena 4. V di-
sledku toho je také moment setrva&nosti té-
to setrvatné hmoty maly. Pfesto se na spoj-
kovou &4st 28 radidlnd pohyblivou na nositi
24 odstledivych zdvaZi 22 vyvolavd dosta-
te€nd pritlacna sila. Ka¥dé odstiedivé zdvaZi
22 totiZ plsobi prost¥ednictvim dlouhého
pédkového ramena na suvnou ty¢ 27, kterd
je spojena s pohyblivou spojkovou &asti 28.
KaZda pohyblivd spojkova &ast 28 nese, po-
dobné jako u provedeni podle obr. -2, tfect
obloZeni 23, které je v soudinnosti s vnit¥-
ni st&nou spojkového bubnu 21. Jako vrat-
né astroji pro odstFedivd zava#i 22 je pou-
Zito pruZiny 25. :

Dalsi priklady provedeni odstfedivych
spojek pro vietenové lisy podle vynélezu
jsou znézorn&ny na obr. 4 a 5.

Na obr. 4 jsou zndzorn&na odstFedivd z4-
vaZi 32, kterd jsou upevn&na na vatkov§ch
pdkdach 36, uchycenych vykyvné v radidl-
nim sméru na vietenu 4. Jako vratného u-
stroji pro odstfediva zdvaZi 32 je pouZito
pruZiny 35. Vatkové pdky 36 plisobi svymi



suvny v axidlnim sm&ru, avSak je neoto¢né
uloZen v drdZkovém vedeni 37 na setrvalni-
ku 5. Protilehld druhd ¢4st spojky je tvore-

na deskou 34 pevné spojenou s vietenem 4,

- pfiemZ deska 34 nese tfeci obloZeni 33,
spolupracujici se spojkovym kotoufem 31.
Jako_u provedeni podle obr. 3 dosdhne se i
v tomto pFipadé velké pritlagné sily pfi ma-
lém momentu setrvadnosti odst¥edivych zé-
vaZi 32, protoZe vactkové pédky 36 jsou pro-
vedeny tak, ¥e odstfediva zévaZi 32 jsou od
bodu otéddeni vzdalena vice neZ vacky plso-
bici na spojkovy kotou¢ 31 a dojde tudiZ ke
zvét$eni sfly pomoci,pdkového ustroji.

Na obr. 5 jsou zndzorndny kuli¢ky, které
tvoFi odstFediva zévaZi 42, a které jsou ne-
seny na nosné - desce 44, pevnd spojené s
vietenem 4, a jsou déle vedeny v radidlnich
dré¥ké4ch 48. Na vietenu 4 je déle neotolné,
av8ak axidln& posuvné& uloZena klinova des-
ka 48 v dréd¥kovém vedeni 47. Klinovéd des-
ka 48 leZf svymi plochami, tvoficimi Sikmou
rovinu, na kuli€kdch tvo¥icich * odstFediva
zdvaZi 42 a na své horni strané nese tieci
obloZeni 43. Treci obloZeni 43 je v soufin-
nosti se spojkovym kotou¢em 41, pevné spo-
jenym se setrvacnikem 3. Pokud na kuliCky
pfisobi dostatetnd odstiediva sila v radial-

nim sméru, zistdvd klinova deska 48 zdvi-.

Zena natolik, Ze je spojka zapojena. Obdob-
n& jako u provedeni podle obr. 3 a 4 do-
chézi i v tomto p¥ipadé pomoci péky ke
" zvstenl sily, pFi¢emZ toto zvétSeni je pod-

mingno p¥islusnym sklonem Sikmé plochy

klinové desky 48.

Na obr. 6 je zndzorné&no provedeni spoj-
kového tstroji pro vietenovy lis u n&hoZ je
na rozdil od dosud popsanych odstfedivych
spojek pritladnd sila nezdvisld na uhlové
rychlosti vietene a u kterého pfi prekroce-
ni stanoveného thlového zpoeZdéni dojde k
jeho vypojenl.

Na vietenu 4 jsou u tohoto provedeni po-
dle vynélezu prostiednictvim hlavy 54a a s
odstupem v axidlnim sméru neotocn&, nepo-
suvné, a bez viile upevn&ny dvé pr uiici desky
54, Obé pruZici desky 54 jsou na svém ob-
vodu spojeny vzduchotésnym gumovym le-
mem 58, takZe mezi nimi je vytvoren vzdu-
chot&sny prostor. Ob& pruZici desky 54 ne-
sou tfeci obloZeni 53, které je za souCasné-
ho prohnuti pruZicich desek 54 pfFitlatovano
k prisluinym plochdm 51 setrvacniku 5, je-
-li prostor mezl ob&ma pruZicimi deskami
54 zatiZen stlalenym vzduchem. Spojka je
pak zapojena. K pfivodu stlaCeného vzdu-
chu slouZi potrubi 50, do néhoZ je zabudo-
vén zp#tny ventil 68, takZe piivadény vzduch
nemiZe uniknout. V hlavé 54a je usporadan
v§stupni otvor 59 pro vzduch z prostoru me-
zi obtma pruZicimi deskami 54. Vystupni
otvor 59 je obvykle utésnén tim, e setrvad-
né zévaZI 52, vytvoi‘ené jako matice, dolé-
hé dvéma prstencoval tésnénimi 57 na hla-
vu 54n, pfifemZ vystupni otvor 59 usti do
prostoru mezi obéma t&snénimi 57. Matice,
tvoFici setrvadné zéavaZi 52, je nasroubové
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na na vnéjsi zavit vietena 4. Tento zavit mé
takové stoupéni, Ze sily vyvolavané pii axi-
dlnfm nebo i pfi tangencidlnim pilsobeni
na matici nemajl samosvorny ucinek. Mati-
ce je obvykle tladena tladnou pruZinou 55
prostfednictvim  thlové paky 56 na hlavu
54a, avSak otdCenim vii vietenu 4 ve smys-
lu otéceni setrvalniku 5 se maZe zdvihnout,
od hlavy 54a. Sila tlatné pruZiny 55 je sta-
novena tak, Ze matice se tlakem vzduchu
mezi pruZicimi deskami 34 nemiiZe zdvih-
nout od hlavy 54a a vzduch nemfiZe unik-
nout. Ke zdviZeni v3ak dojde, jestliZe thlo-
vé zpoZdéni vietena 4 prekrodi urcitou hod-
notu, kdy se pak matice otdci relativné&. vi-
¢i vietenu 4. Vzduch pak unikne vystupnim
otvorem 59 a vieteno 4 se odpoji od setr-
vatniku 5. Odpojeni miZe byt navic také za-

- vislé na dhlové rychlosti vietene 4. V tomto

pFipadé postafi, aby thlové péky 58 byly v
mistech zachyceni tlaénych pruZin 55 opat-
reny odstredlvyml zavaZimi. Pravé tak je
moZné, aby odpojeni bylo zdavislé jen na
ihlové rychlosti vietene 4, jestliZe na misto
zdvitu mezi matici a vietenem 4 je pouZito
kluzného vedeni v axidlnim sméru. Pritlac-
néd sila spojky podle obr. 6 je v3ak zavisld
jen na tlaku vzduchu v prostoru mezi ob&ma
pruZicimi deskami 54; nikoliv na uhlové
rychlosti vietena 4.

Vypojovédni je v8ak také moZno provadst .
elektricky ovladanym vystupnim ventilem.

1 v tomto p¥ipad& je zafFizeni opatfeno e-

lektrickym méFicim astrojim pro zjiStova-
ni Ghlové rychlosti a/nebo tdhlové zpoZdéni
vietene 4, a toto uGstroji p¥i poklesu jeho

Tihlové rychlosti pod stanovenou minimélni

hodnotu a/nebo pii piekrofeni urditého -
hlového zpoZdéni vydav4 signgl do ovldda-
ctho Gstroji pro vystupni ventil.

Na obr. 7 je znazornéno zafizeni podle
vyndlezu, které piedstavuje spojkové ustro-
jl 6 pro vietenovy lis, u néhoZ je odpojeni
vietene 4 od setrvadniku 5 zdvislé na thlo-
vé rychlosti a na Ghlovém zpoZd&ni vietene
4. Setrvafnik 5, ktery neni na obr. 7 bliZe
znazornén, . je pevné spojen se spojkovym

. bubnem 61. Vieteno 4 nese nosnou desku

64, na jejichZ volnych koncich jsou vykyv-
né kolem svislych os 67 vykyvu uspofadany
dva nosice 66, které nesou na svych volnych
koncich po jednom odstfedivém a setrvac-
ném zavazi 62. Dile nesou nosite 66 po jed-
nom tfecim obloZeni 63, které je v soulin-
nosti s vnitfni sténou SDO]kOVGhO bubnu 61.
Zpstné pruZina 65 predpma nosi¢ 66 odstie-
divych zavaZi smérem Kk vietenu 4. Sm&r o-
taeni spojky je znézornén s1pk0u

Na odstiedivd a setrvalnd zéavaZi 62 pﬁso—
bi jednak v radidlnim sméru odstfediva si-
la F,, kterd roste s dhlovou rychlosti viete-
ne 4. Tim na nosi¢i 66 vznika tofivy moment
kolem osy 87 vykyvu, ktery pak pfitlatuje
tfeci obloZeni 63 silou F, ke spojkovému

bubnu 61. JestliZe se otadivy pohyb vietena

4 zpozdi, plisobi na odstfedivd a setrvatné
zdvaZi 62 pridavn& tangenciélni sila F,, kte-
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ra roste s thlovym zpoZd&nim a kterd vzhle-
dem k ose 87 vykyvu vyvolavd na nosi¢ 66
tofivy moment s opadnym smyslem, ne# mé
moment vyvolany odstfedivou silou F,. Tim
se na tfeci obloZeni 63 pésobi silou s opad-
nym smyslem, neZ mé pfitlatnéd sila F, K
vypojeni spojky podle obr. 7 dojde, jestliZe
pfitlatnd sila F, vzroste soudtem uvedené
reakce a sily zp&tné pruZiny 65. K tomu do-
chéazi v p¥ipadg, kdy je tthlova rychlost vie-
tene 4 niZ81 neZ urcitd minimalni hodnota
a/nebo jestliZe whlové zpoZdéni vietene 4
prekrodi uréitou hodnotu.

U prikladu provedeni podle obr. 7 je od-
pojent jeSt& podporovédno tim, Ze tieci sila
F,, vyvoland na tfecim obloZeni 63, d4véa
daldi tofivy moment pfisobici na nosi¢ 66
vzhledem k ose 87 vykyvu a tento moment
pak vyvold dalsi silu, plsobici proti p¥itlag-
né sile F.,. Tato vlastnost, zndméd u bub-
novych brzd jako negativni servoiifinek, mé
vihodu v tom, Ze zmdny soufdinitele t¥enf
tfeciho obloZeni nemohou vzhledem k t¥e-
ci sile F, piisobit ruSivé. Bod vypojeni spoj-
ky milZe byt tedy velmi pfesn& nastaven.

U praktického provedeni vietenového lisu
se spojkovym tstrojim podle obr. 7 se uké-
zalo, Ze doba, po kterou se spojka pfi vypo-
jovéni tfe, €ini p¥ibliZn& 3 ms. Proto mohou
mit tfeci obloZeni 63 pomérnd malé tiect
plochy, aniZ dochézi k jejich ryclému opo-
tFebeni.

Také spojkovd tstroji podle obr. 2 a% 5
mohou byt vytvorena tak, Ze k vypojeni do-
jde nejen pFi poklesu pod uréitou minimélni
dhlovou rychlost, ale také pi#i piekrodeni
urCitého maximéinfho zpoZdéni. K tomu je
jen tfeba, aby se u odstfedivych zavaZi 12,
22, 32, popripadé 42 zm&nil smé&r drahy, kte-
rou se maji posunout, popiipad& vychylit.
U prikladu provedeni podle obr. 2 aZ 5 pro-
bihd tato drdha vzhledem k vietenu 4 v
podstaté v radidlnim sméru, tj. jeji prodlou-
Zeni protiné osu vietene 4. Odstfedivd zdva- .
71 12, 22, 32, 42 se mohou posunout jen od-

" stfedivou silou F,. Jestlie se naproti tomu’

m0Ze smér dréhy, po které se odstiediv4 z4-
vazi 12, 22, 32, 42 posunuji, pop¥ipadg vy-
chyluji, zvolit tak, Ze prodlouZeni této dr4-
hy neprotind osu vietena 4, posunou se od-
stfediva zdvaZi 12, 22, 32, 42 také pfi vzni-
ku dhlového zrychleni, pop¥ipads zpoZd#énf.
PFitom nastanou dvé moZnosti: pFi vzniku
tihlového zpoZdé&ni se spojka ovlddd bud ve
smyslu vypojeni, nebo ve smyslu zapojeni.
Pro pfedmét vynédlezu pfichézi v dvahu moZ-.
nost vypojeni. JestliZe odstfedivd zavaZi 12,
22, 32, 42 jsou vzhledem Kk vPetenu 4 pohyb-
livd jen v tangencidlnim sméru, dojde k vy-
pojeni nezdvisle na odstiedivé sile F,, a te-
dy na tuhlové rychlosti vietene 4. V tomto
pfipadé se vieteno 4 od setrva&niku 5 odpo-
ji jen p¥i prekroeni uréitého whlového
zpoZdéni pii libovolné thlové rychlosti.

PREDMET VYNALEZU

1. Spojka pro regulaci vietenového lisu,
ktery ma vieteno uloZeno v rédmu a setrvad-
nik obihajici nepFeruSované v jednom smys-
lu otéd€eni, pf¥ifemZ mezi vietenem a setr-
vatnikem je uspofddéna spojka pro odpoje-
ni vietene a setrvaéniku po poklesu thlové
rychlosti vretene pod pfedem stanovenou
hodnotu a/nebo po prekrodeni predem sta-
noveného dhlového zpoZd&ni vretene, vy-
znaCend tim, Ze sestdva z jedné Gésti, pev-
né spojené se setrvanikem (5) a z druhé
¢asti, pevné spojené s vietenem (4), a je o-
patfena odstfedivymi, popfipadd setrvac-
nymi zdvaZimi (12, 22, 32, 42, 52, 62).

2. Spojka podle bodu 1, vyznafend tim,
Ze odstFedivd zavaZi (12) tvo¥{ druhou &&st
spojky.

3. Spojka podle bodu 1, vyznadend tim,

Ze odsttedivad zdvaZ{ (22) jsou spojena pé-.

kovym ustrojim s druhou &asti spojky.

4. Spojka podle bodu 1, vyznadend tim,
Ze odstfedivd zdvaZi (32) jsou spojena pé-
kovym tstrojim s prvni ¢éasti spojky.

5. Spojka podle bodu 1, vyznadend tim, ¥e
odstfediva zdvaZi{ (42) maji kulovy tvar a
jsou uspofadéna v dotyku na 3ikmou plochu
klinové desky (48), tvofici druhou &4st
spojky s osou shodnou s osou vietene (4).

6. Spojka podle bodu 1, vyznafend tim, Ze
setrvatné zdvaZi (52) je uspof&dédno pohyb-
livé v€i vietenu (4) a spojeno s ventilem
tvofenym zejména dv&ma prstencovymi tds-
nénimi (57) a otvorem (59) usticim do pro-
storu mezi nimi a upravenym pro vystup tla-
kového prostfedi z tlakového prostoru dru-
hé &asti spojky..

7. Spojka podle bodu 1, vyznadend tim,
Ze odstFedivd a setrvatnd zévaZi (62) jsou
uloZena na druhé ¢édsti spojky, sppjené s
vietenem (4) prostfednictvim nosite (64),
ke kterému je druhd &éast spojky pfFichyce-
na oto¢né kolem osy (67).

8. Spojka podle bodu 7, vyznadena tim, Ze
pfimka vedend t&Zi$t8m odstfedivého a se-
trvatného zédvaZi (62} kolmo ke spojnici lo-
Ziska odstFedivého a setrvadného zdvai
[62) a osy vietene (4) je mimob&¥na vadi
ose (67).

8. Spojka podle bodli 7 a 8, vyznalend
tim, Ze pFfimka mimobé&Znéd vi&i ose (67) pro-
tind rovinu prochézejici osou vietene (4)
a osou (67) v bodé&, ktery lel od osy vie-
tene (4) ve v&tSi vzdélenosti neZ osa (67),
pfiCemZ odstfedivé a setrvadné zdva¥l (62)
je ve sméru otdfeni spojky pfed osou (67).

4 listy vykresl

Severografia, n. p., zdved 7, Most
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