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Dispositif de fermeture provisoire.

@ L’invention propose un dispositif de fermeture provi-
soire comprenant un premier organe d’accrochage (26) et
un deuxiéme organe d’accrochage (28) et un verrou (38)
comportant un organe de butée (40), caractérisé en ce que
Forgane de butée (40) comprend une face de contact (54)
qui, en position verrouillée s’étend dans un plan incliné par
rapport a 'axe longitudinal (L) et par rapport a 'axe vertical
(V) et entre la deuxiéme face (52) et un bord d’attaque (56)
de l'organe de butée (40), de sorte que, lors de l'insertion du
deuxiéme organe d’accrochage (28) la face de contact (54)
provoque un déplacement automatique du verrou (38) vers
sa position de repos verrouillée.
Figure pour I'abrégé : 4
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Description

Titre de l'invention : Dispositif de fermeture provisoire

Domaine technique de I’invention

La présente invention concerne un dispositif de fermeture provisoire d’un élément
ouvrant sur un élément support.

L’invention concerne plus particulierement un dispositif de fermeture provisoire
d’une porte ou d’un élément mobile d’un véhicule automobile, par exemple un hayon

ou un capot, sur la carrosserie dudit véhicule.

Arriere-plan technique

De maniere connue, dans le domaine automobile, les quatre étapes principales de fa-
brication d’un véhicule se composent de I’emboutissage, de 1’assemblage de la tdlerie,
de I’application de la peinture et du montage final.

Pendant I’application de la peinture, des outillages, destinés a maintenir les ouvrants
en position lors du passage en peinture, sont installés sur le chassis du véhicule, puis
sont démontés apres le passage en peinture.

Parmi ces outils, les dispositifs de fermeture provisoire des portes du véhicule sont
montés sur le chassis afin de maintenir les portes en position et de les empécher de
s’ouvrir pendant 1’application de la peinture. Ces dispositifs peuvent tre montés lors
de I’étape de 1’assemblage de tdlerie ou au début de 1’étape d’application de la
peinture.

De maniere générale, les dispositifs de fermeture provisoire existants comprennent
une platine de fixation destinée a étre fixée sur un élément de support et un corps
rattaché a la platine de fixation et formant une butée apte a servir d’appui a I’élément
ouvrant.

Dans I’exemple d’une porte de véhicule, I’élément de support est le cadre du chassis
et I’élément ouvrant est la porte du véhicule. Dans ce cas, le dispositif de fermeture
provisoire est disposé au niveau ou se trouvera la giache de la serrure installée plus tard
lors de 1’assemblage dans l'atelier montage.

Pour pouvoir se fixer sur le chéssis de véhicule, la platine de fixation peut étre dotée
d'alésages qui sont alignés a des alésages de I’élément de support. De cette maniere, la
platine de fixation peut &tre vissée a I’élément de support, au moyen des vis insérées
dans les alésages de ladite platine.

Par conséquent, le montage et le démontage d’un tel dispositif de fermeture
provisoire nécessitent une étape de vissage, ce qui requiert un temps de main d’ceuvre
et entraine une durée ainsi qu’un cofit de montage important pour chaque véhicule.

Pour étre fixé sur le chassis du véhicule, le dispositif de fermeture provisoire peut
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également comprendre des organes d’accrochage destinés a loger dans les alésages de

I’élément de support et bloqués en position au moyen d’un verrou.
On connait notamment le brevet FR3104631B1 comme art antérieur le plus proche

de la présente demande.

Cependant, I’installation d’un tel dispositif de fermeture provisoire sur I’élément de
support requiere plusieurs manipulations de la part d’un opérateur afin de positionner
correctement le verrou dans une position de blocage du dispositif.

L’invention se propose donc de résoudre les problemes susmentionnés en proposant
un dispositif de fermeture provisoire dont I’installation sur un élément de support
s’effectue rapidement et avec le moins de manipulations pour un opérateur notamment
par son blocage automatique en position sur 1’élément de support.

Résumé de l'invention

L’invention propose un dispositif de fermeture provisoire d’un élément ouvrant sur
un élément de support,

ledit élément de support comprenant :

- une paroi ;

- un premier alésage et un deuxi¢me alésage traversant ladite paroi, ledit deuxieéme
alésage présentant un premier bord et un deuxieme bord faisant face au premier bord ;

le dispositif comprenant :

- un corps de butée comprenant des moyens de blocage de I’élément ouvrant ; et

- une platine de fixation comprenant :

o une base comportant un plan principal horizontal destiné a étre en appui sur la
paroi ;

o un premier organe d’accrochage destiné a étre engagé dans le premier alésage de
I’élément de support ; et

o un deuxieme organe d’accrochage destiné a étre inséré dans le deuxieme alésage de
I’élément de support, ledit deuxieme organe d’accrochage étant aligné avec le premier
organe d’accrochage selon un axe longitudinal horizontal du dispositif ;

le dispositif de fermeture provisoire comprenant un verrou comportant au moins un
organe de butée, ledit verrou étant reli€ a la base par une charnicre élastique a effet
ressort selon un axe de charnicre parallele a 1’axe longitudinal, et étant mobile en
rotation par rapport a la base entre :

o une position de repos verrouillée dans laquelle I’organe de buté est adossé contre le
deuxiéme organe d’accrochage de manicre a former un bloc comprenant une premiere
face formée sur le deuxieme organe d’accrochage et une deuxieme face formée sur
I’organe de butée, les faces étant opposées 1’une de 1’autre selon I’axe longitudinal et la

premicre face étant destinée a €tre en appui contre le premier bord du deuxicme
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alésage et la deuxieme face étant destinée a étre en appui contre le deuxieme bord du
deuxiéme alésage dans une position de blocage du dispositif sur le support, et

o une position sous contrainte déverrouillée dans laquelle 1’organe de butée est décalé
par rapport au deuxi¢me élément d’accrochage selon un axe vertical du dispositif,

le dispositif étant caractérisé en ce que 1’organe de butée comprend une face de contact
qui est apte a coopérer avec ledit deuxieme bord et qui, en position de repos verrouillée
du verrou :

- s’étend dans un plan qui est incliné par rapport a I’axe longitudinal et par rapport a
I’axe vertical du dispositif ;

- et s’étend entre la deuxieme face et un bord d’attaque de I’organe de butée,

de sorte que, lors de I'insertion du deuxieme organe d’accrochage dans le deuxicme
alésage, conjointement a I’action de la charniere €lastique et a son effet ressort, la face
de contact provoque un déplacement automatique du verrou vers sa position de repos
verrouillée pour bloquer automatiquement le dispositif sur 1I’élément de support.

Selon d’autres caractéristiques de 1’invention :

- le bord d’attaque de I’organe de butée s’étend dans un plan incliné par rapport audit
plan principal de la base et de sorte que I’inclinaison du bord d’attaque évolue de fagon
croissante en s’¢loignant de 1’axe de charniere ;

- le deuxieme organe d’accrochage comprend une paroi biseautée qui s’étend entre la
premicre face et un bord d’extrémité libre ;

- la face de contact de 1’organe de butée s’étend a I’opposé longitudinalement du
deuxiéme organe d’accrochage ;

- la face de contact de 1’organe de butée s’étend dans un plan incliné par rapport a un
plan longitudinal et transversal du dispositif et de telle sorte qu’une dimension longi-
tudinale de 1’organe de butée évolue de facon croissante depuis son bord d’attaque vers
sa deuxieme face.

L’invention propose aussi un procédé de montage d’un dispositif de fermeture
provisoire selon 1’invention sur un élément de support,

caractérisé en ce qu’il comprend les étapes suivantes :

- une étape d’insertion durant laquelle le premier organe d’accrochage est inséré dans
le premier alésage et de telle sorte que le deuxieéme organe d’accrochage soit disposé
en regard du deuxic¢me alésage ;

- une étape de pivotement durant laquelle le dispositif est pivoté autour d’un axe
transversal de telle sorte que le bord d’attaque de 1’organe de butée entre en contact
avec le deuxieme bord du deuxieme alésage et que le deuxieme organe d’accrochage
traverse le deuxicme alésage, positionnant le verrou dans sa position sous contrainte
déverrouillée ;

- une étape de blocage automatique durant laquelle la charniere €lastique et la forme
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biseautée de la face de contact de 1’organe de butée déplace automatiquement le
dispositif en translation selon 1’axe longitudinal de telle sorte que le verrou passe dans
sa position de repos verrouillée, bloquant automatiquement le dispositif sur I’élément

de support.
Selon ce procédé, durant I’étape de blocage, la face de contact de 1’organe de butée

glisse le long du deuxieme bord du deuxicme alésage de telle sorte a déplacer le verrou
de sa position sous contrainte déverrouillée a sa position de repos verrouillée.

{ici seront recopiées les revendications dépendantes }

Breve description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront au cours de la
lecture de la description détaillée qui va suivre pour la compréhension de laquelle on se
reportera aux dessins annexés dans lesquels :

[Fig.1] est une vue générale en perspective d’un dispositif de fermeture provisoire
selon un exemple de I’invention comprenant un premier organe d’accrochage et un
deuxiéme organe d’accrochage aptes a coopérer avec un élément de support ;

[Fig.2] est une vue générale en perspective du dispositif de fermeture provisoire de la
[Fig.1];

[Fig.3] est une vue en coupe dans un plan vertical du dispositif de fermeture
provisoire montrant un verrou comprenant au moins un organe de butée, dans une
position verrouillée ;

[Fig.4] est une vue de détail du verrou dans sa position verrouillée de la [Fig.3] par
rapport au deuxicme organe d’accrochage ;

[Fig.5] est une vue en coupe dans un plan vertical du dispositif de fermeture
provisoire montrant le verrou dans une position déverrouillée ;

[Fig.6] est une vue de détail du verrou de la [Fig.5] dans sa position déverrouillée par
rapport au deuxicme organe d’accrochage ;

[Fig.7] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
procédé de montage a une étape d’insertion ;

[Fig.8] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
procédé de montage a une étape de pivotement ;

[Fig.9] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
procédé de montage a I’étape de pivotement ;

[Fig.10] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
procédé de montage a I’étape de pivotement ;

[Fig.11] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
procédé de montage a une étape de blocage automatique ;

[Fig.12] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire lors de son
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procédé de montage a I’étape de blocage automatique ;
[Fig.13] est une vue en perspective du dispositif de fermeture provisoire coopérant

avec un élément ouvrant.

Description détaillée de I'invention

Pour la description de l'invention et la compréhension des revendications, on
adoptera a titre non limitatif et sans référence limitative a la gravité terrestre les
orientations verticale, longitudinale et transversale selon le repere V, L, T indiqué aux
figures dont les axes longitudinal L et transversal T s’étendent dans un plan horizontal.

Dans la description qui va suivre, des éléments identiques, similaires ou analogues
seront désignés par les mémes chiffres de référence.

La [Fig.1] illustre un dispositif 10 de fermeture provisoire d’un élément ouvrant 12,
visible a la [Fig.13], sur un élément de support 14.

Dans cet exemple de réalisation, le dispositif 10 de fermeture provisoire est en
matériau plastique moulé monobloc tandis que 1’élément ouvrant 12 est une porte d’un
véhicule automobile et que 1’élément de support 14 est un cadre du chéssis du
véhicule.

L’élément de support 14 représenté a la [Fig.1], comprend une paroi 16 comportant
une face extérieure 16a et une face intérieure opposée a la face extérieure.

L’élément de support 14 comprend notamment un premier alésage 18 et un deuxieéme
alésage 20 alignés selon une direction F d’ouverture et de fermeture de 1’élément
ouvrant 12.

Le deuxieme alésage 20 comprend notamment un premier bord 20a et un deuxiéme
bord 20b faisant face au premier bord 20a.

Par convention, I’axe longitudinal L est orienté de la droite vers la gauche est
parallele a la direction d’ouverture et de fermeture F. En outre, 1’axe vertical V est
orienté du bas vers le haut.

Le dispositif 10 de fermeture provisoire particulierement visible aux figures 2 a 6,
comprend une platine ou embase de fixation 22 et un corps de butée 24.

La platine de fixation 22 assure la fixation du dispositif 10 sur I’élément de support
14 au moyen d’un premier organe d’accrochage 26 et d’un deuxiéme organe
d’accrochage 28 faisant saillie de la platine de fixation 22.

Le premier organe d’accrochage 26 et le deuxieme organe d’accrochage 28 sont
notamment alignés selon 1’axe longitudinal L et s’étendent dans des directions
opposées.

Selon I’exemple de I’invention, le premier organe d’accrochage 26 présente une
forme de crochet dont une pointe 30, formant une extrémité opposée a la platine de

fixation 22, s’étend longitudinalement a I’opposé du deuxieme organe d’accrochage 28
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selon I’axe longitudinal L.

Notamment, en section dans un plan longitudinal L et vertical V, le premier organe
d’accrochage 26 présente une forme en L.

Le premier organe d’accrochage 26 comprend €galement un épaulement 32, visible
aux figures 7 a 12, configuré pour venir en butée sous un rebord 34 du premier alésage
18, tel que visible a la [Fig.12], de maniere a participer au maintien du dispositif 10 sur
I’élément de support 14.

Notamment, I’épaulement 32 du premier organe d’accrochage 26 est tourné vers le
deuxieme organe d’accrochage 28, c’est-a-dire a I’opposé de la pointe 30 définie pré-
cédemment.

Le premier organe d’accrochage 26 est configuré pour loger dans le premier alésage
18 et le deuxieme organe d’accrochage 28 est configuré pour loger dans le deuxiéme
alésage 20 de I’élément de support, de sorte a bloquer le dispositif 10 en position sur
I’élément de support 14.

Le deuxieme organe d’accrochage 28 est décrit dans la suite de la description
détaillée.

Dans un autre exemple, notamment lorsque le dispositif 10 de fermeture provisoire
est utilisé pour la porte opposée du véhicule, le premier alésage et le deuxicme alésage
sont disposés de facon symétrique sur 1'élément de support par rapport a la porte
opposée. L'élément se trouve en haut ou en bas selon la porte considérée. Ainsi, un
méme dispositif 10 de fermeture provisoire est compatible avec toutes les portes du
véhicule quel que soit le coté ot elles se trouvent.

La platine de fixation 22 du dispositif 10 comprend une base 36 comportant un plan
principal P horizontal, visible a la [Fig.2], qui s’étend en appui sur la face extérieure
16a de la paroi 16 de 1’élément de support 14 lorsque le dispositif 10 est monté sur
I’élément de support 14, tel que visible a la [Fig.12].

Le dispositif 10 de fermeture provisoire comprend €galement un verrou 38, particu-
lierement visible aux figures 3 a 6, comportant au moins un organe de butée 40.

Notamment, le verrou 38 comprend une patte 42 qui présente une forme allongée qui
s’étend selon un axe transversal T horizontal, perpendiculaire a I’axe longitudinal L.

Le verrou 38 est articulé de maniere élastique par rapport a la base 36, via une
charniere élastique 44 a effet ressort, autour d’un axe de charnicre C parallele a I’axe
longitudinal L.

La charniere €élastique 44 est ici formée par une portion amincie 46 qui s’étend entre
la base 36 et le verrou 38 et de telle sorte a conférer des propriétés de rappel €lastique
audit verrou38.

Le verrou 38 est mobile en rotation par rapport a la base 36, via la charnicre élastique

44, entre une position de repos verrouillée illustrée a la [Fig.3], et une position sous
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contrainte déverrouillée illustrée a la [Fig.5].

On comprend que la position de repos du verrou 38 correspond a une position dans
laquelle la charniere €lastique 44 n’est pas mise sous contrainte et subsiste dans son
état neutre.

Ainsi, dans la position verrouillée, la patte 42 du verrou 38 est positionnée paral-
lelement au plan principal P horizontal de la base 36 tel que visible a la [Fig.3].

Dans cette position, I’organe de butée 40 du verrou 44 est adossé contre le deuxieéme
organe d’accrochage 28, de sorte a former un bloc 48 comprenant une premiere face 50
formée sur le deuxiéme organe d’accrochage 28, et une deuxieme face 52 formée sur
I’organe de butée 40, les faces 50, 52 étant opposé€es 1’'une de 1’autre selon I’axe lon-
gitudinal L ([Fig.4]).

Tel que visible a la [Fig.12], la premiere face 50 est destinée a €tre en appui contre le
premier bord 20a du deuxieme alésage 20 et la deuxieme face 52 est destinée a étre en
appui contre le deuxieme bord 20b du deuxieme alésage 20 dans une position de
blocage du dispositif 10 sur I’élément de support 14.

La coopération entre le bloc 48 et le deuxieme alésage 20 sera détaillée plus loin dans
la description.

Dans la position déverrouillée du verrou 38, 1’organe de butée 40 est décalé par
rapport au deuxieme élément d’accrochage 28 selon I’axe vertical V du dispositif 10
tel que visible a la [Fig.6].

Tel que visible aux figures 3 a 6, ’organe de butée 40 comprend une face de contact
54 qui s’étend selon 1’axe vertical V entre la deuxieme face 52 et un bord d’attaque 56
de I’organe de butée 40.

De maniere plus précise, on définit le bord d’attaque 56 de I’organe de butée 40
comme un bord d’extrémité de ’organe de butée 40, oppos€ a la base 36 de la platine
de fixation 22.

Selon I’exemple illustré et visible a la [Fig.3], dans la position verrouillée du verrou
38, le bord d’attaque 56 de I’organe de butée 40 s’étend dans un premier plan incliné
I1 par rapport au plan principal P de la base 36.

Plus particulicrement, le bord d’attaque 56 s’étend de telle sorte que I’inclinaison
évolue de fagon croissante en s’€loignant de I’axe de charnicre.

On définit ainsi une dimension verticale DV de 1’organe de butée 40 prise le long de
I’axe vertical V du dispositif 10, la dimension verticale DV étant croissante en
s’éloignant de 1’axe de charniere de la droite vers la gauche en considérant la [Fig.3].

L’avantage d’une telle configuration de 1’organe de butée 40 sera détaill€ plus loin
dans la suite de la description, notamment lors de la description du procédé de
montage.

Lorsque le verrou 38 est en position de repos, visible aux figures 3 et 4, 1a face de
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contact 54 de I’organe de butée 40 s’étend dans un deuxieme plan 12 inclin€ par
rapport a I’axe longitudinal L et par rapport a I’axe vertical V du dispositif 10.

En section verticale selon les axes longitudinal L et vertical V du dispositif 10, on
comprend que la face de contact 54 présente un profil biseauté.

On définit une dimension longitudinale DL de 1’organe de butée 40, prise le long de
I’axe longitudinal L du dispositif 10, la dimension longitudinale DL étant décroissante
depuis la deuxieme face 52 vers le bord d’attaque 56.

La face de contact 54 de I’organe de butée 40 s’étend par ailleurs en regard du
premier organe d’accrochage 26 en considérant 1’axe longitudinal L.

La face de contact 54 de I’organe de butée 40 est ainsi apte a coopérer avec le
deuxieme bord 20b du deuxieme alésage 20 lors du procédé d’installation du dispositif
10 sur I’élément de support 14 qui sera décrit plus loin dans la description, notamment
aux figures 7 a 12.

Une telle face de contact 54 de 1’organe de butée 40 est avantageuse en ce que, lors
de I'insertion du deuxieme organe d’accrochage 28 dans le deuxieme alésage 20, et
conjointement a 1’action de la charnicre élastique 44 a effet ressort, elle permet de
provoquer le déplacement automatique du verrou 38 vers sa position de repos ver-
rouillée afin de bloquer automatiquement le dispositif 10 sur I’élément de support 14.

Tel que visible aux figures 4 et 6, le deuxieme organe d’accrochage 28 selon
I’exemple de I’invention illustré, comprend une paroi biseautée 58 qui s’étend entre la
premiere face 50 du bloc 48 décrit précédemment jusqu’a un bord d’extrémité libre 60
du deuxieme organe d’accrochage 28.

On entend ici par paroi biseautée 58 une paroi qui s’étend dans un plan incliné par
rapport a I’axe longitudinal L et ’axe vertical V du dispositif 10.

De maniere plus précise, la paroi biseautée 58 et la face de contact 54 de 1’organe de
butée 40 s’étendent dans des plans présentant une disposition en « V » dans un plan
sécant longitudinal L et vertical V.

Selon un exemple de I’invention, le deuxieéme organe d’accrochage 28 comprend un
épaulement entre sa premiere face 50 et sa paroi biseautée 58 de telle sorte a former
une surface d’appui 64 qui s’étend dans un plan sensiblement parallele au plan
principal de la base 36.

Selon I’exemple de I’invention illustré et visible a la [Fig.4], le deuxieme organe
d’accrochage 28 comprend deux épaulements entre sa premiere face 50 et sa paroi
biseautée 58 de telle sorte a former deux surfaces d’appui 64 qui s’étendent chacune
dans un plan distinct et sensiblement parallele au plan principal de la base 36.

Les deux surfaces d’appui 64 s’étendent notamment dans des plans qui sont décalés
verticalement I’un par rapport a I’autre.

La premiere face 50 et la ou les surface(s) d’appui 64 définissent un logement 66
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dans lequel est recu le premier bord 20a du deuxieme alésage 20 lorsque le dispositif
10 est bloqué sur 1’élément de support 14

De maniere plus précise, la configuration de double surfaces d’appui 64 du deuxieme
organe d’accrochage 28 permet de s’adapter a une configuration du premier bord 20a
dans laquelle celui-ci comprend un décroché, visible aux figures 11 et 12.

Par exemple, ce décroché peut étre formé directement dans une épaisseur du support
ou dans une tdle sous-jacente.

Comme illustré notamment aux figures 4 et 6, le deuxieme organe d’accrochage 28
s’étend verticalement vers le bas sur une hauteur supérieure a celle de I’organe de
butée 40.

Le bord d’extrémité libre inférieure 60 du deuxieéme organe d’accrochage 28 s’étend
ainsi verticalement vers le bas au-dela du bord d’attaque 56 de I’organe de butée 40.

En rapport avec les figures 1 et 2, le corps de butée 24 du dispositif 10 comprend un
nez de butée 68 destiné a €tre en appui contre I’élément ouvrant, par exemple contre un
fond d’une ouverture de passage du serrure de I’élément ouvrant.

Le corps de butée 24 comprend €galement un élément mobile 70 destiné a maintenir
I’élément ouvrant afin de limiter I’ouverture intempestive de I’élément ouvrant.

Le nez de butée 68 et I’élément mobile 70 constituent alors des moyens de blocage
de I’élément ouvrant.

Le procédé de montage du dispositif 10 de fermeture provisoire va maintenant étre
décrit en rapport avec les figures 7 a 12.

Le procédé de montage comprend une €tape d’insertion visible a la [Fig.7], durant
laquelle le premier organe d’accrochage 26 est inséré dans le premier alésage 18 et de
telle sorte que le deuxieme organe de blocage 28 soit disposé€ en regard du deuxieéme
alésage 20.

En outre, durant I’étape d’insertion, le dispositif 10 est incliné par rapport a la paroi
16 du support 14 de telle sorte que la pointe 30 du premier organe d’accrochage 26
s’insere dans le premier alésage 18.

Ainsi, le premier organe d’accrochage 26 est inséré dans le premier alésage 18 en
étant inclin€ par rapport au plan de 1’élément de support.

Une fois la pointe 30 du premier organe d’accrochage 26 insérée dans le premier
alésage 18, une étape de pivotement du dispositif 10 est effectuée.

Durant cette étape de pivotement visible aux figures 8 et 9, le dispositif 10 est
basculé autour d’un axe transversal de rotation dans un sens antihoraire de telle sorte
de rapprocher le deuxieme organe d’accrochage 28 du deuxieme alésage 20.

Plus particulicrement, le dispositif 10 est pivoté de telle sorte que la paroi biseautée
58 du deuxieme organe d’accrochage 28 entre en contact avec le premier bord 20a du

deuxieme alésage 20 tel que visible a la [Fig.8].
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Durant cette étape de pivotement, la paroi biseautée 58 du deuxieéme organe
d’accrochage 28 est configurée pour glisser le long du premier bord 20a du deuxiéme
alésage 20.

On effectue alors cette €tape de pivotement jusqu’a ce que le bord la premiere face
50 se trouve en regard du premier bord 20a du deuxieme alésage 20, selon ’axe lon-
gitudinal L tel que visible a la [Fig.10].

Un tel positionnement du deuxiéme organe d’accrochage 28 dans le deuxieme
alésage 20 provoque alors la venue en contact entre le bord d’attaque 56 de 1’organe de
butée 40 avec le deuxieme bord 20b du deuxieme alésage 20 provoquant le dé-
placement du verrou en position déverrouillée, tel que cela est représenté a la [Fig.10].

Une fois le dispositif 10 positionné par rapport a I’élément de support 14, une étape
de blocage automatique du dispositif 10 se produit.

Durant cette étape de blocage automatique, visible aux figures 11 et 12, la pression
sur le dispositif 10 est relachée, de telle sorte que la charniere €lastique 44 et 1a forme
biseautée de la face de contact 54 de I’organe de butée 40 provoque alors le dé-
placement automatique du dispositif 10 en translation longitudinale de la droite vers la
gauche.

Plus particulierement, par I’effet de la charnicre élastique 44 et de la face de contact
54 biseautée de I’organe de butée 40, le verrou 38 se déplace vers sa position de repos
verrouillée par glissement de la face de contact 54 contre le deuxieme bord 20b du
deuxieme alésage 20.

Ce déplacement du verrou 38 vers sa position de repos verrouillée provoque alors le
déplacement du dispositif 10 en translation longitudinale dans un premier sens S1, vers
le premier bord 20a du deuxieme alésage 20.

On comprend entre autres que le déplacement automatique du verrou 38 vers sa
position verrouillée déplace la premiere face 50 bloc 48 vers le premier bord 20a du
deuxieme alésage 20 jusqu’a ce que ceux-ci entrent en contact ’'un de I’autre tel que
visible a la [Fig.11].

On comprend par ailleurs que le déplacement automatique du verrou 38 dans sa
position de repos est rendu possible d’une part par ’effort de rappel élastique de la
charniere élastique 44 qui exerce automatiquement une pression verticale dirigée vers
le bas a I’opposé de la base 36 et, d’autre part, par la forme particuliere de la face de
contact biseautée 54 de I’organe de butée 40 qui agit comme une surface de guidage
pour le déplacement du verrou 38.

De plus, le bord d’attaque 56 incliné de 1’organe de butée 40 forme une rampe
inclinée qui, lors du montage du dispositif 10 sur le support 14 tel que décrit, permet a
la partie de I’organe de butée 40 la plus éloignée de la charniére élastique 44 de rentrer

en contact en premier avec 1’élément de support 14.
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On obtient ainsi un bras de levier important pour faire pivoter automatiquement le
verrou 38 dans sa position verrouillée, conjointement a 1’action de la face de contact 54
biseautée et de I’effet ressort de la charniere €lastique 44.

De ce qui précede on comprend que la caractéristique de « double pente » de
I’organe de butée 40, c’est-a-dire 1’inclinaison du bord d’attaque 56 et de la face de
contact biseautée 54 telles que décrites ci-dessus, assure 1’automaticité du blocage en
position verrouillée du verrou 38 en agissant comme une « double surface » de guidage
et de commande des déplacements de 1’organe de butée 40 dans le deuxieme alésage
20, sous l’effet de la charniere élastique 44.

En d’autres termes, la double pente de 1’organe de butée 40 améliore 1’action de
I’effet de ressort élastique de la charnicre élastique 44 pour déplacer automatiquement
le verrou 38 dans sa position de verrouillage.

Dit encore autrement, la forme inclinée de la face de contact 54 permet d’amorcer au-
tomatiquement le passage de la position déverrouillée du verrou a sa position ver-
rouillée.

Ainsi, aucune manipulation d’un opérateur n’est nécessaire pour positionner le
verrou 38 dans sa position de blocage verrouillée.

Par ailleurs, la désolidarisation du dispositif 10 avec 1’élément de support 14
s’effectue de maniere tout aussi aisée, sans manipulation superflue de la part de
I’opérateur.

Tout d’abords le verrou 38 est déplacé dans sa position déverrouillée.

Pour ce faire, une extrémité de préhension 72 de la patte du verrou, opposée a la
charniere élastique 44 est déplacée verticalement a I’opposé de 1’élément de support
14.

On comprend donc que lors du déplacement de 1’extrémité de préhension 72,
I’organe de butée 40 est déplacé en dehors du deuxieme alésage 20.

Ainsi, par la suite, le dispositif 10 est entrainé en translation longitudinale dans un
deuxieme sens S2, visible a la [Fig.11], et opposé au premier sens S1 de son insertion,
de telle sorte a éloigner la premiere face 50 du premier bord 20a du deuxieme alésage
20, tel que visible a la [Fig.10].

Cette étape est notamment facilitée par la configuration particulicre de 1’organe de
butée 40 et notamment de 1’inclinaison de son bord d’attaque 56 décrit précédemment.

En effet, lors du déplacement du verrou 38 dans sa position déverrouillée, le bord
d’attaque 56 est positionné parallelement a I’élément de support 14 ce qui facilite le
retrait du verrou 38 hors du deuxieme alésage 20 et donc facilite le déplacement en
translation longitudinale du dispositif 10 selon le deuxieme sens S2, tel que sus-
mentionné.

Enfin, a la suite du déplacement en translation longitudinal du dispositif 10, ce
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dernier peut &tre retiré du support 14 par pivotement de telle sorte a décrocher le
premier organe d’accrochage 26 du premier alésage 18.

On tire ainsi avantage du dispositif de fermeture provisoire tel qu’il vient d’étre
décrit en ce qu’il est simple et rapide d’installation en nécessitant peu de manipulation
de la part d’un opérateur, son blocage sur I’élément de support s’effectuant de manicre
automatique via la forme particuliere de son verrou et notamment de sa face de
contact.

Le dispositif de fermeture provisoire est alors également avantageux en ce qu’il
améliore la sécurité quant au blocage en position du dispositif sur le support, un oubli

ou une mauvaise manipulation de I’opérateur n’étant des lors plus dommageable.
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Revendications

Dispositif (10) de fermeture provisoire d’un élément ouvrant (12) sur un
élément de support (14),

ledit élément de support (14) comprenant :

- une paroi (16) ;

— un premier alésage (18) et un deuxieme alésage (20) traversant
ladite paroi (16), ledit deuxieme alésage (20) présentant un
premier bord (20a) et un deuxieme bord (20b) faisant face au

premier bord (20a);

le dispositif (10) comprenant :

- un corps de butée (24) comprenant des moyens de blocage de

I’élément ouvrant (12); et

- une platine de fixation (22) comprenant :

. une base (36) comportant un plan principal (P) ho-
rizontal destiné a €tre en appui sur la paroi (16) ;

. un premier organe d’accrochage (26) destiné a étre
engagé dans le premier alésage (18) de I’élément de
support (14); et

. un deuxieme organe d’accrochage (28) destiné a €tre
inséré dans le deuxieme alésage (20) de 1’élément de
support (14), ledit deuxicme organe d’accrochage
(28) étant aligné avec le premier organe d’accrochage
(26) selon un axe longitudinal (L) horizontal du
dispositif (10);

le dispositif (10) de fermeture provisoire comprenant un verrou (38)
comportant au moins un organe de butée (40), ledit verrou (38) étant
relié a la base (36) par une charniere €lastique (44) a effet ressort selon
un axe de charniere (C) parallele a I’axe longitudinal (L), et étant mobile

en rotation par rapport a la base (36) entre :

. une position de repos verrouillée dans laquelle 1’organe de
buté (40) est adossé contre le deuxieme organe d’accrochage
(28) de maniere a former un bloc (48) comprenant une
premiere face (50) formée sur le deuxieme organe

d’accrochage (28) et une deuxie¢me face (52) formée sur
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I’organe de butée (40), les faces (50, 52) étant opposées I’une
de I’autre selon I’axe longitudinal (L) et la premiere face (50)
étant destinée a étre en appui contre le premier bord (20a) du
deuxieme alésage (20) et la deuxiecme face (52) étant destinée
a &tre en appui contre le deuxieme bord (20b) du deuxiéme
alésage (20) dans une position de blocage du dispositif (10)
sur le support (14), et

. une position sous contrainte déverrouillée dans laquelle
I’organe de butée (40) est décalé par rapport au deuxicme
élément d’accrochage (28) selon un axe vertical (V) du
dispositif (10),

le dispositif (10) étant caractérisé en ce que 1’organe de butée (40)
comprend une face de contact (54) qui est apte a coopérer avec ledit
deuxie¢me bord (20b) et qui, en position de repos verrouillée du verrou
(28):

- s’¢étend dans un plan qui est incliné par rapport a I’axe longitudinal (L)
et par rapport a I’axe vertical (V) du dispositif (10);

- et s’étend entre la deuxieme face (52) et un bord d’attaque (56) de
I’organe de butée (40),

de sorte que, lors de I’insertion du deuxiéme organe d’accrochage (28)
dans le deuxieme alésage (20), conjointement a 1’action de la charnicre
élastique (44) et a son effet ressort, la face de contact (54) provoque un
déplacement automatique du verrou (38) vers sa position de repos ver-
rouillée pour bloquer automatiquement le dispositif (10) sur I’élément
de support (14).

[Revendication 2] Dispositif (10) selon la revendication précédente, dans lequel le bord
d’attaque (56) de ’organe de butée (40) s’étend dans un plan incliné€ par
rapport audit plan principal de la base (36) et de sorte que I’inclinaison
du bord d’attaque (56) évolue de fagon croissante en s’éloignant de
I’axe de charniere (C).

[Revendication 3] Dispositif (10) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel le deuxieme organe d’accrochage (28) comprend une paroi
biseautée qui s’étend entre la premicre face (50) et un bord d’extrémité
libre (60).

[Revendication 4] Dispositif (10) selon I'une quelconque des revendications précédentes,

dans lequel la face de contact (54) de 1’organe de butée (40) s’étend a
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I’opposé longitudinalement du deuxieéme organe d’accrochage (28).
Dispositif (10) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
dans lequel la face de contact (54) de I’organe de butée (40) s’étend
dans un plan incliné par rapport a un plan longitudinal (L) et transversal
(T) du dispositif (10) et de telle sorte qu’une dimension longitudinale
(DL) de I’organe de butée (40) évolue de fagon croissante depuis son
bord d’attaque (56) vers sa deuxieme face (52).

Procédé de montage d’un dispositif (10) de fermeture provisoire selon
I’une quelconque des revendications précédentes sur un élément de

support (14), caractérisé en ce qu’il comprend les étapes suivantes :

— Une étape d’insertion durant laquelle le premier organe
d’accrochage (26) est inséré dans le premier alésage (18) et de
telle sorte que le deuxieme organe d’accrochage (28) soit
disposé en regard du deuxieme alésage (20) ;

— Une étape de pivotement durant laquelle le dispositif (10) est
pivoté autour d’un axe transversal (T) de telle sorte que le bord
d’attaque (56) de I’organe de butée (40) entre en contact avec
le deuxieme bord (20b) du deuxieme alésage (20) et que le
deuxieme organe d’accrochage (28) traverse le deuxieéme
alésage (20), positionnant le verrou (38) dans sa position sous
contrainte déverrouillée ;

— Une étape de blocage automatique durant laquelle la charniere
élastique (44) et la forme biseautée de la face de contact (54)
de I’organe de butée (40) déplace automatiquement le
dispositif (10) en translation selon I’axe longitudinal (L) de
telle sorte que le verrou (38) passe dans sa position de repos
verrouillée, bloquant automatiquement le dispositif (10) sur

I’élément de support (14).

Procédé de montage selon la revendication précédente, dans lequel
durant I’étape de blocage, la face de contact (54) de I’organe de butée
(40) glisse le long du deuxieme bord (20b) du deuxieme alésage (20) de
telle sorte a déplacer le verrou (38) de sa position sous contrainte déver-

rouillée a sa position de repos verrouillée.
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