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"Dispositif pour rechercher une piste d'information désirée®

L'invention concerne un dispositif permettant
1a recherche d'une piste d'information désirée sur un por-
teur d'information & pistes d'information adjacentes et
comportant d'une part un lecteur pour convertir en signaux
électriques 1l'information que contiennent les pistes, et
d'autre part des moyens servant 4 commander la position
que le lecteur -occupe par rapport au porteur d'information
dans une direction transversale a celle des pistes d'infor-
mation, alors que sont contrecarrés également des écarts
transversaux de la position du lecteur par rapport & une
piste a explorer. :

Des exemples de ce genre de dispositifs sont
déerits entre autres dans les brevets des Etats-Unis d'Amé-
rique n° 3.854.015 et Re 29963, ainsi que dans la publica-
tion "Neues aus der Technik" page 2, parue le 15 décembre
1978, les exemples en question o¢ncernant en paprticulier
des dispositifs pour la lecture de 1'information enregistrée
sur un disque rotatlf suivant un codage explorable par
voie optique. Dans ce cas, 3 1'aide d'un moteur linéaire,
le lecteur est habituellement deplagable en direction ra-
diale le long du disque, tandis qu'd l'aide d'un petit
miroir mobile, on fait en sorte qu'un spot lumineux explo- '
rant le disque continue 3 coincider de fagon précise avec
une piste désirée sur le disque. Par conséguent, ledit
moteur 1inéaire‘peut 38tre utilisé pour le réglage grossier
des moyens précités servant i commande de la position du
lecteur par rapport au disque dtinformation, alors que
le miroir est utilisable pour le réglage fin desdits moyens
de commande (dans le cas d'un disque dit "Compact Disk"

- voir plus loin dans le tekte -~ de réglage fin a 1l'aide
d'un miroir est généralement superflu). .

L'invention s'occupe du probléme de la recherche
rapide d'une piste désirée sur un porteur d!'information,
en particulier sur un disque rotatlf muni d'un codage ex-
plorable par voie optique. Les disques de ce genre sont
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déerits dans la littérature comme disque "VLP", (auquel
cas une image compldte de télévision est emmagasinée sur
une seule piste circulaire élaborée sur le disque), et
comme disque "Compact Disk" (auguel cas bon nombre de mor- '
ceaux de musique de courte durée sont généralement emma-
gasinés sur de 1l'information fréquente généralement audio,

notamment des morceaux de musique dont la durée n'est éga-

le qu'd quelques minutes et qui sont séparés par des pau-~
ses de courte durée). ' '

Particulidrement dans le cas cité en dernier -
lieu, la recherche d'une information audio désirée cons-
titue un probléme, car en effet, la courte pause entre
deux morceaux de musique ne représente dans la pratique.
qu'un nombre restreint (par exemplé 10 & 20) pistes adja-
centes. Dans le cas ou la distaneé entre deux pistes voi-
sines est comprise entre 1 et 2 microns, cela signifie
qu'entre la fin d'une information et le début de 1!'infor-
mation suivante un espace aussi réduit que l'emploi de
moyens exclusivement mécaniques ne permet pratiquement
pas de positionner le lecteur de fagon précise sur le dé-
but d'une information désirée.

Bien que ledit probléme joue un rdle prépondé-
rant dans le cas du "Compact Disk", on congoit sans peine
qu'également dans le cas du disque "YLP", ledit probléme
soit 3 méme de jouer un rdle similaire lors de la recher-
che d'images photographiques indépendantes, séparées par
des pauses de courte durée. Toutefois, des problémes si-
milaires peuvent survenir également dans le cas ou les
signaux ne sont pas emmagasinés suivant un codage explo-
rable par voie optique, mais par exemple suiwvant un coda-

'ge magnétique sur un porteur d!'information, par exemple

une bande magnétique ou un disque magnétique.

L'invention veut fournir & 1'égard dudit pro-
bléme une solution qui en premiére instance est visée pour
2tre pratiquée dans le cas du "Compact Disk", mais qui,
comme il apparaltra dans la description ci-aprés, est tout
aussi bien applicable dans le cas de disques "VLP" et de
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porteurs d'information munis d'une information explorable
par exemple par voie magnétique.

L'invention est remarquable en ce que les moyens
de commande regoivent un signal de démarrage pour faire
mouvoir le lecteur dans la direction transversale au-~dessus
des pistes, ce qui donne lieu & la naissance d'un signal
alternatif pour commander les moyens de commande, la fré-
quencé de ce signai étant fonection de la vitesse transver-
sale du lecteur par rapport aux pistes, qu'a un instant
de passage par zéro dudit signal alternatif esﬁ mis en
action un circuit de mesure de temps qui, aprés un interval-
le de temps déterminé consécutif audit instant de passage
par zéro, compare cet instant & 1'instant auquel survient
un passage suivant par zéro dudit signal alternatif, cette
comparaison donnant lieu & une tension de réglage destinée
aux moyens de commande et servent & obtenir une vitesse
transversale constante du lecteur par rapport:aux pistes
d'information, et qu'enfin, immédiatement avant 1'atteinte
d'une piste souhaitée, les moyens de commande regoivent.
un signal de freinage pour permettire au spot de se posi-
tionner exactement sur la piste souhaitée.

' L'invention repose sur les considérations sui-
vantes. Du fait_ de donner 1'impulsion de démarrage, le
lecteur est déplacé transversalement par rapport au por-
teur d'information. En soi, il gst connu de fournir une
impulsion de démarrage et une impulsion d'arrét dont 1l'am-
plitude est petite au point que le lecteur saute d'une
piste vers la piste voisine ou saute au maximum une seule
piste ou deux pistes, le lecteur étant ensuite freiné aprés
quoi le mécanisme de commande entre de nouveau en action '
pour contrecarrer les écarts de position entre le lecteur
et la piste alors atteinte.

Dans -le cas toutefois ol le lecteur doit sauter
un plus grand nombre de pistes, par exemple un nombre com-
pris entre 5 et 100 comme supposé dans ce qui précéde,

il se trouve toutefois qu'avant que le lecteur ait atteint

' la nouvelle piste désirée, le porteur d'information s'est
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4
&ja déplacé dems une certaine mesure par rajpport au lecteur (dans le cas
du disque '"VLP" et du "Compact Disk", le disque a effectué une certaine
rotation angulaire. .

Comme la distance. entre les pistes n'est pas exactement constante
et que les pistes ne sont pas exactement pemendimﬂairés au mowvement du
lecteur (dans le cas précité les pistes ne sont pas exactement spiralées,ne
présentent pas un pas constant et peuvent en outre étre excentriques par rap-
port & Maxe de rotation da disque), T “ut donmer 3 Ta boucle de réglage formée ree

- Jesdits moyens de commande et servant A supprimer des écarts de position entre

1e lectewr et 1a nouvelle ;i te A atteindre, ime plage de réglage tellement Jarge
'l en résulte 1imposibilité patinue d'ariver 3 cette suppression.

Grice axx mesures que préoonise 1'invention, il est imposé mainteremt au
lectews ume vitesse constante par rapport & chacune des pistes passantes, de sorte
q:pris T 'gparition de 1' £ pulsio. d'arrdt, les exigences imposées 3 laboucle de
rArlage ne sont res phis sévéres que les exirences nomales imposfes nonr
snivre une piste.

Tin mode de réalisation rvHenlierement avantrgensy du dispositif confr

. me A MHnvention est v 1arquahle en ce " Tkl dhun circuit de mesure du

temps, mmesure 1ltintervalle de temps entre deux passages par zéro du signal
altermatif, alors q1'a partir de la valeur mesurée, on déduit une grandeur de
commande du tempsde retombée de 1a bascule monostable .

Dans ce mode de réalisation , aprés 1'apparition de 1 Yimpulson de démamra-
e, on mesure d'abard le temps nécessadre 3 7 ¥ricer Je lectenr dfun seul pes de
piste, aprés qual ce temps est utilish comme i férence par le régage ultfrienr.
De ce fit, on ohtient 1me adeptation antnmatique par ragport 3 yoe excentricitd
&verrbelle et/on 3 un mas de piste variatle, ce dont il résulte 1m démarrage sou-
ple du réglage.

Ta description suivante , en regard des dessins arpevés, Je tout dormé 3 Hibre
Jexangle, fya hien comprendre conment 1Minvention nert 8bre réalisée .

-Ta figure 1 représemnte wn dispositif comm pcvur le mawement de porrsuite
de piste dms le s de porteurs Pinformation codés var vaie aptigie 5

-la figwe 2 montre 1alhire e plusieurs tendons qui iastrent 1a relation
entre Mécart de nosition i Tecteur optinue et Te rortoe @ Hinfrmation ;

-Ja figure 3 montre le schéma e comexiom ﬂbhs«'* Aans 1o Aot cone
forme 3 THirvention et brand¥é entre: Tes points "ot of. & s T fimre 1;

“hfigre I motre tn s9mm b commdon en torerdn e oy sdon la g 2,

T Tz figre 1, o virenee Tindigue i morter en e dedierte conterent

e Winflametion exyiastle parvoie optinque.Coang exemples A= ~r gFenre de
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porteurs, on cite ¢eux connus sous le nom de "VLP" (pour
information vidéo 3 modulation de fréquence d'impulsion)
et sous le nom de "Compact Disk" (pour information audio
numérique). Un moteur 2 impose un mouvement de rotation
au porteur 1, de sorte qu'une piste d'information élaborée
sur ce porteur défile le long d'un lecteur optique servant
3 la lecture de 1'information. Des exemples de ce genre
de lecteurs sont déecrits en détail entre autres dans le
brevet des Etats-Unis d'Amérique n° 4.037.252 et dans la
littérature mentionnée dans ce brevet. Le fonctionnement
de tous les lecteurs repose sur 1l'idée qu'a l'aide d'une
source lumineuse 3 le porteur 1 est exploré, de sorte qu'a
l'aide de détecteurs photosensibles 4, 5, 6 sont engendrés
des signaux électriques correspondant & 1'information sur
le porteur 1 (détecteur 4) et aux écarts de position du
spot lumineux explorateur par rapport a la piste d'infor-
mation dans un sens (détecteur 5) et dans l'autre sens
(détecteur 6). .

La sortie du détecteur 4 met done a2 disposition
un signal 3 haute fréquence hf dont l'amplitude est la
plus élevée (instant t, sur la figure 1a) lorsque le spot
explorateur coincide exactement avec la piste & explorer,
mais diminue jusque zéro & mi-chemin entre deux pistes.
Les sorties des détecteurs 5 et 6 sont montées en équili-
bre (ce qui est illustré schématiquement par un amplifica-
teur équilibré 7), de sorte qu'il se forme une tension de
réglage re répoﬁdant 3 la figure 2b et passant par la va-
leur zéro tant a 1l'instant exact tq du spot explorateur
par rapport & la piste qu'a mi-chemin entre deux pistes.

De fagon usuelle, cette tension de réglage est
fournie i un organe de commande, par exemple un moteur
linéaire 8, capable de déplacer le lecteur optique trans-
versalement au porteur 1.

La figure 3 représente le schéma de connexion
de la branche de réglage, branchée entre la sortie du dé-
tecteur équilibré 5, 6, 7 (point re) et 1l'organe de com-
mande 8 sur la figure 1. L'impulsion de démarrage pour
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1a recherche d'une nouvelle piste désirée est donnée 2
1t'aide d'une source d'impulsion 11. Cette impulsion de
démarrage est donnée par exemple manuellement ou déduite

de 1'information sur le porteur 1. En conséquence de 1'im-
pulsion de démarrage fournie par la source 11, deux bas-
cules bistables 12 et 13 sont mises en action. La bascu-

le bistable 12 interrompt la boucle de réglage originale

entre les points re et 8 sur la figure 1, ce qui est indi-
qué schématiquement par le commutateur 14 (par exemple
le commutateur électronique). Par conséquent, le lecteur
optique est & m@me de se déplacer librement dans la direc-
tion transversale par rapport au porteur 1. Un déplacement
initial est initié en conséquence d'une impulsion appliquée
au point a, obtenue d'une fagon 3 décrire plus loin dans
le texte. ' 7 o '

Le signal alternatif re (figure 2b) obtenu sui- '
vant la figure 1 est appliqué a ﬁravers un amplificateur
15 limiteur (en anglals clipper) qui convertit ce signal
alternatif (figure 2b) en un signal en forme de créneaux
répondant a la figure 2c. Etant donné que, sur le porteur

1, les pistes d'information ne ‘sont pas exactement parallé-

- les et peuvent en outre 2tre plus ou moins excentrlques

par rapport a 1'axe de rotation du moteur, les créneaux
et les espaces entre ceux-ci dans le 51gna1 selon la fi-
gure 2c n tauront pas exactement la méme durée, ou longueur.
Par conséquent, si A un instant quelconque le commutateur
1} doit 8tre i nouveau enclenché, il en résulte gque, dans
la pratique, des critéres trop sévéres sont imposés a la
boucle re-8 pour amener le spot explorateur lumineux exac-
tement sur la nouvelle piste désirée.

Un différentiateur 16 différentie (figure 2d)
les flancs de la tension-signal en forme de créneaux selon
le figure 2c, aprés quoi, a 1l'aide des impulsions (positi-
ves) obtenues de la sorte, une bascule monostable 17 (en
anglais: "one shot multivibrator") est mise en action.
Initialement, cette bascule monostable 17 est maintenue
hors de service par la tension de sortie de la bascule
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bistable 13, mais aprés que, sous 1'influence d'une impul-

'sion de sortie du différentiateur 16, cette bascule 13

est désactivée, ladite bascule monostable 17 entre en ac-
tion. Cette bascule 17 débite alors une tension en forme
de créneaux selon la figure 2e, le flanc avant des créneaux
correspondant aux impulsions de premier signe (positif)

du train d'impulsions selon la figure 2d, tandis que la
longueur (durée) des créneaux est constante et est notam-
ment déterminée par la durée de retombée de la bascule
monostable 17. Cette tension en créneaux (figure 2e) est,
aprés &tre inversée dans un inverseur 19, fournie & une
porte-ET 18 en méme temps que la tension de sortie de l'am-
plificateur limiteur 15 (figure 2e¢), ladite porte-ET 18
devant fournir une impulsion d'accélération (sortie a)

qui, 3 travers les moyens de commande 8, accélére le mou-~
vement du lecteur optique dans le senS'soﬁhaité, tandis
qu'aprés inversion des tensions de sortie de 1'amplifica-
teur 15 dans 1l'inverseur 20, une impulsion. de retardement
est fournie aux moyens de commande 8 (sortie d)a travers
une porte-ET 21 qui regoit également la tension de sortie
non inversée de la bascule monostable 17 (la fonction de

1a porte-ET intermédizire 22 est décrite plus 1oin dans le texte). Normalement,
Jestamunssurkssadksaexdemnntnmnmsdbﬂnmuafumwrunskmaldeamp
mende selon la figure 2h, signal qui est & fournir ax moyens de commande 8,

le cas échémt,on peut combiner les sorties a et d de figon 3 formerune
mwMasuﬁe,mnutﬂumntpn'm«mﬂbuncmmxamwlqm;e<hta1nnsem¢s
("Hree-state").

En référence a la figure 2f, on décrit ci-aprés la né-
cessité de 1'emploi de la bascule bistable 13 qui maintient
temporairemenf hors service la bascule monostable 17.

. A 1'instant ol l'impulsion de démarrage fournie
par la source 11 met hors service la boﬁcle de réglage
ré-8 a travers la bascule bistable 12 et le commutateur
14, le lecteur optique sera capéble de se mouvoir libre-
ment par rapport au porteur d4!'information 1.. En tout pre-
mier lieu et en conséquence de l'excentricité des pistes
d'information, excentricité qui dans la pratique est
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bon nombre de dizaines de fois supérieure & la distance
entre deux pistes voisines, le détecteur 5, 6, 7 engendrera
une tension alternative re qui correspond & ia tension

qui serait obtenue dans le cas ou le lecteur optique effec-
tuerait'au—dessus des pistes un mouvement de va-et-vient
transversal i ces pistes. L‘amplificateur limiteur 15
fournit alors une tension dont 1'allure répond a la figu-
re 2c, mais étant donné qu'initialement la bascule mono-
stable 17 est amintenue hors service par la tension de sor-
tie de la bascule bistable 13, la porte-ET 18 est initiale-
ment ouverte et produit donc une impulsion d'accélération
suivant le début t1 - t2 de la figure 2f. A 1'instant

t,, le différentiateur 16 fournit une impulsion de désacti-
vation a la bascule 13, de sorte que la bascule monosta-
ble 17 peut entrer en action. Celle-ci est done démarrée
la premiére fois a l'instant t3 auquel le différentiateur

16 fournit 3 nouveau une impulsion positive, tandis qu'a-

prés, & partir des flancs arridres des tensions en créneaux
des étages 15 (figure 2c¢) et 17 (figure 2e), il est engen-
dré 3 travers les portes-ET 18, 21, soit une impulsion
d'accélération (figure 2f), soit une impulsion de retarde-

" ment (figure 2g) destinée aux moyens de commande 8, im-

pulsion qui fait en sorte que, par rapport aux pistes d4'in-
formation sur le porteur 1, le lecteur optique se déplace
3 vitesse constante par rapport & ces pistes.

Dans le dispositif réalisé en variante selon
la figure 4, on a apporté quelques changements comparative-
ment au dispositif selon la figure 3. A partir du signal
alternatif re (figure 2b), il est déduit de nouveau, a
ltaide de 1'amplificateur limiteur 15, une tension en eré -
neaux selon la figure Zé, tension dont les flancs condui-
sent 3 1'obtention du train d'impulsions selon la figure
2d 3 1'aide du différentiateur 16. L'impulsion de démar-
rage de la source 11 est fournie non seulement a la bascu-
le 12 & 1'aide de laquelle le commutateur 14 met hors ser-
vice la boucle de réglage re-8, mais aussi & une porte-
OU 25 ainsi qu'd un circuit de mesure de temps 26 qui. regoit



05

10

15

20

25

30

35

2484118

également la tension de sortie dudit amplificateur 15.
Ce circuit de mesure de temps eat en fait une bascule rac-
cordée 4 un compteur qui est commandé par des impulsions
d'horloge T, compteur qui est démarré a 1'instant ty (figu=~
re 2) et arr8té & l'instant t,. Ces démarrage et arrét
sont possibles & 1'aide des impulsions de sortie des étages
11 et 15, comme le montre le dessin. Au besoin, l'arrdt
est possible aussi par les impulsions de sortie négatives
de 1'étage 16.

Le résultat de mesure fourni par le circuit
26 et constituant une mesure de la durée t, a tz_du pre-
mier créneau de la tension en forme de créneaux & la sor-
tie de l'amplificateur limiteur 15 (figure 2¢), commande .
1a durée de retombée de la bascule monostable 17. Ce ré-

sultat de mesure peut &tre obtenu sous forme d'une tension

de mesure qui dans ce cas est fournie, comme tension de
réglage, & une branche-RC de la bascule monostable 17,
branche qui définit la durée de retombée de cette bascu-.
le. Ledit résultat de mesure peut @tre engendré également
sous forme d'un contenu de compteur pouvant &tre emmagasi=-
né dans une mémoire et commandant la durée de retombée

de 1la bascule 17 de fagon que la remise & zéro ait lieu

3 1'aide du méme compteur ou d'un autre compteur a 1taide
duquel fut obtenu ledit contenu. Une analyse plus pous-
sée démontre alors que la durée entre ty et t, doit 8tre
égale au double.de la durée entre t3 et ty. Ceci est réa-
lisable par exemple du fait qu'a partir de zéro, un comp-
teur ést amené & compter progressivement sousrl°action
d'impulsions d*horloge T durant 1l'intervalle de temps entre
les instants t1 et tz, tandis qu'ensuite & partir du con-
tenu atteint et durant 1'intervalle de temps entre les
instants t3 et tu, le compteur compte en régressant jus--
que zéro avec double de la fréquence d'impulsions d'horlo-
ge. De ce fait, la durée de retombée t3 a tu de la bas-
cule monostable 17, devient exactemeént égale 3 la moitié
de la durée t a t2 mesurée par le circuit 26. Cette du-
rée de retombee t3 a tu est malntenant emmagasinée dans
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10

une mémoire par l'emmagasinage du contenu de compteur maxi-
mal, et forme en coopération avec celui-ci la référence
lors de la commande du mouvement de lecteur optique par
rapport aux autres jonctions de piste.

Comme précédemment, les signaux de sortie des
étages 15 et 17 sont fournis 3 un circuit-porte 18-22 simi-
laired celui déerit en référence a la figure 3, tout en
tenant compte qu'une porte-ET 27 est maintenant branchée
entre la sortie de 1l'étage 15 et le circuit-porte 18-22.

Le dispositif fonctionne de la facon suivante.

A 1'instant auquel survient 1'impulsion de démarrage de
la source 11, la bascule monostable 17 est activée, et
la porte 18 fournit une impulsion d'accélération a 1l'orga-
ne de commande 8 3 travers la sortie a. Simultanément,

~le circuit de mesure de temps 26 est mis en action et me-

sure la durée t, a t, du premier créneau de la tension

de sortie de 1l'amplificateur limiteur 15 (figure 2c).
L'instant t, ayant été atteint, le ecircuit 26 fournit une
tension de mesure ou contenu de compteur a 1'aide duquel
est ajustée la durée de retombée de la bascule monostable
17.. L'étage 26 débloque simultanément la porte-ET 27,

de sorte que la tension de sortie de 1'amplificateur 15
peut.maintenant atteindre sans entrave le circuit-porte
18-22, aprés quoi a lieu une comparaison des durées des
tensions selon la figure 2c (tension de sortie de 1'étage
17) et la figure 2e (tension de sortie de 1'étage 15),
comparaison qui est similaire & celle déerite en référen-
ce a la figure 3. L'avantage que signifie pour la bascu-
le 17 une durée de retombée qui dépend de la durée de la
premiére impulsion dtaccélération 3 la sortie a, consiste
en ce qu'une adaptation est faite 3 1texcentricité du por-
teur d'information ainsi qu'a une distance variable dans
certaines limites entre les pistes sur ledit porteur, de
sorte que le réglage commence sans secousses. Lorsqu'a
1'occasion de chaque passage par zéro de la tension re
(figure 2b) l'on désire entre outre ladite comparaison
de durée, on peut incorporer aux étages 16, 18 et 22 des
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11

commutateurs d'inversion de<polarité dont les impulsions
de sortie changent de signe a l'occasion de chﬁaue inversion
de polarité de la tension re (figure 2b). '

Pour arréter 1l'organe de commande 8 aprés avoir
atteint la piste souhaitée, on a indiqué en bas sur les
figures 3 et 4 les prévisions indispensables. Celles-ci
comportent un compteur 31 qui est ajusté (illustré schéma-
tiquement par les commutateurs 32) sur un contenu de comp=-
tage correspondant au nombre désiré de pistes devant gtre
sautées, ledit compteur 31 comptant de fagon régressive
a4 1'occasion de chaque passage de piste du fait que 1l'en-
trée dudit compteur est raccordée & la sortie de 1'étage
15. Lorsque. le contenu du compteur 31 est devenu égal
3 zéro, doit &tre engendrée i la sortie d une impulsion
de freinage qui freine le systéme de commandé, tandis qu'en-
viron en méme temps doit &tre & nouveau enclenché le commu-
tateur 14 qui a interrompu la boucle de réglage re-8.

Dans la pratique, il est favorable que le dé-
but de l'impulsion de freinage précéde le passage par zéro
d'environ un quart de période du signal selon la figure
2b, ce qui correspond & la nouvelle piste désirée.. A cet
effet, le signal de sortie re (figure 2b) du détecteur
5, 6, 7 est fournia un différentiateur 33 de sorte que
1'on obtient l'allure de tension ondulée répondant a la
figure 2i. A son tour, cette tension est appliquée par
1'intermédiaire d'un amplificatedr limiteur 34 et d'une
bascule 35. ' ,

Cette bascule 35 est maintenue hors service
par le compteur 31 aussi longtemps que le contenu de celug-
ci n'est pas devenu égal & zéro. Le contenu zéro étant
étteint, 1'état dans lequel se trouve la bascule 35 chan-
ge 3 l'occasion du premier passage suivant par zéro a 1l'ins-
tant tx de la tension selon la figure 2i, c'est-a-dire
un quart de période avant que la tension selon la figure
2b passe par la valeur zéro (a 1tinstant t_). Le signal
de sortie de la bascule 35 est fourni a la porte-ET 22,
et la sortie d de celle-ci fournit une impulsion de frei-
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nage & durée ty a ty 3 1'organe de commande 8. A travers
an différentiateur 36 est engendrée en méme temps une impul-
sion de désactivation de la bascule 12, de sorte que le
commutateur 14 est a nouveau enclenché et que la boucle
de réglage re-8 rentre en action.

On congoit sans peine que i*invention convient
également pour atre pratiquée aussi bien dans un disque
du type "Compact Disk" que dans un'disque nyLp". L'inven-
tion peut &tre mise 4 profit également par exemple dans
le cas de mémoires a disque(s) magnétique(s) dans laquelle
sont prévus des lecteurs magnétiques.y Dans le "Compact
Disk", &n guise de moteur devant déplacer le lecteur opti-
que par rapport au porteur d!'information, on ntutilise '
généralement pas de moteur linéaire mais on fixe ledit

. lecteur sur un bras rotatif, de sorte que le déplacement

n'est plus purement linéaire.

Les commutateurs représentés sur les figures
3 et 4 sont normalement du type électronique, par exemple
du type MOS.

Le cas échéant, on peut intercaler des commuta-

teurs d'aiguillage dans les conducteurs reliant 1l'amplifi-

"ecateur 15 ou la bascule 17 d'une part et les circuits de

porte 18-22 d'autre part, de sorte qu'il est possible d'in-
tervertir les impulsions d'accélération et de ralentisse-
ment selon la direction dans laguelle on veut déplacer le

lecteur.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif permettant la recherche d?'une
piste d'information désirée sur un porteur d'information
a pistes d'information adjacentes et comportant d'une part
un lecteur pour convertir en signauk électriques 1l'infor-

mation que contiennent les pistes, et d'autre part des
moyens servant & commander la position que le lecteur occupe
par rapport au porteur d'information dans une direction
transversale & celle des pistes d!information, alors que
sont contrecarrés également des écarts transversaux de
la position du lecteur par rapport & une piste & explorer,
caractérisé en ce que-les moyens de commande regoivent
un signal de démarrage pour faire mouvoir le lecteur dans
la direction.transversale au~-dessus des pistes, ce qui
donne lieu & la naissance d'un signal alternatif pour com~
mander les moyens de commande, la fréquence de ce signal
étant fonction de la vitesse transversale du lecteur par
rapport aux pistes, qu'a un instant de passage par gzéro
dudit signal alternatif est mis en action un circuit de
mesure de temps qui, aprés un intervalle de temps déterminé
consécutif audit instant de passage par zéro, compare cet
instant & 1'instant auquel survientrun passage suivant
par zéro dudit signal alternatif, cétte comparaison donnant
lieu 4 une tension de réglage destinée aux moyens de com-
mande et servant & obtenir une vitesse transversale cons-~
tante du lecteur par rapport aux pistes dfinformation,
et qu'enfin, immédiatement avant l'atteinte d'une piste
souhaitée, les moyens de commande reg¢oivent un signal de
freinage pour permettre au spot de se positionner exactement
sur la piste souhaitée.

2. Dispositif selon la revendication 1, carac-

‘térisé en ce qu'en guise de circuit de mesure de temps,

le dispositif est muni d'une bascule monostable qui, le
signal de démarrage ayant été donné, est démarrée a un
instant de passage par zéro du signal alternatif et dont
une impulsion de sortie est transmise a un circuit-porte
commandé également par ledit signal alterpatif et fournis-



05

10

15

20

25

2484118
14

sant un signal de sortie pour la commande des moyens de
commande, l'amplitude dudit signal de sortie et en particu-
lier sa durée étant définies par 1'instant de retombée
de la bascule monostable et un passage suivant par zéro
du signal alternatif.

3. Dispositif selon la revendication 2, carac-
térisé en ce que du signal de démarrage est déduit un si-

" gnal de commande qui temporairement agit de fagon telle

sur la bascule monostable et/ou sur le circuit-porte qu'ini-
tialement le lecteur regoit un signal d'accélération sous
1'influence de laquelle ce lecteur est déplacé vers la
piste d'information désirée.

4, Dispositif selon l'une des revendications
2 et 3, caractérisé en ce qu'al'aide d'un circuit de mesure
de temps est mesurée la durée entre deux passages par zéro

‘du signal alternatif, par exemple'converti en contenu de

comptage, alors qu'd partir dudit résultat de mesure est
déduit un paramétre servant i commander la durée de retom-
bée de la bascule monostable. '

5. Dispoéitif selon la revendication 4, carac-
térisé en ce que la durée de retombée de la bascule monos-
table est égale & la moitié de la durée mesurée par le
circuit de mesure de'temps. ' '

6. Dispositif selon 1l'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce qu'aprés le comp-
tage du nombre désiré de pistes 3 sauter & 1l'aide d'un
ecircuit de comptage de piste, il est engendré un signal
de freinage devant retarder les mouvements du lecteur par
rapport au porteur d'information.
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