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La presente invenzione si riferisce ad una struttura
di un cilindro idraulico, che comprende uno stantuffo a for-
ma d'anello mobile in esso, al quale stantuffo & collegata
un'asta di stantuffo cava, all'interno dell'asta di stantuffo
uno stantuffo ausiliario collegato al cilindro non mobile
rispetto al cilindro, mediante un'asta ausiliaria passante
attraverso lo stantuffo ad anello, almeno tre spazi di cilin-
dro, il primo spazio di cilindro situato tra lo stantuffo ad
anello e il cilindro all'estremiti posteriore del cilindro e
il secondo spazio di cilindro nel vanoc tra lo stantuffo ad
anello e lo stantuffo ausiliarioc all'interno dell'asta di
stantuffo, la struttura comprendendo inoltre un primo canale
per alimentare fluido sotto pressione nel cilindro gquando
questo viene allungato e un seconde canale per alimentare
fluido sotto pressione entro il cilindro quandec questo viene
accorciato, valvole per controllare il fluido sotto pressio-

ne tra gli spazi di cilindro e dai canali entro gli spazi

del cilindro e fuori di questi e almeno una prima valvola
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limite di pressione per controllare il fluido sotto pressio-
ne alimentato negli spazi di cilindro dipendentemente dalla
pressione nel primo canale guando il cilindro viene allunga-
to per cui, gquando la pressione provocata dalla resistenza
del caricé @ inferiore ad un livello predeterminato, la ve-
locitd di movimento dello stantuffo del cilindro & elevata
e, rispettivamente la sua forza debole, e quando la pressio-
ne supera detto livello predeterminato, la forza nello stan-
tuffo del c¢ilindro diventa pili forte e, rispettivamente, la
velocita di movimento inferiore.

Vari dispositivi di demolizione, quali rompitori e te-
naglie, sono usati per rompere strutture in calcestruzzo di
differenti tipi, quali travi, elementi, ecc. Tipi d'impiego
sono vari lavori di demolizione di edifici e per separare
tra loro il materiale di calcestruzzo da rompere e le arma-
ture in esso contenute. Tali dispositivi di demolizione scnoc
usati montati su bracci di gru di separate macchine di co-
struzione, per cui il loro funzionamento si basa sull’'uso
della pressione idraulica generata dal sistema idraulico
della macchina di costruzione. Questi dispogitivi di demoli-
zione rompone il materiale comprimendo 1'oggetto da rompere
con forza elevata, per cui la rottura si basa su un'intensa
pressione statica applicata su una piccola area.

Normalmente, uno stadio di funzionamento consistente

in una compressione dura circa 10 a 15 secondi. Poiché lo
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stadio iniziale della compressione, con ganasce avvicinante-
si al materiale da rompere, non richiede una forza notevole,
il movimento delle ganasce.dovrebbe esgere pil rapido possi-
bile per ridurre la perdita di tempo. Corrispondentemente,
quando le ganasce di un dispositivo di demolizione premona
contro il materiale da rompere, una forza notevole deve es-
sere a disposizione affinché la rottura possa avvenire nel
modo piud rapido ed efficiente possibile. Poiché le dimensio-
ni e lo spessore del materiale da rompere variano, non &
possibile usare una impostazione fissa di movimento rapido,
ma l'impostazione dovrebbe essere in grade di variare secon-
do le circostanze.

Nelle presse fisse o altri dispositivi fissi, & noto
l'impiego di giunti idraulieci, in cui un rapide movimento
del cilindro e il passaggio da un rapido movimento alla com-
pressione sono previsti da separati sistemi o componenti
idraulici esterni al cilindro idraulico o mediante elevatori
di pressione di differenti tipi. E' diffieile applicare que-
ste soluzioni a tenaglie di rottura mobili, in quanto ia
sensibilitd al danno & elevata a seguito delle complicate
strutture e tubazioni e inoltre le perdite di flusso nei vari
sistemi di tubi fanno diminuire ia loreo potenza di funziona-
mento.

Inoltre, sono note soluzioni in cui un rapido movimen-~

to & limitato ad una predeterminata lunghezza fissa di movi-
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mento, un rapido movimento & possibile soltanto in una dire-
zione o & controllato mediante una valvola separata dal re-
sto del funzionamento. Un inconveniente di tali soiuzioni
consiste nel fatto che esse 8ono scarsamente adatte all'u-
so in cui le dimensioni dell'oggetto cambiano continuamente
e a causa di ¢id, la lunghezza del movimento rapido deve es-
sere in grado di cambiare insieme all'oggetto nelle due di-
rezioni di movimento.

Le precedenti soluzioni sono note per esempic dalle
pubblicazioni DE-231 39 129, DE-22 11 288, DE-28 11 332, DE-
40 36 564, DE-41 04 856, SE-359 879 e SE-373 914.

L'offenlegungsschrift tedesco 41 04 856 descrive una
soluzione secondo la quale due stantuffi aventi differenti
superfici di pressione sono collegati alla stessa asta di
stantuffo nello stesso c¢ilindro. Un rapido movimento nelle
due direzioni di movimento & fornito alimentando fluido sot-
to pressione ad ambo i lati delle stantuffo che ha la super-
ficie di pressione minore e una forza di demolizioné é for-
nita alimentando un mezzo sotto pressione nélla éirezione di
pressaggio alla stessa superficie di pressione dei due stan-
tuffi. Durante il rapideo movimento, gli spazi del cilindro
con lo stantuffo pid grosse sono collegati tra loro in modo
che il fluido sotto pressione possa fluire da uno spazio ad
un altre permettends il movimento dello stantuffo. Il pas-

saggio dal rapido movimento alla demolizione si verifica me-
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diante un rivelatore di pressione collegato col canale di
pressione delloc stantuffo pild piccolo, pér cui la pressione
in detto canale si eleva al crescere della resistenza di
pressione e quando la pressione supera un valore predetermi-
nato, il rivelatore di pressione porta il canale di pressio-
ne del cilindro pit grosso in comunicazicne con una pompa
idraulica in modo che il fluido sotto pressicne fluisca die-
tro entrambi gli stantuffi e la superficie di pressione co-
mune degli stantuffi fornisca }a desiderata forza di pressag-
gio. La deficienza della soluzione descritta dalla pubblica-
zione & costituita dal fatto che richiede una complicata tu-
bazione per consentire il completo funzionamento della solu-
zione. Inoltre, un fluido sotto pressione tra gli spazi di
cilindro nel cilindro pitl grosso suppone che, durante un ra-
pido movimento, il fluido sotto pressione possa essere as-
sorbito da un éerbatoio di fluidec sotto pressione in unoc
spazio di cilindro_dello stantuffo pili-grosso o un separato
circuito alimentatore di fluido sotto pressione & necessario
per alimentare fluido nel circuito fofmato dagli spazi di
cilindro, poich& a seguito dell'asta di stantuffo le super-
fici di-pressione degli spazi di cilindro hanno dimensicni
differenti e cosi il fluido sotto pressione per lunghezza di
movimento & differente nei differenti spazi di e¢ilindro.

La domanda di Brevetto GB 2 271 149 descrive una solu-

zicne secondo la gquale 1l'olio si sposta da uno spazio di ci-
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lindro ad un altro mediante una valvola separata montata sul
lato del cilindro. In questa soluzione, sia un rapido movi-
mento c¢he un movimento lento con una forza elevata sono pos-—
sibili nelle due direzioni di movimente, perd il flusso di
fluido e il controllo del funzionamento sono ottenuti com-
pletamente mediante componenti all‘esterno del dispositivo e
mediante valvole controllate elettricamente, per cui ciascun
movimento richiede una separata fase di controllo. Inoltre
guesta soluzione richiede complicate strutture di valvole e
di tubi, che rendono difficile il movimento.

L'oggetto della presente invenzione consisﬁe nel pro-
curare una struttura in cui tutte le operazioni possono es-
sere effettuate automaticamente a seconda delle circostanze
e in cui soltanto due canali idraulici sono necessarie per
comandare il cilindro in modo che un movimento di pressaggio
o di allungamento sia ottenuto alimentando fluido sotto
pressione attraverso il primo canale e, rispettivamente, il
movimento di ritorno & ottenuto alimentando fluido sotto
pressione attravefso il secondo canale e in cui la forza del
cilindro cambia automaticamente gquando la forza resictente
al movimento supera il valore predeterminato.

La struttura seconde l'invenzicone & caratterizzata dal

fatto che il terzo spazio di cilindro & formato tra lo stan-—

tuffo ad anello e l'asta di stantuffo e il cilindro, che

valvole di ritenuta sono montate nello stantuffo ad anello

i
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tra il secondo spazio di cilindro e il primeo spazio di ci-
lindro e, rispettivamente, tra il secondo spazic di cilindro
e il terzo spazio di cilindro, per cui fluido sotto pressio-
ne pud fluire liberamente dal secondo spazio di cilindro en-
tro gli altri spazi di cilindro quando la pressione nel se-
condo spazio di cilindro supera la pressione in questi al-
tri, che il primo canale collegato al primo spazio di cilin-
dro, che la prima valvola limite di pressione & collegata in

modo da controllare il flussodi fluido sotto pressione quando

questo viene alimentato nel cilindro, in modo che quando la

pressione del primo canale & minore del valore impostato
della valvola limite di pressione, il primo e il terzo spa-
zio di cilindro sono collegati direttamente tra loroe mentre
il flusso di fluido sotto pressione nel secondo canale & im-
pedito, e che guando la pressione nel primo canale supera il
valore impostato della valvola limite di pressione, esso in-
terrompe il collegamento dirette tra il primo spazio di ci-
lindro e il terzo spazio di cilindro e, rispettivamente,
collega i1 secondo canale con il terzo spazio di eilindro
permettendo al fluido sot£o pressione di fluire fuori dal
secondo e dal terzo spazio di cilindro attraverso il secondo
canale.

E' un'idea essenziale dell'invenzicne il fatto che i
canali richiesti per fornire un rapide movimento e le valvo-

le richieste per chiudere i canali sono formati nello stan-
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tuffo, per cui separati sistemi di canali e valvole di rila-
scio esterne non sono necessari. Un'altra idea essenziale
dell'invenzione consiste nel fatto che un rapido movimento
allo stadio di pressaggio si verifica semplicemente alimen-
tando nel cilindro un maggiore fluido sotto pressione, per
cui sono utilizzate soltanto differenze tra le superfici di
pressione dello stantuffo e degli spazi di cilindro e nessun
flusso in un serbatoio di fluido sotto pressione o da questo
entro il cilindro e necessario nel canale di ritorno. Ancora
un'altra idea essenziale dell'ipvenzione cogsistg nel fatto
che la commutazione da un rapido movimento ad un intenso mo-
vimento lento di pressaggic & ottenuta controllande il flui-
do sotto pressione che fluisce fuori dagli spazi di fluido
sotto pressione del cilindro per fluire nel serbatoioc di
fluido sotto pressione quando la resistenza di pressaggio
supera un predeterminato valore, per cui nessun fluido sotto
pressione fluisce fuori dagli altri spazi di cilindro per
non entrare pid nello spazio di cilindro di éressaggio, b;n—
sl l'intera superficie di press;one del cilindro di pressag-
gio pud essere usata per ottenere una sufficiente forza di
pressaggio.

L'invenzione & descritta in dettaglio nei disegni an-
nessi in cui:

la figura 1 mostra schematicamente una struttura se—

condo l'invenzione,
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la fiqura 2 mostra schematicamente la struttura secon=-
do la figura 1 durante un movimento rapido; con canali sotto
pressione nelle direzioni in neretto e di flusso del fluido
sotto pressione indicate da frecce,

la figura 3 mostra la struttura secondo la figura 1
durante lo stadio di demolizione, con canali sotto pressione
nelle direzioni in neretto e di flusso del fluido sotto
pressione indicato da frecce e

la figura 4 mostra schematicamente la struttura secon-
do la figura 1 durante un movimento di ritorno, con canali
sotto pressione nelle direzioni in neretto e di flusso del
fluido sotto pressione indicate da frecce.

La figura 1 riporta una struttura secondo l'invenzio-
ne, che comprende un cilindro idraﬁlico 1. Il cilindro con-
tiene uno stantuffo comprendente un'asta di stantuffo cava 2
e unc stantuffo ad anello 3 ad essa fissato. All'interno
dell'asta di stantuffo 2 si trova uno stantuffo ausiliario 4
collegato al cilindro 1 in modo immobile nella direzione as-
siale mediante un'asta ausiliaria 5 che attraversa lo stan-
tuffo ad anello 3. Tra lo stantuffo ad anelloc 3 e il cilin-
dro 1 all'estremitd posteriore del cilindre, vi & un pPrimo
spazioc di cilindro 6, e interno all'asta di stantuffo 2 ri-
mane un secondo spazio di cilindro 7 limitato dallo stantuf-
fo ad anello 3, dallo stantuffo ausiliario 4 e dall'asta au-

siliaria 5, e tra l'asta di stantuffo 2 e lo stantuffo ad
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anello 3 e il cilindro 1 rimane uno stretto terzo spazio di
cilindro 8. Inoltre, all'interno dell'asta di stantuffo 2
rimane un gquarto spazio 9, che normalmente pud essere la-
sciato inutilizzato ed & collegateo attraverso un canale 9a,
per esempio all'atmosfera esterna. Lo stantuffo ad anello 3
comprende valvole di ritenuta 10 e 11 collegate tra i separati
spazi di cilindro. Un collegamento per fluido sotto pressio-
ne dal secondo spazio di cilindro 7 attraversoc una valvola
di ritenuta 10 controllata dalla pressione al primo spazio
di cilindro & & stabilito in modo che quandoc la pressione
del fluido sotto pressione nello spazid di cilindro 7 & su-
periore che nello spazio di cilindro 6, il fluido sotto
pressione pud fluire liberamente nello spazio di cilindro 6.
Corrispondentemente, una valvola di ritenuta 11 conduce dal
secondo spazic di cilindro 7 al terzo spazio di cilindro 8
in modo che gquando l; pressione nell; spazio di cilindro 7 &
maggiore di quella nello spazio di c¢ilindro 8, il fluido
sotto pressione pud fluire liberamente nello spazio di ci-
lindro 8. Inoltre, un canale di controllo 10a della valvola
di ritenuta 10 controllgta dalla pressione & in comunicazio-
ne con il terzo spazio di cilindro 8 e la valvola 10 & cosi
collegata in modo da essere controllata sotto 1'influenza
della pressione nel terzo spazio di cilindre 8 in modo che

quando vi & pressione nello spazio di cilindreo 8, gquesta

apre la valvola di ritenuta 10 controllata dalla pressione &

11
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permette al fluido sotto pressione di fluire dal primo spa-
zio di cilindro 6 nel secondo spazio di ciiindro 7.

La figura 1 mostra inoltre un primo e un secondo cana-
le 12 e 13 per il fluido sotto pressione, attraverso i quali
canali il fluido sotto pressione pud essere alimentato al
cilindro 1. Il primo canale 12 & direttamente collegato col
primo spazio di cilindro 6. D'altra parte, al secondo canale
13 & collegata una valvola di controllo 14 che nella figura
1 & nella sua pésizione fondamentale, ossia nella posizione
che possiede pure guando nei canali 12 e 13 non regna alcuna
pressione. In guesta posizione, vi & un ceollegamento dal ca-
nale 12 lungo la valvola 14 al terzo spazio di cilindro 8.
La vaivola 14 e una valvola controllata da pressione e il
Suc canale di controllo l4a & collegato al primo canale 12
mediante una prima valvola limite di.pressione 15. Il limite
di pressione stabilito per la valvola limite di pressione 15
€ il valore di pressione mediante il quale un rapido movi-
mento cambierd in una lenta forza di pressaggio. Inolfre, il
secondo canale 13 & collegato al canale di controllo lda
della valvola 14 lunge una seconda valvola limite di pres-
sione 16. Corrispondentemente, il limite di pressione stabi-
lito per la seconda valvola limite di pressione & un valore
di pressione tale che il movimento di ritorno éel cilindro
avviene con forza sufficiente. Le valvole limi;i di pressio-

ne 15 e 16 permettono al fluido di fluire attraverso le me-

12
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desime in una direzione supponendo che la pressione agente
sulla wvalvola superi il suo valore stabilito. Nell'altra di-
rezione della valveola limite di pressione, il flusso di
fluido sotto pressione & perd in generale impedito in un mo-
do convenzionale. Ancora un altro collegamento & stabilito
dal canale di controllo l4a della valvola 14 lungo una val-
vola a farfalla 17 ed una valvola di ritenuta 18 in serie

con essa al primo canale 12 di fluido sotto pressione in mo-

do che il fluido sotto pressione possa fluire dal canale di

controllo l4a nel primo canale 12, ma non in senso contra--

rio.

La figura 2 mostra la struttura di figura 1 in una si-
tuazione in cui sia appena verificato nel cilindro un movi-
mento rapido. In questa situazione, vi & un fluido pressu-
rizzato nelle parti di canale indicate in neretto e il flui=-
do sotto pressione & alimentato attraverso il primo canale
idraulico 12. Con la valvola 14 nella pogizione secondo la
figura- e con la pressione nel canale 12 sotto il valore im-
postato della valvola 15, il valore impostato essendo per
esempio 200 bar, fluido sotto pressione fluisce dal canale
12 nel primo spazio di eilindroc 6. Inoltre, il fluido sotto
pressione pud fluire dal secondo spazio di cilindro 7 sulla
valvola Oi ritenuta 10 controllata da pressione nel primo spa-
zio di c¢ilindro 6, e dal terzo spazio di cilindro 8 il flui-

do sotto pressione pud fluire ulteriormente iungo la valvola
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14 nel canale idraulico 12 e cosi nel primo spazio di cilin-
dro 6. In guesta situazione, un rapido movimento & basato
semplicemente sulla differenza tra le superfici degli spazi
di cilindro 6, 7 e 8 e nessun fluido sotto pressione deve
essere tolto dai cilindri, poiché il fluido sotto pressione
che lascia gli spazi di cilindro 7 e 8 pud fluire nel primo
spazio di cilindro 6. In tal modo, anche una piccola quanti-
ta di fluido sotto pressione di luogo ad un movimento rela-
tivamente grande e rapido finché la forza resistente & abba-
stanza piccola.

La figura 3 riporta la struttura di figura 1 nella si-
tuazione in cui la forza resistente al movimento del cilin-
dro & cosi grande che il movimento dello stantuffo diventa
pid lento e si arresta a causa della crescente resistenza.
In questa situazione, la pressione si eleva nel canale 12
fino a superare per esempio 200 bar, che & il valore impo-
stato della valvola 15. In conseguenza di cid, la pressione
di controllo & lasciata entrare nel canale di controllo 1da
della valvola 14 a seguito del fatto che la valvola 14 cam-
bia la sua posizione e collega il terzo spazio di cilindro 8
con il secondo canale 13. In gquesta situazione, la pressione
proveniente dal secondo spazio di cilindro 7 apre un colle-
gamento lungo una valvola di ritenuta 11 col terzo spazio di
cilindro 8, per cui il fluide sotto pressicne pud fluire

fuori da questi due attraverso il canale 13. Un'elevata

l4
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pressione regna allora nel primo spazio di cilindro 6 e
l'intera area in sezione trasversale dello stantuffo ad
anellc 3 & sottoposta a pressione. Cid conduce a una eleva-
tissima forza di pressaggio. Se la resistenza di carico di-
minuisce in modo inaspettato a sequito di frattura del mate-
riale, per esempio, la pressione nel canale 12 pud cadere al
disotto del valore impostatc della wvalvola 15 e la valvola
15 si chiude e impedisce alla pressione di controllo di en-
trare nella valvola 14. Per evitare bruschi inutili movimen-
ti di andata e ritorno, il canale di controllo 1l4a della
valvola 14 pud essere scaricato nel canale idraulico 12 sol-
tanto lungo la valvola a farfalla 17 e la valvela di ritenu-
ta 18, cid che fd rimanere la valvola 14 nella posizione se-
condo la figura 3 per un certo periodo pure dopo ia caduta
di pressione. Soltanto una caduta di pressione di durata
maggiore fa ritornare la valvola 14 nella posizione secondo
la figura 2.

La figura 4 mostra ancora una situazione in cui il eci-
liﬁdro € accorciato mediante un rapido movimento di ritorno.
In questa situazione, fluido sotto pressione & alimenpato
attraverso il secondo canale 13, la valvola 14 trovandosi
nel momento iniziale nella posizione secondo la figura 1.
Quando la pressione nel canale 13 supera il valore impostato
della seconda valvola limite di pressione 16, per esempio 60

bar, detta valvola lascia che il fluide sotto pressione

15
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fluisca nel canale di controlleo i4a della valvola 14 e spo-

sta la valvola alla posizione rappresentata in figura 4. In

questa situazione il fluido sotto pressione pud fluire nel

terzo spazio di cilindro 8, per cui la guantitd di fluido

sotto pressione provoca un rapido movimento. Corrispondente-—

mente, la valvola di ritenuta 10 controllata dalla pres-

sione si apre sotto l'influenza della pressione nel terzo

spazio di cilindro 8 e lascia fluire il fluido sotto pres=-

- sione dal primo spazio di cilindro 6 nel secondo spazio di

cilindro 7, e cosl soltanto una piccola quantita di fluido
sotto pressione deve essere eliminata attraverso il canale
12. Anche se il canale di controllo 14a della valvola 14
collegato lungo la valvola a farfalla 17 e la valvola di ri-
tenuta 18 al canale idraulico 12, il flusso del fluido sotto
pressione che avviene in tal modo & cosi piccolo da non in-
fluenzare essenzialmente il funzionamento della wvalvola 14.
Le valvole 14, 15, 16 e 18 e la farfalla 17 posSsono - es-
Sere costruite in modo da formare un unico complesso, che
pud essere fissato al lato del cilindro 1 o che pud formaré
un insieme fisso con e entro il cilindro. Nelle due forme di
attuazione, per comandare il cilindro & necessaria soltanto
una coppia di canali idraulici, per esempio da un dispositi-
vo di demclizicne al supporto del dispesitivo di comando.
Quando & richiesta una elevatissima forza di pressaggio, &

possibile utilizzare il quarto spazio di cilindro 9 all'in-
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ternc dell'asta di stantuffo 2, per cui fluido sotto pres-
sicne pud essefe condotto in detto spazio sia attraverso il
canale 9a che, per esempio, formando un canale idraulico at-
traverso lo stantuffo ausiliario 4 e la sua asta 5 per ali-
mentare fluido:sotto pressione nello spazio di cilindro 9.
Cid ritarda perd i movimenti rapidi. Nel caso di figura 2,
il movimento rapido richiede una guantitd considerevolmente
maggiore di fluideo sotto pressicne e, rispettivamente, nel
caso di un movimento di ritorno secondo la figura 4, una
scarica di fluido sotto pressione dallo spazio di cilind;o 9
provoca una forza resistente al movimento e cosi ritardan-
dolo. In luogo della seconda valvola 16 limite di pressione,
pud essere usata, per esempio, una valvola di ritenuta che
lascia fluire il fluido sotto pressione nel canale 13 entro
il canale di controllo l4a della valvola 4, ma impedisce al
fluido sotto pressione di fluire dal canale 12 entro il ca-
nale 13. Allora, naturalmente, la forza che interviene nel

movimento di ritorno pud variare in grado maggiore che nella

soluzione di cui sopra.
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RIVENDICAZIONT

1. Struttura di un c¢ilindre idraulico (1), che comp;ende
uno stantuffo a forma di anello (3) mobile in esso, al quale
stantuffo & collegata un'asta di stantuffo cava (2), all'in-
ternc del'asta di stantuffo (2) uno stantuffo ausiliario (4)
collegato al cilindro (1) non mobile rispetto al c¢ilindro,
mediante un'asta ausiliafia (5) passante attraversc lo stan-
tuffo ad anello (3}, almeno tre spazi di cilindreo, il primo
spazio di cilindro (6) situato tra lo stantuffo ad anello
(3) e il cilindro (1) -all'estremitid posteriore del cilindro
e il secondo-spazio di cilindro (7) nello spazic compreso
tra lo stantuffo ad anello (3) e lo stantuffo ausiliario (4)
interno all'asta di stantuffo (2), la struttura comprendendo
inoltre un primo canale (12) per alimentare fluido sotto
pressione nel cilindro (1) gquando guesto viene allungato e
un secondo canale (12) per alimentare fluido sotto pressione
nel cilindro (1) quando questﬁ vie&élaécorciato, valvole per
controllare kl flusso del fluido sotto pressione tra gli
spazi di cilindro (6 a 8) e dai canali {12, 13) negli spa=zi
di ¢ilindro e fuori da gquesti e almeno una prima valvola al
limite di pressicne {15) per controllare il fluide sotto
pressione alimentato negli spazi di cilindro (6 a Q) dipen-
dentemente dalla pressione nel pPrime canale (12) quando il
cilindre viene allungato, per cui quando la pressione provo-

cata dalla resistenza di carico & minore di un livello pre-
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1

i

determinato, la velocitd di movimento delleo stantuffo del
¢ilindro (1) & elevata e, rispettivamente, la sua forza de-
bole, e quando la pressione supera detto livello predetermi-
nato, la forza dello stantuffo del cilindro (1} diventa mag-—
giore e, rispettivamente, la wvelocitid di movimento minore,
caratterizzata dal fatto che il terzo vano di cilindro (8) é
formato tra lo stantuffo ad anello (3) e l'asta di stantuffo
{(2) e i1 cilindro (1), che valvole di ritenuta (10, 11) sono
montate nello stantuffo ad anelle (3) tra il secondo spazio
di eilindro (7) e il primo spazic di cilindro (6) e, rispet—
tivamente, tra il secondo spazio di cilindre (7} e il terzo
spazio di cilindro (8), per cui fluido sotto pressione pud
fluire liberamente dal secondo spazio di c¢ilindro {7) negli
altri spazi di cilindro (6, 8) guando la pressione nel se-
condo spazio di cilindro (7) supera la pressione in questi
altri, che il primo canale (12) & collegato al primo spazio
di cilindro (6), che la prima valvola limite di pressione
{15} & collegata in modo da controllare il flusso di fluido
sotto pressione quando viene aiimentato nel cilindro (1), in
modo che quando la pressione nel primo canale & minore del
valore impostato della valvola limite di pressione (15), il
primo e il terzo spazio di cilindro {6, 8) sono collegati
direttamente tra loro, mentre il flusso di fluido sotto
pressione che entra nel secondo canale (13) é impedito, e

che quando la pressione nel primo canale supera il valore
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impostato della valvola limite di pressione (15), esso in-
terrompe il diretto collegamento tra il primo spazic di ci-
lindro (6) e 1l terzo spazio di cilindro (8), e rispettiva-
mente, collegata il secondo canale (13) con il terzo spazio
di cilindro (8) permettendo al fluido sotto pressione di
fluire fuori dal secondo e dal terzo spazio di cilindro (7,
8} attraverso il secondo canale (13).

2. Struttura secondo la rivendicazione 1, caratterizzata
dal fatto che vi & una valvola di econtrolloc (14} controllata
dalla pressione, tra il secondo canale (13) e il terzo spa-
zio di c¢ilindro (8), la quale wvalvola nella sua posizione
fondamentale interrompe il collegamento tra il canale {(13) e
il terzo spazio di cilindro (8) e contemporaneamente collega
il primo canale (12) col terzo spazio di cilindro (B) e che
la prima valvola limite di pressione (15) & collegata tra il
primo canale (12) e il canale di controllo {l14a) della val-
vela di controllo (14) per cui qﬁando la préssione nel primo
canale (12} supera il valore impostato della valvola limite
di pressione (15), essa controlia la valvola di controllo
{14) ad una seconda posizione, per cui il seconde canale
(13)‘é collegato al terzo spazio di cilindro {8) e, rispet-
tivamente, la connessione tra il primo canale e il terzo
spazic di cilindro (8) & interrotta.

3. Struttura secondo la rivendicazione 1 o 2, caratteriz-

zata dal fatto che una valvola di ritenuta (10) tra il se-~
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condo spazio di cilindro (7) e il primo spazio di cilindro
{(6) & una valvola di ritenuta controllata dalla pressione,
il cui canale di controllo (1lQa) & collegato al terzo spazio
di cilindro (8).

4. Struttura secondo la rivendicazione 3, caratterizzata
dal fatto che una seconda valvola limite di pressione (16) &
collegata dal seconde canale (13) di fluido sotto pressione
al canale di controlle (l4a) della valfola di controllo (14)
in modo che, per fornire un movimento di riterno del cilin-
dro, la pressione nel secondo canale idraulico (13) deve su-
perare il valore impostate di detta seconda valvola limite
di pressione (16) prima che la pressione di controllo da
collegare attraverso si essa controlli la valvela di con-
trollo alla seconda posizione per cui fluido sotto pressione
pué essere alimentato dal secondo canale (13) entro il terzo
spazio di cilindro (8).

5. Struttura secondo una qualsiasi delle rivendicazioni 1
a 4, caratterizzata dai fatto che vi & un collegamento dal
canale di controllo (i4a) della valvola di controllo (14)
lungo una farfalla (17) e una valvola di ritenuta (18) in
sede con essa al primo canale (12) per cui la valvola di ri-
tenuta (18) impedisce alla pressione nel canale (12} di es-
sere applicata al canale di controllo {l14a) della valvola di
controllo {14), ma permette al fluido sotto pressione in es-

sa di scaricarsi attraverso la farfalla (17) entro il primo
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canale (12) quando la pressione nel canale (12) & inferiore
alla pressione nel canale di controllo (l4a) della valvola
di controllo (14). -

6. Struttura secondc una gqualsiasi delle precedenti ri-
vendicazioni, caratterizzata dal fatto che altre valvole ne-
cessarie oltre le valvole montate nello stantuffo ad anello
(3) e i componenti (14 a 18) e richieste per il controllo
sono montate in modo da formare un complesso integrale.

7. Struttura secondo la rivendicazione 6, caratterizzata
dal fatto che detto complesso integrale & formato nél cilin-
dro (1) in modo da costituire con esso un insieme fisso.

B. Struttura secondo la rivendicazione 6, caratterizzata
dal fatto che detto complesso integrale ha la forma di un

blocco di controllo separato fissato al cilindro (1).

g N ARICT

Dott. Francesco SERRA
N, kserfz. ALBO 90
{in propro e por gl altd)
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