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Pakovy mechanicky vklinénec

Oblast techniky

Prezentovany vynalez se zabyva navrhem pakového mechanického vklinénce, napt. pro jisténi
lana ve skalnich a jinych sparach.

Dosavadni stav techniky

Vklinénec je prostfedek, ktery diky svému tvaru nebo konstrukci (mechanicky vklinénec) pfi
zatiZeni posiluje svou vazbu mezi dvéma télesy. Podle své konstrukce je vklinénec typicky vhod-
ny pro pouZiti do sbihajicich se i rozbihajicich se spar v télese nebo mezi télesy. Pakovy mecha-
nicky vklin€nec je pak technické zafizeni, které aktivnim zpiisobem (pomoci silového styku) bré-
ni bfemenu pfipojenému k pevné struktufe v padu, respektive jim lze rychle vytvofit nebo naopak
zrusit vazbu mezi dvéma télesy.

Mechanické vklinénce se bézné pouzivaji v horolezectvi. Lezec se timto prostiedkem rychle
a pevné jisti ke skale pro ptipad padu. Zafizeni musi byt lehké, rychle a snadno aplikovatelné, ale
i naopak je nutné ho snadno a rychle ze skaly vyjmout. Pfi padu horolezce piisobi na vklinénec
razova sila, kterou musi vklinénec do skaly prenést bez toho aby doslo k jeho vysmyknuti ze
skaly nebo jeho poskozeni. Pro zajisténi této zakladni funkce musi vklinénec rozlozit silu v bez-
pecném poméru do stén spary. Daldim pozadavkem je, aby vklingnec pracoval spojité v celém
uvedeném rozsahu spary. Pozadavky na zkouseni vklingncii pro horolezectvi se zabyva CSN EN
12 276.

V soucasnosti jsou znamy a pouzivaji se tfi zakladni typy aktivnich mechanickych vklinéncii -
vystiednikové mechanizmy (Friendy, Camy), protikliny (Ballnuty) a klinovité mechanizmy (Per-
rin). Pro Gcely srovnani jednotlivych typi zakladnich vklinénct si zavedeme bezrozmémou veli-
¢inu urdujici schopnost vklinénce prizplisobit se riznym velikostem spar. V dal$im textu budeme
tuto veli¢inu oznaCovat jako adaptaci. Mechanické vklindnce jsou schopny bezpeéné pracovat
v uritém rozsahu od sy, (minimalni §itka spary) do spa, (maximalni $iika spary). Vztahneme-li

vy

tento rozdil Sifek ke stéedni velikosti rozsahu vklinénce, dostaneme velikost adaptace

A= 2(Smax=Smin) 100 [%]

SmaxtSmin
Adaptace pro v3echny velikosti jednoho typu mechanizmu by méla mit totoZznou hodnotu.

Vystiednikové mechanizmy a jejich odvozeniny tvoii obvykle ti nebo &tyfi vykyvné segmenty
(Celisti), které jsou spojeny spolenou osou. Segmenty jsou na ose od sebe vzdaleny, ¢imz docha-
zi k nevhodnému kombinovanému naméhéni osy. Pivodné byla tato osa umisténa na pevny nos-
nik, ktery se nehodil do vodorovnych spar. Dnesni vystiednikové mechanizmy vychazejici z pa-
vodni koncepce proto maji smycku tvofenou ohebnym ocelovym lankem. Tato zafizeni jsou vel-
mi oblibend pro svou jednoduchost a obrovsky rozsah vykryti skalnich poruch (4 =~ 41 %).
V soucasnosti se pouZivaji i dvouosé vystiednikové mechanizmy, které se vyznaduji jesté vétsim
rozsahem (4 ~ 53 %). Jejich nevyhoda spoiva v geometrii segmentdi, které maji tvar logarit-
mické spiraly. Nevyhoda jejich tvaru se projevuje zejména v pripadg, kdy dochdzi k ¢asté zméné
sméru zatizeni. Pfi Casté zméné sméru zatizeni dochazi u téchto vklinénci k vysmyknuti a tim
kneplnéni jejich primarni funkce. Tyto vystfednikové mechanismy jsou popsény napf.
v US patentu US4184657 z roku 1978.

Protikliny a jejich odvozeniny vyuZivaji principu vzajemného vklinéni dvou segmenti, jejichz
kontaktni plochou je naklonéna rovina. V soucasnosti se prakticky pouzivaji dva typy protiklind.
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Prvni typ tvofi vétSi vyhloubeny klin, ktery je pevné spojen se smy¢kou a v ném se pohybuje
men3i klinek. Druhy typ tvofi dva vii¢i sob& pohyblivé kliny, jejichz pohyb je usmériiovan pomo-
ci drazek. Cely vklinénec pak ve spafe drZi rozpinanim dvou klini. Tyto vklinénce jsou primérné
urCeny do velmi tésnych spar a puklin (4 = 52%), u kterych se vyzna&uji vysokou stabilitou. Pro-
tikliny tohoto typu jsou popsany napf. v US patentu US4834327 z roku 1987.

Klinovité mechanizmy a jejich odvozeniny patii mezi nejstar$i konstruk&ni feSeni v této oblasti.
Jsou tvoieny dvéma Celistmi spojenymi ve spodni €asti osou. Mezi Celistmi je nejcastéji umistén
klin (valec), ktery pohybem smérem k ose celisti roztahuje. Nevyhodou tohoto fe$eni je nerovno-
mérné rozloZeni reak¢nich sil ve spafe, maly pracovni rozsah (4 = 16 %) a vysoka hmotnost.
Pohyblivy klin se béhem manipulace zasekdva — pohyb mafi tfeni mezi Celistmi a klinem. Tyto
vklinénce jsou navic nepouzitelné ve tvarovanych skalnich puklindch. Princip mechanizmu je
popsan napt. v US patentu US3903785 A z roku 1975.

Spole¢nou nevyhodou viech vySe uvedenych feSeni je navic jejich nevhodnost do rozbihajicich
se spar.

Podstata vynalezu

Ukolem vynilezu je navrh mechanického vklinénce, ktery by odstranil vyse uvedené nevyhody
a byl pfipraven pro masivni nasazeni.

Pfedmétem vynalezu je pakovy mechanicky vklinénec, jehoZ podstata spociva v tom, Ze je zkon-
struovan jako uzavieny kinematicky retézec propojeny otoénymi spoji (Cepy), ktery se sklada
alespoii ze dvou &elisti a alespoit ze dvou tahel, pficemz Celisti jsou svymi prvnimi konci navza-
jem spojeny, tahla jsou svymi prvnimi konci navzijem spojena a druhé konce Eelisti jsou spojeny
s odpovidajicimi druhymi konct tahel.

Pakovy mechanicky vklinénec je opatfen s vyhodou prostfedkem pro uchyceni nosného lana, kte-
1y je ptipojen v oblasti prvniho konce tahel, pficemz muze byt typicky pfipojen bud’ k oto¢nému
spoji tahel, nebo piimo k t€lu nekterého tahla v blizkosti otoného spoje tahel, v ptipadé lichého
poétu tahel s vyhodou k prostfednimu tahlu. Pfi absenci prostfedku pro uchyceni nosného lana
miiZe byt toto nosné lano, které slouZi k pfipojeni bfemena, resp. lezce, k pakovému mechanické-
mu vklinénci a miZe mit podobu horolezeckého lana, lanka apod., k padkovému mechanickému
vklinénci pfivazano.

Tahly miZze byt prostiednictvim nosného lana pohybovéno jak dovniti do prostoru mezi elistmi
(vhodné do sbihajicich se spar), tak ven z prostoru mezi Celistmi (vhodné do rozbihajicich se
spar). Vklingnec dle vynalezu lze tedy pouZit jak do sbihajicich, tak i do rozbihajicich spér, coz
jiné vklinénce neumoziiuji.

Tvar i poet Gelisti a tahel 1ze obtizné obecné definovat. Jejich geometrie je pfizpisobena prede-
vsim teni ve spafe, plsobicim zatizenim, pozadovanym rozsahiim a limitim hmotnosti (zpiso-
bim pouziti).

V zikladnim vyhodném provedeni pro horolezecké udely se kinematicky fetézec pakového
mechanického vklinénce sklada prave ze dvou Celisti, dvou téhel a Ctyt kloubil, pri¢emz prostie-
dek pro uchyceni nosného lana je piipojen k oto&nému spoji tahel. Pocet Celisti, tahel a kloubil
viak miZe byt i vy$si, pfi¢emZ jednotlivé segmenty vklinénce mohou byt zdvojeny, ztrojeny atd.
Je-li uvazovén souéinitel smykového téeni mezi ¢elistmi a skalou f = 0,25, rovinné, rovnobézné,
vertikalni stény spary, horizontalni smér symetrického zatizeni a symetricky vklinénec, musi
Gelisti prenést do stén spéry reakéni silu proti sméru normaly stény o velikosti minimainé dvojna-
sobku zat&zujici sily. Pokud bude velikost v tomto sméru mensi, vklinénec se vysmykne. V idedl-
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nim piipad¢ je vyhodné, aby reakéni sila v obou sténach byla v celém rozsahu vklinénce kon-
stantni.

Ve vyhodném provedeni miiZe byt mechanicky vkliinénec opatfen pruznym &lenem pro vraceni
mechanického vklinénce do vychozi polohy pfi odlehéeni nosného lana, kterym je vyhodné tlag-
na nebo tazna pruzina.

Pro manipulaci s vklinéncem mize byt tento vyhodné opatfen ovladacim lanem upevnénym na
nékteré celisti, s vyhodou v oblasti prvniho konce &elisti. Toto ovladaci lano slouzi k nastaveni
vklinénce do pozadované polohy.

Dale mize byt vklinénec dle vynalezu vyhodné opatfen alespoii jednim aretaénim &epem, ktery
slouzi pro vedeni nosného lana a manipulaci s mechanizmem.

Na nosném lané mohou byt s vyhodou uspoFadény dorazy, které zabrariuji mechanizmu v pre-
chod do labilni polohy. Takovym dorazem mohou byt rizné druhy spon, vyrobené napf. z hlini-
ku.

Pakovy mechanicky vklinénec je navrzen jako soustava pak uspofadana do uzavieného kinema-
tického fetézce. Toto je nejen vyhodné pro jeho funkei, ale pFinasi také velice libivy design.

Tvar Celisti a tahel prototypu je typicky zhotoven frézovanim na CNC frézce. Vlastni vyroba
vklinénce podle vynélezu je relativné nendrocna jak z hlediska materialu, tak potfebného zafi-
zeni. Nejnakladnéjsi polozkou vyroby vklindnce je vytvoreni piislusného CNC programu.

Vnejsi plochy Celisti vklinénce jsou ve spafe vidy v kontaktu se sténami spary, pficemz snahou
Je, aby poet stykovych bodii nebo stykové plocha byly co nejvétsi. DileZita je zména mista kon-
taktu pfi rizné velikosti spary, aby bylo dosazeno teoreticky konstantnich reakénich sil ve
sténach spiry v kazdé poloze vklinénce. Zménou geometrie mohou byt reakéni sily ve spafe pro-
ménne - podle toho, co uZivatel pozaduje. Ve je spojeno jako kinematicky fetézec, coz je velmi
vyhodné jak pro namahani, tak i komfort uZivatele.

PoZadované teoretické konstantni velikosti reakce pro cely rozsah spary je dosazeno pomoci
principu pdky a zmény umisténi ve spéfe, tj. zmény mista kontaktu Eelisti vzhledem ke spare.

Pékovy mechanicky vklin&nec vyuziva pakového principu s pouzitim &tyf kloubi. Navrhované
feseni umozfiuje kontakt Eelisti se sténami spar takovym zptisobem, Ze vyznamné snizuje nachyl-
nost vklinénce proti vypadnuti ze spary pfi zméné sméru zatieni pro vsechny typy zatizeni (cyk-
lické, ndhodné atd.). Obrana proti vysmyknuti vyplyva ze samotné podstaty mechanizmu. Pohyb
Celisti a tahel je v proménném prevodu, ktery je uréen osovymi vzdalenostmi kloubi. Vnéjsi tvar
Celisti tak miize byt plossi a silové poméry zistanou zachovany.

Navrhovany vklinénec kombinuje vyhody vystiednikového a klinovitého vklinénce. Tvar jeho
Celisti zabraiiuje rotaci ve spafe, a to vzhledem k jakékoliv pomyslné ose. Proto nelze tento vkli-
nénec cyklickou zménou zatiZeni ze spary vysmyknout.

Pakovy mechanicky vklinénec ma vlivem své koncepce vyhodny tvar &elisti, Kontakt Celisti
a stén spary je velmi blizky idealnimu stavu, ktery nastiva pti kontaktu dvou rovinnych ploch.
Diky tomuto drzi ve spafe nejen silovym stykem, ale také Jeho tvar brani vypadnuti, a to i pfi
cyklické zméné sméru psobeni zatézujici sily. Zarovei je schopen pracovat ve velkém rozsahu
spar a nezalezi ani na rovinnosti stén spary.

Pro horolezce pfinasi nové feseni vyhodu ve snizeni hmotnosti sady vklinéncii. Za prvé, diky své
konstrukei je tento vklinénec vhodny pro vétsi rozsah spar, take horolezec si s sebou nemusi brét
velké mnoZzstvi vybaveni (dnes si standardné horolezec bere s sehon na sténi ndkalil vllinined
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podle velikosti, primémé 5 kusi pro rizné velikosti spar). Za druhé, hmotnost navrzeného vkli-
nénce mize byt s vyhodou snizena CNC frézovanim jeho segmentd.

Mechanické vklinénce dle vynélezu jsou vhodné pro velkosériovou vyrobu.
Mechanické vklinénce jsou navrzeny tak, aby pii normalnim pouzivéani vydrzely nékolik let. Jsou

prakticky bezitdrzbové.

Objasnéni vykresti

Reseni dle vynalezu je demonstrovano na obrazcich, kde obr. | znazortuje kinematicky fetézec
pakového mechanického vklinénce vhodného do sbihajicich spar, obr. 2 kinematicky fetézec pa-
kového mechanického vklingnce vhodného do rozbihajicich spar, obr. 3 kinematicky fetézec pa-
kového mechanického vklinénce umisténého mezi sténami sbihajici spary, obr. 4 kinematicky
fetézec pakového mechanického vklinénce umisténého mezi st€nami rozbihajici spary, obr. 5
prototyp pakového mechanického vklingnce s vyuzitim tlanych pruzin, obr. 6 prototyp pakové-
ho mechanického vklinénce s vyuZitim taznych pruzin, obr. 7 prototyp pakového mechanického
vklinénce s vyuzitim zkrutnych pruzin, obr. 8 perspektivni pohled na optimalizovany pakovy
mechanicky vklinénec, obr. 9 optimalizovany pakovy mechanicky vklinénec — detail, obr. 10
optimalizovany pakovy mechanicky vklinénec — pohled na téhla a obr. 11 graf ziskany pfi tahové
zkousce vklinénce dle vynalezu.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Uvedené priklady predstavuji pikladné varianty provedeni vynalezu, které viak nemaji z hledis-
ka rozsahu ochrany zadny omezujici vliv.

K vyrobé pakového mechanického vklingnce jsou pouzity nasledujici materialy: duralové plechy,
ocelové nerezové Sepy, nerezové ocelové lano, pruzinové ocel a hlinikové svorky ocelovych lan.

Zatizeni pro vyrobu: CNC frézka a pislu$na fréza, vrtacka a pfislusny vrtak (vyhrubnik, vystruz-
nik), déli¢ materialu, ddl¢ik, kladivo, svérak, stil.

Na obr. | a 3 je zndzornén kinematicky fetézec pakového mechanického vklinénce vhodného do
sbihajicich spar. Uzavfeny kinematicky fetézec je propojen otoénymi spoji 6 a sklada se ze dvou
Selisti 1 a 2 a ze dvou tahel 4 a 5, pri¢emz Celisti 1 a 2 jsou svymi prvnimi konci navzajem spo-
jeny, tahla 4 a 5 jsou svymi prvnimi konci navzdjem spojena a druhé konce elisti 1 a 2 jsou spo-
jeny s odpovidajicimi druhymi konci tahel 4 a 5 a ptitemZ prostfedek 14 pro uchyceni nosného
lana 12 je pfipojen v oblasti prvniho konce tahel 4 a 5.

Kazdé tahlo 4 a 5 je vyrobeno z jednoho kusu. Tahla 4 a 5 jsou provedena jako pfima s délkou a.
Kada gelist 1 a 2 je vytvorena z jednoho kusu. Velikost kazdé Celisti 1 a 2 v pfimém sméru je b.
Obly tvar Zelisti 1 a 2 je dosaZen matematickym modelovanim. Aktualni poloha vklinénce mezi
sténami 17 spary je dana thlem nastaveni &. Vztah mezi roztazenim vklinénce s a thlem nastave-
ni &, ktery definuje zaobleni Celisti 1 a 2, neni linearni. Tvar Celisti 1 a 2 je tvofen odvalovanim
logaritmické spiraly s proménnym posuvem, ktery je zavisly na délce tdhla 4 a 5 a Ghlu natoCeni
& Optimélni pracovni rozsah s je dan adaptaci vklinénce 4 = 22 %, ktery je mozné dale navysit,
piipadné snizit podle pozadavki uzivatele. Na obrazcich je také naznaten smér 18 posuvu cepu
(otoéného spojeni) a smér 19 roztahovani Celisti.

Z hlediska pouzitelnosti vklinénct v riznych typech a Sitkach spér byly navrzeny nasledujici
varianty:
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PRIPAD 1

a=23,00 mm
b =150,93 mm
E=15°az75°

PRIPAD 2

a=17,25 mm
b =38,20 mm
E=15°az75°

PRIPAD 3

a=11,50 mm
b=25,47 mm
E=15°az75°

Prifezy Celisti 1 a 2 a tihel 4 a 5 mohou byt proménné. Hmotnost celého vklinénce mize byt sni-
zena CNC frézovanim segmentti za vzniku tzv. odleh&eni 8 Eelisti.

Tyto geometrické charakteristiky jsou predmétem optimalizace. Za predpokladu linedrniho cho-
vani vklinénce Ize tyto rozméry v poméru ménit.

Na obr. 2 a 4 je zndzornén kinematicky fetézec pakového mechanického vklinénce vhodného do
rozbihajicich spar. Uzavieny kinematicky fetézec je opét propojen otoénymi spoji 6 a sklada se
ze dvou Celisti 1 a 2 a ze dvou tdhel 4 a 5, pridems Celisti 1 a 2 Jjsou svymi prvnimi konci navza-
jem spojeny, tdhla 4 a § jsou svymi prvnimi konci navzéjem spojena a druhé konce &elisti 1 a 2
Jsou spojeny s odpovidajicimi druhymi konci tahel 4 a 5 a pfi€emz prostiedek 14 pro uchyceni
nosného lana je pfipojen v oblasti prvniho konce tahel 4 a 5. Geometrie Celisti 1 a2 a tahel4a 5
je shodna jako v predeslém p¥ipads.

Pro ucely testovani technického feSeni dle vynalezu byla 3 riizna provedeni mechanického vkli-
nénce, ktera odpovidaji kinematickému tetézci znazornénému na obr. 1 a 3. Jednotlivé mechaniz-
my mechanickych vklinéncii uvedenych provedeni se skladaji ze tii celisti (jedna vnitini Celist 1
a dvé vnéjsi Celisti 2), ze tHi tahel (jedno vnitini tahlo 3 a dvé vngjsi tahla 4), ze &tyf ¢ep 6, pro-
stfedku 14 pro uchyceni nosného lana 12 a pruzného ¢lenu 13, pricemz Celisti 1 a 2 jsou svymi
prvnimi konci navzijem spojeny éepem 6, tihla 4 a 5 Jsou svymi prvnimi konci navzajem spoje-
na cepem 6 a druhé konce Celisti 1 a 2 jsou spojeny s odpovidajicimi druhymi konci tahel 4 a 5
Cepy 6 a pfiCemz prostiedek 14 pro uchyceni nosného lana 12 je pfipojen k vnitinimu tahlu 5.

Tahly 4 a 5 miZe byt prostfednictvim nosného lana 12 pohybovéano dovnitt do prostoru mezi e-
listi 1 a 2. Jednotliva provedeni se odlisuji podobou a uloZenim pruzného ¢lenu 15, ktery zpiiso-
buje vraceni mechanizmu do vychozi polohy pfi odlehceni nosného lana 12. Pruznym &lenem 15
Jsou typicky rizné druhy pruzin, které mohou byt pouzity jednotlivé nebo v soustavach.

Prvni provedeni, jehoz koncept se zd4 nejvyhodnéjsi, nebot postrada nevyhody uvedené u dal-
Sich feSeni vy3e, je znazornéno na obr. 5. Jako pruzny €len 15 byla pouZita tlagna pruzina, ktera
Je navlecena na nosné lano 12. Prvni konec pruZiny se opira o vn&jsi okraj &elisti 1 nebo 2 v bliz-
kosti jejich vzajemného spojeni depem 6, druhé konce isou pevn spoienv s nosnvm lanem 17
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Druhé provedeni, které je znadzornéno na obr. 6, vyuziva pro zajisténi navratu do vychozi polohy
tazné pruziny. Prvni konec pruziny je kloubové spojen s ¢epem 6 spojujicim otoEné tahla 4 a 3,
druhy konec pruziny je kloubové spojen s cepem 6 spojujicim oto¢né Celisti | a 2. PruZiny nejsou
navle¢eny na nosné lano 12. V tomto provedeni tazna pruzina v manipulaci prekaZi a je navic
nevzhledna.

Treti provedeni zndzornéné na obr. 7 vyuziva zkrutnych pruzin, které jsou navleeny na Cep 6
spojujici otocné Celisti 1 a 2. Konce zkrutnych pruzin jsou pfipevnény k Celistem 1 a 2 tak, aby
vklinénec roztahovaly. Takto uspofddané zkrutné pruziny zpusobuji odhaleni Cepu 6, ktery je
poté nevhodné kombinované naméhén.

Optimalizované provedeni pakového mechanického vklinénce, ktery vyuziva tlatnych pruzin, je
znazornéno na obr. 8,9 a 10 a vychazi z provedeni zndzornéného na obr. 5. Sklada se ze tfi delisti
1 a2, tiitihel 4 a 5, Ctyf Eepli 6, osmi distanénich vlozek 7, nosného lana 12, ovladaciho lana 13,
dvou aretacnich epli 10 (horni) a 11 (dolni), dvou dorazili 16 a dvou tla¢nych pruzin. Nosné lano
12 je uchyceno ve vnitinim tahle 5 a je vedeno uvnitf vklinénce skrz vnéjsi Celisti 2. Pro zajisténi
lep$i pohyblivosti jsou mezi segmenty na ose vloZeny distanéni vlozky 7. Pro manipulaci s vkli-
néncem slouzi ovladaci lano 13 upevnéné ve vnitini Celisti 1, které nastavi vklinénec do pozado-
vané polohy. Aretaéni ¢epy 10 a 11 slouzi pro vedeni nosného lana 12 a manipulaci s mechaniz-
mem. Dorazy 16 na nosném lané 12 zabraiuji mechanizmu vklinénce v piechodu do labilni polo-
hy. Pakovy mechanicky vklinénec je opatfen ukazatelem 3 stavu kontaktu v podobé sedmi barev-
né rozlisenych plytkych otvorl vytvofenych po vnéjSich stranach kazdé Zelisti 1 a 2, které uzi-
vateli ukazuji bezpeénost zaklinéni vklinénce z hlediska rozlozeni sil v mechanizmu. Jednotlivé
Gelisti 1 a 2 jsou vyfrézovany, ¢imZ vznikne odlehéeni 8 Celisti. Na prvnich koncich vnéjsich
Celisti 2 jsou uspofadany prostiedky 9 pro vedeni nosného lana 12.

Na obr. 10 je u optimalizovaného provedeni pakového mechanického vklinénce zndzornéno
uspofadani nosného lana 12 a ovladaciho lana 13, konkrétn€ pevné spojeni 20 nosné lano 12 are-
taéni Cep 10, volné vedeni 21 ovladaci lano 13 aretaéni ¢ep 10, volné vedeni 22 nosné lano 12
vnéjsi Celist 2 a upevnéni 23 ovladaciho lana 13.

Obr. 11 znézorfiuje graf ziskany pfi tahové zkousce vklinénce dle vynalezu. Pro certifikaci
mechanickych vklinénci je nutné provést testovani podle CSN EN 12 276. Tato norma predepi-
suje minimalni nosnost vklinénc 5 kN. Vklinénec dle provedeni znazornéného na obr. 8,9 a 10
byl navrzen tak, aby tuto normu spliioval. Vétsina vyrobeti viak vyrabi vklin€nce, které maji nos-
nost dvojnasobnou, tzn. 10 kN, coZ také odpovidd pevnosti bézného horolezeckého lana.
Zuslechténim pouzitych duralovych plech tvoficich Celisti 1 a 2 a tahla 4 a 5 a oceli Cepil 6 je
mozné dosahnout nosnosti 10 kN.

Primyslové vyuzitelnost

Pakové mechanické vklinénce lze pouzit k jisténi biemen, jako rychlospojky pro transport bie-
men, ke zvétieni $itky spary pomoci tlaku Celisti apod. Princip pakového mechanického vklingn-
ce Ize uplatnit v riznych odvétvich. Napiiklad Ize navrhnout zafizeni, které bude slouZit jako ne-
destruktivni opakovatelna rychlospojka pro zavéSeni biemen (vyrobki) s bezpe¢nostni pojistkou
proti silovému pretizeni v pasové vyrobé. V piipadé poruseni dovolené hodnoty zatézné sily by
se zafizeni vysmyklo z ulozeni. To je vyhodné napf., aby nedoslo ke kolizi pfi selhani lidského
faktoru a pietizeni pasu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Pakovy mechanicky vklinénec s alespofi dvéma Eelistmi pro vytvofeni pevné vazby mezi
nosnym lanem spojenym s bfemenem a sparou v télese nebo mezi dvéma télesy, vyznaéu-
jici se tim, Ze jej tvofi uzavfeny kinematicky fetézec propojeny otoénymi spoji, ktery se
sklida alespori ze dvou Celisti a alespoii ze dvou tahel, pfi¢emz &elisti jsou svymi prvnimi konci
navzdjem spojeny, téhla jsou svymi prvnimi konci navzajem spojena, zatimco druhé konce &elisti
jsou spojeny s odpovidajicimi druhymi konci tahel, pfi¢emz pakovy mechanicky vklinénec je
dale opatien prostfedkem pro uchyceni nosného lana uspotddanym v oblasti prvniho konce tahel.

2. Pakovy mechanicky vklinénec podle niroku 1, vyznaéujici se tim, ze je dale
opatfen pruznym Clenem pro vraceni mechanického vklindnce do vychozi polohy.

3. Pakovy mechanicky vklinénec podle naroku 1 nebo 2, vyzna&ujici se tim, Zeje
dale opatfen ovladacim lanem upevnénym v oblasti nékteré elisti.

4. Pakovy mechanicky vklinénec podle naroku 3, vyznaéujici se tim, Ze ovladaci
lano je upevnéno v oblasti prvniho konce &elisti.

5. Pakovy mechanicky vklinénec podle nékterého zndroki 1 az 4, vyznaéu jici se
tim, Ze je dale opatfen alespoii jednim aretaénim Sepem.

6. Pakovy mechanicky vklinénec podle nékterého z ndroki 1 a2z 5, vyznaéu jici se
tim, Ze nosné lano je opatieno dorazy.

6 vykresi

Seznam vztahovych znagek

1. prvni gelist

2. druha Celist

3. ukazatel stavu kontaktu

4. prvnitédhlo

5. druhé tahlo

6.  ototny spoj (Cep)

7. dista¢ni vlozka

8. odlehceni ¢elisti

9.  prostiedek pro vedeni nosného lana

10. prvni aretagni Gep

11. druhy areta¢ni Eep

12. nosné lano

13. ovladaci lano

14, prostfedek pro uchyceni nosného lana
15. pruzny &len

16. doraz

17. sténa spary

18.  smér posuvu kloubu (&epu)

19.  smér roztahovani &elisti

20. pevné spojeni: nosné lano — areta¢ni ¢ep
21. volng vedeni: oviddaci lano - aretagni &ep
22. volné¢ vedeni: nosné lano — ¢elist vné;j3i
23. upevnéni ovladaciho lana
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