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{54) Umisténi kapacitniho snimade polohy v registraénim systému

i

O%elem feSeni je p¥esné zpracovadni
elektrického signdlu v zdvislosti na poloze
zdznamového hrotu. V¢¥e uvedeného G&elu je
dosaZeno tim, %e pohybliv4 &4st kapacitnfho

snimade polohy je pevné& spojena s otodnym 1
loZiskem, p¥ilemZ pevnd &4st kapacitniho ~
snima&e je uchycena k z&kladni desce. ) \\,--—------———-——I
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Vyndlez se tykd umisténi kapacitniho snima&e polohy v registradnim systému do oto&ného
bodu &tyf&lenného mechanismu, ktery ptevddi kruhovy pohyb ramene oto¥né civky registra&niho
systému na p¥imoary pohyb zdznamového hrotu.

Dosud pouifvani Fe¥eni umfst&ni kapacitniho snimale polohy pfimo na ose otoiné civky
registra¥niho systému neumpiﬁuji ptesnou definici polohy zéznamového hrotu v zévislosti
na elektrické veliZind., Nevyhodou tohoto systému je to, %¥e pfi zpracovan{ elektrického signdlu
se nepostihuji vile a nepfesnosti mechanismu, prevddéjfcfho rota&ni pohyb oto&né civky na
ptimotary pohyb z&znamového hrotu. Vile v loiiskéch jsou viak funk&n& nutné pro &innost
mechanismu a maji vliv na p¥esnou polohu z4znamového hrotu. Zévislost polohy z&znamového
hrotu na elektrickém signdlu vykazuje tudiZ chyby.

V¢se uvedeny nedostatek je odstran¥n um{stdnim kapacitniho snimale podle vynédlezu,
jeho# podstatou je to, Ze pohybova &ést kapacitnfho snimafe polohy je pevn& spojena s oto&ngm
lo¥iskem, pfifem? pevnd Zést kapacitniho snimage polohy je uchycena v zékladnf desce.

vy&81 uZinek Fedeni podle vyndlezu se projevuje v technické sféfe tim, %e umisténi
kapacitnfho snimafe polohy do st¥edu otddeni zdznamové rucky umoZhuje ptesné zpracovat
elektricky signdl v zdvislosti na poloze zéznamového hrotu véetn& mechanickych vil{ mezi
" jednotlivgmi dfly.

Konkrétn{ um{st&ni kapacitniho snimaZe polohy registradniho systému podle vyndlezu
je nakresleno v bokorysu na obr. 1 a v pidorysu na obr. 2.

Registra¥ni systém sestévd z oto#né civky 6, na jejimi h¥fdeli je pevn& uchyceno rameno
7 oto¥né civky 6. Konec ramene 7 je opatfen Zepem, zapadajicim do loZiska ve stfednf &é4sti
ramene 1 z&znamového hrotu v bod¥ presn& vypodteném tak, aby vysledn§ pohyb z&znamového
hrotu byl p¥imo&ary.

Rameno 1 zdznamového hrotu je suvnd ulofeno v oto¥ném loZisku 2 upevn&ném na zékladni
desku 5. Umf{sténf kapacitniho snimafe polohy je provedeno tak, aby Ze pohybové &4st 3 kapa-
citnfho snima¥e polohy je Sroubem pevng spojena s oto&nym loZiskem 2. Pevnd &dst 4 kapacitni-
ho snima&e polohy je &ty¥ml Erouby uchycena k:zékladni desce 5. Mechanickym spf&ienim pohy~
blivé ¥4sti 3 kapacitniho snima¥e pohybu s ramenem 1 zéznamového hrotu je docileno toho,

te signidl o poloze zéznamového hrotu nenf zati¥en chybou zpisobenou vilf, charakteristickou

pro mechanismus p¥i p¥evodu pohybu kruhového na pohyb p¥imodary.

PREDMET VYNALEZU

Umistdn{ kapacitnfho snimaSe polohy v registrainim systému sestaveném z oto&né civky,
jeji hi¥fdel je opatfen ramenem, na jeho%¥ konci je &ep zapadajic{ do ramene zéznamového
hrotu, které je suvné i oto¥nd ulofeno v otodném loZisku, upevnéném na zdkladni desce,
vyznadujfci se tim, Ze pohyblivd &ast (3) kapacitnfho snimade polohy je pevn& spojena .

s otodnym lofiskem (2), pE¥ilemi pevna tast (4) kapacitnfho snimaZe polohy je-uchyceha k z4-
kladni desce (5).
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