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Vyndlez se tykd uspo¥dddnf vyhodnocovaciho za¥fzenf t¥fdidky s poloautomatickou
kalibraci zejména pro rozm&rovi t¥{d&n{i souldstf{ vdlcového, kuZelového nebo kulového
tvaru.

Jednou z progresivnich cest p¥i ndvrha t¥idicich za¥izeni s vysokym vykonem a
velkym podtem t¥f{d je konstrukce t¥idifky na principu poloautomatické kalibrace. Jednd
se o uspo¥&déni t¥idi&ky, které predpokldd4, Ze na vnéjsi povel je za etalon prohldSena
libovolnéd souddst z t¥idéné davky, splhuje-li dané zdkladni predpoklady. Pro vyhodnocovaci
za¥izen{ takové t¥ididky to znamend, Ze je na vn&j3{ povel nutno zménit vysledek vyhodnoco-
vani tak, aby nedoZlo k bé&Zné obsluze t¥idic{ &&sti, ale byla inicialisovdna etalonové

sekce t¥idide p¥i soudasném zdznamu vysledku mé¥enf{ do zvl&Stni paméti.

Tato dloha je zvlAa3t komplikovand v ptipadé, %e se pro lep3{ Casové vyuZiti pracuje
s t¥fidi¥em s posuvnou paméti. Spole&nou nevyhodou zndmych vyhodnocovacich za¥izeni,
at jiZ pracujf tak, Ze pfevedou nejprve signdl ze vstupni E&sti do &islicové oblasti
a pak si jej zapamatuji, nebo naopak si zapamatovdvaji analogovy signdl a pak provadé&ji
p¥evod do &islicové oblasti, je skutednost, Ze nevyhovuii vySe uvedenym poZadavkim

kladenym na vyhodnocovac{ za¥{zeni s poloautomatickou kalibraci.

Tuto nevvhodu odstranuje uspo¥dddni vyhodnocovaciho za¥izeni dle vyndlezu, jeho#Z
podstata spodivd v tom, %e ke vstupni &dsti je pFipojen vystup ruéniho dostaveni a
vystup vstupni &4sti je propojen jednak s pamétovym vstupem provozni pam&ti, s m&¥icim
vstupem pfepinaci &&sti a pfes uroviovy spinad s uroviovym vstupem mikropo&itale. Vystup
provozni pam&ti je propojen se vstupem etanolové paméti, provoznim vstupem s p¥epinaci
&4sti a pracovnim vstupem dvoufdzového p¥evodniku, jeho%Z vystup je p¥ipojen na pferudo-
vaci vstup mikropo&itace.

V¢stup etanolové paméti je p¥ipojen na etanolovy vstup pfepinaci &&sti s kontrolnim
mé&¥idlem. Testovaci vystup vystupn{ S&sti je p¥ipojen na testovaci vstup hlidaciho
obvodu, jehoZ vystup je napojen na nulovaci vstup mikropoditade, a t¥fdici vystup
vystupnf S4asti dsti v t¥idicf é&4st.

Mazaci vystup mikropo&itade je napojen na mazaci vstup provozni pam&ti, klidovaci
vystup mikropo&itade je napojen na klidovaci vstup provozni paméti, &asovaci vystup
mikropo&ita&e je p¥ipojen na &asovaci vstup dvoufdzového p¥evodniku, hradlovaci v§stup
mikropo&itade je pfipojen na hradlovaci vstup etanolové pam&ti, nulovaci vystup mikro-
po&itade je p¥ipojen na kontrolnf vstup hlfdacfho obvodu, hlavni vystup mikropolitade
je pfipojen na vstup vystupni &4sti, etanolov§y vystup mikropolfitade uUst{ do etanolové
indikace a t¥fdic{f vystup dst{ do t¥fdic{f indikace.

Vstupni odd&loval je propojen s mikropoditalem nésledovné tak, Ze poZadavkovy
vystup je napojen na poZadavkovy vstup, obsazovaci vystup je napojen na obsazovaci
vstup, m&¥ici vystup je napojen na m&¥ic{ vstup, vybavovaci vystup je p¥ipojen na vybavo-
vaci vstup a kontrolni vystup je napojen na kontrolnf vstup.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spolivd zejména v moZnosti plného vyuZiti p¥ednosti
konstrukce t¥fdiciho za¥izen{ s poloautomatickou kalibracf. Navic se toto za¥fzeni
zv148td& efektivnd uplathuje v p¥ipad® uspo¥dddni t¥idide s posuvnou pamdti, &imZ se
d4le roziifuje oblast vykont i poltu t¥ifd.

Dal3{ vyhodou navrZeného uspo¥dddni je moZnost vyuZit pro analogo-&islicovy pfevod
p¥evodnik pracujici na principu dvoufédzové integrace, ktery z principu vykazuje vysokou
odolnost proti vn&jifm rudivym vliivim a tim ddle zvySit spolehlivost t¥idé&ni. Jako
vyhodné je mo¥no oznadit i Ffefenl umoffiujici snadny p¥echod do modelové funkce dileZité

pro diagnostiku a testovédni za¥izeni.
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Vyndlez je zndzornén na obr., kde je zobrazeno blokové schéma konkrétniho uspofddani
vyhodnocovaciho za¥izeni pro t¥{idilky s poloautomatickou kalibraci.

Ke vstupni Cdsti 1 je p¥ipojen vystup ruCniho dostaveni 11 a vystup vstupni C4sti
1 je propojen jednak s pam&fovym vstupem 21 provozni pam&ti 2, jednak s md¥icim vstupem
41 p¥epinac{ %&sti 4 a pfes droviiovy spinad 5 s droviovym vstupem 101 mikropo&f{tade 10. Vystup
provozni{ pam&ti 2 je propojen se vstupem 31 etanolové pam&ti 3, provoznim vstupem 42 p¥epi-
naci{ &&sti 4 a pracovnim vstupem 61 dvoufdzového pfevodniku 6, jehoZ vystup je napojen na

p¥erusovaci vstup 104 mikropo&itace 10.

Vy¥stup etanolové pamé&ti 3 je pfipojen na etanolovy vstup 43 pfepfnaci &&sti 4
s kontrolnfm m&¥idlem 12. Testovaci vystup 81 vystupni &&sti 8 je p¥ipojen na testovaci
vstup 71 hlfdaciho obvodu I, jeho¥ vystup je napojen na nulovaci vstup 107 mikropo&itace 10,
a t¥{fdicl vystup 82 vystupni &4sti 8 Gstf v t¥fdici{ &4st 13. Mazaci vystup 102 mikro-
po&itafe 10 je napojen na mazaci vstup 22 provozni pam&ti 2, klifovaci vystup 103

mikropoditade 10 je napojen na kliovaci vstup 23 provozni paméti 2.

Casovaci vystup 105 mikropo&itale 10 je pfipojen na &asovaci vstup 62 dvoufézového
pfevodniku 6, hradlovac{ v§stup 106 mikropo&itale 10 je p¥ipojen na hradlovaci vstup
32 etanolové pamé&ti 3, nulovaci vystup 108 mikropolitade 10 ie p¥ipojen na kontrolni
vstup 72 hlidacfho obvodu 7, hlavni vystup 109 mikropolitale 10 je pfipojen na vstup
QYstupni &&sti 8, etanolovy vystup 110 mikropolitaCe 10 dUsti do etanolové indikace
14 a t¥fdicif vystup 116 dsti do t¥idici indikace 15. vstupni{ odd&loval 9 a mikropolitacd
10 jsou propojeny nésledovné: poZadovany vystup 91 je napojen na poZadavkovy vstup
111, obsazovaci vystup 92 je napojen na obsazovaci vstup 112, m&¥ici vystup 93 je napojen
na m&¥ici vstup 113, vybavovaci vystup 94 je napojen na vybavovaci vstup 114 a kontrolni

vystup 95 je napojen na kontrolni vstup 115.

Vyhodnocovac{ za¥fzeni pracuje v uzav¥enych pracovnich cyklech skl&ddajicich se
z m&¥ici a vybavovaci &4sti a taktovanych z navazujicich &dsti mechanismu t¥idicky
p¥es vstupni odd&loval 9. Soufasné tento mechanismus posouvd do mé¥ici oblasti mé&fené
souldsti. P¥evod mechanického rozméru mé&¥ené souldsti na vystupni pulsni signdl zprost¥ed-
kovavA vstupni &4st 1. Pdsmo pfevodu lze posouvat signédlem z bloku runiho dostaveni
1l1. Pro signidl na vystupu vstupni C¢ésti 1 je charakteristické, Ze méfenému rozméru
odpovidd vrcholovd hodnota pulsu.

Pracovni-cyklus zalind v okamZiku, kdy se na m&fricim vystupu 93 vstupniho odd&lovale
9 objevi signdl urcujici{ zafdtek méfici C4sti pracovniho cyklu. Na tento podnét reaguje
mikropo&itad 10 tim, Ze vySle pfes svaj t¥idici vystup 116 povel do t¥idici indikace
15, aby se nastavila indikace méfici &&sti p¥i soulasném ukonéeni indikace vybavovaci
84sti pracovniho cyklu, a také ukonl{ signdl na svém hlavnim vystupu 109. Pak p¥ejde
mikropo¢itad 10 do stavu &ekd&ni bud na signdl na svém uUroviovém vstupu 101 nebo na

konec signélu na mé&¥icIim vstupu 113.

V krédtkém &asovém odstupu za signdlem na‘méficim vystupu 93 nastdvd prichod mé¥ené
souddsti m&¥ici oblasti a tim se objevi pulsni signdl na vystupu vstupni &&sti 1.
Md-1i m&¥end souldst rozmér dosahujici alespon okraje padsma t¥{d&ni, dojde k sepnuti
droviiového spinade 5 a tim se dostane signdl i na drovihovy vstup 10l1. Tento povel
opust{ mikropo&itad 10 svoji &ekaci smylku a zajisti vysldni signdlu na mazaci vystup
102 a dale na kliZovaci vystup 103.

.Tim se jednak zrud3{ pivodni{ obsah provozni pam&ti 2 a jednak se tato otevie pro
pEijeti a vyhodnoceni nového signdlu. Provozni pamét 2 je konstrukéné fe$ena tak, aby
vyhodnofila maximum signdlu na svém paméfovém vstupu 21 v dasovém Useku ur&eném signdlem
na kligovacim vstupu 23. Tim je urdeno, %e se na vystupu provozni paméti 2 objevi signil
odpovidajici mé&¥enému rozméru.
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0d ukon&en{ signdlu na Grovihovém vstupu 101 nebo mé¥icim vstupu 113 se odvozuje
ukon&eni signdlu na kliZovacim vstupu 23. Soulasné se v tomto okamZfiku aktivizuje dvou-
f4zovy pYevodnik 6 signdlem p¥ivedenym na &asovaci vstup 62. Dvoufézovy p¥evodnik 6
odpovi signdlem s Sasovym pfekrytim, ktery je zveden na p¥eruSovaci vstup 104. Casové
prekryt{ je Um&rné sign&lu na pracovnim vstupu 61 dvoufdzového pfevodniku 6 a tedy
i mdfenému rozmdru. K prevodu do ¥iselné oblasti postalf, kdy¥ mikropo&ita& 10 p¥i
ukonenf signdlu na &asovacim vystupu 105 nastartuje svdj inertni &asova& a zastavi

jej signélem z p¥erudovaciho vstupu 104.

Po jednoduché transformaci se tento &fselny signdl p¥evede na &islo t¥idy, kam
byla m&¥end souddst zafazena. Vysledek se v mikropo&fita&i 10 ulo%{ k daldimu zpracovéni
'nebo, je-1i t¥{didka vybavena posuvnou pam&ti, na poldtek sekce posuvné paméti a
v celé sekci se provede posuv. Ddle se prost¥ednictvim t¥fdiciho vystupu 116 p¥enese
vysledek i do bloku t¥fdfcf indikace 15, ktery zajistfi jeho zobrazeni. P¥i sefizovéni, .
prib&%né kontrole nebo testovdni lze lze mimo to zobrazit signdly z vystupu vstupni.
&4sti 1 i provozni pam&ti 2 na kontrolnfm m&%idle 12 prostfednictvim p¥epinac{i d4sti 4.

 Nedojde-1i b&hem signdlu na m&¥fcim vystupu 93 k sepnutf uroviiového ‘spinade 5,
nenastane aktivace dvoufdzového p¥evodniku 6, ale spustf se ndhradni program, ktery
zabezpedf uloZenf kédu odpovidajfcfho prdzdnému mistu na obdobnd mista jako v pfedchdzejfcim :
p¥ipadd. Na to p¥ejde mikropodita& 10 op&t do stavu &ekdni, tentokrdt na signdl na
svém vybavovac{m vstupu 114, V okamZfiku, kdy se na vybavovac{m vystupu 94 objevi signdl,
za&inid vybavovaci &4st pracovpiho cyklu.

Mikropo&itad 10 tento signdl p¥ijme p¥es vybavovaci vstup 114 a reaguje na né&j
tak, %e vy%le povel na t¥fdfci vystup 116 a tim nastavi t¥fdifci indikaci 15 do stavu
indikace vybavovaci &4sti. Z&rovenh vyslédnim signdlu na hlavni v¢stup 109 p¥enese do
vystupn{ &4sti 8 informaci o &isle t¥idy souldsti zm&fené v poslednim m&¥{icim cyklu,
nebo pracuje-1i mikropo&ita& 10 s posuvnou pam&ti, o tom, které ze soudédstf zm&fenygch
v ptislugném souboru m&¥icich cykldl budou ve vybavovaci &4sti daného m&fictho cyklu
vyt¥{d&ny. Vystupni 34st 8 obsahuje vykonové spinale, které pfes t¥idic{ vystup 82
ovlddajf silové &leny v t¥fdic! &&sti 13 provddé&jfc{ vlastni mechanické t¥idénf.

Vystupn{ &4st 8 ma jedtd testovaci vystup 81 zavedeny do testovaciho vstupu 71
hlfdaciho obvodu 7. Testovacf{ v¢stup 81 je p¥es hlavni vystup 109 mikropoZ{ta&em 10
pravidelnd aktivovén. Druhym vstupem hlfdacfho obvodu 7 je kontrolnf vstup 72 odebirany
z nulovaciho v§stupu 108. Vystup hlfdacfho obvodu 7 je p¥ipojen na nulovaci vstup
107. P¥i spravné &innosti mikropoitale 10 p¥ichizejf na testovaci vstup 71 impulsy
a vgstup hlfdacfho obvodu 7 ned4dva chybovy signdl. V p¥ipadé chybného vykondvéni progra-
mu je prerudena posloupnost impulsl na testovacim vstupu 71, v§stup hlidacfho obvodu
7 zadnd ddvat chybovy signdl, kterym je mikropo&itaZ 10 nulovén a% do obnoven{ bezporu-‘
chového stavu. Pracovni cyklus s poloautomatickou kalibrac{ t¥idilka zadin& obdobné&
jako normdlnf pracovni cyklus.

%4dost o vytvofeni etalonu se zad4 p¥es vstupni odd&lova® 9. Na pofadavkovém vystu-
pu 91 se objevi impuls, ktery je dédle pfeveden na poZadavkovy vstup 111 mikropo&itale
10. Mikropo&fta& 10 po ukonleni méffici &&sti pracovniho cyklu splni #4dost o vytvofeni
etalonu, tj. vytvofi etalon z prvni souSdsti pro3lé m&¥fci stanic{ po p¥ijeti Z4dosti,
pokud ani v etalonovém t¥f{di&i v t¥fdicf ¥&sti 13 ani-v jiném mist&® t¥fdicf ¥4sti 13
(pFi uZitil posﬁvné pam&ti) neni p¥edchoz{ etalon a pokud souldst, z nfZ md byt etalon
vytvoten, spliiuje urdité zvolené podminky (napf. leZi ve vymezeném tolerandnim pésmu).

. Jsou-li tyto podminky spln&ny, pak po skon&eni m&¥icfho impulsu mikropoital 10
vySle impuls p¥es hradlovaci vystup 106 do hradlovaciho vstupu 32 etalonové pamé&ti
3. Etalonov4 pamét 3 se uvede do aktivnfho stavu, coi znamend, %¥e signdl z jejiho z&znamového
vstupu 31 Um&rny rozméru posledni m&¥ené souédsti projde na jejif vystup a p¥i vhodném
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nastaveni prepinaci &4sti 4 se pfes etalonovy vstup 43 pfivede na kontrolni m&¥idlo
12, které ho zobrazi. Etalonovd pamét 3 je schopna podrZfet tuto hodnotu i b&hem daldich
mé&¥icich cykld, coZ je dtleZité pro to, aby bylo moZno vytvo¥it etalon bez pferuSeni

kontinuity t¥{dicfho procesu.

Mimo p¥irazeni ¢isla t¥idy podle rozméru zafadi mikropoéitaé 10 soulést do etalonové
t¥{dy. Souddst se pak v t¥idici &&sti 13 dostane do etalonového t¥idife, jehoZ obsazeni
je okamZité registrbvéno specidlnim snimalem a informace o tom se dostdv4 pfes vstupni
odd&lova¢ 9 a jeho obsazovaci vystup 392 na obsazovaci vstup 112 mikropo&itade 10 - tim
je déno, ¥e mikropo&fta& 10 nebude plnit p¥{padné daldi %4&dosti o vytvofeni etalonu-

a indikuje tento stav v bloku etalonové indikace 14. Obsluha pak vyjme etalon z t¥idile,
zm&¥{ vhodnym zplsobem jeho skute&ny rozmér a tvar a pfipadny rozd{l mezi hodnotou
namé¥enou a udévanou kontrolnim m&fidlem 12 vyrovnid ruénim dostavenim 11.

VeSkeré vstupni Gdaje tykajici se reZimu C¢innosti se dostdvaji do mikropo&itacle
10 ptes vstupni oddéloval 9. Funkce vystupld vstupniho oddélévaée 9 byly jiZ popséany
aZz na kontrolni vystup 95, ktery slouii jako kontrola p¥ipojeni vstupl a zdroven jako
automatické p¥epindni reZimd &innosti vyhodnocovaciho zaiizeni. P¥i pFipojenych vstupech
funguje za¥izeni v reZimu "provoz" tak, jak bylo aZ dosud popsdno. Odpojenim vstupud
pfechdz{ do reZimu "model". V tomto reZimu mikropolita¢ 10 imituje m&Ffic{ a vybavovaci
impulsy, ruéni dostavenim 11 lze ménit velikost vstupniho napé&ti a tak lze snadno provést

testovdni a p¥ipadnou diagnostiku u vétSiny blokl vyhodnocovaciho za¥izeni.
PREDMET VYNALEZU

Vyhodnocovaci za¥izeni pro t¥idi¢ky s poloautomatickou kalibraci zejména pro
rozmérové t¥{déni sestdvajici z mikropolitale, vstupni C4sti, pamdti, dvoufdzového
pfevodniku a vstupniho oddélovade, vyznalujici se tim, Ze ke vstupni &&sti (1) je pfipojen
vystup ruéniho dostaveni (11) a vystup vstupni &&sti (1) je propojen jednak s pamé&fovym
vstupem (21) provozni pamé&ti (2}, jednak s m&f¥icim vstupem (41) p¥epinaci &&sti (4)

a ptes trovihovy spinal (5) s Urovhovym vstupem (101) mikropo&itade (10), v§stup provozni
paméti (2) je propojen se zdznamovym vstupem (31) etalonové paméti (3), provoznim vstupem
(42) p¥epinacf{ &4sti (4) a pracovnim vstupem (61) dvoufé&zového p¥evodniku (6), jehoZ
vystup je pfipojen na preruSovaci vstup (104) mikropocitade (10), vystup etalonové

pam&ti (3) je p¥ipojen na etalonovy vstup (43) p¥epfnaci Casti (4) s kontrolnim mé¥idlem
(12), testovaci vystup (81) vystupni &&sti (8) je pfipojen na testovaci vstup (71)
hlfdacfho obvodu (7), jehoZ vystup je napojen na nulovaci vstup (107) mikropo&itace

(10), a t¥idic{ vystup (82) vystupni &&sti (8) ustf{ v t¥f{dici &4st (13), mazaci vystup
(102) mikropo&itade (10) je napojen na mazaci vstup (22) provozni paméti (2), kli&o-

vaci vystup (103) mikropoéitale (10} je napojen na klidovaci vstup (23) provozni

paméti (2), &asovaci vystup (105) mikropocitace (10) je napojen na tasovaci vstup (62}
dvoufédzového pfevodniku (6), hradlovaci vystué (106) mikropolitade (10) je p¥ipojen

na hradlovaci vstup (32) etalonové pam&ti (3), nulovaci v¢stup (108) mikropocitale

(10) je p¥ipojen na kontrolni vstup (72) hlfdaciho obvodu (7), hlavni vystup (109)
mikropoéftade (10) je pfipojen na vstup vystupni C&sti (8), etalonovy vystup (110)
mikropoéitade (10) dsti do etalonové indikace (14) a t¥idici vystup (116) dst{ do t¥fdici
indikace (15); vstupni odd&lovad (9) a mikropo&itad (10) jsou propojeny ndsledovné

tak, %e poZadavkovy vystup (91) je propojen na poZadavkovy vstup (111), obsazovaci

vystup (92) na obsazovaci vstup (112), m&¥ic{ vystup (93) na m&fici vstup (113), vybavovaci
vystup (94) na vybavovaci vstup (114) a kontrolnf vystup (95) na kontrolni vstup (115).
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