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Sposob pomiaru chropowatosci powierzchni drewna i tworzyw
drzewnych oraz przyrzad do stosowania tego sposobu

1
Frzedmiotem wynalazku jest spos6b pomiaru
chropowatosci powierzchni drewna i tworzyw drze-
wnych oraz przyrzad do stcsowania tego sposobu
volegajgcy na odwzorowaniu profilu powierzchni.

Dotychczas stosowane spcsoby do oznaczania
chropowato$ci powierzchni drewna i tworzyw drze-
wnych przy stesowaniu przyrzadéw zwanych profi-
lografami, polegaja na odwzorowaniu profilu po-
wierzchni przez wzdiuzne przesuwanie, stykajgcego
sie stale z powierzchnig ostro zakonczonego trzpie-
nia pomiarowego. Ruchy pionowe trzpienia powiek-
szone sg za poSrednictwem urzgdzen dziwigniowych,
optycznych lub elektrycznych (indukcyjnych, piezo-
elektrycznych lub oporowych) i rejestrowane w od-
powiednich rejestratorach.

‘Sposoby te nie sg przydatne do oznaczania chro-
pcwatos$ci powierzchni drewna lub tworzyw drzew-
nych, ze wzgledu na wiasnosci powierzchni o cha-
rakterystycznej wioknistej komorkowej lub czastko-
wej strukturze. odksztalcajgcej sie sprezyscie pod
wplywem przesuwajgcego sie po niej trzpienia po-
miarowego, bez wzgledu na sile nacisku trzpienia
do badanej powierzchni.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie trwatych
odksztatcen badanych powierzchni drewna lub two-
rzyw drzewnych przez wzdiuznie przesuwajgcy sie
trzpien pomiarowy oraz zmniejszenie nacisku trzpié—
nia pomiarowego na badang powierzchnie, a takze
dostosowanie ksztattu trzpienia pomiarowego sto-
sownie do struktury oznaczonej powierzchni.
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Cel ten osiggnieto w nastepujacy sposodb: odwzo-
rowanie profilu powierzchni polega na rejestrowa-
niu zmieniajgcej sig, proporcjonalnie do wielkosei -
nier6wnos$ci, odleglosci pomiedzy pojemnosciowym
miernikiem elektrycznym 3 a suwakiem 1 podno-
szonym przez diwigni¢ dwuramienng 2 opierajgca
sig¢ za posSrednictwem trzpienia pomiarowego 5 o nie-
réwno$ci badanej powierzchni. Dzwignia dwura-
mienna 2 wraz z trzpieniem pomiarowym 5 uzys-
kule ruch wymuszdny popychaczem 7 tylko przy
unoszeniu trzpienia pomiarowego, za§ opadanie
trzpienia na badang powierzchnie odbywa sie samo-
czynnie pod wplywem wlasnego ciezaru dzwigni
réwnowazonego pokretlami 16. Trzpien pomiarowy
jest wymienny i polaczony z dzwignig dv&}uramienna
polgczeniem gwintowym. Przyrzad posiada zdwo-
jeny przeciwbiezny mechanizm korbowy do napedu
zapadkowego mechanizmu przerywanego ruchu.
$ruby - pociggowej suportu stofu z proébkg powierz-
chni i 'do réwnoczesnego napedu ciegna u popycha-‘
cza dzwigni dwuramiennej.

Spcséb i urzgdzenie wedtug wynalazku przedsta-
wiony jest na fig. 1 i fig. 2. Fig. 1 przedstawia ptytke
suwaka 1 poruszonego ramieniem dzwigni 2, a ro-
boczg powierzchnig czujnika pojemnosciowego 3.
Kazde dolne polozenie suwaka (najwieksza odleg-
10o§¢ pomiarowa) ograniczone jest nastawnym ogra-
nicznikiem 4 i jest niezmienne w trakcie pomiaru.
Kazde gorne polozenie suwaka jest zalezne od kata
wychylenia dzwigni, ustalonego w chwili pomiaru
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poprzez oparcie sie trzpienia pomiarowego 5, osa-
dzonego na przeciwleglym ramieniu dzwigni o nie-
réwno$é badanej powierzehni 6. Pod wplywem
wlasnego ciezaru suwak stale przylega do ramienia
dzwigni. Ruch suwaka do dotu jest wymuszany po-
$rednio popychaczem 7. Opuszczanie trzpienia po-
miarowego na badang powierzchnig, a tym. samym
i ruch suwaka do géry odbywa sie samoczynnie pod
wplywem niewywazonego cigzaru ramienia dzwigni,
po zdjgciu nacisku popychacza, az do momentu ze-
tkniecia si¢ trzpienia pomiarowego z nier6wnoscig
badanej powierzchni. )

Przesuwanie powierzchni wzgledem trzpienia po-
miarowego dokonywane jest skokowo w chwili, gdy
irzpieﬁ pomiarowy uniesiony jest w gbére i nie do-
tyk‘a do nieréwnosci badanej powierzchni. Zmiana
odleglosci pomiedzy plytka suwaka a czujnikiem
miernika pojemnosciowego, po wzmocnieniu im-
pulsu elektrycznego we wzmacniaczu 8 rejestrowa-
na jest w rejestratorze 9 w formie wykresu. Dolne
zwrotne polozenia suwaka stanowiag prosta bazowag
wykresu, gérne zwrotne polozenia suwaka okres$lajg
zaobserwowany profil powierzchni. Oznaczony w
ten sposéb profil badanej powierzchni drewna lub
tworzywa drzewnego charakteryzowany jest wedlug
przyjetych kryteriéw oceny chropowato$ci powierz-
chni.

Fig. 2 — badana prébka powierzchni 6 umiesz-
czona jest na stole 10 podnoszonym na wysokos¢ w
prowadnicy suportu 11 za posrednictwem nakretki
12, Suport 11 przesuwany jest w prowadnicy kor-
pusu 13 przy pomocy Sruby pociggowej 14 tozysko-
wej w kadlubie. Wymienny trzpien pomiarowy 5
wkrecony jest w ramie diwigni dwuramiennej 2
osadzonej na wysiegnicy wspornika 15. Diwignia
dwuramienna posiada nakretki 16 do regulacji stop-
nia niewywazenia dzwigni, a tym samym do regu-
lacji siy docisku trzpienia pomiarowego do badanej
powierzchni. W wysiegnicy lozyskowany jest w
Yozysku §lizgowym wzdluznym suwak 1 orasz ogra-
nicznik 4 dolnego polozenia suwaka wraz z przeciw-
nakretka 17. Ponad suwakiem osadzony jest w uch-
wycie 18 nastawianym Srubg pociggowa czujnik po-
jemnoSciowego miernika odlegtosci 3. Do wysieg-
nicy przytwierdzone jest takze urzadzenie napedowe
popychacza dzwigni dwuramiennej 7. Przyrzad na-
pedzany jest silnikiem elektrycznym za posrednic-
twem przekladni redukcyjnej 19 z wyjSciowego watu
korbowego 20.

W czasie pomiaru w chwili swobodnego opadania
trzpienia pomiarowego 5, popychacz 7, dzwigni dwu-
ramiennej 2 wycofuje sie do tylu ciagniety ciegnem
21, przytwierdzonym do dZwigni 22, poruszanej me-
chanizmem korbowym 23. Suport 11 przesuwa sig
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ruchem przerywanym napedzany $ruba pociggowa
14 mechanizmem zapadkowym 24, mechanizmem
korbowym 25, z regulacja dlugosci igczpika 26, od
walu korbowego 20 przekladni redukcyjnej. Zasto-
sowanie zdwojonego, przeciwbieznego uktadu kor-
bowego do réwnoczesnego napedu suportu 11 i po-
pychacza 7 umozliwia przesuwanie badanej po-
wierzchni tylko przy podniesionym do gbry trzpie-
niu pomiarowym 5, a dokonywanie pomiaru —
opuszczanie trzpienia ku nieréwno$ciom powierz-
chni wylgcznie przy unieruchomionej prébce bada-
nej powierzchni.

Zastosowanie czujnika miernika pojemnosciowego
w profilografie zapewnia zmniejszenie do minimum
czesci sktadowych zwigzanych z trzpieniem pormnia-
rowym, a tym samym zmniejszenie nacisku pomia-
rowego trzpienia. Wyprowadzenie pionowego ruchu
trzpienia pomiarowego skutecznie eliminuje uszko-
dzenia oznaczonej powierzchni, boczne naciski na
trzpien pomiarowy, a takze umozliwia dokonywanie
pomiar6w nieréwnosci powierzchni z odstajgcymi
wibknami i glebokimi nieréwno$ciami o matym
rozstepie.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b pomiaru chropowatosci powierzchni
drewna i tworzyw drzewnych,znamienny tym, ze
odwzorowanie profilu powierzchni polega na po-
miarze i fejestracji odleglosci pomiedzy pojemnos$-
ciowym miernikiem elektrycznym a suwakiem pod-
noszonym przez diwignie dwuramienng opierajgca
sie za poSrednictwem trzpienia pomiarowego o nie-
réwnosci badanej powierzchni.

2. Sposéb pomiaru chropowatosci wedtug zastrz. 1,
znamienny tym, ze diwignia dwuramienna wraz
z trzpieniem pomiarowym uzyskuje ruch wymu-
szony popychaczem tylko przy unoszeniu trzpienia
pomiarowego, za$§ opadanie trzpienia na badang po-
wierzchnie odbywa sie samoczynnie pod wplywem
wlasnego ciezaru dZwigni réwnowazonego pokret-
tami.

3. Przyrzad do stosowania pomiaru chropowato$ci
powierzchni drewna i tworzyw drzewnych, zna-
mienny tym, Ze trzpiehn pomiarowy jest wymienny
i polaczony z diwignia dwuramienng polgczeniem
gwintowym.

4. Przyrzad do stosowania pomiaru wediug zastrz.
3, znamienny tym, Ze posiada zdwojony przeciw-
biezny mechanizm korbowy do napedu zapadkowe-
go mechanizmu przerywanego ruchu $ruby pocig-
gowej suportu stolu z prébka powierzchni i do na-
pedu roéwnoczesnego ciegna popychacza diwigni
dwuramiennej.
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